Programacion

Ciberrobot programable

Leer y conservar las instrucclones para futuras referencia.
sobre ka compatibilidad




1) Asegivese de que 8l dispositiv eiéctrico esté apagado,
2) Las pitas las deberian instakar y cambiar Gnicamente adultos,
3) Abea ol compartimento de las pilas. Tendrd que desatoendllarlo (con un destoemillador).
4) Quite las pilas usadas.
5) Cologue las 4 pilas alcalinas de 1,5 voltios AA/LRG respetando la polaridad indicada en el compartimento.
6) Cirre ef compartimento de las pilas apretanda el tomillo.
. 1) Asm de que el dispositivo eiéctrico funcione ahora.
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INSTRUCCIONES PARA LA ELIMINACIOR DE
LAS PILAS:
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: Cualquier cambio 0 modificacién que no hays sido
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uuario para manejar el equipo.
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que ahora energia Bluetooth® (BLE =
ve 50 Io es compatible con determinados
ue [a APP salo funcaanard en los smartphones o

Instalacion y extraccitn de las pilss
Instruccioms para ol usn commectn de prodectos con pilas rocambiables
Instruccionss para fa eliminacion de las plas




Para eateader ctto estd hacho of Gherraboly cémo finciona con mayor ciaridad, en bas sguiestes pigimas inchimes uns descripcita
¥ 0 andlists de bis componentes alactrénices sencipales: tarjeta o drceitns, motoe, comgartimento de las pilas, LED y alisver.

§ 1- LATARJETA DE CIRCUITOS IMPRESA
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s el robot astin aceplados en dos
atpas eadraids s companentes del armansn,
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Un vez instalado e mtar, ssndeés que montar las edas K
con las dadiras elésticas sotee |2 carcasa do  eda.
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Sisu dispasitive fianz ¢ sistama operatheo Andseed ", dzbes inkisr sesifin enla 1
Play™, buscar i2 APF dal Cyber Rotot y descargéntela 2 by dispositiv.
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s desteitn, o modo de programaciin te pennite creat una Secuencia o comandos gue & pusde &
. esta pagina y e las sigwentes descritimos fodas Isshncms)m;&h.,, s




Para er2ar ura secuentia de comandos, solo benes
Qe facar en |os comandos 62 efactns b maviments,
sosith y bez. Los pomandes seleotisnados compendrin
atomdticamente 18 secrenc degita, Qe 52 peeds
guesdar, similac cambear, ebmisar o amvier o robat. £a
<0ecretn, Y05 ;amandos de velecdad te samitan




R

——

» wimiwg

Jwg e
| N\ N




O camara, pedras acoader a b3 camara de 2 dispasiiivo, 35 QU podias =3 Y grahar vizess del

ool & medits que va realizanda s comandos




105 descrta, &l moda en tiempe ezl te pesmits envier comandos al rabat e temps real. En esta pdgna
 Carzctaristioas o a Imarfaz o usuaria 02 este mado de juagn.




Bl modo de auteaprendizzje tiene
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us‘ruucloues DE GRABAR

Came hemes explicads astes, para faciltar 4l £52 del oot ol modo de autoapresdizaje Here & msma isterfaz de usuaro que ol modo de-
programazién, For este metv, & eesepciln e hs comandos e rabaciny eri en lismp rel, muchas funcienes son bis mismas, £
Concreto, para guesdar, cambizr, eliminer o reenvar una secusncia l oot wa!mmdmlnmmmmmmdohmﬁﬂ
pragramaciin. No sa puedsn realizar cambios durants la grabaciée. pero si que se peaden hacer una vez que esta se ha detenido.
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Lzl y como bemos descato, el
made de programacion te parmie
crear ura secuencia de comandes
et 36 puede ewvar al rebit poe

Desplazats haca amba y spamcerd
ntedaz

Desplazate hacia arrida para volver
& I2 zona de las ACCIONES, dende
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lalyo , discio, ¢ mani en Hempo mal te pemmie enviar nus b comendes 2l ratot én tiempo el tnmm m
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En ¢l medo de sultaprendcaje,
Becades  ena interfaz de esuarnio
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Mmmm:mmmﬁmu periencis de ususno, @ modo 8¢ sutosprendizge tene b misma imertaz de ususo gue.
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on o5 somides (bolle §).
Los sondes se elegrin
alatonamante y e
repredociim en |a secennca




&

15cma b2 vebidad |
15 cm a la wehcidad 2
15.cma b wehacidad 3
21560 3 b velicidad &
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SONIDOS

S1- Abma-> Duezcon: 1.5 Segundas

S2- Aplawsn - Dwacion: 2.5 Sezundes

$3- Mave espacal <> Dgracitn; & Sepmdes

$4- Boons de camida - > Duracitn: 1.5 Seguntos
$5- Liamar a la puerta - > Duraciin: 0.9 Sagundes
$8- Erroe > Duraciin, 1.2 Sagundes

§7- Tic-tag - > Duracié: 3.7 Segundes
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