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Eaton Industries GmbH
Bezpecnostni pokyny

Nebezpedi!
A Nebezpecné elektrické napéti!

Pred zahajenim instalace

¢ Pristroj odpojte od napajeni

e Zaijistéte ho proti opétovnému zapnuti
e Zkontrolujte beznapétovy stav

e Uzemnéte a zkratujte

e Sousedici dily pod napétim zakryjte a zamezte v pfistupu k
nim.

* Respektujte ndvod k montazi tohoto pfistroje (pfirucka IL).

e Zasahy v tomto pfistroji/systému smi provadét jediné
personal s odpovidajici kvalifikaci podle normy
CSN EN 50110-1/-2 (VDE 0105 dil 100).

* NeZse pristroje pfiinstalaci dotknete, dbejte, abyste vybili
stilj staticky naboj.

¢ Funkéni uzemnéni (FE, PES) musi byt pfipojeno k
ochrannému uzemnéni (PE) nebo k vyrovnani potenciald.
Odpovédnost za provedeni tohoto spoje nese zfizovatel.

¢ Privodni a signalova vedeni instalujte tak, aby indukéni a
kapacitni ru§eni nemohlo nepfiznivé ovliviiovat funkce
automatizace.

e Zafizeni automatizacni techniky a jejich ovladaci prvky
instalujte tak, aby byly chranény pfed nedmysinym
pouZitim.

e Aby preruSeni vedeni neho Zil kabell na signalové strané
nemohl zplsobit nedefinované stavy zafizeni
automatizace, je nutné pfi zapojovani vstupl a vystupi
zavést odpovidajici bezpe€nostni preventivni opatfeni na
strané hardwaru i softwaru.

¢ PFi 24 voltovém napajeni zajistéte bezpecné oddéleni
nizkého napéti. PouZivejte pouze sitové zdroje splfiujici
pozadavky normy CSN EN 60364-4-41 resp. HD 384.4.41 S2
(VDE 0100 ¢ast 410).

¢ Kolisani resp. odchylky sitového napéti od jmenovité
hodnoty nesmi pfekraovat meze tolerance uvedené v
technickych parametrech, jinak nelze vyloucit poruchy
funkce a nebezpetné stavy.

« Zatizeni NOUZOVE VYPNUTI podle normy CSN EN 60204-1
musi z(stat (i¢inné ve vSech provoznich rezimech.
Odblokovéni zafizeni NOUZOVE VYPNUTI nikdy nesmi
zplsobit opétovné spusténi stroje.

* Vestavné pristroje uréené k provozu ve skfinich je
dovoleno provozovat a ovladat jediné ve vestavéném
stavu, stolni nebo pfenosné pfistroje jen se zavienym
krytem.

¢ Prijméte bezpe€nostni opatteni, ktera po poklesu nebo
vypadku napéti zajisti moznost opétovného fadného
spusténi pferuSeného programu. Béhem této ¢innosti se
nesmi ani kratkodohé vyskytnout Zzadné nebezpecné
stavy. Pfipadné musi byt vynuceno NOUZOVE VYPNUTI.

V mistech, kde chyby automatizaénich zafizeni mohou
zpusobit Skody na zdravi osob nebo vécné Skody, musi byt
pfijata externi preventivni opatfeni, ktera zajisti resp.
prosadi bezpeény provozni stav i v pfipadé chyby nebo
poruchy (naptiklad pomoci nezavislych spinaéa pfi
meznich hodnotach, mechanického blokovani atd.).

Za provozu mohou frekvenéni startéry obsahovat podle
svého typu kryti holé dily vedouci napéti, pfipadné také
pohyblivé nebo rotujici dily a horké povrchy.

Nepfipustné snimani nutnych krytil, neodborna instalace
a chybna obsluha motoru nebo frekvenéniho startéru

posSkozeni zdravi nebo vécné Skody.

Pt¥i pracina frekvencnich startérech nachéazejicich se pod
napétim respektujte platné narodni pfedpisy prevence
nehod (napfiklad BGV 4).

Elektrickou instalaci realizujte podle pfisluSnych predpist
(napfiklad prifezy vedeni, pojistky, napojeni ochrannych
vodici).

VSechny prace béhem dopravy, instalace, uvadéni do
provozu a udrzhé ¢i opravach sméji provadét vyhradné
kvalifikovani pracovici (respektujte normy IEC 60364 resp.
HD 384 nebo DIN VDE 0100 a narodni pfedpisy prevence
nehod).

Zaftizeni, do nichZ jsou vestavéné frekvencni startéry, musi
byt pfipadné vybavena dalSimi sledovacimi a ochrannymi
zafizenimi a opatfenimi v souladu s pFisluSnymi platnymi
bezpe&nostnimi pravidly a pfedpisy - napfiklad zakon o
technickych pracovnich prostfedcich, predpisy prevence
nehod atd. Zmény frekvencnich startéril s ovladacim
softwarem jsou dovoleny.

Za provozu méjte vSechny kryty a dvefe zaviené.

Ve své konstrukci stroje je uZivatel povinen zohlednit
veSkera potfebna opatieni, ktera omezuji nasledky chybné
funkce nebo selhani regulatoru pohonu (zvySeni poctu
otacek motoru nebo nahlé zastaveni motoru) tak, aby
nevznikala Zadna rizika ohrozujici osoby nebo vécné
hodnoty, napfiklad:

— DalSi nezavisla zatizeni ke sledovani velicin dileZitych
pro bezpecnost (Otacky, draha pojezdu, koncové polohy
atd.).

— Elektricka nebo neelektricka ochranna zafizeni
(blokovani nebo mechanické uzaméeni), opatfeni
zahrnujici cely systém.

— Po odpojeni frekvencnich startérti od napajeciho napéti
se nikdy nedotykejte ihned vodivych dilli zafizeni a
pripojeni vodic(, protoZe zafizeni mliZze obsahovat
nabité kondenzatory. Respektujte pfisluSné
bezpecnostni a informaéni $titky na frekvenénim
startéru.
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0.1 Cilova skupina

0.2 Protokol zmén

0 O tomto manualu
0.1 Cilova skupina

V tomto manuélu najdete specialni informace k vybéru, pfipojeni a nastaveni
frekvenéniho startéru fady DE1... pomoci parametr podle pozadavki
uzivatele. Tento manual popisuje vSechny konstrukéni velikosti fady pfistrojd
DE1... a také volitelné konfigurace modulu DXE-EXT-SET. Rozdily a
zvlastnosti jednotlivych vykonnostnich a konstrukénich velikosti jsou
odpovidajicim zplsobem vyznadeny.

VSechny Udaje se vztahuji na firmware verze 1.05.

Tento manual MN040011CS je uréen pro techniky a elektrotechniky.

K uvedeni do provozu se pfedpokladaji odborné znalosti z oboru
elektrotechniky a fyziky. K zachdzeni s elektrickymi zafizenimi, stroji a ke
¢tenf technickych vykrest se predpokladaji odpovidajici zdkladni znalosti.

Na rozdil od pfedchozich vydani doslo k nasledujicim podstatnym zménam:

Datum Strana Klicove slovo novy zménéno  smazano
vydani
05/19 20 PouZiti v souladu s uréenym Géelem v
45 Utahovaci moment v
- Trifazovy propojovaci systém v
68 Ochrana pred drazem elektrickym v
proudem
101 ENA, MOR v
- DX-COM-PCKIT v
120,123,  Ztratovy vykon v
126
rlizné DX-KEY-LED - DX-KEY-LED2 v
rlizné DX-COM-STICK = DX-COM-STICK3 v
04/17 rlizné Firmware verze 1.05 v
- Splitter DX-SPL-RJ45-2SL1PL v/
rizné Parametry v
02/16 102 Parametr P-12 v/
163 Parametr P-50 v
11/15 rizné Nova varianta pfistroje DE11 v
Kapitola ,,Modbus RTU"
05/15 rizné Odstavec , Sinusovy filtr” a odpovidajici v
textova mista
01/15 144 Externf filtry EMC v
09/14 Prvnf vydan{

DE1... Frekvenéni startér 05/19 MN040011CS www.eaton.com 5
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0.3 Dalsi dokumenty

0.3 DalSi dokumenty

Dalsi informace naleznete v téchto dokumentech:

Pfirucka MN040018: ,,Modbus RTU — Ptiru¢ka ke komunikaci

s frekvenénimi ménic¢i DA1, DC1, DE1",

Prirucka MN040019: ,, CANopen — Priru¢ka ke komunikaci s frekvenénimi
ménici DA1, DC1, DE11".

Navod k montdzi IL040005ZU: ,DE1-12..., DE1-34..., DE11-12...,
DE11-34..."

Navod k montazi, IL040020ZU: ,DXE-EXT-SET"

Pozndmka k aplikaci AP040092DE - Priru¢ka k rychlému startu: ,,DE1”
Pozndmka k aplikaci AP040033DE - Pfiru¢ka k rychlému startu: ,,DE11"

DE1... Frekvenéni startér 05/19 MNO40011CS www.eaton.com



0.4 Obecné zasady

0 O tomto manualu
0.4 Obecné zasady

V tomto manuélu se pouzivaji symboly s nasledujicim vyznamem:

» Oznacuje, Ze budou nasledovat pokyny.

0.4.1 Vystrazna upozornéni na nebezpeci vzniku vécnych skod

UPOZORNENI
Varuje pfed moznymi vécnymi skodami.

0.4.2 Vystrazna upozornéni na nebezpeci vzniku ajmy na zdravi

UPOZORNENI
Varuje pfed nebezpecnymi situacemi s moznymi lehkymi Urazy.

VAROVANI

Varuje pfed nebezpecnymi situacemi, které mohou mit za
nasledek t&zké Urazy nebo smrt.

NEBEZPECI

Varuje pred nebezpeénymi situacemi, které mohou mit za
nasledek t&zké Urazy nebo smrt.

0.4.3 Tipy

L vy BB b

DE1... Frekvenéni startér 05/19 MN040011CS www.eaton.com

Poukazuje na uzite€né tipy.

Na nékterych obrazcich mize byt za Ucelem lepsiho zndzornéni
vynechan kryt frekvenéniho startéru a dalsi bezpec¢nostni dily.
Frekvencni startér je vSak dovoleno provozovat vzdy jen s fadné
nasazenym krytem a veskerymi potfebnymi bezpecnostnimi dily.

VSechny Udaje v tomto manualu se odkazuji na verze hardwaru a
softwaru v ném pouzité.

Dalsi informace ke zde popsanym ptistrojim najdete na
internetové adrese:

WWW.eaton.eu/powerxl

www.eaton.eu/documentation
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0.5 Zkratky

0.5 Zkratky

V této priru¢ce jsou pouzity nasledujici zkratky:

Tabulka 1: Pouzité zkratky

Zkratka

Vyznam

EMC

Elektromagnetické kompatibilita

FE

Funkéni uzemnéni

FS

Konstrukéni velikost

FWD

Forward Run (pravoto€ivé pole)

GND

Ground (potencial 0-V)

hex

Hexadecimalng (systém Cisel se zakladem 16)

|dentifikator (jednoznatné oznageni)

IGBT

Insulated Gate Bipolar Transistor (Bipolarnf tranzistor s izolovanou elektrodou hradla)

LED

Light Emitting Diode

Osobni pocitat (Personal Computer)

Power Drive System (systém pohonu)

Protective Earth (ochranné zem) @

Protective Earth Shield (PE pfipojenf pro stinéna vedeni)

Cislo parametru

Reverse Run (levotocivé pole)

Root mean square (stfednf kvadraticka hodnota)

Read Only (pfistup jen ke ¢tent)

Read/Write (pfistup ke &teni a zépisu)

Short Circuit Current Rating

Underwriters Laboratories

VSS

Variable Speed Starter (frekvencni startér s proménlivou rychlosti)

Nastaven( z vyroby

8 DE1... Frekvenéni startér 05/19 MNO40011CS www.eaton.com
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0.6 Napéti sitového privodu

0.6 Napéti sitového privodu

Udaje jmenovitych provoznich napéti v nasledujicich tabulkach jsou zalozeny
na normovanych jmenovitych napétich siti zapojenych do hvézdy s
uzemnénym stredem.

V kruhovych proudovych sitich (naptiklad v Evropé) odpovida jmenovité
napéti na bodu pfedani od energetického zavodu hodnoté ve spotfebitelské
siti (napfiklad 230V, 400 V).

V sitich zapojenych do hvézdy (naptiklad Severni Amerika) je jmenovité napéti
na bodu predani od energetického zavodu vy$si nez ve spotfebitelské siti.
Naptiklad: 240 V> 230V, 480 V> 460 V.

Siroké toleran&ni pasmo frekvenénich startérd DE1... zohledriuje pokles
napéti 10 %, ktery je ve spotfebitelské siti pfipustny (tzn. U n- 10 %), a v
napajeci siti tfidy 400 V pracuje v severoamerické siti se sitovym napétim
480V 10 % (60 Hz).

Pripustna napéjeci napéti pristrojd fady DE1... jsou uvedena v odstavci
technickych dat v pfiloze.

Jmenovité Udaje sitového napéti jsou zalozené vzdy na sitovych frekvencich
50/60 Hz v rozsahu od 48 do 62 Hz.

0.7 Mérné jednotky

V8echny fyzikalni veli¢iny uvedené v tomto manualu zohlednuji mezinarodni
metricky systém Sl (Systeme International d'Unités). Pro certifikaci UL byly
tyto veli¢iny ¢aste¢né doplnény o angloamerické jednotky.
Tabulka 2: Priklady pfepoctu mérnych jednotek

Oznacéeni Hodnota SI Angloamericka Koeficient prepoctu US-americkée

hodnota oznaceni

Délka 25,4 mm 1v(”) 0,0394 Palec (coul)

Vykon 0,7457 kW 1HP=1,014PS 1,341 Koriskd sfla

Tocivy moment 0,113 Nm 1 Ibfin 8,851 Pound-farce inch

Teplota 17,222 °C (Te) 1 °F(Tf) Tr=Tex9/5+32 Fahrenheit

Otacky 1 mint 1 rpm 1 Otacky za minutu

Hmotnost 0,4536 kg 11b 2,205 Libra

Priitok 1,698 m3/min 1 cfm 0,5889 Kubickd stopa za minutu
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1 Rada piistrojti DEL...
1.1 Uvod

1 Rada pfistrojii DE1...

1.1 Uvod

Frekvenéni startéry PowerXL™ fYady DE1... jsou diky jednoduchému
pouzivani a vysoké spolehlivosti zvlasté vhodné ke vSeobecnym Gcellim
pouziti s trojfazovymi motory. Frekvenéni startér DE1... vypliiuje mezeru
mezi konvenénimi pfimymi spoustéci a frekvenénim ménic¢em. Frekvenéni
startér DE1... pfitom vyuzivd vyhody obou druhd pfistrojd v jednom:

nabizi snadné ovladani pfimého spoustéce a soucasnéeé promenlivy pocet
otadtek motoru frekvenéniho meénicée. Plynuly a ¢asoveé fizeny start motoru na
pfedem dany pocet otacek s plnym toCivym momentem bez spinacich
proudovych Spi¢ek umozfiuje uzivateli dosahovat u jeho aplikaci potfebné
energetické ucinnosti (smérnice ErP). Kromé proménného pozadovaného
podtu otacek (fizeni U/f) patii mezi dalsi charakteristické vlastnosti
frekvenéniho startéru DE1... také reverzaéni provoz (reverzaéni spoustéc),
¢asove fizené zastaveni pohonu a snadnad zmeéna funkce pomoci Fidicich
svorek.

V kompaktni a robustni podobé jsou pfistroje fady DE1... k dispozici ve dvou
konstrukénich velikostech ve vykonovém rozsahu 0,25 kW (pfi napéti 230 V)
az 7,5 kW (pfi napéti 400 V). S integrovanym odrusovacim filtrem a sériovym
rozhranim — pfi rychlé a ndkladové vyhodné montézi a uvedeni do provozu
jako u konvencnich pfimych spoustéct — splnuje frekvenéni startér DE1...
dUlezité pozadavky konstrukce stroji (MOEM) k optimalizaci vyrobnich
postupd a procesu.

Pruznost v nejriznéjsich oblastech pouziti navic zvySuje rozséhlé
prislusenstvi. Jednoduchy konfiguraéni modul DXE-EXT-SET pfitom
umoznuje provadeét pomoci Sroubovaku individualni Upravy. parametrizaéni
software. PC podporovany parametriza¢ni software drivesConnect zaruéuje
navic dalsi bezpe¢nost dat a umoznuje individualni pfizplsobeni i snizeni
¢asovych narokd na uvedeni do provozu a Udrzbu.

Obrazek 1: Provedeni pfistrojl DE1... (vlevo. 45 mm, vpravo: 90 mm) a
volitelny konfiguraéni modul DXE-EXT-SET

DE1... Frekvenéni startér 05/19 MN040011CS www.eaton.com 1



1 Rada pfistrojti DEL...
1.2 Pfehled systému

1.2 Prehled systému

Obréazek 2: Prehled systému (priklad)

(@ Frekvenéni startér DET...-...

(@ EMC filtr DX-EMLC...

(® Sitova tlumivka DX-LN..., motorova tlumivka DX-LM3-...

@ Konfiguraéni modul DXE-EXT-SET

(®) Pripojeni SmartWire-DT DX-NET-SWD3

(6) Komunika¢ni modul DX-COM-STICK3 a pfislu$enstvi (napfiklad pfipojovaci kabel DX-CBL-...)
(@ Ovladaci jednotka (externi) DX-KEY-...

12 DE1... Frekvenéni startér 05/19 MNO40011CS www.eaton.com



1.3 Kontrola dodavky

1 Rada piistrojti DEL...
1.3 Kontrola dodavky

% Pfed otevienim obalu zkontrolujte na zakladé typového Stitku na
obalu, zda jde o typ frekvenéniho startéru, ktery jste si objednali.

Frekvenéni startéry fady DE1... jsou peclivé zabaleny a predany k doprave.
Doprava smi byt provadéna vyhradné v originalnich obalech vhodnymi
dopravnimi prostredky. Respektujte potisk a pokyny na obalech a také
manipulaci s vybalenym pfistrojem.

Obaly otevirejte vhodnym naradim a po doruceni zkontrolujte, zda dodavka
neni poSkozena a zda je Uplna.

Obal musi obsahovat nésledujici dily:

e frekvencni startér fady pfistroji DE1...,
e navod k montazi IL040005ZU.

Obrazek 3: Rozsah dodavky: frekvenéni startér DE1... konstrukéni velikosti 45 mm nebo
90 mm a navod k montézi IL0400005ZU

DE1... Frekvenéni startér 05/19 MN040011CS www.eaton.com 13



1 Rada pfistrojti DEL...
1.4 Jmenovité Uudaje

1.4 Jmenovité udaje

Jmenovité Udaje frekvenéniho startéru DE1... specifické pro dany pfistroj
jsou uvedeny na typovém stitku na pravém boku pfistroje.

4 5
> :‘@
22277777

p

Obrézek 4: Poloha typovych stitkQ

Typovy §titek umistény na horni strané (typovy Stitek B) je zjednodusené
provedeni k jednoznacéné identifikaci pfistroje, pokud by byl typovy §titek A
zakryty z dlvodu vestavby dilu do celku.

DE1

A
PowerXL™ E. I .N

Variable Frequency Drive

P20 ~[E[] DE1- MN040011...
DE1-343D6FN-N20N Article-No: 174335

Style-No:  DE1343D6FNN20N

Input : 380-480 V +/-10 %, 50/60 Hz, 3 phase, 4.9 A (pk)
Output: 0-500 V, 3.6 A, 1.5 kW/ 2.0 HP, 3 ph, 0-300 Hz

Serial No.: 11111111111
Power down for 5 mins

before removing cover S/Ware : 0.00
Read User guide before 27032014
installation or servicing
CAUTION
] c us
www.eaton.eu/documentation ListST7AD0
Max Amb. 50 °C iste c €
Made in UK [ H [ "B a2

Obrazek 5: Typovy Stitek A (umistény na bo¢ni sténé)

DE1-343D6FN-N20N Art.No: 174335
1/P: 380-480 V +/-10 %, 50/60 Hz, 3 ph 49A (pk)
0/P:0-500V, 3.6 A, 1.5 kW, 3 phase, 0-300 Hz

Serial No.: 11111111111 S/Ware: 0.00

Obrazek 6: Typovy Stitek B (umistény na ¢elni sténé)

14
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1.4.1 Jmenovité udaje na typovém Stitku

1 Rada piistrojti DEL...
1.4 Jmenovité udaje

Popis typového Stitku mé nasledujici vyznam (pfiklad):

Napis

Vyznam

DE1-343D6FN-N20N

Typ:

DE1 = frekvenénf startér fady pfistroji DE1

3 = pripojeni tfifazového napajeni / pfipojent tfifadzového motoru
4 = kategorie sitového napéti 400 V

3D6 = jmenovity proud (3-decimalni-6, vystupni proud)

F = integrovany odruSovaci filtr

N = bez vnitfniho brzdného tranzistoru

N = bez displeje (ovladaci jednotky)

20 = stupen kryti IP20

N = zékladnf jednotka

Article-No:
Style-No:

174335 Cislo zhoZi/objednact ¢islo frekvencniho startéru DE1-343D6FN-N20N
DE1343D6FNN20N = Cislo zboZi/objednaci nazev v USA

I/P (Input):

Jmenovité (daje sitového pfipojent:

380 - 480 V 10 % (ttifazové stfidavé napéti)
50 - 60 Hz (sitovéa frekvence)

3 faze, 4,9 A (vstupnf jednofazovy proud)

0/P (Qutput):

Jmenovité parametry zatéze (motor):
0- 500 V (tfifazové stfidavé napéti)

3,6 A (vystupni fazovy proud)

1,5 kW / 2 HP (pfitazeny vykon motoru)
3 ph 0-300 Hz

Serial No.:

Sériové Cislo

> ]

Frekvencni startér DE1 je elektrické pravozni zafizeni.
Pred elektrickym pfipojenim a uvedenim startéru do provozu si prectéte prirucku
MNO040011CS.

Variable Frequency Drive

Frekvengnf startér s variabilnf vystupnf frekvenci (VSS)

P20

Stupeni krytf: [P 20

S/Ware: 0.00, verze softwaru
Max Amb. 50 °C Maximalnf pfipustna okolnf teplota: 50 °C (bez sniZovani/redukce vykonu)
27032014 Datum vyroby: 27.3.2014
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1 Rada pfistrojti DEL...
1.4 Jmenovité Uudaje

1.4.2 Typovy klié¢
Typovy kli¢ resp. popis typu fady frekvenénich startérl DE1 je rozdélen do tii
skupin
Rada — vykonova ¢ast — vyjadreni (varianty)
a ma nasledujici strukturu:
DE.. - 3 4 3D6 F N - N 20 N N0 Vysvétleni

[ NOT=220V, 60 Hz/380 V, 60 Hz

Provedeni
N = z&kladnf jednotka

Stupen kryti
20 = IP20/NEMA 0

Zobrazovaci jednotka (displej)
N = bez zobrazovaci jednotky

Brzdny tranzistor
N = bez vnitfniho brzdného tranzistoru (Brake chopper)

EMC (odrusovaci filtr)
N = bez vnitfniho RFI filtru
F = interni RFI filtr

Jmenovity proud (priklady)
1D4=14A
9D6=96A
016=16A

Kategorie sitového napéti
2=230V(200-240V +10 %)
4 =400V (380-480V+10 %)

Ptipojeni ve vykonovém dilu
1 = jednofézové pripojenf k siti / pfipojent t¥ifazového motoru
3 =pripojeni tfifdzového napéjeni / pfipojeni tfifazového

Rada pfistrojii
DE1, DE11 = frekventni startér (VSS), ekonomicky
(D = Drives - pohony, E = Economy - ekonomické, 1, 11 = Series

Obrézek 7: Typovy kli¢
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1.5 Oznaceni

1 Rada piistrojti DEL...
1.5 Oznaceni

Nasledujici obrazek zobrazuje naptiklad oznaceni frekvencénich startérl DE1...
v konstrukéni velikosti 90 mm.

Obrazek 8: Oznaceni (Sitka: 90 mm)

(1) Montazni otvory (upevnéni Srouby)

@ Typovy stitek

(3 Misto pro montaz na montazni listu

® Typovy stitek (struéna podoba)

(5) Pripojovaci svorky ve vykonové ¢asti (motorovy vyvod)

® Ridici svorky

(@) Komunikaéni rozhrani a zasuvné misto pro DXE-EXT-SET resp. DX-NET-SWD3
LED indikatory provozu

(@ Pripojovaci svorky ve vykonové ¢asti (na strané sité)
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1 Rada pfistrojti DEL...

1.6 Ttidy napéti

1.6 Tridy napéti

18

Frekvenéni startéry DE1... jsou rozdéleny do dvou napétovych tfid:
e DE1...112...

*  Jednofazové napéjeni ze sité 230 V

e Un=1~,200-240V £10 %, 50/60 Hz

° g1 1,4-96A

e Motor: 0,25-2,2 kW (230 V), 1/3-3 HP (230 V)

Mains, U y=1~200-240V +10 %

le Motor

U—— L1/L

N LN 250V
= | B

1
T

kAl

PE

®

EMC Filter (DE1-12...FN-...)
Obrazek 9: DET1...-12...FN-N20N (s EMC filtrem)

Mains, Upy = 1~ 200 - 240 V £10 %
[
e Motor

230V

1
-

Obrézek 10: DE1...-12...NN-N20N (bez EMC filtru)

e DE1...-34...
e Trifazové napéjeni ze sité 400 V
* Upn=3~,380-480V +£10 %, 50/60 Hz
° | 1,3-16A
*  Motor: 0,37 -7,5 kW (400 V), 1/2 - 10 HP, (460 V)

Mains, Uyy =3 ~ 380 - 480V £10 %

n—— L1/L
L LN 400V
L3 1 440 - 480V
B——F— ==
t] B T
PE
®

EMC Filter (DE1-34...FN-...)
Obrazek 11: DE1...-34...FN-N20N (s EMC filtrem)

Mains, Uy =3 ~ 380 - 480 V £10 %

LI
LN 400V
B— 18 5 1 440 - 480V
z T
PE —
@

Obrézek 12: DE1...-34...NN-N20N (bez EMC filtru)
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1.7 Vybérova kritéria

1 Rada piistrojti DEL...
1.7 Vybérova kritéria

Vybér frekvencéniho startéru DE1... se provadi podle napajecich napéti ULN
napajeci sit€ a jmenovitého proudu pfifazeného motoru. Pfitom musi byt
zvolen typ pfipojeni motoru (A /Y') odpovidajici napéajecimu napéti.

Vystupni jmenovity proud lg frekvenéniho startéru DE1... musi byt vét§i nebo
rovny jmenovitému proudu motoru.

P-07 P-08

P-07: jmenovité napéti motoru

230/400V AY 3.2/1.9 A . .
: I L P-08: jmenovity proud motoru

0,75 KW || cosp0.79

O | | o
|
|

\
\
\
O |

40min || 50 Hz | P-09: jmenovita frekvence motoru
|0 P-10: jmenovité ota¢ky motoru
——
P Y Y
P10

Obrazek 13: Vybérova kritéria

Pti vybéru pohonu musi byt znama tato kritéria:

e Sitové napéti = jmenovité napéti motoru,

¢ Druh a charakteristika motoru (naptiklad asynchronni tfifazovy motor),

e Jmenovity proud motoru (smérna hodnota, v zavislosti na typu obvodu a
pfipojeném napéti),

e Podminky prostfedi (okolni teplota pro DE1..., pozadovany stupen kryti).

Priklad k vyobrazeni 13

e  Sitové napéti: 3~ 400V, 50 Hz
e Motor rota¢niho &erpadla
e Zapojeni do hvézdy (400 V)
e Jmenovity proud: 1,9 A (400 V)
*  Montaz do skfinového rozvadéce
(okolni teplota max. 50 °C bez redukce vykonu, |P20)

—> vyberte frekvenéni startér: DE1-342D1...

e ...-34:trojfazovy, 400 V
e ...2D1:2,1 A (1,9 A jmenovity proud motoru)
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1 Rada pfistrojti DEL...
1.8 Poutziti v souladu s ur¢enym ucelem

1.8 Pouziti v souladu s urcenym ucelem

Frekvencéni startéry fady DE1... nejsou pfistroje pro domacnosti, jsou to
komponenty vyhradné uréené k dalSimu pouziti v prdmyslovych aplikacich.

Frekvenéni startéry fady DE1... jsou elektrické provozni pristroje k fizeni
pohon( s tfifazovymi motory o proménném podtu otdcek a k instalaci do
strojd nebo ke spole¢né montézi s jinymi komponentami stroje nebo zatizeni.

P¥i montazi do stroju je uvedeni frekvenéniho startéru do provozu zakazano,
dokud nebude zajist&na shoda pfislusného stroje s bezpecnostnimi
pozadavky smérnice o strojnich zatizenich 2006/42/ES (napfiklad dodrzenim
normy CSN EN 60204). Odpovédnost za respektovani smérnic ES pfi pouziti
frekvenéniho ménice ve strojich nese uzivatel.

Oznaceni CE upevnéné na frekvenénim startéru fady DE1... potvrzuje, ze
pristroje v typické konfiguraci pohonu odpovidaji smérnici o nizkém napéti a
smeérnici o elektromagnetické kompatibilité¢ EMC Evropské unie (smérnice
2014/35/ES o nizkém napéti, EMC 2014/30/ES a RoHS 2011/65/EU).

Frekvenéni startéry fady DE1... jsou v popsané systémové konfiguraci
vhodné k provozu ve vefejnych a nevefejnych sitich.

Pfipojeni frekvencniho startéru DE1... k sitim IT (sité bez pfimého vztahu k
potencidlu zemé izolované sité) je pripustné jen podminéné, protoze
kondenzatory internich filtrd spojuji sit s potencidlem zemeé (skiin).

U neuzemnénych siti to maze vést k nebezpeénym situacim nebo poskozeni
pristroje (je nutné sledovani izolace!).

% Na vystup frekvenéniho startéru DE1... (svorky U, V, W)
nesmite:

e  pfipojit napéti nebo kapacitni zatéze (napfiklad kondenzatory
k vyrovnani fazi),

e pfipojit vzdjemné paralelné nékolik frekvencénich startéra,

e vytvafet pfimé spojeni se vstupem (bypass).

Respektujte technické Udaje a podminky pfipojenil!

Pottebné Udaje se nachézeji na vykonovém §titku frekvenéniho startéru a v
prislusné dokumentaci. Jakékoliv jiné pouziti se povazuje za pouziti v rozporu
s uréenym ucelem.
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1.9 Inspekce a udrzba

1.10 Skladovani

1 Rada piistrojti DEL...
1.9 Inspekece a udrzba

Pri respektovani vdeobecnych jmenovitych Udajd a technickych Gdaja
jednotlivych velikosti vykonu jsou frekvenéni startéry fady DE1...
bezudrzbové. Vnéjsi vlivy vsak mohou mit zpétné udinky na funkci a Zivotnost
frekvenéniho startéru.

Proto doporucujeme pfistroje pravidelné kontrolovat a v uvedenych
intervalech provadét nasledujici udrzbu.

Tabulka 3: Doporucend opatfeni udrzby pro frekvenéni startéry DE1...

Opatieni adrzby Interval idrzby

Vytistéte chladici otvory (chladici $térbiny) Podle potreby

Kontrola funkce ventilatoru 6 - 24 mésicl (zavisi na prostredi)

Zkontrolujte filtr ve dvefich rozvadéce 6 - 24 mésic (zavisi na prostredi)

(viz idaje vyrobce)

Zkontrolujte v8echna uzemnént, zda jsou pravidelng, v pravidelnych intervalech

neposkozend

Zkontrolujte kroutici momenty pripojeni pravidelng, v pravidelnych intervalech

(idicich svorek, vykonovych svorek)

Zkontrolujte Yidici svorky a vSechny kovové 6 - 24 mésic; pfi uskladnéni nejpozdéji po 12 mésicich

povrchy, zda nejevi zndmky koroze (zavisi na prosttedi)

Kabel motoru a pripojent stinéni (EMC) Podle tdajt vyrobce kabelu, nejpozdéji po 5 letech

Nabiti kondenzatord 12 mésicl
(=> odstavec 1.11, ,Nabijenf internich DC kondenzatorovych
meziobvodd”)

Vymeéna nebo oprava jednotlivych montéaznich skupin frekvenéniho startéru
DE1... se nepredpoklada. Pokud by byl frekvenéni startér DE1... poskozen
plsobenim vnéjsich vlivl, oprava neni mozn4!

Pristroj zlikvidujte s pfihlédnutim k pfislusnym platnym zakondm a vyhlaskdm
na ochranu zivotniho prostredi o likvidaci elektrickych resp. elektronickych
pristrojd.

Jestlize je frekvenéni startér DE1... pfed pouZitim uskladnén, musi v misté
uskladnéni panovat vhodné podminky prostfedi:

e Teplota pfi skladovani: -40 - +70 °C,

e Stredni relativni vihkost vzduchu: < 95 %, nekondenzujici (EN 61800-5-1),

e Aby nedochézelo k poskozeni internich kondenzatorovych meziobvod(
frekvenéniho startéru, nedoporucuje se skladovani delsi nez 12 mésicl
(=> odstavec 1.11, ,Nabijeni internich DC kondenzatorovych
meziobvodd”).
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1 Rada piistrojt DEL...

1.11 Nabijeni internich DC kondenzatorovych meziobvodu

1.11 Nabijeni internich DC kondenzatorovych meziobvodi

1.12 Servis a zaruka

22

Mezilehly obvod frekvenéniho startéru DE1...-12... je vytvoren z
elektrolytickych kondenzéator(l. Po delsi dobé skladovani nebo del$i odstavce
(> 12 mésicl) bez elektrického napédjeni musi byt interni kondenzatorové
meziobvody nabity, aby se predeslo jejich poskozeni. K tomu je tfeba pfipojit
frekvenéni startér DE1...-12 k regulovanému stejnosmérnému sitovému
zdroji pomoci obou svorek (naptiklad L1/L a L2/N). Frekvené&ni startér pfitom
nesmi byt povolen (tzn. nesmi obdrzet signal Start).

Maximalni nabijeci napéti by mélo dosahovat hodnoty napéti meziobvodu
(Upc ~ 1,41 x Uyg).

e DE1...-12...: priblizné 324 V DC pfi Ue = 230 V AC

% VySe uvedena generace kondenzatoru neni u frekvencniho
startéru DE1...-34 tfeba (,,Stihly meziobvod”)

Pokud byste s frekvenénim startérem DE1... méli jakékoliv problémy,
obratte se na svého mistniho odbytového partnera.

Pripravte si nasledujici Udaje resp. informace:

presné oznaceni typu frekvenéniho startéru (typovy Stitek),
sériové ¢islo (Serial No.: typovy Stitek),

datum zakoupeni,

pfesny popis problému, ktery se vyskytl v souvislosti s provozem
frekvenéniho startéru.

Pokud by nékteré informace vytisténé na typovém stitku byly necitelné,
uvedte pouze zfetelné Citelné Udaje.

Informace o zaruce najdete ve vSeobecnych obchodnich podminkach
spole¢nosti Eaton Elektrotechnika s.r.o.

Servis v pripadé poruchy
Zavolejte své mistni zastoupeni:

http://www.eaton.eu/aftersales

nebo
Hotline After Sales Service (Hotline poprodejni servis)

+49 (0) 180 5 223822 (de, en)

AfterSalesEGBonn@eaton.com
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2 Projektovani

Tato kapitola obsahuje instrukce, které je tfeba respektovat pfi pfitazovani
vykonu motoru a pfi vybéru spinacich a jisticich zafizeni, pfi vybéru kabell a
kabelovych vedeni a za provozu frekvenéniho startéru DE1....

Pti planovani a provedeni instalace je tfeba respektovat zakony a mistni
predpisy. Jestlize nebudou respektovana dana doporucéeni, mohou se pfi
vyuziti vyskytnout problémy, které nejsou kryty zarukou.
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2.1 Uvod

Tato ¢ast popisuje strué¢né nejdilezitéjsi viastnosti v energetickém okruhu
systému pohonu (PDS = Power Drive System), které je tfeba zohlednit pfi
projektovani.

L1

L2
® L3
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®
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Obréazek 14: Ptiklad systému pohond s tfifazovym napéjenim
pro ttifdzovy motor
(® Konfigurace sité, sitova napéti, sitové frekvence, interakce s kompenza¢nimi zafizenimi
(2 Pajistky a pritezy vedeni, ochrana vedeni
(3® RCD, ochranna zafizeni proti chybnému proudu
® Sitovy stykat
() Sitova tlumivka, pfipadné externi odru$ovaci filtr, sitovy filtr
(® Frekvencni startér: konstrukce, instalace; pfipojeni vykonu; opatfeni EMC; pfiklady zapojeni
(@ Motorova tlumivka, filtr du/dt
Délky vedeni, motorové kabely, stinéni (EMC)
(@ Jisténi motoru; termistor
Motor a aplikace, paralelni provoz vice motor(i na jednom frekvenénim startéru, zapojeni
preklenovaciho obvodu (bypass); brzdéni stejnosmérnym proudem
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2.2 Elektricka sit

2.2.1 Sitove pripojeni a konfigurace sité

Frekvenéni startéry fady DE1... smi byt bez omezeni zapojeny do vSech siti
na stfidavy proud s uzemnénym nulovym bodem (TN-S, TN-C, TT, viz norma
|IEC 60364) a mohou v nich byt provozovany.

Y Y | Y Y |1 L1
Y L2 Y L2 L2
Y\ L3 Y Y L3 L3

N PEN N
PE A ll

TN-S N-C DD

Obrazek 15: AC napéjeci systémy s uzemneénym stfedovym bodem

% Je-li pfipojeno vice frekvenénich startérd s jednofdzovym
napajenim, pfi projektovani zohlednéte symetrické rozdéleni na
tfi fazové vodice.
Souctovy proud vSech jednofdzovych spotfebi¢l nesmi vést k
pretizeni neutralniho vodice (vodi¢ N).

Pripojeni a provoz frekvencnich startérl na asymetricky uzemnéné sité TN
(sité zapojené v trojuheniku s uzemnénou fazi ,, Grounded Delta”, USA);
neuzemnéné IT sité resp. IT sité s vysokoohmickym uzemnénim (vice nez
30 Q) jsou pfipustné jen podminéné.

% Provoz na neuzemnénych napétovych sitich (IT) vyzaduje
pouzivani vhodnych izola¢nich hlida¢t (napfiklad pulzné
kédovany proces méfen)

% V napétovych sitich s uzemnénym fazovym vodi¢em nesmi
maximalni napéti faze-zem prekracovat 300 V AC.

Jsou-li frekven¢ni startéry DE1... zapojeny v asymetricky uzemnéné TN siti
nebo v IT siti (heuzemnénd, izolovana), musi byt u variant s internim
odrusovacim filtrem (DE1...-...FN-...) tento filtr odpojeny (demontujte oba
mustky EMC).

% Podrobné udaje k demontazi mistkd EMC naleznete v ¢asti
—> odstavec 3.3.4, ,EMC mUstky", strana 46.
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2.2.2 Sitové napéti a frekvence

Siroké toleran&ni pasmo frekvenéniho startéru DE1... umoZfuje provoz s
pripojenim na evropska (U N = 230 V/400 V, 50 Hz) a americka
(ULn = 240 V/480 V, 60 Hz) normovana napéti:

e 230V, 50Hz; 240V, 60 Hz pti DE1...-12...
200V-10 % -240V + 10 %

e 220V, 60 Hz; 230V, 60 Hz pfi DE1...-12...NO1
200V-10 % -240V + 10 %

e 400V, 50 Hz; 480V, 60 Hz pti DE1...-34...
380V-10%-480V + 10 %

e 380V, 60 Hz; 400V, 60 Hz pfi DE1...-34...NO1
380V-10 % -480V + 10 %

Pripustny frekvenéni rozsah je pfitom u vSech tfid napéti 50/60 Hz
(48 Hz-0 % -62 Hz + 0 %).

U trojfazové napajenych frekvenénich startéri (DE1...-34...) musi byt
nesymetrie sitového napéti(faze-faze) nizsi nez 3 %. Pokud by tato podminka
nebyla splnéna nebo symetrie v misté pfipojeni by nebyla znama, doporucuje
se pouzit pfifazenou sitovou tlumivku (viz => odstavec 9.7, ,, Sitové tlumivky
DX-LN...", strana 142), jejiz hodnota uk je = 4 %.

% Nesymetrie fazi vétsi nez 3 % vedou k odpojeni frekvenéniho
startéru DE1 s chybovou zpravou.
(Kontrolka LED Kéd chyby blika cyklicky 9krat s pauzou v délce
2 s, => tabulka 48, strana 152.)

2.2.3 THD (Total Harmonic Distortion)

26

Hodnota THD (THD = Total Harmonic Distortion, celkové harmonické
zkresleni) je definovano v normé CSN EN 61800-3 jako pomér efektivni
hodnoty vSech podilti harmonickych proudt k efektivni hodnoté zakladniho
kmitoctu.

% U jednofazové napajeného frekvenéniho startéru DE1...-12...
mUze byt hodnota THD snizena pfedfazenim sitové tlumivky
(=> odstavec 9.7, ,, Sitové tlumivky DX-LN...", strana 142)
priblizné o 30 %.

Ttifazove napéjeny frekvenéni startér DE1...-34... je v provedeni , Low
Harmonic Drive”. Pouziti sitové tlumivky ke snizeni THD neni tfeba.
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2.2.4 Kompenzace jalového vykonu

% Ve stiidavych sitich s netlumenymi zatizenimi na kompenzaci
jalového vykonu mohou byt vyvolany proudové kmity (vySsi
harmonické), paralelni rezonance a nedefinované pomeéry.
P¥i projektovani pfipojeni frekvencénich startérl na sité se
stfidavym proudem s nedefinovanymi poméry zohlednéte
vyuziti sitovych tlumivek,
—> odstavec 9.7, ,Sitové tlumivky DX-LN...", strana 142.
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2.3 Bezpecnost a spinace

2.3.1 Vypinaci zafrizeni

% Mezi sitové pripojeni a frekvenéni startér DE1... instalujte ru¢né
ovlddané odpojovaci zafizeni.
Toto odpojovaci zafizeni musi mit takové vlastnosti, aby je bylo
mozné zajistit v oteviené poloze za Ucelem provedeni
instala¢nich praci a udrzby.

V Evropské unii musi byt navic k dodrzeni evropskych smérnic podle normy
EN 60204-1, ,Bezpecnost strojnich zafizeni”, zapojeno odpojovaci zafizeni v
nékterém z nasledujicich provedent:

¢ Odpojovac kategorie uziti AC-23B (EN 60947-3),

e (QOdpojovac s pomocnym kontaktem, ktery ve vSech ptipadech odpoji
vykonovy obvod dfive, nez se oteviou hlavni kontakty odpojovace
(EN 60947-3),

e \/ykonovy vypina¢ konstruovany na odpojovani podle normy EN 60947-2.

Ve vsech ostatnich oblastech musi byt respektovany a dodrzeny mistni
platné bezpecnostni predpisy.

2.3.2 Pojistky a priirezy vedeni

28

Frekvencéni startéry DE1... a pfisluSné napéjeci kabely musi byt chranény
pred pretizenim a zkratem.

% Pojistky prifazené k sitovému pfipojeni a prirezy vodi¢t zavisi na
jmenovitém proudu sité I N frekvenéniho startéru DE1....

Doporucena pfifazeni jsou uvedena v ¢asti
—> odstavec 9.5, , Kabel a ochranng zatizeni”.

Sitové a motorové kabely musi byt dimenzovany v souladu s mistnimi
pfedpisy a musi byt dimenzovany na odpovidajici proudy zatéze. Jmenovité
proudy jsou uvedeny v ¢asti =» odstavec 8.3, ,,Jmenovitd data”, strana 119.

Prarez vodi¢l PE musi byt shodny s prlfezem fazovych vodi¢l. Ptipojovaci
svorky oznacené @ musi byt spojeny se zemnicim okruhem.

UPOZORNENI(
Ptedepsany minimalni priifez vodi&t PE (CSN EN 61800-5-1)
musi byt dodrzen.

U svodovych proudt ptes 3,5 mA podle pozadavks normy CSN EN 61800-5-1
musi byt pfipojeno zesilené uzemnéni (PE). Prifez kabelu musi byt nejméné
10 mm?2 nebo se musi skladat ze dvou oddélenych, samostatné ptipojenych
zemnicich kabel(l. Svodové proudy jednotlivych velikosti vykonu jsou
uvedeny v ¢asti => odstavec 8.3, ,,Jmenovita data”, strana 119.
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Pozadavky EMC na kabely motoru jsou popsany v ¢asti => odstavec 3.3.5,

. Pfipojeni motoru”, strana 48. VZdy pouzivejte symetricky, pIné stinény
(360°), nizkoohmicky motorovy kabel. Délka motorového kabelu zavisi na
tfidé radiového ruseni prostred.

V instalacich v USA smi byt za provozu v zafizeni s aprobaci UL pouzivany
vyhradné pojistky, spodky pojistek a vedeni s aprobaci UL (AWG). Pripustné
kabely musi vykazovat odolnost proti teplu pfi 75 °C (167 °F) a ¢asto vyzaduji
instalaci v kovové ochranné trubce (viz mistni predpisy).

2.3.3 Proudovy chranié (RCD)

U trojfazové napdjenych frekvenénich startérl DE1...-34... smi byt pouZzita
vyhradné ochranna zatizeni proti chybnym proudtm citlivd na vSechny proudy
typu B. U jednofazové napéajenych (L, N) frekvenénich startérli motor(
DE1...-12... smi byt pouzivédna ochranné zafizeni proti chybnym proudim
typu A a typu B.

UPOZORNENI

Proudové chranice (RCD = Residual Current Device podle
normy |[EC/CSN EN 61800-5-1, IEC 755) smi byt instalovany jen
mezi napéajeci systém (napéjeci sit stfidavého proudu) a
frekvencéni startér DE1... ne na vystupu k motoru!

Velikost dotykovych a svodovych proud(l obecné zavisi na:

délce kabelu motoru,

stinéni kabelu motoru,

vySce taktovaci frekvence (spinaci frekvence startéru),
provedeni odruSovaciho filtru,

uzemneéni v misté instalace motoru.

Pro frekvencni startér DE1... Ize pouZit také jina ochrannéa opatteni s pfimym
nebo neptimym dotykem — naptiklad oddéleni od napéjeciho transformétoru.

% U jednofazovych ptistrojd dochéazi ke konstrukéné
podminénému vyskytu vyssiho svodového proudu, pokud dojde
k zameéne L1 a N.
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2.3.4 Sitové stykace

Sitovy styka¢ umoziiuje odpovidajici provozni zapinani a vypinani napéajeciho
napéti frekvenéni startéru a odpojeni v pfipadé chyby. Sitovy stykac se
dimenzuje podle vstupniho proudu I N frekvenéniho startéru DE1..., podle
kategorie uziti AC-1 (CSN EN 60947) a podle okolni teploty v misté instalace.
Sitové stykace a jejich pfifazeni frekvenénim startérdm fady DE1... jsou
uvedeny v => odstavec 9.6, ,Sitové stykace DIL...", strana 141 v ptiloze.

% Pfi projektovani zohlednéte to, ze krokovaci rezim pomoci
sitového stykace je nepfipustny. Maximalni pfipustna ¢etnost
zapinani sitového napéti je u frekvenéniho startéru DE1... jednou
za 30 sekund (normalni provoz).

2.3.5 Pouziti pripojeni s preklenovacim obvodem (bypass)

VAROVANI
Vystupni svorky U, V a W frekvenéniho startéru DE1... nesmi

byt nikdy pfipojeny pres napéjeci systém (L1, L2, L3). Sitové
napéti na vystupnich svorkdch mze mit za nasledek znic¢eni
frekvenéniho startéru.

Je-li tteba zapojeni s preklenovacim obvodem (bypassem), pouzivejte
mechanicky propojené spinace nebo stykace, aby bylo zajisténo, Ze svorky
motoru a vystupni svorky frekvenéniho startéru nebudou zapojeny k
sitovému pfipojeni soucasné.

L1213
||
ooy~ fflf
E—— I>[1>[1>
e
an \T_\“\ (@ Q1 tepelné ochrana proti pfetizeni a zkratu
N @ F1 pojistka a nadproudové relé F2 (alternativa k (D)
7 Q11 sitovy styka¢
T ulviw T1frekvenéni startér DET...
\f \7‘ S1 zablokované prepinani mezi frekvenénim startérem a
S1 T “““\'“% preklenovacim obvodem (bypass)
F2 ochrana motort (nadproudova relé)
M1 tfifazovy motor
F2 ®
M1

Obrazek 16: Rizeni motoru s preklenutim (bypass) - ptiklad
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2.4 EMC

V systému pohonu s proménnym pocétem otacek (PDS) je tfeba zohlednit
opatrfeni k elektromagnetické kompatibilité (smérnice EMC) jiz pfi
projektovani, protoze potfebné zmeény pfi montazi a instalaci resp.
vylepSovani v misté instalace jsou spojeny s dalSimi a vyS$Simi naklady.

Technologicky a podle systému teou za provozu v systému frekvenéné
fizenych pohond vysokofrekvenéni svodové proudy. Proto musi byt vSechna
uzemneéni s nizkym odporem a velkoplo$na.

Pro provedeni elektromagneticky kompatibilni instalace frekvenéniho startéru
DE1... jsou nutna nasleduijici opatfeni:

e Instalaci do kovové vodivé skfiné s dobrym pfipojenim k potencialu
zeme,
e stinénd, pokud mozno kratka vedeni.

9 V systému frekvenéné tfizeného pohonu uzemnéte v8echny
vodivé komponenty a sk¥ingé pokud mozno kratkymi vedenimi
s co nejveétsSim prirezem (médéné kabelové lanko).

Ve skfinovém rozvadéci musi byt vSechny kovové dily ptistrojl a skiinového
rozvadéce velkoplosné navzajem spojeny vodici vodivymi i za vysokych
frekvenci. Montazni plechy a dvefe skfinového rozvadéce by meély byt
spojeny se skfini velkoplo$dnymi kontakty a kratkymi vysokofrekvenénimi
lanky. PFitom je tfeba vzdat se lakovanych ploch (eloxovat nebo Zluté
chromovat).

Frekvenéni startér DE1... instalujte pokud mozno pfimo
(bez podlozek) na kovovou desku (montazni plech).

Sitova vedeni a vedeni k motoru vedte v rozvodné skfini pokud
mozno blizko k potenciédlu zemé&. Volna vedeni funguji jako
antény.

vl

Jestlize polozite vysokofrekvenéni vedeni (naptiklad stinéna
vedeni k motoru) a odruSenéa vedeni (napfiklad sitovy pfivod,
fidici a signalova vedeni) paralelng, musi byt vzdalenost mezi
nimi nejméné 300 mm, aby nedochéazelo k pfenaseni
elektromagnetické energie zarenim.

Také pti vétsich rozdilech v potencialu napéti musite vést kabely
oddélené. Pottebné kiizeni vodi¢d mezi fidicim a vykonovym
vedenim musi byt vzdy provedeno v pravém uhlu (90°).

J
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B

P 2100 mm _
T (23947

Obrazek 17: vedeni vodice

% Ridicf a signalova vedeni (@) nepoklédejte do kandlu s
vykonovymi vodic¢i (1).
Analogova signélové vedeni (zméfené hodnoty, pozadované a
korekéni hodnoty) musi byt po polozeni odstinéna.

7 Pz
N | V4
/4 AN
Izl ALl
@ ® @ ©

Obréazek 18: Oddélené pokladani vedeni
(@ Vykonovy kabel: sitové napéti, motorové pfipojeni
® Ridici a signalova vedeni: napojeni provozni shérnice
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2.5 Vybér motoru

% Podle tabulek jmenovitych Udajd v &asti
—> odstavec 8.3, ,,Jmenovita data”, strana 119 zkontrolujte,
zda je frekvenéni startér DE1... vzajemné kompatibilni
s pfitazenym tfifazovym AC motorem.

2.5.1 Paralelni zapojeni motorii
Frekvenéni startéry rady DE1... umozniuji paralelni provoz vice motord.

9 PYi pfipojeni vice motorl musi byt souhrn proudd motord mensi
nez jmenovity proud frekvenéniho startéru DE1....

Paralelnim zapojenim motor( se snizuje pfipojovaci odpor na vystupu
frekvencéniho startéru. Celkova indukénost se snizuje a rozptylova kapacita
vedeni je vétsi. Tim se zvySuje proudoveé zkresleni ve srovnani s pripojenim
jednotlivého motoru. Aby se sniZilo proudové zkresleni, je tfeba pripojit na
vystup frekvenéniho startéru motorovou tlumivku.

% Pfi paralelnim provozu vice motord nelze pouzivat elektronickou
ochranu motor( frekvenéniho startéru. Kazdy motor musi byt
chranén jednotlivé pomoci termistorl nebo nadproudovych relé.

% Ve frekvencnim rozsahu 20 az 120 Hz Ize pouzivat jako ochranu
motoru na vystupu frekvenéniho startéru elektronicky spoustéc
motord PKE.
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2.5.2 Druhy zapojeni u tfifazového motoru

V souladu se jmenovitymi Udaji na vykonovém S§titku Ize statorové vinuti
trifdzového motoru zapojit do hvézdy nebo do trojuhelniku.

O | | o
230/400V A Y ][ 32/19A |
0,75 KW || cos90.79 \

\

\

\ 1410 min

O | | o

Obréazek 19: Priklad typového Stitku
(vykonovy §titek) motoru

ut vy wi utr vy wt
o |o| o i i i
w2 ruz2l v2 W2 U2t v2

Obrazek 20: Druhy zapojeni:
Zapojeni do hvézdy (vlevo), Zapojeni do trojuhelniku (vpravo)

Ptiklad k obrazkim 19 a 20

DE1-124D3... nebo DE11-124D3... (U N = 230 V):
Motor v zapojeni do trojuhelniku

DE1-342D1... nebo DE11-342D1... (U.n = 400 V):
Motor v zapojeni do hvézdy

2.5.3 Pripojeni motorii chranénych proti vybuchu (EX)
Pri pripojeni motort chranénych pred vybuchem je tfeba respektovat tyto
body:

e  Frekvencni startér DET... mUze byt instalovan v pfezkousené skfini
Ex uvnitf Ex oblasti nebo ve skfifovém rozvadéci mimo Ex oblast.

e Respektujte oborové a narodni predpisy vztahujici se k oblastem
chrdnénym proti vybuchu (ATEX 100a).

«  Udaje a pokyny vyrobce motoru tykajici se provozu s frekvenénim
startérem — naptiklad pokud jsou predepsany tlumivky motor(
(omezeni du/dt) musi byt tento pozadavek respektovan.

e Zafizeni ke sledovani teploty ve vinuti motoru (termistor, Thermo-Click)
nesmi byt pfipojena pfimo k frekvenénimu startéru DE1..., ale musi byt
pfipojena prostfednictvim spoustéciho pfistroje schvaleného k pouziti
v oblasti EX (napfiklad EMTB).
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3.2 Montaz

3 Instalace
3.1 Uvod

Tato kapitola popisuje montaz a elektrické pfipojeni frekvencénich startérd
fady DE1....

% Pfi instalaci a montazi zakryjte nebo zalepte v8echny vétraci
Stérbiny frekvenéniho startéru DE1..., aby do nich nemohly
proniknout zadné cizi predmeéty.

VSechny préace pfi instalaci provadgjte jen s predepsanymi,
vhodnymi nastroji a naradim a bez pouZiti nasili.

Dalsi pokyny k montazi frekvenéniho startéru DE1... jsou
uvedeny v nadvodu k montazi IL040005ZU.

vl

Zde popsané pokyny k montazi zohlediuji montaz do vhodné skfiné pro
pristroje se stupném kryti IP20 ve shodé s normou CSN EN 60529.

e Skfin musi byt vyrobena z tepelné vodivého materialu.

e P¥i pouziti rozvadédovych skiini s vétracimi otvory musi byt otvory pod
frekvenénim startérem DE1... a nad nim umistény tak, aby byla zajisténa
dobra cirkulace vzduchu. Vzduch by mél byt pfivadén zdola a odvadén
smérem nahoru.

e Pokud prostfedi mimo skfifiovy rozvadéc obsahuje ¢astice nedistot
(napfiklad prach), musi se ve vétracich otvorech pouzit vhodny filtr ¢astic
a musi byt zajisténa nucena ventilace. U filtru je tfeba provadét nutnou
adrZzbu a Gistit ho.

eV prostiedi s vysokym obsahem vlhkosti, soli nebo chemikalii pouzivejte
vhodny uzavieny skiinovy rozvadéc (bez vétracich otvor().

9 Frekvenéni startér DE1... instalujte pouze na nehoflavy podklad
(naptiklad na kovovou desku).

Obrazek 21: Montaz na kovovou desku
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3.2 Montéaz

3.2.1 Poloha pri montazi

Frekvenc¢ni startéry DE1...-121D4..., DE1...-122D3... a DE1...-122D7...
musi byt namontovéany svisle (pfistroje bez vnitiniho ventilatoru).
Maximalné pfipustny sklon ¢ini 5°.

VSechny ostatni vykonové velikosti fady DE1... smi byt namontovany s
maximalnim sklonem 90°.

Zavésna montaz je nepfipustna.

5 s EY DN\ &
= \ = \
O R /*%0 \

Obréazek 22: Polohy pfi montazi
(vlevo: ptistroje DE1...-121D4..., DE1...-122D3...a DE1...-122D7...)

3.2.2 Voineé prostory

K zajisténi dostate¢né cirkulace vzduchu musi byt podle konstrukéni velikosti
zajistény kolem frekvenéniho startéru DE1... dostate¢né velké volné

prostory.
L T K Eni VA
I yp a onstrukéni 5o
- mm (in) velikost
~ :V O EaN— DET...-121D4...  50(1,97) FS1
b DE1-...122D3...  50(1,97) FS1
DE1...-122D7...  50(1,97) FS1
g : DET...-124D3...  50(1,97) FS1 o
ol *%0 DE1...-127D0...  50(1,97) FS1 :
DE1...-129D6...  75(2,96) FS2 it
I u« = DET..-341D3...  50(1,97) FS1
DE1...-342D1...  50(1,97) FS1 @
58050 ce050 DET...-343D6...  50(1,97) FS1 ~
1 DE1...-345D0...  75(2,96) FS2 N )
o el DE1...-346D6...  75(2.96) FS2 s0080
Y DE1...-348D5...  75(2,96) FS2
Z DE1...-34011... 100(394)  FS2
DE1...-34016... 100(394)  FS2

Obrazek 23: Volny prostor ke chlazeni vzduchem

% Frekvenéni startéry DE1... mohou byt montovany vedle sebe
bez boc¢nich rozestupl.
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3.2 Montéaz

Volny prostor u ¢elni stény by nemél byt mensi nez 15 mm.

% Pfi pouzivani volitelného modulu zohlednéte

e DX-NET-SWD3 (SmartWire-DT),
e DXE-EXT-SET (konfigura¢ni modul),
e DX-KEY-LED2 (externi fidici jednotka)

potfebny volny prostor na ¢elni strané frekvenéniho startéru
DE1....

®

-
L et

Obrazek 24: Minimalni volny prostor

% Rozmeéry, hmotnosti a potfebné rozmeéry pti upevnéni
jednotlivych konstrukénich velikosti (FS1, FS2) jsou uvedeny
v priloze.
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3.2 Montaz

3.2.3 Upevnéni
Frekvenéni startér DE1... mUze byt namontovan ve vSech konstrukénich
velikostech:
e Srouby,

* na montazni listé.

3.2.3.1 Upevnéni pomoci Sroubii

% Rozméry, hmotnosti a potfebné rozméry pfi upevnéni
jednotlivych konstrukénich velikosti (FS1, FS2) jsou uvedeny
v pfiloze.

% Pouzivejte Srouby s podlozkou a pruznou podlozkou s
pfipustnym krouticim momentem 1 Nm na ochranu skfing a
k bezpetné montazi.

<l g 4 x M4 /_%\\K §\7
O ® i m

LLLNLB I @

DHDDD

b1

lcovoocod
9909Q

o A

Obréazek 25: Uchyceni pomoci Sroubt
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3.2 Montéaz

3.2.3.2 Upevnéni na montazni listu
Alternativné k upevnéni pomoci érouvbf] Ize frekvendni startér DE1... upevnit
také na montazni listu podle normy CSN EN 60715.

;‘

}
P
\ 3 3
Y Y
Ny ol g0.04"
ol 15 ol 1029
w15 . /059"
[mm] [in]

Obrazek 26: Montaznf lista podle normy CSN EN 60715

» Frekvencni startér DE1... posadte shora na montazni liStu a zatlacte ho
dolt [1]. Zaklapnéte ho pak na montazni listu [2] a nechejte ho aretovat
silou pruziny [3].

E]l/

3] T (2]
Obrézek 27: Upevnéni na montazni listu
Demontaz z montazni listy
» K demontazi stisknéte frekvenéni startér dold [1].
Pak zatdhnéte za dolni okraj frekvenéniho startéru DE1... smé&rem
dopfedu [2]. Poté ho zvednéte z montazni listy [3] nahoru.

D | o

Obrézek 28: Demontaz z montazni listy
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3.3 Elektricka instalace

40

UPOZORNENI

Pripojeni je dovoleno provést az v okamziku, kdy byl frekvenéni
startér spravné namontovan a upevneén.

A
A

NEBEZPECI

Nebezpedi Urazu elektrickym proudem!
(Pouze kvalifikovany personal:) Provadéjte propojeni jen bez
napéti a v souladu s bezpenostnimi pfedpisy na stranach | a Il.

UPOZORNENI

Nebezpedi pozaru!

Pouzivejte jen takové kabely, jistiCe a stykace, které odpovidaji
pripustné hodnot& jmenovitého proudu.

A

NEBEZPECI

Soucésti ve vykonové ¢asti frekvenéniho startéru jsou pod
napétim jesté 5 minut po vypnuti zafizeni (doba vybiti
kondenzatorl v meziobvodu).

Respektujte varovné upozornéni!

JAYAN

DANGER

Nasledujici pracovni kroky provadeéjte s uvedenym izolovanym
nastrojem bez pouziti nasili.
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3.3.1 Zkouska izolace

3 Instalace
3.3 Elektricka instalace

Frekvenéni startéry fady DE1... jsou pred dodavkou podrobeny zkousce a
nevyzaduji zadné dalsi zkousky.

Je-li tteba provadét zkousky izolaéniho odporu ve vykonovém okruhu PDS,
musi byt respektovana nasledujici opatreni.

% Nez pripojite kabel k frekvenénimu startéru DE1..., provedte
potfebné zkousky izolace.

UPOZORNENI
Na Fidicich a pfipojovacich svorkach frekvenéniho startéru DE1...

.y

se nesmeji provadét zadné zkousky izolaéniho odporu pomoci
zkusebniho pfistroje k méfeni izolacniho odporu.

Kontrola izolace sitového kabelu

» Napdjeci kabel musi byt odpojen od elektrické sité a od pfivodnich svorek
L1/L, L2/N a L3 frekvenéniho startéru DE1....
Zmeéfte izola¢ni odpor sitového kabelu mezi jednotlivymi fazovymi vodici
a jednotlivé mezi fazovymi vodi¢i a ochrannym vodi¢em.

|zola¢ni odpor musi byt vétsi nez 1 MQ.

Kontrola izolace kabeli motoru

» Kabel motoru musi byt odpojen od pfivodnich svorek U, Va W
frekvencéniho startéru DE1... a od motoru (U, V, W).
Zmeétte izolacni odpor kabelu motoru mezi jednotlivymi fazovymi vodici a
jednotlivé mezi fazovymi vodi¢i a ochrannym vodi¢em.

Izolacni odpor musi byt vétsi nez 1 MQ.

Kontrola izolace motoru

» Kabel motoru musi byt odpojen od motoru (U, V, W).
Rozpojte mulstkové zapojeni (hvézda nebo trojuhelnik) ve svorkovnici
motoru.
Zméfte izolacni odpor jednotlivych vinuti motoru.

|zola¢ni odpor musi byt vétSi nez 1 MQ.

% Pfesné izola¢ni odpory a pfipustna zkuSebni napéti jsou uvedeny
v navodu vyrobce motoru.
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3.3.2 Pripojeni vykonové ¢asti
Pripojeni k vykonové &asti se provadi ze strany sité prostfednictvim
pripojovacich svorek:
e L1/L, L2/N, PE pro jednofazové napajeci napéti u typu DE1-12...
e L1/L, L2/N, L3, PE pro trifdzové napajeci napéti u typu DE1-34...
Sled fazi nema vyznam.

1AC 200/240V 3 AC 380/480 V
50/60 Hz

E 50/60 Hz

EED LL\SJ I ®

4] (v

=
EI_

Obréazek 29: Pfipojeni ve vykonové ¢asti (princip)
Pripojeni na strané motoru se provadi obecné prosttednictvim pfipojovacich
svorek U, Va W.

UPOZORNENI[

Frekvencni startér DE1... musi byt zdsadné spojen pomoci
uzemnovaciho vodi¢e (PE) s potenciadlem zemé.

UPOZORNENI
Nikdy nepouzivejte uzaviené pfipojovaci svorky ve vykonové
Casti.

[

\
s =
L1 LN 13 3
D8O

Obrazek 30: Uzaviené pripojovaci svorky (ptiklad: DE1-12...NN-...)
N , v g . N vy .
Pripojovaci svorky uzaviené viz obrazek 30 (L3 a ¥) nemaiji Z&dnou funkci.
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3 Instalace
3.3 Elektricka instalace

Jestlize jste k provoznimu vyuziti frekvenéniho startéru
DE1...-...FN-... odstranili mastek EMC (napfiklad v siti IT),

doporucujeme zakryt nevyuzivané. oteviené vykonové svorky
(napfiklad izola¢ni paskou), aby nedochéazelo k chybnému

zapojeni.

3.3.2.1 0znaceni vykonovych svorek

Tabulka 4. Oznacéeni vykonovych svorek

Oznacéeni Funkce Upozornéni
L1/L Sitové pripojent: Jmenovité provozni napéti napjeci sité:

e Fazel1uDE1...-34... DE1...-34...:380 /480 V (faze-faze)

e FazelLuDE1...-12... DE1...-12...:200 V/240 V (fazi-neutralnf vodic)
L2/N Sitové pripojeni: Jmenovité provozni napéti napajeci sité:

e Fazel2uDE1...-34... DE1...-34...: 400 V/480 V (faze-faze)

e Neutralnivodic NuDE1...-12...  DE1...-12...: 230 /240 V (neutralni vodi¢-faz)
L3 Sitové pripojenf: Jmenovité provozni napéti napajec sité:

e Fazel3uDE1...-34... DE1...-34...: 400 \//480 V (faze-faze)
< Uzemnéni (PE) interniho sftového Jen s internim EMC filtrem (DE1...-...FN-...).
< filtru Mistek k pfipojeni PE se pouziva jen v kombinaci s EMC

mistkem na strané motoru.
) PE, uzemnéni na strang sité Vnitfni pfipojeni k uzemnéni PE na strané motoru
U Pfipojeni motoru faze 1 Jmenovitd provozni napéti motoru:
v Prinoieni tar0 2 DE1...-34...: 400 /460 V
fipojenf motoru faze DET 12 230V
W Pfipojenf motoru faze 3
< Uzemnéni (PE) interniho filtru Jen s internim EMC filtrem (DE1...-...FN-...).
g mezilehlého obvodu (kondenzétor Y)  Mistek k pfipojent PE se pouZiva jen v kombinaci s EMC
mistkem na strané sité.

©) PE, uzemnéni na strané motoru Vnitfni pfipojeni k uzemnéni PE na strané sité
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3.3.2.2 Priklady zapojeni

Tabulka 5: Priklady zapojeni ve vykonové ¢asti

Ptipojovaci svorky Popis

DET...-12...FN-... u jednofazového napajeciho napétr:

L N PE
| | — (200 /240 V) s internim EMC filtrem
l | z
L N B @
7N\
PP OCDP

L N PE DET...-12...NN-... u jednofézového napéajeciho napéti
| (200 /240 V) bez interniho EMC filtru

=
2
(=]
=3
'S
- u L 13 PE DET...-34...FN-... u tfifazového napéjeciho napétf
2 | | — (380 V//480 V) s internim EMC filtrem
[ | I =
LU/L 2N 1B @ J
U L2 L3 PE DE1...-34...NN-... u tfifézového napéjeciho napéti
| | | | (380 V7480 V) bez interniho EMC filtru
I I I - 1
L N 1B I @
7N\
CROAS
Pfipojent tfifazového motoru pro AC tfifazové motory:
e DE1...-12...FN-... (230V)
e DE1...-34...FN-... (400 V/460 V)
s internim EMC filtrem
-
o
>
=
>
3
s Pripojeni tfifazového motoru pro AC tfifazové motory:
S e DE1...-12...NN-... (230 V)

e DE1...-34...NN-... (400 \V//460 V)
bez interntho EMC filtru
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3.3.2.3 Priitezy pripojeni a délky odstranéni izolace

3.3.3 Uzemneéni

PE A PE

Al Al

ITTITITTT)
IITTITTITTT)
IITTTTITTT)
=

HITTITITT
HITTTTITT
HTTTTTTITTT]

TTITTTITTT]

I . .

DET...-12... DE1...-34... Vedeni k motoru

Obrézek 31: Délky odstranéni izolace ve vykonové ¢asti

Tabulka 6: Délka odizolovani, prdfez vodi¢e, utahovaci moment

Délka odizolovani A1 Pripojitelny prifez Maximalni utahovaci
vodice moment Sroubii

mm in mm? AWG Nm Ib-in

8 0,3 1-6 18-6 1.2 10,6

Kazdy frekvenéni startér DE1... musi mit jednotlivé a pfimo v misté instalace
namontovano napojeni k uzemnéni napajeci sité (Uzemnéni systému).
Toto uzemnéni nesmi prochéazet jinymi pfistroji.

VSechny ochranné vodi¢e by mély byt vedeny od prostfedniho bodu
uzemneéni a musi byt napojeny vsechny vodivé komponenty systému pohonu
(frekvenéni startér DE1..., sitova tlumivka, motorovéa tlumivka, sinusovy filtr).

Impedance smycky uzemnéni musi odpovidat mistnim platnym oborovym
predpistim. Aby byly spinény predpisy UL, pouzivejte na vSechna pfipojeni
kabeld uréenych k uzemnéni kruhovou kabelovou patku.

% Priinstalaci vice frekvenc¢nich startérd v jedné rozvodné skfini
zabrante vzniku zemnicich smydek. Kromé toho zajistéte
dUkladné avelkoplosné uzemnéni vdech kovovych dill a pfistroj,
které je tfeba uzemnit prostfednictvim montazni desky.

% Pripojeni vedeni PE uzemnéni musi byt zapojeno u frekvenénich
startér (DE1...-...FN-...) s internim EMC filtrem za mUstkem
EMC.
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3.3.4 EMC miistky

46

Obrazek 32: Zapojte PE vedeni uzemnéni za mlstkem EMC
(svérny Ucinek zezadu dopredu)

Frekvencni startér DE1... se vyrabi ve dvou variantach:

e DE1...-...FN-...: s internim EMC filtrem, s mUstky EMC,
e DE1...-...NN-...: bez interniho EMC filtru, bez mdstk EMC.

MuUstky EMC spojuiji filtr pfipojeny na strané sité a filtr mezilehlého obvodu
(kondenzatory Y) pres pripojovaci svorky s pfipojenim PE uzemnéni na strané
pfipojeni sité a motoru.

Ma-li byt frekvenéni startér DE1...-FN-... pfipojen k siti IT (neuzemnénd) nebo
k asymetricky uzemnéné siti TN, musi byt internf filtry EMC odpojeny
odstranénim mustkl EMC. U pfistroji bez internich filtrd (DE1...-...NN-...)
mUstky nejsou zapojeny a pripojovaci svorky filtrll jsou bez funkce (zaviené).

, PE : PE
I
HWJNHFI : ’Lj*lm’%m‘ﬁ?"gﬂ
I

Al

Obréazek 33: DE1...-...FN-... (s filtrem)

% Pri pouziti externich filtr DX-EMV... je nutno odstranit propojku
EMC.
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UPOZORNENI

Je-li frekvencni startér DE1... pfipojen k elektrické siti, mlstky
EMC nesmi byt ani vsazovany, ani odstrafiovany.

Obrazek 34: Mlstky EMC na strané sité a motoru odpojte

9 Vzdy musi byt odstranény oba mastky EMC!
Provoz jen s jednim mUstkem EMC je nepfipustny!

% S odstranénymi mistky EMC jiz nenf k dispozici potfebny Ucinek
filtru k dosazeni elektromagnetické kompatibility (EMC).
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3.3.5 Pripojeni motoru

48

PFipojeni mezi frekvenénim startérem DE1... a motorem by mélo byt co
nejkratsi. U instalace odpovidajici EMC by mélo byt pfipojovaci vedeni
motoru stinéné.

» Spojte stinéni oboustranné a velkoplo$né (zakryti 360°) s ochrannou
zemi (PE) @. Pripojeni vykonového stinéni (PES) k zemi by mélo byt
realizovano v bezprosttedni blizkosti frekvenéniho startéru DE1...

a pfimo na svorkovnici motoru.

Obrazek 35: Pfipojeni na strané motoru

» Zabrarte rozplétani stinéni — napfiklad posunutim oddéleného plastového
plasté pres konec stinéni nebo umisténim pryzové objimky na konec
stinéni.

Alternativné Ize k velkoplosné kabelové svorce pfipojit stinéni kabelu a
pripojit ho k ochranné zemi. Aby nevznikalo ruseni EMC, mél by byt tento
kus krouceného stinéni co nejkratsi (orientaéni hodnota krouceného
stinéni kabelu: b = 1/5 a).

st
|

_L_[PES
Obrazek 36: Stinéné privodni vedeni v obvodu motoru

U vedeni k motoru doporuc¢ujeme zasadné pouzivat stinéné &tyrzilové kabely.
Zlutozelené vedeni tohoto kabelu spojuje pfipojeni ochranného vodice od

motoru a frekvenéniho startéru a minimalizuje tim zatéZzovani sité stinéni
plUsobenim vysokych vyrovnavacich proudd.
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Nasledujici obrazek ukazuje pfiklad konstrukce Ctyfzilového, stinéného vedeni
k motoru (doporu¢ené provedeni).

Obrazek 37: Ctytzilové stinéné kabely motoru
(1) Médéna sit stinéni

(@ Vnégjsi plast PVC

(3 Kabelové lanko (médéné draty)

® lzolace zil z PVC, 3x erna, 1x Zlutozelena
(8 Textilni pasek a vnitini material z PVC

Jestlize jsou ve vyvodu motoru dalsi moduly (naptiklad ochrany motor(,
motorova nadproudova relé, tlumivky motorl nebo svorky), Ize stinéni kabelu
motoru v blizkosti téchto moduld prerusit a velkoplosné spojit vodiveé s
montaznim plechem (PES). Volné, tzn. nestinéné pripojovaci kabely by
nemély byt delsi nez priblizné 300 mm.
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3.3.6 Instalace podle UL®

Jsou-li v plném rozsahu splnény nasledujici podminky, splfiuje frekvenéni
startér DE1... poZzadavky UL:

U DE1...-12... je jednofdzové napajeci napéti pripojeno ke svorkdm L1/L

a L2/N. Maximalni pfipustna efektivni hodnota nesmi prekrocit

240 V RMS.

U DE1...-34... je ttifazové napéjeci napéti pfipojeno ke svorkam L1/L a

L2/N a L3. Sled fazi nema vyznam. Maximalni ptipustna efektivni

hodnota nesmi prekrogit 500 V RMS.

K dodrzeni pozadavk( CSA je tfeba zapoijit ochranu pfed pfechodovym

prepétim na strané sité frekvenéniho startéru DE1... Ta mé sledovat

napéti 600 V (faze k zemi) a 600 V (faze k fazi), musi vyhovovat

pozadavk(m kategorie prepéti [l a ma nabizet ochranu proti impulznimu

napéti Spicek 4 kV nebo musi mit rovnocenné parametry.

Maximalni pfipustna intenzita zkratového proudu (AC) v napéjeni vstup(

smi ¢init 100 kA pfi pouziti pojistek (600 V, UL Class CC nebo Class J),

14 kA RMS pfti pouziti jisti¢t (480 V, MCB typu B) a DE1...-34....,

18 kA RMS pti pouziti MCB typu E.

Pevna instalace se provadi s vhodnym odpojovacim zafizenim mezi

frekvenénim startérem DE1... a napajecim napétim podle mistniho

bezpecnostniho kédu a predpisu.

Pouzijte vhodné sitové kabely a kabely motorll z médéného dratu s

minimalnim rozsahem teplot izolace 75 °C (167 °F).

Pro jednotlivé velikosti vedeni se pouZivaji utahovaci momenty

vykonovych pfivodl podle specifikaci.

Na vykonovou svorku je pfipustny jen jeden typ vodi¢e. Vodi¢e PE

uzemneéni musi byt pfipojeny na kovovych krytech pomoci kabelového

oka.

Varianty ochrany motoru pred pretizenim:

°  bimetalové nadproudové relé, zapojené mezi frekvenéni startér
DE1... a Motor, které se odpoji pfi pfetizeni DE1..., nebo

° motor s termistorem, ktery je pfipojen pfes relé termistorové
ochrany motoru (EMT6) a pfi pfetizeni odpoji frekvenéni startér
DE1..., nebo

°  motor s termistorem, ktery jako externi chybova zprava odpoji
frekvenéni startér DE1... pfimo (pfipojeni termistoru na fidici svorku
3a +10V), EXTFLT s rezimem 1 (P-15 = 1), rezimem 3 (P-15 = 3),
rezimem 5 (P-15 = 5), rezimem 7 (P-15 = 7) a rezimem 9 (P-15 = 9).
Predpoklad: P-19 = 0, nebo

*  Motor s tepelnou paméti (P-33 = 0).
Pfedpoklad: P-08 = nastaven jmenovity proud motoru.

% V navodu k montazi IL040005ZU je uveden souhrn

~Additional Information for UL® Approved Installations”.
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3.3.7 Pripojeni k Fidici €asti

Pripojeni k fidici ¢asti se provadi obecné prostfednictvim pfipojovacich
svorek:

e 0V, +10 V: vystup tidicitho napéti,

e 1,2, 3, 4: digitalni a analogové vstupy

e svorky 13, 14: pro beznapétové vystupy relé.

0vV+10vV1 2 3 4 13 14

QOO DDDD , f
| =52
]
DE1, DEN pouze pri DE11

Obrazek 38: usporadani pripojovacich svorek na fidici ¢asti

Opatreni ESD

Na ochranu zafizeni pfed poSkozenim elektrostatickym vybojem
‘I je tfeba se pred dotykem na Fidici svorky a Fidici desku vybit

dotykem na uzemnénou plochu.

3.3.7.1 Oznaceni svorek —ridici cast

Tabulka 7: Oznaceni svorek — fidici ¢ast

Oznaceni Funkce Upozornéni

oV Referen¢ni potenciél (GND) e pro interni fidici napéti (10 V)
pro externi fidicl napéti (10 VV/24 V)
e profidici vstupy 1 -4

+10V Napétovy vystup +10 V DC, Vlystup interniho fidictho napéti +10 V pro digitalni a
max. 20 mA analogoveé fidici vstupy frekvenéniho startéru DE1...
(svorky 1 a7 4)

1 DI1, digitaIni vstup 1 Hladina pro signal High: +9— 30V
Vstupnf proud: 1,15/3 mA (10/24 V)
Nastavenf z vyroby: FWD (povolenf pravotogivého pole)

konfigurovatelné

2 DI2, digitaIni vstup 2 Hladina pro signal High: +9— 30V
Vstupnf proud: 1,15/3 mA (10/24 V)
Nastaveni z vyroby: REV (povoleni levotogivého pole)

konfigurovatelné

3 DI3, digitaIni vstup 3 Hladina pro signal High: +9— 30V
Vstupnf proud: 1,15/3 mA (10 V/24 V)
Nastaveni z vyroby: FF1 (pevna frekvence 20 Hz)

konfigurovatelné
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Oznaéeni

Funkce

Upozornéni

Al1, analogovy vstup 1

DI4, digitaIni vstup 4

Analogovy vstup: 0 - +10 V

Vstupni proud: 0,12 mA

Rozliseni: 12 Bit

Nastavent z vjroby") f-REF: 0 - f-max (50/60 Hz)

Hladina pro signal High: +9—-30 V
Vstupni proud: 1,15/3 mA (10/24 V)
konfigurovatelné

13

Reléovy kontakt?)

beznapétovy reléovy kontakt (spinacf kontakt), RUN

14

Reléovy kontakt?)

230V AC/30VDC
max. proud zatéZe: 6 A (AC-1) /5 A (DC-1)

1) Prepinéni jako digitalni vstup s parametrem P-15 (=> tabulka 22, strana 95 a => tabulka 33, strana 108)
2) U typu zafizeni DE11-... je parametrizovatelné

3.3.7.2 Pripojeni ridicich vedeni

Pripojeni tidicich vedeni se provadi bez stinéni. V prostfedi s vysokym
zatizenim EMC nebo u Fidicich vedeni, kterd jsou pfipojena mimo skfifiovy
rozvadéec (napfiklad ovladaci panel s dlouhym pfipojovacim vedenim) se
doporucuje pfipojeni stinéného vedeni. Stinéni se pfitom pouziva
jednostranné v blizkosti frekvenéniho startéru DE1... (PES).

=)

o

82 ft)

=25m (s

-

@1 1

FWD REV

) Cu25 mm?
- PE
PES
- @y
al
- PES ZB4-102-KS1

L

4K7

| .

R1

Obréazek 39: Priklad ptipojeni fidicich svorek

Vyse uvedeny priklad pfipojeni (obrazek 39) zobrazuje jednostranné pfipojenti
PE (PES) stinéni ridiciho vedeni s kabelovou svorkou. Ridici vedeni by méla
byt v provedeni krouceného kabelu.

—_

Rozplétani stinéni Ize zabranit naptiklad posunutim oddéleného
plastového plasté pres konec stinéni nebo umisténim pryzové
objimky na konec stinéni.
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3.3.7.3 Priirezy pripojeni a délky odstranéni izolace
Prarezy vodi¢l a délky odstranéni izolace jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

Tabulka 8: Ptipojovaci kabely k Fidicim svorkam

s s s %mH

e

T Ty =

mm? mm? AWG mm in Nm Ib-in mm

05-15 05-1 30-16 5 02 05 6 07x3
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3.3.7.4 Priklady pripojeni ridici casti

Tabulka 9: Priklady pfipojeni s nastavenim z vyroby — rezim 0 (P-15)

Ptipojovaci svorky

Popis

]
x1
I

+10...+424V DC
+10V

<20 mA
o~ [ae]
=} =}
o] [1] [2] [s

<

FWD DI

»—/

f-REF

Funkce plynulého rozbéhu

Casové fizeny start motoru s predvolenym smérem otacent

DI1 = povolent pravototivého pole (FWD)

A1/DI4 = zadani poZadované hodnoty (f-REF ), +10 V = maximéalni frekvence 50/60 Hz (P-09)
Doba rozbéhu: 5 sekund (P-03),

Pri odpojeni DI1 nasleduije fizené zastaveni s dobou dobéhu 5 sekund (P-04).

f
[Hzl I

50
(60)

- I
A

5 5 tls]

A
Y
A

+10V

<20 mA

o7l [l

o

FWD [ DIt
L

—
.
—

f-REF

Frekvencni startér (standardni, nastaveni z vyroby)

Start motoru v obou smérech otacenf s variabilné nastavitelnymi otackami

DI1 = povoleni pravotoGivého pole (FWD)

DI2 = povolent levatotivého pole (REV)

DI3 = pevna frekvence (FF1 = 20 Hz), prepisuje analogovou, variabilni poZadovanou hodnotu
frekvence f-REF (0 - 10 V)

A1/DI4 = zadani pozadovanych hodnot (f-REF ), 0 - 10 V = 0 a7 max. frekvence 50/60 Hz (P-09)
Doba rozbéhu: 5 sekund (P-03)

Doba dobghu: 5 sekund (P-04)

R1: PoZadovand hodnota potenciometru (napfiklad pevna hodnota 4,7 kQ)

f
[Hzl A

50
(60)

|
I
|t
I
A |p====F==== s e
I
I
|

REV
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3.3.7.5 Analogovy vstup

3 Instalace
3.3 Elektricka instalace

% Ptipojovacim svorkam Ize pfizpUsobit jejich funkci t€mito
zpUsoby:
e rezim voli¢e konfigura¢niho modulu DXE-EXT-SET,
e parametry v softwaru k nastaveni parametrd

.drivesConnect”,
e parametry prostfednictvim externi ovlddaci jednotky

DX-KEY-LED2.

Ridici svorka 4 (Al1/DI4) je uréena pro analogové i digitaini vstupni signaly.

V nastaveni z vyroby je Fidici svorka 4 zapojena jako analogovy vstup (Al1)
pro 0 - 10 V. Vztazny potencial je fidici svorka 0 V.
Zména funkce vyzaduje ptizplsobeni pomoci parametru P-15.

Pomoci parametru P-16 Ize nastavit dalSi analogové vstupni hodnoty:

e 0-10V (nastaveni z vyroby),

e 0-20mA,

e 4 -20 mA s monitorovanim pferuseni obvodu (chybova zprava < 3 mA),

e 4-20 mA s monitorovanim pferuseni obvodu (< 3 mA: rampou fizeny
pfechod na pevnou frekvenci FF1).

Sl

+10...+24V DC
+10V
< 20 mA
—|=
<|a
|E +10V
L
w
e
f-REF n
0.+10V
(0/4...20 mA)

Obrazek 40: Priklad pfipojeni externiho analogového zdroje pozadované hodnoty

S parametrem P-17 Ize odstupriovat analogové vstupni hodnoty a invertovat
je parametrem P-18.

% Nastaveni parametr( je popsano v tabulce => tabulka 35,
strana 111.
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3.3.7.6 Digitalni vstupy
Ridici svorky 1, 2, 3 maji shodnou funkci jako digitaIni vstupy (D11, DI2, DI3) a
také stejny UcCinek. V nastaveni z vyroby je fidici svorka 4 nastavena jako
analogovy vstup Al1 a parametrem P-15 ji Ize aktivovat také jako digitalni
vstup DI4.

Obrazek 41: Priklad pfipojeni se ¢tyfmi digitalnimi vstupy
(@ Konfigurace digitalnich vstupl podle parametru P-15 nebo
s konfiguraénim modulem DXE-EXT-SET (—> tabulka 10)

Tabulka 10:Konfigurace digitélnich vstupl podle parametru P-15

Mode  P-15 DI2 DI3 DI4
2 2 REV FF20 FF21
4 4 upP FF1 DOWN
5 5 upP EXTFLT DOWN
6 6 REV upP DOWN
7 7 FF20 EXTFLT FF21

Rizeni digitalnich vstup(l Ize provadét pomoci interniho Fidiciho napét

o velikosti +10 V (pozitivni logika) z fidici svorky +10 V nebo s napétim az
+24 V z externiho zdroje napéti:

e 9-30V = High (logicka ,1")

e 0-4V=_Low (logicka ,0")

Referencni potenciél s externim fidicim napétim je Fidici svorka = 0 V.
% Pti pouziti externiho zdroje napéti dbejte, aby byly spolu spojeny

potencialy 0 V externich zdrojd napéti a frekvencéniho startéru

DE1 (0 V).
Zbytkové zvinéni externiho fidiciho napéti musi byt mensi nez
+5 % AUa/Ua
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Tabulka 11: P¥iklady zapojeni digitalnich vstupt (rezim 0)

Pripojovaci svorky

Popis

""""' Xi
[
+10..4+24 V DC
+10V
<20 mA o -
a| o
[ov] [nov 2] [3]
& s ]
o L oc
-

Nastaveni z vyroby

Ovladani digitalnich vstupt (DI1 - DI3) a zadani
pozadovanych hodnot (Al1) s internim Fidicim napétim
+10 V potenciometrem R1 (0 - 10 V).

X1

+10..+424V DC

Externi fidici napéti 24 V

Ovléadani digitélnich vstup( (DI1 - DI3) externim fidicim
napétim (+24 V).

+10V Zadani pozadovanych hodnot se provadi s internim
<20 mA N - fidicim napétim +10 V pres potenciometr R1 (0 - 10 V).
=} a
[ov] [rov 2] [3]
(=] = b
= B E
R1
| .
-0
+24 V
Externi fidici napéti pres jednotku fizeni PLC
I . |
L] Ovladént digitalnich vstupti (D11 - DI3) exterim idicim
| nap&tim (+24 V).
10..+24V DC
+10V o Zadani poZadovanych hodnot se provadi externim
<20 mA N - signalem (0- 10 V).
v| [|+ov 2 oznamky: -
|F—| o = [3—| = Referenéni patencial pro analogové a digitaIni vystupy
= e Bl o fidici jednotky PLC je O V.
* K| L
_@ I I |
+24V
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3.3.7.7 Reléovy kontakt (RUN)
Ridici svorky 13 a 14 jsou propojeny s internim beznapé&tovym reléovym
kontaktem (spinaci kontakt) frekvenéniho startéru DE1....

58

Kontakt sepne, pokud je pfiveden povolovaci signal (FWD, REV, ENA)
a nenf aktivni zddna chybové zprava.

Jakmile se objevi chybova zprava, kontakt ihned sepne.

Kontakt sepne po odpojeni povolovaciho signalu (FWD, REV, ENA)

a motor se zastavi s nefizenym dobéhem (nastaveni z vyroby P-05 = 0).
Po odpojeni povolovaciho signalu (FWD, REV, ENA) kontakt sepne se
zpozdénim po uplynuti doby dobéhu nastavené v parametru P-04

(f, = 0 H2).

Po odpojeni povolovaciho signalu (FWD, REV, ENA) kontakt sepne

s Casovym zpozdénim a motor zpomali podle doby rampy dobéhu
(doba rampy P-04) na nulovy pocet otacek (0).

Udaje k pfipojeni a funkce fidicich svorek 13 a 14 jsou:

250 V AC, maximalné 6 A AC1
30V DC, maximainé 5 A DC1

Pro bezpecény provoz bez ruseni doporucujeme zapojit indukéni spotfebice
(naptiklad spojovaci relé, stykace).

Drive relay output

250V ~=6A,AC-1

30V—==5A,DC-1

] )]

mERR A

—1 —1 - (+)
Varistor RC filter Diode

AC AC AC DC

DC

Obrazek 42: Priklady zapojeni s ochrannym ¢lenem

DE1... Frekvenéni startér 05/19 MNO40011CS www.eaton.com



3.4 Rozhrani RJ45

3 Instalace
3.4 Rozhrani RJ45

Rozhrani RJ45 na ¢elni strané pfistroje umoznuje pfimé pfipojeni ke
komunika¢nim kartdm a modullim (—=> obrazek 44, strana 60).

X1

[ S

Obréazek 43: Rozhrani RJ45

Integrované rozhrani RS485 podporuje protokol Modbus RTU a u zatizeni
DE11... také CANopen.

Frekvenéni méni¢e DE1... nemaji Zadny vnitfni ukon&ovaci
odpor sbérnice.

V pfipadé potfeby pouzivejte odpor pro zakonéeni sbérnice
EASY-NT-R.

CANopen: PIN 1T aPIN 2, 124 Q

Modbus RTU: PIN 7 a PIN 8, 120 Q

Dalsi informace k pfislusenstvi naleznete v ¢asti
—> kapitola 9, , Pfislusenstvi”, strana 131.

Konfiguraéni modul DXE-EXT-SET je podrobné popsan v ¢asti
—> kapitola 5, ,, Konfiguraéni modul DXE-EXT-SET", strana 71.

VIR R 2R
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DX-KEY-LED2
DX-KEY-OLED

DET...

FS1 FS2
45 mm (1.77") 90 mm (3.54)
o

/1147474

(I~9.84ft)

é @ 1L04012020Z

DX-COM-STICK3
DX-COM-STICK3-KIT

9 @ L040051ZU

DX-CBL-PC-3M0 9 m 1L040008ZU
9 @ MN04012009Z...

9 @ drivesConnect
MNO40003.. 9 @ 1L0400252U OXE-EXT-SET

Obréazek 44: Prehled systému k rozhrani RJ45 frekvenéniho startéru DE1
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3.5 Indikace pomoci LED diod

Provozni stavy frekvencéniho startéru DE1... se zobrazuji ttemi svételnymi
diodami (LED).

M

M

O Run
O Status
O Fault Code

1 pulse - overload

2 pulses - external fault

3 pulses - over voltage

4 pulses - over current

5 pulses - over temperature

Obrézek 45: Indikatory LED s chybovymi kody (potisk na krytu)

.y

Tti kontrolky LED Run, Status a Fault Code vykazuji nasledujici chovani:
LED Run:

Provozni hlaseni.

Blikani (zelena LED) dvakrat za sekundu (pfi frekvenci 2 Hz),

s privedenym sitovym napétim, pokud neni pfiveden zadny povolovaci
signal na DI1 resp. DI2 a neni aktivni zadna chybova zprava.

Sviti (zelené&) v povoleném provozu.

Nesviti, pokud spinany napéajeci zdroj (SMPS) nepracuje (napfiklad pfilis
nizké napéti v siti), a pfi interni chybé komunikace (frekvencni startér
DE1... je vadny).

LED Status:

Stavové hlaseni

Blika ¢ervené s frekvenci 2 Hz a v kombinaci s kontrolkou Fault Code
pfi pfilis nizkém napéti v siti.

PYi chybé sviti ¢ervené v kombinaci s indikatorem LED Fault Code
(frekvenéni startér DE1... je vadny).

LED Fault Code:

Indikace kédu chyby

Blika Cervené (cyklicky sled bliknuti s dobou pauzy) s nasledujicim
poctem bliknuti (1 x, 2 x, 3 x, ..., 13 x) a poté 2 sekundami pauzy

(2 Hz + 2 s) (=> tabulka 12).

Bliké ¢ervené s frekvenci 2 Hz a v kombinaci s indikdtorem LED Status
pfi pfilis nizkém napéti v siti.

PYi chybé komunikace sviti Cervené v kombinaci s indikdtorem

LED Status (DE1... vadny).

Je-li aktivni brzdéni stejnosmérnym proudem frekvenéniho startéru DE1,
sviti Zluté.
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62

Tabulka 12: Chybové zpravy indikatou LED , Fault Code”

Fault Code (kéd chyby) Frekvence blikani: Vyznam chybové zpravy
2 Hz, (poté
2 sekundy pauza)
1 pulz - pretizeni 1x Tepelné pretizeni motoru
2 pulzy - externi chyba 2x Externf chybové hlaseni
3 pulzy - prepéti 3x Prepéti
4 pulzy - nadproud 4x Nadproud
5 pulzl - prehrati 5x PFili§ vysoka teplota
6 x Chyba ve vykonové casti
7x Chyba komunikace
8 x Nastaveni parametril z vyroby
9x Zbytkové zvinéni DC
10 x Chyba live-zero
11 x PFili§ nizké teplota
12 x Chyba termistoru
13 x Chyba dat

% Podrobny popis chybovych zprav je uveden v ¢asti
—> kapitola 10, ,,Chybové zprava”, strana 149.
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3.6 Blokova schémata

Nasledujici blokova schémata zobrazuji vSechny pfipojovaci svorky
frekvencniho startéru DE1 a jejich funkci v nastaveni z vyroby.

3.6.1 DE1...-12...FN-...

1 AC 200/240 V
50/60 Hz PE
X1 DE1...
I 6A,250VAC
5A,30VDC
+10..424V DC
+10V
<20mA
— o~ [ae)
a =) =}
vl [ [1] [2] [ 13| [1a
2 E T RUN Mode 0
(T8

L) e
4K7

el e

DE11 P-54

Obrazek 46: Blokové schéma DE1-12...FN-...
frekvenéni startér s jednofadzovym napéjecim napétim a s internim EMC filtrem

3.6.2 DE1...-12...NN-...

1 AC 200/240 V

|50/60Hz| PE
T [] T —
S L = A [ x1 DET...
~ I 6 A, 250 VAC
5A,30VDC
+10...4+24V DC
+10V
<20 mA
o o™
o =)
|EV—| +10V |_2—| 3 13 14
= b RUN Mode 0
oc [

4K7
IR
DE11 P-54

Obrazek 47: Blokové schéma DE1-12...NN-...
frekvenéni startér s jednofdzovym napéjecim napétim bez interniho EMC filtru
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3.6.3DE1...-34...FN-...

3 AC 380/480 V
50/60Hz
DE1...
6 A, 250V AC
5A,30VDC
13 14
RUN Mode 0
b Bryre
‘ P-53
DE11 P-54

Obréazek 48: Blokové schéma DE1-34...FN-...
frekvenéni startér s tfifazovym napdjecim napétim a s internim EMC filtrem

3.6.4 DE1...-34...NN-...

3 AC 380/480 V
| 50/60Hz | P|E
L L2/N HEE ] DE1
p i
— I 6 A, 250 V AC
5A,30VDC
+10...+24V DC
+10V
>z <20 mA
o [ar)
s 2
r=1
ul [v] [w] 131 [@] Jov] [wov 2] [3] 13| [14
EEE RUN Mode 0

Rl P51
\ \ a7 P52$

DE11 P -54

Obréazek 49: Blokové schéma DE1-34...NN-...
frekvenéni startér s tfifazovym napdjecim napétim bez interniho EMC filtru
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4 Provoz

4.1 Uvedeni do provozu, kontrolni seznam
Nez uvedete frekvenéni startér do provozu, zkontrolujte si nasledujici body

(kontrolni seznam):

4 Provoz
4.1 Uvedeni do provozu, kontrolni seznam

Tabulka 13: Uvedeni do provozu, kontrolni seznam

Cis. | Cinnost Prostor na poznamky ctenare

1 Montdz a propojeni byly provedeny podle ndvodu k montézi
(=> 1L040005ZU).

2 Z okoli frekvenéniho startéru, motoru a pohyblivych ¢asti stroje byly
odstranény pfipadné zbytky propojeni, kusy vedeni a veskeré
pouzité naradi a nastroje.

3 V8echny ptipojovaci svorky ve vykonové ¢asti a v fidici ¢asti jsou
utazeny zadanym utahovacim momentem.

4 Vedeni pfipojend na vystupni svorky frekvenéniho startéru (U, V, W)
nejsou zkratovana a nejsou spojena se zem/ (PE).

5 Frekvencni startér je fadné uzemnény a spojeny s PE. Pfipojovaci
svorky jsou oznaceny symbolem uzemnéni @.

6 VSechna elektricka pripojeni ve vykonové ¢asti byla fadné provedena
a byla dimenzovana a pfipojena v souladu s poZadavky.

DE1...-12... na L1/L, L2/N a PE
DE1...-34... na L1/L, L2/N, L3 a PE
Motor na U, V, W a PE

7 VSechny faze napdjeciho napéti (L nebo L1, L2, L3) jsou jiStény
pojistkou resp. jistiCem.

8 Frekvenc¢ni startér DE1... a motor jsou pfizplsobeny sitovému
napéajecimu napéti.

DE1...-12...:200-240V £10 %
DE1...-34...:380-480V £10 %
Motor: typ zapojeni (hvézda, trojuhelnik)

9 Kvalita @ mnozstvi chladiciho vzduchu odpovidaji poZzadovanym
podminkdm prostfedi frekvenéniho startéru DE1... a motoru.

10 VSechna pripojena fidici vedeni a spinaci zafizeni zajistuji podminky
STOP.

11 Smeér plsobeni napojeného stroje dovoluje spusténi motoru
(=> poradi fazi U, V, W resp. zkontrolujte smér to¢ivého pole FWD
nebo REV).

12 | V&echna NOUZOVA VYPINANI a ochranné funkce jsou v fadném

stavu.
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4.2 Vystrazné upozornéni k provozu

66

Respektujte nasledujici pokyny:

NEBEZPECI

Uvedeni do provozu smi provést jeding kvalifikovany odborny
personal.

NEBEZPECI
Nebezpecné elektrické napéti!

Respektujte bezpecnostni pfedpisy na strankach | a Il.

<l

NEBEZPECI

Soudasti ve vykonové &asti frekvenéniho startéru DE1 jsou pod
napétim, je-li pfipojeno napajeci napéti (sitové napéti).

Napfiklad vykonové svorky L1, L2/N, L3, U, V, W.

Ridici svorky jsou izolovany proti sitovému napéti.

Na svorky relé (13, 14) mize byt ptfivedeno nebezpeéné napéti —
to plati i tehdy, kdy frekvenéni startér neni napajen sitovym
napétim (napfriklad pfi zapojovani reléovych kontaktl do fidicich
jednotek s napétim > 48 V AC /60 V DC).

NEBEZPECI

Soucésti ve vykonové ¢asti frekvenéniho startéru DE1 jsou
pod napétim jesté 5 minut po vypnuti zafizeni (doba vybiti
kondenzatorl v meziobvodu).

Respektujte vystrazna upozornéni!

JAYAN

DANGER

A

NEBEZPECI

Je-li aktivovana funkce automatického opétovného spusténi, po
vypnuti (chyba, vypnuté sitové napéti) se pfi opétovném zapnuti
napajeciho napéti mdze motor samocinné automaticky spustit
(=> parametr P-31).
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UPOZORNENI
Krokovaci rezim pomoci sitového stykace je nepfipustny.

Na strané motoru se stykacCe a spinaci zafizeni (spinace pro
opravu a udrzbu) nesmi za provozu motoru otevirat.
Krokovaci rezim motoru pfes stykace a spinaci zafizeni na
vystupu frekvencniho startéru DE1... je nepfipustny.

UPOZORNEN/

Zkontrolujte, zda pfi spusténi motoru nevznikaji zadna rizika.
Jestlize vzniké nebezpedi v disledku chybného provozniho
stavu, odpojte pohony stroje.

Maji-li se provozovat motory s frekvencemi ptekracujicimi bézné
standardni frekvence 50 resp. 60 Hz, musi byt dané provozni
rozsahy schvaleny vyrobcem motoru. Jinak mdze dojit k
poskozeni motord.
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4.3 Ochrana pred arazem elektrickym proudem

68

Zajisténi ochrany pred urazem elektrickym proudem pf¥i pouzivani
frekvenéniho startéru DE1... podle normy IEC/EN 61800-5-1

Prohlaseni vyrobce pro uéely vychoziho testovani dle normy
IEC/HD 60364-6 (DIN VDE 0100-600 (VDE 0100-600)) a periodického
testovani podle normy EN 50110-1 (DIN VDE 0105-100 (VDE 0105-100))

Ochrana pted poruchami podle normy IEC/HD 60364-4-41 (DIN VDE 0100-
410 (VDE 0100-410)) pro obvod na vystupni strané vySe uvedeného zafizeni

je zajisténa za predpokladu dodrzeni nasledujicich pozadavk:

e  Byly dodrzeny pokyny k instalaci uvedené v této dokumentaci.
e Byly dodrzeny pfislusné normy IEC/HD 60364 (DIN VDE 0100 (VDE
0100)).

*  Bylo zajisténo pospojovani vSech souvisejicich ochrannych vodi¢t a
vodict k vyrovnavani potencialu, véetné prislusnych pfipojnych bodu.

Pokud jsou splnény vySe uvedené pozadavky, uvedené zafizeni vyhovuje
pozadavkldm normy |IEC/HD 60364-4-41 (DIN VDE 0100-410 (VDE 0100-
410):2007-06, ¢ast 411.3.2.5), pokud je zajisténo ochranné opatteni
.automatické vypnuti napajeciho zdroje”.

Poznadmka je zaloZzena na néasledujicich informacich:

V pripadé zkratu se zanedbatelnou impedanci vi¢i ochrannému vodi¢i nebo
uzemneéni snizi vyse uvedené zafizeni vystupni napéti za dobu uvedenou v
Tabulce 41.1 nebo do 5 sekund — podle pfipadu — v souladu s normou |IEC/HD
60364-41 (DIN VDE 0100-410; VDE 0100-410):2007-06).
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4.4 Uvedeni do provozu s nastavenim z vyroby

Nasleduje zjednoduseny pfiklad provozu s nastavenim z vyroby:

Priklad pripojeni Svorka Oznaceni

U L2 13 PE L1/L (Jsg?oﬁﬁ%ve r)1apajen| ze sité EIE?ZOV-%EG[)?JBHI ze sité

1T ] o
L3 -

L N PE

| | | ©) Uzemnéni (PE)

LULILN 13 | © T Mistek z interniho filtru EMC k uzemnéni — pouze u DE1...-...FN-...

oV Referentni potencial (0 V)
+10V Internt Fidici napéti +10 V (vystup, maximalné 20 mA)
1 FWD, povoleni startu pravotogivé pole
4 Pozadovana hodnota frekvence (vstup f-REF 0 —+10 V) z potenciometru R1
U Pripojenf trojfazového stfidavého motoru
v (T¥ifézovy motor)
W
©) Uzemnénf (PE), stinéni kabelu matoru (PES)
T Miistek z interniho filtru EMC k uzemnéni —

pouze u DE1...-...FN-...

» Frekvencni startér DE1... pfipojte podle vySe uvedeného prikladu
pfipojeni pro jednoduché uvedeni do provozu s pfedem zadanym
nastavenim z vyroby.

Potenciometr poZzadované hodnoty by mél mit pevny odpor o velikosti
nejméné 1 kQ az nejvyse 10 kQ (pfipojeni fidicich svorek +10V a OV).
Zde se doporucuje hodnota 4,7 kQ.

% Jestlize pfipojeni potenciometru pozadované hodnoty nelze
jednoznacné pfifadit svorkdam 0V, +10 V a 4, nastavte
potenciometr pfiblizné na 50 %, nez poprvé vydate pfikaz
povoleni startu (FWD).

9 Nez zapnete sitové napéti, zkontrolujte, zda jsou kontakty
povoleni (FWD) oteviené.

S privedenim predem daného napdjeciho napéti na svorky k pfipojeni sité
(LT/LalL2/NuDE1T...-12... resp. L1/L, L2/N a L3 u DE1...-34...) se
prostfednictvim spinaného napéjeciho zdroje (SMPS) v mezilehlém okruhu
vygeneruje fidici napéti a zelené blika indikdtor LED Run. Frekvenéni startér
DE1... je pfipraven ke spusténi (fddny provozni stav) a v rezimu Stop.
Povoleni startu se provadi fizenim Fidici svorky 1 napétim +10 V: indikator
LED Run. sviti trvale.

Potenciometrem R1 Ize nastavit pozadovany pocet otacek motoru.
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5 Konfiguracni modul DXE-EXT-SET

R X
3sams;: Fixed Freq. @
l
u““* STATUS
: = (@)
1805
g, rmax EUHZ
1

Obrazek 50: Konfiguraéni modul DXE-EXT-SET

Konfiguraéni modul DXE-EXT-SET umoziiuje jednoduchou zmeénu zakladnich
nastaveni frekvencéniho startéru DE1..., aniz by bylo tfeba pouzivat ovladaci
jednotku nebo PC. DXE-EXT-SET plsobi jako mechanickd pamét parametr.
U sériové vyrabénych strojl Ize napfiklad hodnoty nastavené v konfiguraénim
modulu (stavova kontrolka Status-LED sviti zelené) prenaset (kopirovat) na
jiné frekvendéni startéry DE1... stejné vykonové velikosti (tlacitko SET).

% Konfiguraéni modul DXE-EXT-SET je volitelny modul a neni
soucasti rozsahu dodavky frekvenéniho startéru DE1....

5.1 0znaceni na modulu DXE-EXT-SET

Obrézek 51: Oznaceni na modulu DXE-EXT-SET

(® LED stavové indikace

(@ Opeviiovaci svorky pro frekvenéni startér DE1...

(3 Volic 50/60 Hz — k pfizplsobeni zakladnich nastaveni sitové frekvenci

(® Tlatitko SET — pfenasi zménéné nastavené hodnoty do frekvenéniho startéru DET...

(& Potenciometr | motor — umoZiiuje pfizplisobit ochranu motoru (hodnota | x t)

(® Rezim volice pro konfiguraci funkei Fidicich svorek

(@ Voli¢ rampy — umozZiiuje nastavit doby rampy (zrychleni a zpomaleni)

Potenciometr Fixed Freq. — umoziiuje nastaveni pevné frekvence FF1 mezi minimalni a maximalni
hodnotou frekvence

(® Rezim, prehled ke konfiguraci fidicich svorek
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5.2 Montaz/demontaz frekvencniho startéru DE1...

Konfiguraéni modul DXE-EXT-SET se zapojuje do konektoru RJ45 a obou
aretac¢nich otvord na upevnovaci spony frekvenéniho startéru DET....

% Montaz a demontaz konfiguraéniho modulu DXE-EXT-SET se
provadegji ru¢né, bez naradi.
Provedte potfebné montazni kroky a nastaveni, aniz byste
pouzivali zbytec¢nou silu.

% Konfiguraéni modul DXE-EXT-SET Ize zapojit a opét odpoijit za
provozu (indikator LED Run sviti).

, Fe—
@@S?
®

& e
Obrazek 52: Montaz a demontaz

V b&Zném pripadé nezlistane konfiguraéni modul DXE-EXT-SET za trvalého
provozu zapojen. Nelumyslnd zména poloh prepinacl a nastavenych hodnot
pfipojeného modulu neni obecné mozna, protoze k ni je tfeba nafadi a prikaz
prenosu (SET), ktery Ize provést jen ve stavu STOP.

Presto je tfeba mit na paméti, Ze Umysina zména vSech mechanicky
nastavitelnych hodnot je mozna kdykoliv, dokud je zapojen konfiguraéni
modul.

K demontézi stisknéte obé& upevnovaci spony [1]. Stisknuté upeviiovaci
spony stahnéte z konfiguraéniho modulu smérem dopfedu [2].
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5 Konfigura¢ni modul DXE-EXT-SET
5.3 Popis a pouziti

Nastaveni potenciometrl a otoénych spinact na konfigura¢nim modulu
DXE-EXT-SET vyzaduje Sroubovék s plochym hrotem (0,4 x 2,5 mm).

Obréazek 53: Sroubovék (0,4 x 2,5 mm)

.~Mechanickd zména nastaveni (parametrd)” mUze byt provedena na
konfiguraénim modulu DXE-EXT-SET v dobé&, kdy je nasazeny na frekvenénim
startéru motort DE1, nebo také v dobg, kdy je sejmuty (mimo provoz).

UPOZORNENI
Zmeéna nastaveni specifickych pro pohon!

Jestlize po nasazeni ,,nedefinovaného” konfiguraéniho modulu
DXE-EXT-SET na frekvenéni startér DE1... Zluté sviti indikator
LED Status (konfiguraéniho modulu DXE-EXT-SET), Ize
stisknutim tlacitka SET (v rezimu STOP) zménit nastaveni
specificka pro pohony.

Napfiklad:

e Konfigurace fidicich svorek (rezim = P-15)

e Omezeni proudu (I Motor = P-08)

e Doby rozb&hu a dobéhu (rampa = P-03 a P-04)
* Hodnota pevné frekvence (FF1 = P-20)

VSechny hodnoty parametr( zalozené na zakladni frekvenci
(50/60 Hz =» P-01)

% Parametry frekvencniho startéru DE1... Ize chranit proti zménam
(pfepsani) pomoci parametriza¢niho softwaru drivesConnect
nebo ovladaci jednotky DX-KEY-LED nastavenim parametru
P-39 = 1 (zablokovani parametrQ).

Vyjimka:

Hodnotu P-20 (FF1) Ize ménit i se zablokovanymi parametry
pomoci potenciometru Fixed Freq. konfigura¢niho modulu
DXE-EXT-SET.
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Nasleduijici prehled popisuje pouzivani a funkce ovladacich a zobrazovacich
prvkd konfiguraéniho modulu DXE-EXT-SET v zapojeném stavu v provozni
pohotovosti frekvenéniho startéru DE1... (indikdtor LED Run sviti).

Tabulka 14: Funkce ovladacich a zobrazovacich prvk modulu DXE-EXT-SET

Prvek Chovani Popis
zeleny LED Status
Hodnoty nastavenf jsou shodné s hodnotami parametrdi ve frekvenénim startéru DE1....
luty Hodnoty nastaveni konfiguraéniho modulu DXE-EXT-SET nejsou shodné s hodnotami parametri ve
STATUS frekvenénim startéru DE1...!
Priklad:

e Nastavené hodnosty zapojeného konfiguracniho modulu byly zménény.
¢ Byl nasazen konfiguratni modul s jinymi nastavenymi hodnotami.

zelend —pomalu blikajict  VreZimu STOP bylo tlatitko SET stisknuto pfiblizng na 2 sekundy. VSechny hodnoty nastaveni modulu

(3xza2s), DXE-EXT-SET se prendseji do parametri frekvencniho startéru DE1....
poté trvale zelena Zelené neprerusované svétlo zobrazuje Uspésné dokonéeni prenosu dat.
rychlé blikéani (4 Hz) Bylo krétce (< 1 s) stisknuto tlacitko SET. Potenciometr Fixed Freq. je aktivni a prepisuje pfimo

hodnotu do parametru P-20 (FF1) frekvencniho startéru DE1....

Poznamky:

VreZimu RUN a s povolovacim signdlem FF1 na pfifazené Fidici svorce (vizreZim 0,2, 3,4,7,8=P-15)
Ize nastavit potet otacek pohonu pfimo.

Novym stisknutim tlacitka SET se uloZi aktudlni hodnota potenciometru Fixed Freq do parametru P-20.

60 Hz Ptepinaé 50/60-Hz
Volit sifové frekvence umoZiiuje automatické pfizplisobenf pro vypoéty v modelu motoru a parametry
charakteristik (napfiklad maximalni frekvence, charakteristika U/f, Fizeni pogtu otacek atd.) pro provoz
50 Hz motord s t&mito normovanymi frekvencemi (50/60 Hz).

SET Tlacitko SET

e Je-li tlacitko SET stisknuto v reZimu STOP pfiblizné na 2 sekundy, aktivuje pfenos vSech
~mechanicky” nastavenych hodnot z konfiguraéniho modulu DXE-EXT-SET do pfislunych
parametrl frekvenéniho startéru DE1.. .. Indikator LED Status bliké pfi prenosu tfikrat za
2 sekundy, a jakmile je pfenos dat dokonéen, prejde na zelené nepferusované svétlo.

e Vrezimu RUN aktivuje kratké stisknutf tlacitka SET (< 1 sekunda) pfimy pfenos nastavenych
hodnot potenciometru Fixed Freq. do parametru P-20 (FF1) frekvenéniho startéru DE1....
K dokongent tohoto nastavenf je tfeba znovu stisknout tlagitko SET.

eV provoznim reZimu s aktivnim Fidicim povelem FF1 (reZim 0, 2, 3, 4, 7, 8) Ize potenciometrem
Fixed Freg. pfimo nastavovat otacky pohonu.

Prepina¢ Rampa

Ramp 01s/1s/3s/5s/10s/155/30s/60s/1205/180's

Is 10 10-i stupfiovy prepina¢ Rampa umoZziiuje vybér pevné nastavené doby rozbéhu (P-03) a doby dobéhu

(P-04). Zvolena doba ramp musf byt v reZimu STOP aktivovana stisknutim tlacitka SET (na 2 sekundy)
01s ' 15 (indikator LED Status blikne tfikrat za 2 sekundy a poté se rozsviti nepferuSované zelené).
180s 30s f2 |
120s 60s
[Hz]

T

P-09 = jmenovita
frekvence motoru

tel

Y
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Prvek

Chovani

Popis

Fixed Freq.

Potenciometr Fixed. Freq.

S potenciometrem Fixed Freq. Ize plynule nastavovat poZadovanou hodnotu frekvence mezi obéma
meznimi hodnotami f-min (P-02) a f-max (P-01). Potenciometr je aktivni po stisknuti tlagitka SET

(< 1 sekundu). Indikator LED Status pfitom blika frekvenci 4 Hz.

Potenciometr Fixed Freq. pfitom prepisuje pfimo hodnotu parametru P-20 (pevné frekvence FF1)
frekvenéniho startéru DET.....

Poznamky:

V reZimu RUN a s povolovacim signalem FF1 na pfifazené fidici svorce (vizrezim 0, 2, 3, 4,7, 8=P-15)
Ize nastavit pocet otacek pohonu pfimo. Pfi opakovaném kratkém stisknuti tlacitka SET se uloZi pravé
pfenesend hodnota frekvence do parametru P-20.

10% 100%
| Motor

Priklad:

Napéjeci napéti:
Ui =400V - P-07
Frekvencni startér:

DE1-342D1
->21A=P-08

Jmenovity proud motoru:

[ motor=1.9A->~930 %
(P-08)

Pfipojenf:
Zapojeni do hvézdy

Ut | v wi
o |o| o
W2 u21 v2

A

Potenciometr | motor

S potenciometrem | motor Ize pro funkci ochrany motoru (I x t) nastavit hodnotu proudu motoru (P-08)
v rozpéti 10 % a 100 % jmenovitého provozniho proudu frekvenéniho startéru DE1.... Nastavena
procentudlni hodnota musf byt v reZimu STOP aktivovana stisknutim tlatitka SET (stisk na 2 sekundy)
(indikator LED Status blikne tfikrat za 2 sekundy a poté se rozsviti nepferu$ované zeleng).

P-07 P-08

O | | o
230/400V AY || 32/19A |

0,75 KW || cos90.79 |
1410 mint || 50 Hz |
| o
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Prvek Chovani Popis

Prepinac rezimu

10-ti stupfiovy pfepinat reZimu umoZiiuje provést konfiguraci Fidicich svorek frekvengniho startéru
DE1....

Pfepinac reZimu lze pouZit jen v nastaveni P-12 = 0.

=
38
==
= % i w Zkratky a oznaceni funkei: Parametry pfistroji:
S _Suwe
3sa% = FWD = pravototivé pole (povel Start) FWD
O x g
ZSh sk REV = levotogivé pole (povel Start) REV
XS B
SEass f-Fix1 = pevné frekvence 1 (20 Hz = P-20) f-Fix1
g g g g g REF = poZadovand hodnota frekvence (analogovy vstup 0 - +10 V)  poZadovana hodnota frekvence
o b e & EXT FLT = externf chybové zpréva (s otevfenym pfipojenim) EXT FLT
b= f-Fix Select BO, : LFi
E f-Fix Select B1 = pevné frekvence (binarné kodované) F-Fix Select B, f-Fix Select B1
2 w8 F-'_éé UP = zvysit poZadovanou hodnotu frekvence uP
= c © 1O
X Sk= DOWN = sniZit poZadovanou hodnotu frekvence DOWN
St Zxs START = povolovaci signal v kombinaci s povelem DIR START
E =Eh s DIR = zm&na sméru otétent (L = FWD <> H = REV) DIR
Sshkgre
g25282
Srcxo>
bl = = = = e}
EZEEE:
2ol lad
Mode 0
Nastavenf z vyroby 0V [+0vV

Se dvéma sméry otacenf (FWD, REV) a
poZadovanou hodnotou frekvence pomoct
potenciometru (0 - +10 V) nebo pres pevnou

frekvenci (FF1 = 20 Hz). \ \

f-Fix1

-]
~]
nal)
=]

REV

FWD

>—/

4

Mode 1

Externi chybové hlaseni IO_V| +10V
Se dvéma sméry otaceni (FWD, REV) a
poZadovanou hodnatou frekvence pomoci
potenciometru (0 - +10 V).

Na vstup DI3 Ize pripojit externi chybové hlaSeni \ \ \

Poznamky:

REV

FWD

U pfimo pfipojenych termistord
zohlednéte tfidu izolace!

EXTFLT

-]
~]
]
=]

(EXT FLT). Pro provoz musf byt k DI3 priveden signal
High (= fidic napéti) (zaji$téno proti preruseni
vodice). [y

S otevienym kontaktem (Low) se u frekventniho
startéru DE1... zobrazi chybové zpréava LED:
e Stav: LED Cervené sviti
e Kdd chyby: LED blika €ervené, 2pulzni
(2 pulzy — externi zdvada)

Priklad externi chybové zpravy
Pripojeni termistord

Chybové zprava se zobrazi od 3600 Q a po poklesu hodnot
pod 1600 Q se automaticky vynuluje (Reset).
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5 Konfigura¢ni modul DXE-EXT-SET
5.3 Popis a pouziti

Prvek Chovani Popis

Mode 2 I_I
Pevné frekvence (1): Se dvéma sméry otateni OV oV

-]
~]
]
-]

(FWD, REV) a pevnou pozadovanou hodnotou = & HEa
frekvence pomoci binarné kddovanych vstupd. . a|lE B
Stala Select | Select |[fp Parametr \ \ \M’L \“I_
frekvence | f-Fix BitO | f-Fix Bit1
f-Fix1 L L 20Hz | P-20
f-Fix2 H L 30Hz |P-21
f-Fix3 L H 40Hz |P-22
f-Fix4 H H 50Hz |P-23
St xsent (FWD) [ov] [rov

PoZadovand hodnota frekvence pomoci
potenciometru (0 - +10 V) nebo pres pevnou
frekvenci (FF1 = 20 Hz).

Na vstup DI3 Ize pfipojit externi chybové hlaSeni
(EXTFLT) (viz rezim 1).

-]
~]
]
=]

FWD

EXTFLT

_ f-Fix1
>—/

4

Mode 4
DigitaIni po¥adovan hodnota (1), jeden smér otagen [ov] [ruy

(FWD). PoZadované hodnota frekvence miiZe byt
zadana jako pevna frekvence (FF1 = 20 Hz) nebo jako
digitéInf poZadovana hodnota. Ridicim povelem UP
Ize hodnotu digitéIni poZadované hodnoty frekvence
zvySovat a povelem DOWN sniZovat.

Pfi soutasném stisknuti UP i DOWN prevaZuje

-]
~]
]
-]

up

FWD

>—/
_ f-Fix1
_ DOWN

moznost DOWN.
Mode 5
DigitaIni 4dana hodnota (2) ID_VI +HOV ITI ITI ITI ITI

up

Smér otateni (FWD) s digitalnim zadanim
pozadované hodnoty frekvence pomoci povelli UP
(zvysit) a DOWN (sniZit). P¥i soucasném stisknutf
UP i DOWN se poZadovand hodnota frekvence
nastavi na nulu. Na vstup DI3 Ize pFipojit extern{
chybové hlaseni (EXTFLT) (viz rezim 1).

FWD

-
_ EXTFLT
_ DOWN

Mode 6

Digitalni Zadana hodnota (3)

Dva sméry otaceni (FWD, REV) s digitaInim
zadanim poZadované hodnoty frekvence pomoci
poveld UP (zvySit) a DOWN (sniZit).

Pri soucasném stisknuti UP i DOWN prevazuje
moZnost DOWN.

<]
-]
~]
]
-]

\

FWD
REV
UpP

DOWN

,
,
. —
L —
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5 Konfiguracni modul DXE-EXT-SET

5.3 Popis a pouziti

Prvek Chovani

Popis

Mode 7

Pevné frekvence (2)

Smér otaceni (FWD) a pozadovana hodnota pevné
frekvence prostfednictvim bindrmé kddovanych
vstupl:

Stéla Select | Select |fp Parametr
frekvence | f-Fix Bit0 | f-Fix Bit1

f-Fix1 L L 20Hz |P-20
f-Fix2 H L 30Hz |P-21
f-Fix3 L H 40Hz |P-22
f-Fix4 H H 50Hz |P-23

Na vstup DI3 Ize pfipojit externi chybové hlaSeni
(EXTFLT) (viz reZzim 1).

IO_V| +10V

-]

f-Fix Bit0

Select
f-Fix Bit1

_/

Mode 8

Rizenf stroje (1)

Povolovaci signal ENA.

Ridicim povele DIR (Low = FWD/ High = REV) se
urtuje smér otaceni. PoZadovana hodnota
frekvence se zaddva pomoci potenciometru
(0-+10 V) nebo pomacf pevné frekvence

(FF1 =20 Hz).

Poznamky:
Pri prerusent vodice na DI2 (DIR = REV) dochazi
k automatické zméné sméru otaceni (FWD)!

-]
~]
]

ENA
DIR

f-Fix1

>—/

f-REF :I
S

4

Mode 9

Rizenf stroje (2), povolovacr signal ENA

Ridicim povelem DIR (Low = FWD/ High = REV) se
ur€uje smér otaceni. PoZadovana hodnota
frekvence se zaddva pomoci potenciometru
(0-+10 V) nebo pomoci pevné frekvence.

Na vstup DI3 Ize pfipojit externi chybové hlaSeni
(EXTFLT) (viz rezim 1).

Poznamky:
PFi prerusent vodice na DI2 (DIR = REV) dochazi
k automatické zméné sméru otaceni (FWD)!

-]
~]
-]

ENA
DIR

EXTFLT

-

f-REF :I
=
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6 Parametry

6 Parametry

Daéle jsou popsany parametry a funkce frekvenéniho startéru DE1....

Parametry Ize vyvolavat pfes rozhrani RJ45 umisténé na ¢elnim panelu a
k zobrazeni a nastaveni vyzaduji volitelné dodavané prevodniky:

e Ovladaci jednotka DX-KEY-LED2 s ptislusnym prodluzovacim kabelem o
délce 3 m s konektory RJ45

¢ Propojovaci pfevodnik DX-CBL-PC-3MO0 (RJ45 na USB, s kabelem o
délce 3 m) k pfipojeni PC se softwarem drivesConnect k nastaveni
parametr(.

e Komunikaéni modul DX-COM-STICKS se pouZiva ke kopirovani a ukladani
parametr( do ostatnich zatizeni fady DE1... a také k bezdratové
komunikaci (pomoci Bluetooth) s PC se softwarem drivesConnect k
nastaveni parametrl nebo se smartphony s mobilni aplikaci
drivesConnect.

% Zde uvedené prevodniky nepatfi k rozsahu dodavky
frekvenéniho startéru DE1....

% E:T-N drivesConnect mobile

irrwealasasr
e Download:

www.eaton.eu/DE/Europe/Electrical/CustomerSupport/MobileApplications/index.htm
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6 Parametry
6.1 Rozhrani R]J45

6.1 Rozhrani RJ45

80

Obréazek 54: Rozhrani RJ45

Tabulka 15: Obsazeni kontaktl rozhrani RJ45

Pin Popis

—_

CAN_L (pouze pro fadu DE11)

CAN_H (pouze pro fadu DE11)

oV

Provozni shérnice OP-Bus / externi ovladacf jednotka / pfipojeni PC-

Provozni sbérnice OP-Bus / externi ovladaci jednotka / pfipojeni PC+

+24 V, Napéjeci zdroj DC

RS485- / Modbus RTU (A)

O N oo g A WO N

RS485+ / Modbus RTU (B)
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6 Parametry
6.2 Ovladadi jednotka DX-KEY-LED2

6.2 Ovladaci jednotka DX-KEY-LED2

Volitelna ovladaci jednotka DX-KEY-LED2 frekvenéniho startéru DE1...
umoznuje jednoduché nastavovani parametrt. Dodavéa se spolu se
spojovacim kabelem o délce 3 m (prodluzovaci kabel s konektory RJ45).

Pfipojeni se provadi prostfednictvim rozhrani RJ45 umisténého na celni
strané frekvencéniho startéru DE1....

9 Ovladaci jednotka DX-KEY-LED2 nepatti k rozsahu dodévky
frekvencéniho startéru DE1....

Ovladaci prvky
@ 0K @ (tlacitka)

- J

Obréazek 55: Pohled na ovladaci jednotku DX-KEY-LED2

N R Displej
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6 Parametry

6.2 Ovladadi jednotka DX-KEY-LED2

Tabulka 16: Popis ovladaci jednotky DX-KEY-LED2

Prvek ovladaci jednotky Vysvétleni

p— p——— 7segmentovy LED displej
Iy @U (I Sestimistny s desetinnymi teckami
0.0.0.00.0 ! !

e

Tlaéitko START

Spusténi motoru s predvolenym smérem otaéeni (FWD, REV):
e viz parametry P-12 (jako napf. P-12 = 1)

¢ povolovaci signal (+10 - 24 V) na DI1 (FWD) nebo DI2 (REV)

Poznamky:
S P-24 =2 nebo 3 je tlacitko START zablokované.

©

Tlaéitko STOP
e Zastavi béZici motor s rezimem Stop nastavenym v parametru P-05.

* viz parametry P-12 (jako napf. P-12 = 1)

* povolovaci signal (+10 - 24 V) na DI1 (FWD) nebo DI2 (REV)

* napt. P-05 =1, pohan zastavi s dobou dobéhu nastavenou v parametru P-04
e Reset — vynulovanf (potvrzeni) po chybové zpréavé

Poznamky:
S P-24 =2 nebo 3 je tlatitko STOP zablokované.

OK

Tlacitko OK

e 7ména zobrazenych hodnot mezi Hz popf. ot/min a A.

e Aktivace zadani parametr(i (reZim editace, pfidrZet stisknuté 2 s)

¢ Hodnota parametru, aktivace zmény (hodnota displeje bliké)

e UloZeni, potvrzeni nastavené hodnoty parametru a aktivace (pfidrZet stisknuté 2 s)

Tlacitko UP
e /ZvySeni ¢iselné hodnoty popt. ¢isla parametru (exponencialné)
e ZvySenf vystupni frekvence (otaéek motoru) (viz parametry P-12 a P-24)

Sicha

Tlaéitko DOWN
e SniZeni &iselné hodnaty popf. &isla parametru (exponenciélng)
e Snizenf vystupni frekvence (otaéek motoru) (viz parametry P-12 a P-24)
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6.2.1 Kombinace klaves

6 Parametry
6.2 Ovladadi jednotka DX-KEY-LED2

7segmentovy LED displej

Zobrazovaci jednotka se sklada z Sestimistného 7segmentového LCD
displeje s péti desetinnymi misty. Segmenty LED sviti ¢ervené.

NG

) A

X X

) D, e e

Vo Do T Vo Vo T

Obrazek 56: 7segmentovy LED displej

%
%

S privedenim zadaného napajeciho napéti (pfivodni svorky L1/L a L2/N L3)
provadi frekvenéni startér DE1... automaticky samocinny test. Na displeji
nasazené ovladaci jednotky sviti postupné 5cHn-L ofAd a podle rezimu
provozu pak 5t af nebo provozni hodnoty (Hz, rom, A).

Pfi pfetizeni motoru (viz parametr P-08) blika pét desetinnych
tecek displeje.

Pti zablokovani parametr( (viz parametr P-39) se v levém
segmentu zobrazuje L (Lock, blokovani).

Tabulka 17: Kombinace klaves ovladacich jednotek

Funkce

Kombinace klaves

Adresa ovladaci jednotky ——— +
(port klévesnice) na provozni shérmici

+

®)

Adresa frekventniho startéru DE1...

9@

OK

Test ventilatoru a displeje (FS2) —— ) +

1) Stisknéte nejprve tlacitko.

@
@

+

+ +

OK

®)

@)
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6 Parametry

6.2 Ovladadi jednotka DX-KEY-LED2

6.2.2 Struktura parametrii

84

Ve spojeni s ovladaci jednotkou DX-KEY-LED2 jsou parametry ve
frekvenénim startéru DE1..., obrazné feceno, usporadany sérioveé v
uzavieném kruhu. Volba se provadi stisknutim tlac¢itka OK (pfidrzet stisknuté
2 sekundy), poc¢inaje parametrem P-01. S obéma tlacitky se Sipkami (UP,
DOWN) Ize volit postupné v8echny parametry az do P-14.

Rozsifena sada parametr( se otevird a zapojuje do kruhu v parametru P-14
zadanim hodnoty 101 (= P-38, nastaveni z vyroby).

Parametrem P-00 v rozsitené sadé parametrl Ize tlacitkem OK otevfit
pfidavnou smyc¢ku s parametry zobrazovani (PO-01 az P0-20).

—" PO-01

IE_

P0-03

3]

P0-20

i

Obrazek 57: Struktura parametrd

9 Hodnota k povoleni rozsitené sady parametrd se uréuje
parametrem P-38 (nastaveni z vyroby: 101).
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6.2.3 Nastaveni parametrii

Nasledujici tabulka 18 zobrazuje pfiklady manipulaci s externi ovladaci
jednotkou DX-KEY-LED2 k vybéru a nastaveni parametru P-02 (f-min), pokud
ma byt pro pohon stanoven minimalni pocet otacek (frekvence).

6 Parametry
6.2 Ovladadi jednotka DX-KEY-LED2

Tabulka 18: Priklad k nastaveni parametru

Posloupnost  Prikazy Zobrazeni Popis
0 Stav Stop
ataf Frekvencni startér DE1... je pripraven k provozu.
1 F-01 Tlacitko OK drZte stisknuté asi dvé sekundy.
W Zobrazeni prejde k parametru P-01 (prava &islice / blikd)
2 F-02 Stisknéte tlatitko s Sipkou nahoru (UP).
@ Zobrazenf prejde k parametru P-02 (prava Eislice 2 blika)
3 H 00 Stisknéte tlacitko OK.
) Zobrazenf prejde do Grovné zadavani parametru P-02 (prava ¢islice 0 blika) a
@ K zobrazuje v nastaveni z vyroby hodnotu 0,0 Hz.
4 H 200 Tlacitkem se Sipkou nahoru (UP) Ize nastavit poZzadovanou hodnotu
) (napriklad 20 Hz):
e Tukanim =—> se hodnota zvySuje po krocich
e Dlouhé stisknuti => exponencialni zvySovani
5 F-02 e Stisknéte tlacitko OK.
Zde nastavena hodnota parametru P-02 (f-min = 20,0 Hz) se uloZi.
@ K Displej prejde do Grovng parametrli a zobrazuje P-02 (prava &islice blika).
CEaoF S tlagitky se Sipkami (UP, DOWN) Ize vybrat jiny parametr.
- e Tlagitko OK drzte stisknuté asi dvé sekundy.
Zde nastavend hodnata parametru P-02 (f-min = 20,0 Hz) se uloZ a systém
opusti droveri parametrd. Indikétor zobrazuje SEaFP.
6 P Zobrazi P-02 (prava Cislice blika).
H Lo e Stisknuto tlagitko OK. Pfechod zpét do Grovné zadavéni P-02.
@ K Hodnotu (f-min = 20.0 Hz) Ize ménit (viz krok 4).
CEaoP o Tlagitko OK drZte stisknuté asi dvé sekundy. Systém opusti Groveri parametrt.

Indikator zobrazuje SEaP.

J

Jestlize nebudou zadani v oblasti parametrl potvrzena tlacitkem
OK a priblizné béhem 20 sekund nebude provedeno zadné dalsi

zadani, nastavena hodnota se neulozi a systém automaticky
opusti Uroven parametrd.
Indikator zobrazuje 5EaF.

Je-li pozadovand hodnota frekvence (f-REF) nulova, s nastavenim popsanym
v tabulce 18 spousti frekvenéni startér DE1... pfi povolovacim signalu (FWD,
REV) pohon s nastavenou dobou rozbéhu (P-03) na 20 Hz (= f-min).

S pozadovanou hodnotou frekvence naptiklad 0 az 10 V Ize pocet otacek
pohonu nastavit od 20 Hz (= f-min) az na f-max (P-09).
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6 Parametry
6.3 drivesConnect

6.3 drivesConnect

86

drivesConnect

Parameter Editor
Drive Control / Monitor
Function Block Editor

Scope / Data Logger

EF.T-N

Pwwermg Bussoes Whrkfake
Faady

Obréazek 58: Oblasti témat softwaru drivesConnect v po¢atec¢nim okné

Parametriza¢ni software drivesConnect umoznuje prostfednictvim PC
provadét rychlou parametrizaci, obsluhu a diagnézu a také dokumentaci
(vytisk a ukladani seznam( parametr() a pfenos dat s frekvenénim startérem
DE1.... Software si Ize stdhnout z internetu (www.eaton.eu) a instalovat.
Software drivesConnect mUze pracovat pod opera¢nimi systémy

Windows 10, Windows 8, Windows 7 a Windows XP. Starsi verze
operac¢niho systému Windows podporovany nejsou.

Pripojeni pocitace se softwarem drivesConnect k frekvenénimu startéru
DE1... se provadi prosttednictvim rozhrani RJ45 v ¢elnim panelu a vyzaduje
pripojeni prostfednictvim propojovaciho prevodniku DX-CBL-PC-3MO nebo
pripojeni Bluethooth pfes DX-COM-STICKS.

% Dalsi informace k softwaru drivesConnect a k potfebnému

pfislusenstvi (DX-CBL-PC-3MO0 nebo DX-COM-STICKS3) jsou
uvedeny v priloze.

% Software drivesConnect si |ze stahnout z této adresy:

www.drive-support-studio.com/OTS/Eaton/downloads/deploy/drivesConnect.htm
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6.4 SmartWire-DT

6 Parametry
6.4 SmartWire-DT

Frekvencni startér DE1... Ize cyklicky parametrizovat a fidit prostfednictvim
centrélné fizeného systému elektrického propojeni SmartWire-DT.

Systém SmartWire-DT vyZaduje specialni, 8pbdlové spojovaci vedeni a
pfislusné konektory.

Pripojeni frekvenéniho startéru DE1... k propojovacimu systému
SmartWire-DT vyzaduje volitelné dodavany pfipojovaci modul
DX-NET-SWD3. Zapojuje se do ¢elné usporadaného rozhrani RJ45
frekvenéniho startéru DE1... (=> odstavec 9.3, ,, SmartWire-DT DX-NET-
SWD3", strana 136).

Obrézek 59: Komunikaéni modul SWD DX-NET-SWD3

% Dalsi informace a podrobny popis k pfipojeni SWD naleznete
v pfiruéce MN04012009Z-DE, Ptipojovaci modul DX-NET-SWD
SmartWire-DT pro frekvenéni méni¢ PowerXL™.
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6 Parametry
6.5 Popis parametrt

6.5 Popis parametrii

V nésledujicich popisech parametrl maji zkratky pouzité v tabulkach
nasledujici vyznam:

Zkratka

Vyznam

Panel Code

Panel Code — n&zev parametru v parametrizaénim softwaru divesConnect a v zobrazeni externi
ovladaci jednotky DX-KEY-LED2

Modbus ID

Identifikacni ¢islo parametru v Modbus (Identification number)

RUN

Pristupové pravo k parametru za provozu (hl&seni chodu RUN):

STOP

Pfistupové pravo k parametru jen v rezimu STOP

ro/rw

Prévo &teni a zapisu parametr(:
ro = chrdnéno pred zapisem, jen ke &tenf (jen ke &teni)
rw = Cteni a zapis (read and write)

Oznatenf

Kratké oznaceni parametru

Hodnota

Nastavena hodnota parametru
Rozsah hodnot
Zobrazovana hodnota

WE

Nastavenf z vyroby (hodnota parametru ve stavu pfi dodéni).
Hodnoty v zévorkdach jsou nastaveni z vyroby pri 60 Hz.

Strana

Cislo strany této pFirutky, na které je parametr popsén podrobng

6.5.1 Doba rozhéhu a dobéhu

Tabulka 19: Parametr Doba ramp

Panel ModbusID Pristupova prava Oznaceni Hodnota WE Popis
Code
RUN, ro/rw
STOP
P-01 129 STOP w f-max P-02 - 250.0 50 Hz Nastaveni horniho limitu otacek motoru.
(300.0) Hz (60 Hz)

Tento parametr |ze nastavit na libovolnou
hodnotu mezi ,f-min” a 5x “jmenovité
frekvence motoru”.

~Jmenovity poget otatek motoru” (P-10) =0,
maximalni limit otacek se zobrazi v Hz.
~Jmenovity pocet otacek motoru” (P-10) > 0,
maximalnf limit rychlosti se zobrazi v ot/min.

P-02 130 STOP w f-min

0 Hz - P-01 0 Hz Nastavenf spodniho limitu otdéek motoru.

Tento parametr Ize nastavit na libovolnou
hodnotu v rozsahu mezi 0 a ,f-max” (P-01)
.Jmenovity poget otaéek motoru” (P-10) =0,
minimalnf rychlostni limit se zobrazi v Hz.
~Jmenovity pocet otacek motoru” (P-10) >0,
minimalni limit rychlosti se zobrazi v ot/min.

P-03 131 RUN rw t-acc

0,1-300s 50s Nastaveni doby rozbéhu v sekundach.

Casovy interval nastaveny pomoci parametru
t-acc” predstavuje €as pottebny ke zrychlenf
z nuly na ,Jmenovitou frekvenci motoru” (P-09).
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6 Parametry
6.5 Popis parametri

Panel
Code

Modbus ID  Pristupova prava Oznaceni Hodnota WE

RUN, ro/rw
STOP

Popis

P-04

132 RUN rw t-dec 0,1-300s 50s

Nastaveni doby dobéhu v sekundach.

Casovy interval nastaveny pomoci parametru
t-dec” predstavuje ¢as pottebny ke zpomaleni
z ,Jmenovité frekvence motoru” (P-09) na nulu.

P-05

133 RUN rw Stop ReZim 0,1 1

UrCuje akei, kterou provede méni¢ v pripadé
pominuti signalu aktivace pohonu.

0 : Volny dobéh. Jakmile pomine aktivatni
signal, vystup pahonu bude ihned deaktivovan
a motor dobéhne (volnym chodem) do tplného
zastavent.

1: Rizeny dobéh. Jakmile pomine aktivatni
signdl, pohon bude dobihat rychlosti fizenou
parametrem ,t-dec” (P-04).

P-31

159 RUN w Rizeni prepéti 0, 1 0

Rizeni prepéti zabrafiuje vypnuti pohonu v
pfipadé regenerativni energetické zpétné vazby
z motoru na DC meziobvod. Je-li tato funkce
deaktivovana, ménic se vypne v dlisledku
.prepéti” namisto automatického zvySeni dob
rampy motoru, pokud méni¢ zpomaluje motor
prilis rychle.

0: ZAP. QOchrana prati prepéti aktivovana
1: VYP. Ochrana proti prepéti deaktivovana

fout &
[Hz]

|
L $

Obrazek 60: Doba rozbéhu a dobéhu

% Vztazné body dob rozbéhu a dob&hu nastavene v parametrech
P-03 a P-04 jsou vzdy 0 Hz a jmenovita frekvence motoru (P-09).
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6 Parametry
6.5 Popis parametrt

90

Ve vztahu k jmenovité frekvenci motoru (P-09) Ize pro maximalni vystupni
frekvenci P-01 vypocitat dobu rozbéhu t1 a dobu dobé&hu to nasledovné:

P-01 x P-03 P-01 x P-04
= , b=
P-09 P-09

Pfi zadané dobé rozbéhu tq resp. dobé dobéhu ty Ize vypoditat pro vyssi
vystupni frekvenci (P-01) potfebné hodnoty nastaveni P-03 (t-acc) resp. P-04
(t-dec) nasledovné:

ty x P-09 t2 x P-09
P-03= ———, P04 ———
P-01 P-01

% Nastavené doby rozbéhu a (P-03) dobéhu (P-04) plati pro
v§echny zmény pozadované hodnoty frekvence (f-REF).

Jsou-li pro f-min (P-02) o hodnoté& 0 Hz nastaveny odchylné hodnoty, zrychli
pohon po povoleni (FWD, REV) s dobou rozbéhu nastavenou v P-03 na
hodnotu f-min za dobu timin.

Priklad
P-02 = 20 Hz (= f-min), P-03 =5 s, P-09 = 50 Hz

P-02 x P-03 20Hzx5s
P-09 - 50 Hz

tmin =

Kontrola pfepéti (nastaveni z vyroby: P-31 = 0) sleduje vySku napéti
meziobvodu a brani odpojeni frekvenéniho startéru DE1..., pokud dojde v
dasledku vyuziti energie k nadmérnému zvyseni napéti meziobvodu.
Vystupni frekvence se pfitom prizplUsobuje automaticky (U/f).

Chybovaé zprava pfi prilis zvySeném napéti meziobvodu P-31 = 1 zni:
LED Fault Code: 3 pulzy — pfepéti.

% V trvalém provozu mize mit nadmeérné zvysené napéti
meziobvodu za nasledek docasné zvyseni otaCek motoru.
Za provozu s dobou dobéhu P-04 plsobi toto zvyseni frekvence
jako prodlouzeni doby dobéhu.
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6.5.2 Udaje motoru
P-07 P-08
i A
O | | o
230/400 V || 32/19A |
0.75kW [ cosp 0.79 |

1410 min-1 || 50 Hz |

Obrézek 61: Parametry motoru z vykonového Stitku

% V nastaveni z vyroby jsou Udaje motoru (P-07, P-08, P-09)
— v zavislosti na jmenovitém vykonu — nastaveny na jmenovité
Udaje frekvencéniho startéru DE1....

% Parametr P-10 je v nastaveni z vyroby nastaven na 0, na rezim
U/f tizeny frekvenci. Je-li zde nastaven pocet ota¢ek motoru,
automaticky se aktivuje kompenzace skluzu a véechny
parametry zalozené na frekvenci se zobrazuji v otd¢kach za
minutu, =—> tabulka 23, strana 96.

Pri vybéru vykonovych parametrd zohlednéte zavislost druhu zapojeni na
vySce napajeciho napéti v siti:

e 230V (P-07) => zapojeni do trojuhelniku => P-08 = 3,2 A

e 400V (P-07) => zapojeni do hvézdy => P-08 = 1,9 A

Ut | vty wi ut | vy wi
oo o i i i
w2 Tu2t v2 w2 Tuz2l v2

Obrazek 62: Druhy zapojeni (trojuhelnik, hvézda)
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Tabulka 20: Parametry P-07, P-08, P-09, P-10

Panel Modbus ID 0Oznaceni

Code

Pristupova prava

RUN,
STOP

ro/rw

Hodnota WE

Popis

P-07 135 STOP Jmenovité

napéti motoru

'w

50- 500V 220V,
230V,
380V,
400V,

460V

Ur€uje jmenovité napéti motoru.

Je-li vystupni frekvence vy$Si nez
.Jmenovita frekvence motoru” (P-09),
vystupni napéti bude regulovano na Groven
nastavenou pomoci ,Jmenovitého napéti
motoru” (P-07).

P-081) 136 STOP  rw Jmenovity

proud motoru

(10-100 %) lg

Jmenovity proud motoru.

Nastavenim ,Jmenovitého proudu motoru”
vrychlostnim startéru bude ochrana motoru
proti pretizeni nakonfigurovéna podle jeho
jmenavitych hodnot.

Pokud méreny proud prekrogi ,Jmenovity
proud motoru”, desetinné tecky na displeji
(volitelné) budou blikat a sdélovat tak stav
pretizeni.

Pokud tento stav trva, startér otacek se

v konetné fazi vypne se zobrazenim
symbolu { £ -E~P, aby nedoslo

k tepelnému pretizenf motoru.

P-09 137 STOP Jmenovita

frekvence
motoru

'w

50 Hz
(60 Hz)

20,0 - 300 Hz

Jmenovita frekvence motoru.

Toto je frekvence, pfi které je do motoru
privadéno ,,Jmenovité napéti motoru”.
Pod touto frekvenci dojde ke snizeni
privddéného napéti. Nad touto frekvenci
z0stdva napéti omezeno ,,Jmenovitym
napétim motoru”.

P-10 138 STOP rw Jmenovity

pocet otacek
motoru

0/200 - 18000 0
rpm

Jmenovité otacky motoru

P-10: 0: otacky motoru se zobrazi v Hz.
P-10 > 0: parametry souvisejici s rychlosti
(f-max, f-min atd.) se zobrazf v ot/min.
Dale bude aktivovana kompenzace skluzu
s udrZovanim otaéek hfidele motoru pfi
proménné z&téZi kompenzaci skluzu
z4vislého na zatézi.

Pokud plati ,Jmenavity pocet otacek
motoru”: synchronni rychlost (napfiklad
3000 ot/min u 2pélového motoru 50Hz),
Ize otacky zobrazit v ot/min bez aktivace
kompenzace skluzu.

1) Hodnaty parametru se pfi kopirovani do frekven¢niho startéru DE1

92

... jinéha vykonového typu nepfendseji.
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6.5.3 Ochrana motoru

6.5.3.1 Ochrana proti pretizeni (I x t)
Na ochranu motoru pred tepelnym pretizenim se u frekvenéniho startéru
DE1... vypocitava tepelny model motoru s charakteristikou | x t, zalozeny na
hodnoté parametru P-08. Pokud je jmenovity proud motoru nizsi nez
jmenovity proud startéru DE1..., musi byt tato nizsi hodnota zadana do
parametru P-08 nebo musi byt nastavena potenciometrem | motoru pomoci
konfiguraé¢niho modulu DXE-EXT-SET.

% Opatteni na ochranu motoru pred tepelnym pretizenim Ize
zavést také pomoci nadproudového bimetalového relé,
termistor( atd.

UPOZORNENI

Tepelny model vypoctu nechrani motor pfi snizeném chlazeni,
ke kterému dochazi naptiklad pfi znecisténi, prachu apod.

Vypoditany tepelny obraz motoru se pfi vypnuti napajeciho napéti
automaticky ulozi a pfi opétovném zapnuti se pouzije jako zaklad k dalsimu
vypod&tu. S parametrem P-33 = 1 se automaticky nastavi na 0.

Pokud proud motoru lezi déle nad hodnotou nastavenou v parametru P-08
(I x 1), frekvenéni startér DE1... se automaticky vypne s nasledujici chybovou
Zpravou:

e LED Fault Code: 1 pulz — pretizeni.
e DX-KEY-LED2: ! E-EtrP. Doba pfetizeni az do vypnuti se zobrazuje
blikajicimi desetinnymi teckami.

% Chybovou zpravu je tfeba potvrdit vypnutim povolovaciho

signalu (FWD, REV) nebo pfes ovladaci jednotku stisknutim
tlac¢itka STOP nebo vypnutim sitového napéti.
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Tabulka 21: Parametr P-33

Panel Modbus ID  Pristupova prava Oznaceni Hodnota WE Popis
Code
RUN, ro/rw
STOP
P-33 161 STOP rw Sepnutf 0,1 0 Funkce tepelné paméti motoru, je-li
remanentni aktivovana, uklada vypoétenou tepelnou
paméti historii motoru pfi vypinani ménice

S pouZitim této uloZené hodnoty jako
vychozi pfi dal$im zapnuti. Je-i tato funkce
deaktivovana, tepelna historie motoru bude
pfi kaZzdém zapnutf vynulovana.

0: ZAP. Tepelna pamét aktivovana
1: VYP. Tepelna pamét deaktivovéna

6.5.3.2 Termistorova ochrana
Sniméni teploty ve vinuti statoru motoru je nejucinnéjsi ochranou pred
tepelnym pretizenim. Frekvenc¢ni startér DE1... umoZiuje pfimé pfipojeni
teplotnich ¢idel s pozitivnimi teplotnimi koeficienty (PTC):

e Termistor
e Teplotni spina¢ (Thermo-Click)

UPOZORNENI

Frekvencni startér DE1... je konstruovan podle normy

EN 61800-5-1 . To zpUsobuje mezi sitovymi proudovymi obvody
s nizkym napétim zesilenou izolaci. Proto musi byt termistor

v motoru vice chranén izolaci proti vinuti motoru, aby se
neoslabil cely izolaéni systém PDS.

Termistor se pfipojuje mezi +10 V a DI3 (fidici svorky +10 V a 3).
V konfiguraci P-15=1/3/5/7 /9 je aktivni jako externi chybové zprava
(EXTFLT).

Frekvenéni startér DE1... se pfi 3600 Q automaticky vypne s néasledujici
chybovou zpravou:

e LED Fault Code: 2 pulzy — externi chyba
e DX-KEY-LED2: E-Er /F

S vychladlym vinutim motoru (= vychladlymi termistory) Ize pti hodnoté pod
1600 Q chybové hlaseni potvrdit (Reset).
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(0]

12000

4000+

1650+
750+

7 Tolerance limit
60+

(////)‘\\‘ o
TNF - TNF TNF TN TNF 8(°C)
-20grd -5grd +5grd +15grd

Obrazek 63: Priklad pFipojeni termistoru a charakteristika spousténi

Tabulka 22: Parametry P-15, P-19

Panel Modbus Pristupovaprava Oznaceni Hodnota WE Popis
Code ID
RUN, ro/rw
STOP
P-15 143 STOP rw Vybér 0.1,...9 0 Funkce ridicich svorek
konfigurace DI S P-12 =0 Ize nastavit fidici svorky DI1 aZ DI4 na nasledujici
funkce:
Mode | D11 | DI2 DI3 Al/DI4
0 FWD | REV Select REF/f-Fix1 | REF
1 FWD | REV EXTFLT REF
2 FWD | REV Select f-Fix Bit0 | Select f-Fix Bit1
3 FWD | Select REF/f-Fix1 | EXTFLT REF
4 FWD | UP Select REF/f-Fix1 | DOWN
5 FWD | UP EXTFLT DOWN
6 FWD | REV up DOWN
7 FWD | Select f-Fix Bit0 | EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START | DIR Select REF/f-Fix1 | REF
9 START | DIR EXTFLT REF
Poznamky:
Pritazené funkce fidicich svorek zaviseji na nastavené
hodnoté v P-12.
P-19 147 STOP rw DI3 Logika 0,1 0 Tento parametr uréuje logiku digitaIniho vstupu 3.

0: Viysokd troveri = 0K,

Nizké Groven = Porucha

1: Nizka droveri = OK,

\lysoké droven = Porucha

(je-li P15 nastaveno na 1, 3, 5, 7 nebo 9 (externi porucha))
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6.5.4 Charakteristika U/f

Méni¢ ve frekvenénim startéru DE1... pracuje se sinusovou pulzni §itkovou
modulaci (PWM). Ovladani IGBT probihd pomoci dvou fidicich proces(, které
jsou zalozeny na fizeni U/f s nasledujicimi charakteristikami:

u/f (P-10=0)

e Frekvendéni fizeni (Hz).

e Paralelni pfipojeni vice motord.

e  Vy&5irozdil vykonu mezi frekvenénim startérem DE1... a motorem

(PpE1... >> Pmotor).

e Spinani na vystupu.
U/f s kompenzaci skluzu (P-10 2 200)

«  Rizenf po&tu otagek s kompenzaci skluzu,

e VSechny parametry zalozené na frekvenci se vykazuji v otackach za
minutu (min-1, rpm).

e Jednotlivy provoz (pfipojen jen jeden motor). Vykonovy rozdil smi byt
nejvyse o jednu velikost mensi nez u frekvenéniho startéru DE1....

Tabulka 23: Parametry P-06, P-11

Panel Modbus ID  Pristupova prava Oznaceni Hodnota WE Popis
Code
RUN, rofrw
STOP
P-06 134 STOP rw Energy 0,1 0 Je-li aktivovana optimalizace spotfeby
Optimizer energie, napéti motoru se dynamicky ménf
v zvislosti na zaté7i. Vlysledkem je
privedeni snizeného napéti do motoru pfi
nizkych zatézich, ¢imz je dosazeno
vyrazného sniZeni spotfeby energie.
Tento provozni rezim je méné vhodny pro
dynamickeé aplikace, kde mize dojit
k nahlému vyraznému zvySeni zatéZe.
P-11 139 RUN rw V-Zesilent 0,0-40,0 % 0.0 % Toto napéti se pouZivé ke zvySeni napéti

pfivadéného do matoru pfi nizké vystupni
frekvenci, aby doslo ke zlepSeni momentu
pfi nizkych otackach a pfi spousténi.
Nadmérné zesileni napéti mlize vést ke
zvySenému odbéru proudu motorem a vySSi
teploté, coZ mliZe vyZadovat pouZiti nucené
ventilace.
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Ridici rezim U/f
Rizeni napéti/frekvence (charakteristika U/f) oznaduje proces Fizeni
frekvenéniho startéru DE1..., pfi kterém je napéti motoru fizeno v uréitém

pomeéru k frekvenci. Je-li pomér napéti/frekvence konstantni, hovofime
o linearni charakteristice U/f.

Ve standardni aplikaci odpovidaji zlomové hodnoty (1) charakteristiky U/f
(jako napt 400 V/50 Hz) naméfenym Udajim pripojeného motoru
(viz vykonovy Stitek motoru):

e \/ystupni napéti = jmenovité provozni napéti motoru (P-07)
e Zlomova frekvence = jmenovita frekvence motoru (P-09)

Ui U
[%] @ [%] o
P-07]f - - P-07 - -
l l l l
| | | |
| | | |
l l l l
| | 0..40 % P-07+-—--— | |
|
| | | | |
| | [P-11]; | | |
| | | | |
| | | | |
l = f[Hz] f l — f[Hz]
P-02=0Hz P-02=0Hz 50% P-09

Obrazek 64: Charakteristika U/f

Zvyseni napéti (Boost)

V oblasti pfiblizné pod 50 % jmenovitych Gdajd motoru silné klesa ucinnost(n)
a ucinik (cos @) motoru. Podle druhu a charakteristik rotoru klesaji viastnosti
hladkého chodu a roste spotfeba proudu.

Se zvySenim napéti (Boost, P-11) Ize vylepsit tyto U¢inky na moment
spousténi a vlastnosti hladkého chodu motoru pfi nizsich frekvencich.

% Vy3§Si pocatedni napéti (Boost) méa za nasledek vyssi proud
motoru a tim vy$si ohfivani motoru. V nékterych pfipadech je
tfeba zvySené chlazeni motoru (externi ventilator).

Zvyseni napéti (P-11) Ize nastavit na hodnoty az maximalné 40 %

jmenovitého napéti motoru (P-07). ZvySeni napéti nastavené parametrem
P-11 je u¢inné priblizné do 50 % jmenovité frekvence motoru (P-09).
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Optimalizace energie

S parametrem P-06 = 1 se aktivuje optimalizace energie frekvenéniho
startéru DE1... a tim se méni vystupni napéti automaticky a v zavislosti na

zatizeni. PYi dil¢im zatizeni se s touto funkci redukuje vystupni napéti a tim
ztraty v motoru. Spotteba energie klesa.

—_

Rizeni U/f s kompenzaci skluzu

Toto nastaveni neni vhodné pro dynamické aplikace s rychlymi
zmeénami zatizeni.

V tidicim rezimu U/f s kompenzaci skluzu (P-10 = 200) muze frekvenéni
startér DE1... kompenzovat kolisani otadCek zavislé na zatézi. S rostoucim
momentem zatéze (1) se — zjednodusené feceno — vystupni frekvence (2)
a vystupni napéti automaticky zvysuji a kompenzuje se zmeéna otacek
vyplyvajici ze zatizeni. Nastavené otacky (nq) zUstéavaji témer konstantni.

Predpokladem presného vypodtu jsou presné Udaje z vykonového Stitku
motoru (P-07, P-08, P-09, P-10).

—_

S aktivaci kompenzace skluzu (P-10 2 200) se vSechny hodnoty

parametrl vztahuijici se k frekvenci prevedou a zobrazi se v
otackach za minutu (min-1, rpm).

Kompenzace skluzu se v tomto nastaveni neaktivuje, je-li zadan synchronni
pocet otacek (naptiklad 3000 ot/min pfi 50 Hz — to odpovida synchronnimu

poctu otacek 2pdlového motoru).

M;

S\ \&

\ M,

Obrazek 65: Prlibéh otacéek: s kompenzaci skluzu a bez ni.

Zmeény zatizeni (1) na ose motoru zpUsobuji bez kompenzace skluzu vétsi
skluz (An) a tim zménu poctu otaéek rotoru (2). Rychlost tfifazového
asynchronniho motoru je v tomto pfipadé srovnatelna s provozem s
konstantnim AC napéjecim systémem. Zatizenim zplsobené zmény otacek

(N1 = n2) se nekompenzuji.
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6.5.5 Brzdéni stejnosmérnym proudem

PYi brzdeéni stejnosmérnym proudem (DC brzdéni) se vinuti statoru
pripojeného tfifazového motoru napaji z frekvenéniho startéru DE1...
stejnosmeérnym proudem. Tim Ize motory, které se jiz otaceji (naptiklad
¢erpadla nebo ventilatory) zabrzdit pfed startem nebo zabrzdéné motory
(naptiklad pfepravni zafizeni nebo navijaky) pfidrzet po urcitou dobu v
zastavené poloze.

Brzdéni stejnosmérnym proudem se aktivuje parametrem P-25 a
parametrem P-26 se definuje doba brzdéni (maximalné 10 sekund).

Napéti brzd a vysledny brzdny moment Ize nastavit parametrem P-27 jako
pricentudlni hodnotu jmenovitého napéti motoru P-07. Vysoké hodnoty
umoziuji vyssi brzdovy moment, ale na druhou stranu zpUsobuji vy$si ohtev
motoru.

S aktivni dobou dob&hu (P-05 = 1) Ize v parametru P-28 definovat frekvenci
zapnuti, pfi které se automaticky po aktivaci povelu Stop prfepne na brzdéni
stejnosmeérnym proudem.

U P-05 = 0 (,,volny dobéh") se brzdéni stejnosmeérnym proudem aktivuje
pfimo povelem Stop. Parametr P-28 je v tomto pfipadé nedcinny.

Tabulka 24: Parametr Brzdéni stejnosmérnym proudem

Panel Modbus ID  Pristupova prava  Oznaceni Hodnota WE Popis
Code
RUN,  ro/rw
STOP
P-25 153 STOP rw DC brzdéni 01,23 0 Nastavenf pfipadd, kdy je aktivovano
brzdéni stejnosmérnym proudem.
0: VYP
1: ZAP pfi zastaveni
2: ZAP pred spusténim
3: ZAP pred spusténim a pfi zastaveni
P-26 154 RUN rw t-DCBrzda@ 0-10s 00s Doba trvanf stejnosmérného brzdénf pfi
Stop zastaveni a pred spusténim.
P-27 155 RUN rw Napéti DC (0-100 %) P-07 00s Velikost stejnosmémého napéti jako
brzdéni pomérna hodnota , Jmenovitého napéti
motoru”, které je privadéno do motoru
béhem brzdéni stejnosmérnym proudem.
P-28 156 RUN rw -DC 0- P-01 0,0Hz Vlystupni kmitoget v Hz, pfi kterém bude ve
Brzdéni@Stop fazi zpomalovani zahajeno brzdéni

stejnosmérnym proudem.

Je-li ,Stop Rezim” nastaven na volny
dobéh, brzdéni stejnosmérnym proudem
bude zahajeno ihned po pfikazu k zastaveni.

DE1... Frekvenéni startér 05/19 MN040011CS www.eaton.com 99



6 Parametry
6.5 Popis parametrt

6.5.6 Konfigurace ridicich svorek

100

Funkci tidici svorky 1 az 4 Ize konfigurovat parametrem P-15. Pfitom se
v parametru P-12 (pfistup k datdm procesu) nastavuje pristup k fidicim
signalim a pozadovanym hodnotam, také v kombinaci s externi ovladaci
jednotkou, Modbus RTU nebo SmartWire-DT.

% U frekvenéniho startéru DE1... se pravotocCivy smér toCivého
pole vystupni frekvence (FWD) neustédle povazuje za bazi a ve
vSech oblastech se zobrazuje bez znaménka. Invertovany smér
otaceni tocCivého pole (levotoCivé pole REV) se oznacuje
zapornym znaménkem.

Analogové zadani (f-REF) a digitélni zadani pozadovanych hodnot (UP, DOWN)
a také meze pevné frekvence (FF1 az FF4) a vybér sméru tocivého pole
(FWD, REV) obecné oznaduji u frekvenéniho startéru DE1... jako poZzadovana
hodnota. K fizeni patfi ptikaz ke startu (START), zmé&na sméru otaceni (DIR) a
externi chybova zprava (EXTFLT).

V nastaveni z vyroby se provadi fizeni a zadani pozadovanych hodnot startéru
DE1... prostfednictvim fidicich svorek (P-12 = 0, P-15 = 0).

ol ol [] [z] (5] [7]

-Fix1

w
oc

f-F
f-REF

[T

I

Obrazek 66: Nastaveni fidicich svorek z vyroby

| .

FWD = pravoto€ivé pole

REV = levototivé pole

f-Fix1 = pevna frekvence 1 (20 Hz)

f-REF = analogovy signal pozadované frekvence (0 - +10 V = 0 - 50/60 Hz)

Digital Inputs Function Select (Mode)

0 = FWD/REV/Select REF/f-Fix1/REF 5 = FWD/UP/EXTFLT/DOWN

1= FWD/REV/EXTFLT/REF 6 = FWD/REV/UP/DOWN

2 = FWD/REV/Select f-Fix Bit0/Select f-Fix Bit1 7 = FWD/Select f-Fix Bit0/EXTFLT/Select f-Fix Bit1
3 = FWD/Select REF/f-Fix1/EXTFLT/REF 8 = START/DIR/Select REF/f-Fix1/REF

4 = FWD/UP/Select REF/f-Fix1/DOWN 9 = START/DIR/EXTFLT/REF

STATUS

Obrazek 67: Konfiguraéni modul DXE-EXT-SET
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6 Parametry
6.5 Popis parametri

Volitelny konfiguraéni modul DXE-EXT-SET Ize pouZzit jen v
nastaveni parametrl P-12 = 0. Funkce fidicich svorek (P-15) se
nastavuje volicem , Rezim”.

Zde pouzité zkratky pro funkce fidicich svorek maiji nasledujici vyznam:

Tabulka 25: Funkce fidicich svorek

Konfigurace

Popis

FWD, REV

Vybér sméru togivého pole (= povoleni a povel Start):

* FWD = pravotogivé pole na DI

* REV =levototivé pole na DI2

Zablokovani XOR (exkluzivni Nebo).

Jsou-li vybrany oba sméry otaéent (Groven H), pohon se vypne.

f-Fix1

Pevna frekvence FF1 (20 Hz = P-20)
Pri aktivaci (roveri H) neméa analogovy signal poZadované hodnoty (f-REF) Zadny
cinek.

f-Ref

Analogova poZadovana hodnota frekvence 0 - +10 V na Al1/DI4 (vztazny potencial 0 V)
Napétovy rozsah signélu (P-16)
Rozsah nastaveni od f-min (P-02) do f-max (P-01)

EXTFLT

Externi chybové zpréva na DI3
Vlypne frekvencni startér DE1. .. pfi chyb&jicim signalu (Groveri L)
Vstup pro digitalni signél nebo termistor

Select f-Fix Bit0,
Select f-Fix Bit1,

Binarné kddovany vybér (Groven H) pevné frekvence:
f2 = vystupni frekvence frekvencniho startéru DE1...

Pevna
frekvence

Para-
metr

Select
f-Fix Bit0

Select fp
f-Fix Bit1

f-Fix1 L L

20Hz |P-20

f-Fix2

30Hz | P-21

f-Fix3

40Hz | P-22

f-Fixd

| — |
| T | —

50Hz |P-23

UP, DOWN

Digitélni poZadovand hodnota frekvence v rozsahu f-min (P-02) aZ f-max (P-01).
Rizent (droved H) s UP = zvySit a DOWN = sniZit.

START, DIR

START = povoleni Einnosti (roveri H) na DI1 a povel Start, se smérem otagenf pfedvolenym
na DI2 (= DIR): H = levoto€ivé pole, L = pravotocivé pole

ENA

Spusténi frekvenéniho startéru
Ke spusténi je zapottebf i startovaci signal (START, FWD, REV).
Pokud je odpojen signal ENA, méni¢ dobiha na volnobgh.

MOR

Rugni aktivace
Pokud je aktivni nastaveni MOR, ménic ignoruje ovladaci signély ze sbérnice (Field Bus) a
prepne se do rezimu ovladani pres svorkovnici.
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6 Parametry

6.5 Popis parametrt

Tabulka 26: Konfigurace parametru fidicich svorek

Panel Modbus Pristupova prava Oznaceni Hodnota WE Popis
Code ID
RUN,  ro/rw
STOP
P-12 140 RUN rw Local 01,....13 0 Lokalni konfigurace prikazovych a referenénich zdroji
ProcessData y
Source 0: Rizeni na svorkdch. Pohon reaguje pfimo na signaly

privadéné na fidici svorky.

1: Jednosmérné fizeni pomaci klédvesnice. Pohon je mozno
fidit v pouze dopfedném sméru s uZitim externi nebo
vzdélené klavesnice

2: Obousmérné fizeni pomocf klavesnice. Pohon je mozno
fidit v dopfednim i reverznim sméru s uZitim externi nebo
vzdalené klavesnice. Stisknutim tlacitka START na
klavesnici se provadi prepinani smérd vpfed a vzad.

3: Rizeni pomaci sbérnice Modbus. Rizeni prostrednictvim
komunikace Modbus RTU.

9: Rizeni pomocf modulu SmartWire a referencnich otacek.
10: Rizeni pomoci modulu SmartWire a referencnich otacek
na svorkach.

11: Rizeni na svorkach a pomoci referenénich otacek
modulu SmartWire.

12: Nedovoleno

13: Rizeni pomoci modulu SmartWire a referencnich
otécek. Zapnutf digitalnich vstupnich sad.

Rozsifeny rozsah parametrii (pfistupovy kod: P-14 = 101 v tovarnim nastaveni)

P-15

143

STOP rw \Vlybér 0.1 ..9 0
konfigurace DI

Funkce Fidicich svorek
S P-12 =0 Ize nastavit Fidici svorky DI1 a7 DI4 na nasledujici
funkce:

Mode | D11 | DI2 D3 Al1/DI4

0 FWD | REV Select REF/f-Fix1 | REF

1 FWD | REV EXTFLT REF

2 FWD | REV Select f-Fix Bit0 | Select f-Fix Bit1
3 FWD | Select REF/f-Fix1 | EXTFLT REF

4 FWD | UP Select REF/f-Fix1 | DOWN

5 FWD | UP EXTFLT DOWN

6 FWD | REV up DOWN

7 FWD | Select f-Fix Bit0 | EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START | DIR Select REF/f-Fix1 | REF

9 START | DIR EXTFLT REF
Poznamky:

Prifazené funkce fidicich svorek zaviseji na nastavené
hodnoté v P-12.
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6 Parametry
6.5 Popis parametri

6.5.6.1 Ridici svorky a ovladaci jednotka
Ve spojeni s volitelnou externi ovladaci jednotkou (DXE-KEY-LED?Z2) Ize
nastavit fizeni Start-Stop pohonu ptes tlacitko START a STOP a pocet otacek
resp. pozadovanou hodnotu frekvence pomoci obou tladitek se Sipkami.

% Zde nastavena digitalni pozadovana hodnota frekvence se
neulozi v nastaveni z vyroby.
S kazdym prikazem Stop se automaticky vynuluje
—> odstavec 6.5.6.3, ,Digitalni pozadovana hodnota — rezim
Reset”, strana 109.
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Obrazek 68: Volitelna ovlddaci jednotka DX-KEY-LED2 tidici svorka P-15 =0
(nastaveni z vyroby, rezim 0)

P-12 = 1 (jeden smér otaceni)

Tlagitkem START se spousti pohon se smérem otaceni stanovenym fidicimi
svorkami DI1 (FWD) resp. DI2 (REV).

P-12 = 2 (reverzace)

Tlacitkem START se spousti pohon se smérem otaceni stanovenym Fidicimi
svorkami DI1 (FWD) resp. DI2 (REV). Nové stisknuti tlacitka START zplsobi
automatickou zmeénu fizeni na opacny smér otaceni.
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6 Parametry
6.5 Popis parametrt

V obou nastavenich (P-12 = 1, P-12 = 2) Ize fidici svorky konfigurovat
parametrem P-15 nasledovné:

Tabulka 27: Konfigurace s externi ovladaci jednotkou

P-15 DI DI2 DI3 Al1/DI4
(Mode)
0 FWD REV f-Fix1 n. F.

REF — p¥i DE11
1 FWD REV EXTFLT n. F.

REF — pfi DE11
2 FWD REV Select f-Fix Bit0 Select f-Fix Bit1
3 FWD f-Fix1 EXTFLT n. F.

REF — pFi DE11
4 FWD UP f-Fix1 DOWN
5 FWD UP EXTFLT DOWN
6 FWD REV uP DOWN
7 FWD Select f-Fix Bit0 EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START DIR f-Fix1 n. F.

REF — pfi DE11
9 START DIR EXTFLT n. F.

REF — pfi DE11

n. F. = no Function (Zadna funkce)
V této konfiguraci nema Yidici svorka Zadnou funkci!
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6 Parametry
6.5 Popis parametri

P-12 =3 (Modbus RTU)

Tabelle 28: Konfigurace fidicich svorek: DE1

P-15 DI Di2 DI3 Di4

o1 ENA ENADIR f-Fix1 MOR

1 ENA ENADIR EXTFLT n.F.

22 ENA ENADIR Bit0 Select f-Fix Bit1
33 ENA FF1 EXTFLT n.F.
42) ENA up f-Fix1 DOWN
52) ENA up EXTFLT DOWN
62 ENA ENADIR UupP DOWN
72 ENA Bit0 EXTFLT Bit1

g1 ENA DIR f-Fix1 n.F.

9 ENA DIR EXTFLT n.F.

3)

Pokud je aktivni svorka DI3, poZadované vystupni hodnoty odeslané prostfednictvim rozhrani
Modbus budou ignorovény.

P-15=4, 5 nebo 6 vyZaduje aktivaéni signal (pfikaz pro spusténi) prostfednictvim rozhrani Modbus
a svorky DI1. PoZadované vystupni hodnoty odeslané prostfednictvim rozhrani Modbus budou v
tomto pfipadé ignorovany. K uréeni poZadované vystupni hodnoty bude mozné pouZit pouze UP a
DOWN.

Pokud je aktivni svorka DI2, poZadované vystupni hodnoty odeslané prostfednictvim rozhrani
Modbus budou ignorovény.

n. F. = no Function (7adn4 funkce)
Pokud je ovladaci svorka nastavena timto zpisobem, nebude mit Zadnou funkci!

% Pokud se pouziva protokol Modbus RTU, musi byt na Fidici

svorce DI1 (nebo DI2 = ENADIR) pritomen signal (ENA) pred
prijetim spoustéciho signalu odeslaného protokolem
Modbus RTU.

Aktivovany provozni smér zavisi na digitalnim vstupu (DI1, DI2) a na hodnoté
v prikazovém slové ID1, bitu 1.

Tabelle 29: Aktivovany provozni smér zavisi

DIt DI2 Modbus RTU (ID1) Aktivovany provozni
(ENA) (ENADIR) smeér zavisi
(Motor)
H=FWD L Bit0 =1 Bit1=0(FWD)=> FWD
L H=REV Bit0 =1 Bit1=0(FWD)=>  REV
H=FWD L Bit0 =1 Bit1 =1 (REV)~> REV
L H=REV Bit0 =1 Bit1 =1 (REV)~> FWD
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P-12 = 4: CANopen

Tabelle 30: Konfigurace fidicich svorek: DE11

P-15 DI DI2 DI3 Di4

0 ENA ENADIR f-Fix1 n.F.

1 ENA ENADIR EXTFLT n.F.

2 ENA ENADIR Bit0 Select
f-Fix Bit1

3 ENA f-Fix1 EXTFLT n.F.

41 ENA UupP f-Fix1 DOWN

51 ENA UupP EXTFLT DOWN

6 ENA ENADIR up DOWN

7 ENA Bit0 EXTFLT Bit1

8 ENA DIR f-Fix1 n.F.

9 ENA DIR EXTFLT n.F.

1) P-15=4, 5nebo 6 vyZaduje odeslanf aktivaéniho signalu (pfikazu pro spusténi)
prostfednictvim rozhrani CANopen a svorky DI1. DigitaIni jmenovité hodnoty
odeslané prosttednictvim rozhrani CANopen budou v tomto pfipadé ignoro-
vany. K ur€enf poZzadované vystupni hodnoty bude mozné pouZit pouze UP a
DOWN.

n. F. = no Function (Zadna funkce)
Pokud je ovladaci svorka nastavena timto zpsobem, nebude mit Z4dnou funkci!

% Pokud se pouziva protokol CANopen, musi byt na fidici svorce
DI1 (nebo DI2 = ENADIR) pfitomen signal (ENA) pred pfijetim
spoustéciho signalu odeslaného protokolem CANopen.
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6.5.6.2 SmartWire-DT

6 Parametry
6.5 Popis parametri

Ve spojeni se SmartWire-DT Ize fidici svorky v parametru P-15 konfigurovat
nasledovné.

—_—
—_

P-12 =9 (SWD fidici ¢ast + SWD pozadovana hodnota)

Pristup k datlim procesu pres SmartWire-DT (P-12 = 9, 10, 11,
12, 13) vyZaduje modul SmartWire-DT DX-NET-SWD3.

Dalsi informace a technicka data ke SmartWire-DT a k modulu
pripojeni DX-NET-SWD3 jsou uvedeny v pfiru¢ce MN04012009Z.

P-12 =11 (lokdlni fizeni + pozadovana hodnota SWD), povoleni ¢innosti s DI1,
externi chybova zprava na DI3.

Tabulka 31: Konfigurace se SmartWire-DT a P-12 (= 9, 11)

P-15 DI DI2 DI3 Al1/D14
(Mode)

0 ENA n.F. n.F. n. F.
1 ENA n.F. EXTFLT n.F.
2 ENA n.F. n.F. n. F.
3 ENA n.F. EXTFLT n.F.
4 ENA n.F. n.F. n. F.
5 ENA n.F. EXTFLT n.F.
6 ENA n.F. n.F. n. F.
7 ENA n.F. EXTFLT n.F.
8 ENA n.F. n.F. n. F.
9 ENA n.F. EXTFLT n.F.
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V této konfiguraci nemé ¥idici svorka Zadnou funkci!
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P-12 = 10 (SWD fidici ¢ast), pozadovana hodnota pres fidici svorky

Tabulka 32: Konfigurace se SmartWire-DT a P-12 (= 10)

P-15 DI DI2 DI3 All/Dl4
(Mode)

0 ENA n.F. f-Fix1 f-REF

1 ENA n.F. EXTFLT f-REF

2 ENA P-01 Select f-Fix Bit0 Select f-Fix Bit1
3 ENA f-Fix1 EXTFLT f-REF

4 ENA upP f-Fix1 DOWN

5 ENA upP EXTFLT DOWN

6 ENA n.F. upP DOWN

7 ENA Select f-Fix Bit0 EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 ENA n.F. f-Fix1 f-REF

9 ENA n.F. EXTFLT f-REF

n. F. = no Function (Zdn4 funkce)
V této konfiguraci nemé Yidici svorka Zadnou funkci!
P-01 =maximélInf vystupni frekvence

P-12 =13 (SWD ridici ¢ast + SWD pozadovana hodnota), povoleni
pozadované hodnoty pfes fidici svorky.

Tabulka 33: Konfigurace se SmartWire-DT a P-12 (= 12, 13)

P-15 DI DI2 DI3 Al1/Dl4
(Mode)

0 FWD REV f-Fix1 f-REF

1 FWD REV EXTFLT f-REF

2 FWD REV Select f-Fix Bit0  Select f-Fix Bit1
3 FWD f-Fix1 EXTFLT f-REF

4 FWD upP f-Fix1 DOWN

5 FWD upP EXTFLT DOWN

6 FWD REV upP DOWN

7 FWD Select f-Fix BitO ~ EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START DIR f-Fix1 f-REF

9 START DIR EXTFLT f-REF
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6.5.6.3 Digitalni pozadovana hodnota — rezim Reset

Tabulka 34: Parametr P-24

Panel Pristupova prava Oznaceni Hodnota WE Popis
Code
RUN, rofrw
STOP
P-24 RUN rw Digitalni 0-3 0 Urcuje chovani ménice pfi STARTU pfi ovladani z klavesnice
reference nebo pomoci prikazi NAHORU/DOLU prostfednictvim svorek.

Reset rezimu
0: Start s minimalnimi otackami
1: Start s poslednf rychlosti pred vypnutim
2: Start s miniméalnimi otackami (Auto-r)
3: Start s poslednimi otackami pred vypnutim (Auto-r)

Auto r: Tlacitka START a STOP na klavesnici jsou deaktivovana.
DE1 se spousti pomoci prikazu START na svorkach.

S konfiguraci P-12 = 0 (fidici povely pfes svorky) a P-15 = 4, 5 nebo 6 Ize
pozadovanou hodnotu frekvence nastavit digitalné (UP/DOWN). S
prerusenim napdjeni ze sité nebo po povelu Stop se tato digitdlné nastavena
pozadovana hodnota vzdy vynuluje automaticky na 0 Hz (P-24 = 0).

Novy start pak opét nasleduje s hodnotou parametru P-02 (f-min).

S P-24 =1 Ize tuto funkci Reset vypnout. Naposledy nastavena pozadovana
hodnota se pfed vypnutim uloZi a pfi novém spusténi se vyvola automaticky.
Pro dobu rozbéhu se jako zdklad pouzije ¢as nastaveny v parametru P-03
(t-acc).

S P-12 = 1 (nebo = 2) Ize tizeni a zadani poZzadované hodnoty provést pres
ovladaci jednotku DX-KEY-LED2, pfedpokladem je povolovaci signél na
digitélnim vstupu (DI1 nebo DI2). Také v této konfiguraci se s pferusenim
napajeni ze sité nebo po povelu Stop tato digitédlné nastavend pozadovana
hodnota vZzdy vynuluje automaticky na O Hz (P-24 = 0). Novy start pak opét
nasleduje s hodnotou parametru P-02 (f-min). S P-24 = 1 Ize vypnout také
funkci Reset.

Dal&i moznost nastaveni nabizi parametr P-24 s hodnotami 2 a 3. Pfitom se
deaktivuji tlacitka START a STOP ovladaci jednotky. Frekvenéni startér DET...
reaguje pouze na povely pfes povely Start a Stop na fidicich svorkach,
zatimco pozadovanou hodnotu frekvence Ize digitainé nastavit pfes obé
tlacitka se Sipkou ovladaci jednotky.
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6.5.6.4 Analogovy vstup (Al1/D14)

Ridici svorka 4 je konfigurovana v nastaveni z vyroby jako analogovy vstup
Al1 (0 - +10 V). Referenénim potencidlem je tidici svorka 0 V. Rozsah signal
analogového vstupu Ize konfigurovat v parametru P-16.

0 =0-10V (nastaveni z vyroby)

1=0-20mA

2=4-20mA (t4-20 mA) s odpojenim a chybovou zpravou pfi pferuseni
vodice

3=4-20mA (r4-20 mA), pfi pferuseni vodi¢e najede pohon s nastavenou
dobou rampy (P-04) na hodnotu pevné frekvence FF1 (P-20, WE = 20 Hz).
Parametrem P-17 Ize upravovat vstupni signal analogového vstupu Al1.
Priklad

P-01 =50 Hz, -REF=0-10V

P-17 =1.000: (0-+10V)x1=>0-50Hz
S referenénim napétim 10 V dosahuje vystupni frekvence
hodnoty P-01 (100 %).

P-17=0.100: (0-+10V)x0,1=>0-5Hz
Pri 10 V dosahuje vystupni frekvence hodnoty 10 % z P-01.

Upozornéni
Vy§si referenéni napéti (> 10 V) jsou nepfipustna!

P-17 =2.000: (0-+5(10)V)x2=>0-50 (50) Hz

Pri 5V dosahuje vystupni frekvence hodnoty P-01 a zlstava
pak v rozsahu > 5- 10 V konstantni (koeficient zesileni
200 %).

P-17 = 2.500: (0-+4(10) V) x2,56=>0-50 (50) Hz,

PYi 4 V dosahuje vystupni frekvence hodnoty P-01 a zdstavéa
pak v rozsahu > 4 - 10 V konstantni (koeficient zesileni

250 %).
Al g

P-17=1.000{-———-—-——-—-———+
(10V) i
/// !
v !
P-17 =2.000/4--——--- e !
(5V) |
7 !
// |
% |

Obrazek 69: Upraveny vstup poZzadované hodnoty
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Analogovy vstup 1, invertovani

6 Parametry
6.5 Popis parametri

Pro aplikace s invertovanym referenénim napétim (f-max pfi 0 V, f-min pfi
10 V) Ize analogovy vstup Al1 konfigurovat parametrem P-18.

0: 0V =f-min (P-02)
10 V = f-max (P-01)

1. 0V =fmax (P-01)
10 V = f-min (P-02)

Tabulka 35: Parametry P-16, P-17, P-18

Panel
Code

Modbus ID

Pristupova prava  Oznaceni Hodnota WE

RUN,
STOP

ro/rw

Popis

P-16

144

STOP

w Al1 Rozsah 0,1,23 0
signalu

Konfigurace analogového vstupu 1 na
vybrany typ zdroje signélu.

0:0-10V

1:0-20 mA

2:t4-20 mA (Vypnuti v pripadg preruseni
kabelu)

3: 14 -20 mA (Dobéh na f-fix1 (P-20)

v pripadé preruseni kabelu)

P-17

145

RUN

rw Al1 Nardist 0,10 - 2 500 1000

Nastaveni méfitka analogového vstupu 1

\lystupni hodnota = vstupni hodnota *
méfitko.

Priklad: P-16=0- 10V, P-17 = 2 000:

pfi 5V se motor otaci maximalni rychlostf
(P-01)(5V*2%=10V)

P-18

146

STOP

w Al1 Invertovat 0,1 0

Nastaveni tohoto parametru na hodnotu 1
invertuje logiku analogového vstupu.

0: 0V =min. frekvence /

10 V = max. frekvence

1: 0V = max. frekvence /

10 V = min. frekvence
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6.6 Blokovani parametrii

Parametry frekvencéniho startéru DE1... Ize chranit pfed chybnou obsluhou.
Timto zplsobem mUzete zajistit, Ze zmény mohou provést pouze opravnéné
osoby. Parametrem P-39 = 1 se zablokuje pfistup ke vSem parametrlim

(ro = read only).

Vyjimka: Pfistup k parametru P-14 je vzdy aktivni. Zdroj pfistupu k
parametrim je definovan v P-41.

V nastaveni z vyroby jsou viditelné pouze ,,zakladni parametry” (P-01 az P-14).
Pristup ke véem parametrlim se provadi zadanim kédu 101 do parametru
P-14 (nastaveni z vyroby). V parametru P-38 Ize tento pristupovy kdéd zménit.

Nasledujici ptiklad zobrazuje potfebné kroky k zablokovani parametr( v
nastaveni z vyroby. Respektujte pofadi zadavani hodnot:

1. P-14 =101 Pfistupovy kod ke vSem parametrdm v nastaveni z vyroby
(umoznuje vybér P-39).

2. P-38=123 Prtiklad zadani nového pfistupového kodu.
3. P-14=123 Test: Novy kéd umoznuje pfistup ke vdem parametrim.

4. P-39=1 Blokovani parametrd. VSechny parametry jsou ve stavu
.Jen ke ¢teni”. Je zablokovano zadavani hodnot do vSech
parametr( (vyjimka P-39). V zobrazeni ovlddaci jednotky
DX-KEY-LEDZ2 se v levém segmentu zobrazuje
L (lock = zablokovéano).

5 P14 Upozornéni
V parametru P-14 se zobrazuje je$té novy pfistupovy kod
123.

6. P-14 £123 V parametru P-14 je tfeba zadat hodnotu odliSujici se od
123! Nyni jsou vidét jiz jen parametry P-01 az P-14 .
VSechny ostatni parametry jsou opét vidét po zadani
nového pristupového kédu (123). Parametrem P-39 = 0 Ize
toto blokovani parametr( opét odstranit.

% Zablokované sady parametr( Ize ¢ist pomoci PC (parametrizaéni
software ,, drivesConnect”) nebo ovladdaci jednotkou
(DX-KEY-...) read only); vyjimkou je heslo P-38.

Zablokované sady parametrl Ize kopirovat pomoci PC
(parametrizaéni software ,, drivesConnect”) nebo
DX-COM-STICK3 ve frekvenénim startéru DE1..., pokud ve
frekvenénim startéru DE1... neni zablokovana sada parametr(.
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Tabulka 36: Blokovani parametr(

6 Parametry
6.7 Nastaveni z vyroby

Panel Modbus ID  Pristupova prava Oznaceni Hodnota
Code

RUN, ro/rw
STOP

WE

Popis

P-14 142 RUN rw Heslo 0 - 65535

Zadani hesla pro pfistup k rozsitené sadé
parametrd.

Zadavand hodnota je definovana
parametrem P-38 (vychozi nastaveni: 101).
Rozsitené parametry jsou pfistupné.

P-38 166 RUN w Urovefi heslaz  0-9999

101

Urcuje heslo, které se pouZiva k pfistupu
k roz§ifené sadé parametrd (Uraver 2).
Pistup pres P-14.

P-39 167 RUN rw Uzamdceni 0,1
parametru

Urguje, zda budou blokovény parametry.

0: VYP. MoZnost pfistupu do vSech
parametr{ a jejich zmény

1: ZAP. Hodnoty parametr(i Ize zobrazit, ale
nelze je zménit. Pokud je pfipojend vzdalena
kladvesnice, nelze do zamcenych parametrl
pfistupovat ze vzdalené kldvesnice.

P-41 169 RUN rw Parametry 0,1
Access

Pristup k parametriim

0: V8echny parametry Ize ménit z kazdého
zdroje (SmartWire-DT, drivesConnect,
externf ovladaci jednotka).

1: V8echny parametry jsou zablokavané a
Ize je ménit jen pres SmartWire-DT a
Maodbus.

6.7 Nastaveni z vyroby

% S P-37 = 1 (zobrazeni P-dEF pfi DX-KEY-LED2) se vynuluji
vSechny parametry do nastaveni z vyroby.
Vyjimkou jsou pamét chyb (P-13) a pamét monitoru (P0OO-...).

Tabulka 37: Nastaveni z vyroby (P-37)

Panel Modbus ID  Pristupova Oznaceni Hodnota WE Popis
Code prava
RUN, ro/rw
STOP
p-37 165 STOP rw Parametry 0,1 0 Obnoveni nastaveni z vyroby (WE)

0: neaktivni
1: aktivni (automaticky se nastavi zpét na 0)
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6 Parametry

6.8 Zobrazeni provoznich dat

6.8 Zobrazeni provoznich dat

114

Provozni Udaje frekvencniho startéru lze zobrazit v rozsitené sadé parametr(
(P-14 = 101 => strana 84):

e Externi ovlddaci jednotka DX-KEY-LED2: pti POO stisknéte tlacitko OK.
e Parametrizac¢ni software drivesConnect: oteviete adresar ,, Monitor”.

Zméfené resp. vypoditané provozni Udaje jsou vypsany jako PO0-01 az
P00-20. Ve spojeni s ovladaci jednotkou DX-KEY-LED2 se provadi vybér
provoznich Udajl prosttednictvim tlacitek se Sipkami A a ¥ a tlacitka OK.
Aktudlni parametr se pfitom zafixuje (,,pevna hodnota zobrazeni”).
Chcete-li vyvolat jinou hodnotu zobrazeni, znovu stisknéte tlacitko OK.

% Hodnoty zobrazeni provoznich Udajl nelze ménit ruéné
(tzn. zadavanim hodnot).

% Parametry zobrazeni/monitoru jsou uvedeny na => strana 164.

Priklad stavovych ukazateli

x1

I
+10...+24V DC
+10V

<20 mA
= N o
o [mn] o
vl [y [] [2] [3]

=1
pyll
L [DI1a

| | | |
-+
_Q +24V Obréazek 70: Priklad externiho ovladani

Stavové ukazatele digitalnich vstupd jsou zobrazey ekvivalentné (0000 = DI1,
DI2, DI3, Dl4). Umoznuji kontrolovat, zda vystupni fidici signéal (napfiklad z
externiho Fizeni) aktivuje vstupy (DI1 - DI4) frekven¢niho startéru. Diky tomu
je k dispozici jednoduchy prostfedek ke kontrole propojeni (pfreruseni vodice).
Dale uvadime nékolik prikladd.

Panel Code D Zobrazovana hodnota  Popis
P0-04 11 0000 Na Zadny digitalni vstup (DI1, DI2, DI3, DI4) neni pfiveden signél
1000 Ridici signal na svorce 1 aktivni (DI1)
0100 Ridici signdl na svorce 2 aktivni (DI2)
0010 Ridici signal na svorce 3 aktivnf (DI3)
0001 Ridici signal na svorce 4 aktivnf (DI4)
0101 Ridici signdl na svorce 2 a na svorce 4 aktivni (DI2 + DI4)

Zobrazend hodnota: 1 = aktivovano = High; 0 = neaktivovano = Low
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7 Systémy sbérnice Modbus RTU a CANopen
7.1 Modbus RTU

71 Systémy sbérnice Modbus RTU a CANopen

7.1 Modbus RTU

% Systém sbérnice Modbus RTU v souvislosti s frekvencnim
startérem DE1... je podrobné popsan v samostatné pfirucce.

MNO040018: ,, Modbus RTU — Priru¢ka ke komunikaci
s frekvenénimi ménici DA1, DC1, DE1”

é Dalsi informace ke sbémici Modbus najdete v internetu na
adrese www.modbus.org
www.modbus.org

7.2 CANopen

% Systém sbérnice CANopen Ize pouzivat vyhradné s frekvenénim
startérem DE11!

Podrobné je popsan v samostatné prirucce:

MNO040019: ,,CANopen — Priru¢ka ke komunikaci s frekvenénimi
meénic¢i DA1, DC1, DE11”

% Dalsi informace ke sbérnici CANopen najdete v internetu na
adrese:
WWW.can-cia.org
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www.can-cia.org
Další informace ke sběrnici Modbus najdete v internetu na adrese www.modbus.org

7 Systémy sbérnice Modbus RTU a CANopen
7.2 CANopen
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8 Technicka data

8 Technicka data

8.1 Vykonové charakteristiky

Nasledujici tabulky zobrazuji vykonové charakteristiky frekvenéniho startéru
DE1... v jednotlivych vykonovych velikostech s pfifazenym vykonem motoru.

% Prifrazeni vykonu motoru se provadi podle jmenovitého proudu.

% Vykon motoru oznaduje predany ucinny vykon na hnanou htidel
b&zného, ¢tyfpdlového tfifadzového asynchronniho motoru s
vnitinim nebo vnéj$im chlazenim s poétem otacek 1500 min-!
(pfi 50 Hz) a 1800 min-! (pti 60 Hz).

8.1 Vykonove charakteristiky

Typ Jmenovity Konstrukéni Stupeii Vykon motoru

proud velikost kryti

le FS IP P (230 V, 50 Hz) P (220 - 240V, 60 Hz)

A kw HP
Sitové napajeci napéti: 1 AC 230 V (200 - 240 V 10 %), 50/60 Hz,
Vystupni napéti: 3 AC 230 V (200 - 240 V +10 %), 50/60 Hz
DET...-121D4... 1.4 FS1 IP20 0,25 1/3
DET...-122D3... 23 FS1 IP20 0,37 1/2
DET...-122D7... 2,7 FS1 IP20 0,55 1/2
DET...-124D3... 43 FS1 IP20 0,75 1
DET...-127D0... 7 FS1 IP20 1.5 2
DET...-129D6... 9,6 FS2 IP20 22 3

1) Jmenovité proudy motoru plati pro klasické ¢tyrfpdlové tfifazové asynchronni motory s vnitfnim a povrchovym chlazenim

Typ

Jmenovity
proud

A

Konstrukéni

velikost
FS

Stupeii

kryti
IP

Vykon motoru

P (400 V, 50 Hz)

kW

P (440 - 480 V, 60 Hz)
HP

Sitové napajeci napéti: 3 AC 400 V, 50 Hz/480 V, 60 Hz (380 V - 480 V +10%)
Vystupni napéti: 3 AC 400 V, 50 Hz/480 V, 60 Hz (380 V - 480 V +10%)

DE1...-341D3... 1.3 FS1 IP20 0,37 1/2
DE1...-342D1... 2.1 FS1 IP20 0,75 1
DE1...-343D6.... 36 FS1 IP20 1.5 2
DE1...-345D0... 5 FS2 IP20 2,2 3
DE1...-346D6... 6,6 FS2 IP20 3 3
DE1...-348D5... 8.5 FS2 IP20 4 5
DE1-34011... 1.3 FS2 IP20 55 7.5
DE1-34016... 16 FS2 IP20 7.5 10

1) Jmenovité proudy motoru plati pro klasické ¢tyrpdlové tifazové asynchronni motory s vnitfnim a povrchovym chlazenim
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8 Technicka data
8.2 Vseobecné jmenovité Udaje

8.2 Vseobecné jmenovité udaje

Symbol Jednotka Hodnota
Normy a ustanoveni VSeobecné poZadavky: CSN EN 61800-2
Pozadavky EMC: CSN EN 61800-3
PoZadavky na bezpegnost: CSN EN 61800-5-1
Certifikace a prohlaseni vyrobce ke shodé CE, UL, cUL, RCM
Kvalita vyroby RoHS, IS0 9001
Klimaticka odolnost Pw % <95 %, stfednf relativni vihkost vzduchu (RH),
nekondenzujici, nekorodujici, neodkapdvajici voda
(IEC/EN 61800-5-1)
Okolni teplota
Provoz
IP20 (NEMA 0) 9 °C -10 - +60
Vyjimka:
Nésledujicf typy pristrojd vyuZivaji snizovani vykonu:
DE1...-34016NN-N20N
DE1...-34016FN-N20N.
Skladovanf 9 °C -40-+70
Réz (CSN EN 60068-2-27) 15 g/11 ms (za provoznich podminek)
e namontovano na listé DIN
e namontovano na montaznim plechu se Srouby
Vibrace podle CSN EN 61800-5-1 Transport podle normy CSN EN 61800-2
Preprava DE1... jako samostatného pfistroje v
samostatném obalu a test padu UPS (15 g/11 ms)
MTBF (stfedni doba provozu mezi vypadky) DE1...-12... (FS1):> 73 let / DE1...-12... (FS2): > 17 let
DE1...-34... (FS1): > 88 let / DE1...-34... (FS2): > 73 let
Elektrostaticky vyboj (ESD, CSN EN 61800-3) U kv +4, kontaktni vyboj / 6, vyfuk vzduchu
Rychly prechodny zvyseny vkon (CSN EN 61800-3) 5 kHz za 5 min. / 100 kHz za 5 min.
Trida radiového ruseni (EN61800-3)
Maximalni délka motorového kabelu (stinénd)
s itnegrovanym EMC filtrem
C1 (pouze pfi DET...-12..., jen spojeno vedenim) | m 5
C2 | m 10
C3 | m 25
Imunita (EN61800-3) 1. a 2. prostredi
Maximalni délka motorového kabelu
nestinény | m 125
stinény | m 65
Poloha pfi monté&zi libovoIné, nevisici (Celni strana ne dol),
svisle jen u DE1...121D4..., DE1...122D3. ..,
DE1...122D7...
\ly8ka mista montéze H m 0 - 1000 pres NN,

> 1000 a 1 % sniZeni zatéZovaciho proudu (sniZenf vykonu)
na 100 m, maximalné 2000

Stuper krytf

[P20 (NEMA 0)

Kryci liSta

BGV A3 (VBG4, bezpetné proti dotyku prstem nebo dlani)
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8.3 Jmenovita data

8.3.1 DE1...-12... (jednofazove napajeni ze sité)

8 Technicka data
8.3 Jmenovité data

Sym- Jed- DE1l...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
bol notka 121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6...
Sitové pripojeni
Jmenovité Ue % 230, 1fazovy 230, 1fazovy 230, 1fazavy 230, 1fazovy 230, 1fazovy 230, 1fazovy
provozni napéti
Sitové napéti UN V 200 - 240 200 - 240 200 - 240 200 - 240 200 - 240 200 - -240
+10 % +10 % +10 % +10 % +10 % +10 %
(180 - 264) (180 - 264) (180 - 264) (180 - 264) (180 - 264) (180 - 264)
Sitova frekvence  f Hz 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 %
Vstupni proud (bez I A 3,6 6.2 7.3 11,3 174 232
sitové tlumivky)
Vykonova ¢ast
Jmenovity le A 1,4 2,3 2,7 43 7 9,6
povozni proud
Pretizeni 1,5xle,  lo.1s0 A 2.1 3,45 4,05 6,45 10,5 14,4
cyklicky po dobu
60 s kazdych 600
S
Pretizeni, max lomax A 2.8 4,6 5,4 8,6 14 19,2
2 X lg kazdych
600 s
Vystupni napétf Us % 230, 3fazovy 230, 3fazovy 230, 3fazovy 230, 3fazovy 230, 3fazovy 230, 3fazovy
Vystupni fa Hz 0 - 50/60 0-50/60 0 - 50/60 0-50/60 0-50/60 0-50/60
frekvence (max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300)
Frekvenéni Af % 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025
rozli$eni (Zadana
hodnota)
Taktovaci fowm  kHz 16 (4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/  16(4/8/12/16/  16(4/8/12/16/ 16 (4/8/12/16/
frekvence 24/32) 24/32) 24/32) 24/32) 24/32) 24/32)
(slysitelny)
SniZenf vykonu 7adné Zadné Zadné Zadné 7adné 7adné
mezi 50 °C a
60 °C
Dotykovy proud V) Ipg mA <3,5AC/ <3,5AC/ <3,5AC/ <3,5AC/ <3,5AC/ <3,5AC/
<10DC <10DC <10DC <10DC <10DC <10DC

Brzdéni stejnosmérnym

proudem

0-100 % Ue, 0 - 10 s, parametrizovatelné

1) U jednofazovych zafizeni DE1...-12 vznikne v zévislosti na jejich konstrukci po zdméné vodict L1 a N vy$8i svodovy proud.
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8 Technicka data
8.3 Jmenovité data

Sym- Jed- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
bol notka 121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127DO0... 129D6...
Ztratovy vykon Py W 3,44 3,44 3,44 3,44 3,44 4,66
(chod naprazdno,
pohotovostni
rezim)

Ztratovy vykon (Otacky/toCivy moment)

100/100 Py W 16,4 18,3 25 309 78,4 91
90/100 Py W 16,4 18,3 25 309 78,4 91
90/50 Py W 12,6 10,4 15,1 15,3 51,6 55
50/100 Py W 135 16,8 19,8 289 68,9 72
50/50 Pv W 11,6 7.9 12,3 14,7 44,9 46
50/25 Py W 10,9 5,6 10 10,3 37 38
0/100 Py W 13 = 253 31.8 62,4 -

0/50 Py W 10,5 10 10,9 15,2 44.6 -

0/25 Py W = = = = = 30

Motorovy vyvod

\lykon motoru, pfifazeny

pri 230V, P kW 0,25 0,37 0,55 0,75 1,5 22
50 Hz
pri220-240V, P HP 1/3 1/2 1/2 1 2 3
60 Hz

Zdanlivy vykon pfi jmenovité hodnoté
pfi 230 V S kVA 0,56 0,92 1,08 1,7 2,79 3,82
pfi 240 V S kVA 0,58 0,96 1,12 1,79 291 399
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8 Technicka data
8.3 Jmenovité data

Sym- Jed- DE1l...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
bol notka 121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6...
Ridici gast
Relé
Kontakt Spinacf kontakt (hlaSenf RUN)
Napéti, U V 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC
maximalni
Proud zatéze, | A 6 AC-1/5DC-1 6 AC-1/5DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5DC-1
maximalnf
PoZadovana hodnota/fidici napét
Vystupnf Ue V 10 10 10 10 10 10
napéti
Max. pfipustny ¢ mA 20 20 20 20 20 20
proud zatéze
Analogovy vstup
Rozliseni 12 bitd 12 bitd 12 bitd 12 bitd 12 bitd 12 bitl
Napéti Us V 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10
Proud ls mA 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20
Digitdlni vstup
Uroveii Ue V 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30
napéti
signélu High
Vstupniproud g mA 1,15 (10 V)/ 1,15 (10 V)/ 1,15(10 V)/ 1,15 (10 V)/ 1,15(10 V)/ 1,15 (10 V)/
3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V)
Kryt
Konstrukéni velikost FS1 FS1 FS1 FS1 FS1 FS2
Rozméry mm 45%x230x169  45x230x169  45x230x169  45x230x169  45x230x169  90x230x 169
(§xvxh)
Maximalni Stupedl 5 5 5 90 90 90
pfipustnd odchylka
od svislé montéze
Internf ventilator ne ne ne ano ano ano
pfistroje
Stupefi krytf IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 [P20/NEMA 0 IP20/NEMA 0
Hmotnost m kg 1,04 1,04 1,06 1,06 1,06 1,68
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8 Technicka data
8.3 Jmenovité data

Sym- Jed- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...- DE1...-
bol notka 121D4... 122D3... 122D7... 124D3... 127D0... 129D6...
Priifezy pfipojeni, k pFipojeni svorkou

Vykonova ¢ast
Jedno- nebo A mm?2 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6
viceZilové
Jemné A mm? 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6
slanényvodic¢
s dutinkou
Jedno- nebo A AWG 18-6 18-6 18-6 18-6 18-6 18-6
viceZilové
Délka | mm 8 8 8 8 8 8
odizolovan{
Nastroj PZ2 (Pozidrive) kiZovy Sroubovék
Zabérovy M Nm 12 1,2 12 12 12 12
kroutict
moment

Ridici tast
Jedno- nebo A mm? 0,05-1,5 0,05-1,5 0,05-1,5 0,05-15 0,05-1,5 005-15
viceZilové
Jemné A mm?2 05-1 05-1 05-1 05-1 05-1 05-1
slanény vodi¢
s dutinkou
Jedno- nebo A AWG  30-16 30-16 30-16 30-16 30-16 30-16
viceZilové
Délka | mm 5 5 5 5 5 5
odizolovani
Nastroj 0.7 x 3 Plochy Sroubovak
Zabérovy M Nm 05 05 0.5 0.5 05 05
kroutici
moment
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8 Technicka data
8.3 Jmenovité data

8.3.2 DE1...-34... (trifazové napajeni ze sité)

Symbol Jednotka DE1...-341D3... DE1...-342D1...  DE1...-343D6...  DE1...-345D0...
Sitove pripojeni
Jmenovité provozni napéti Ue Vv 380/400/480, 380/400/480, 380/400/480, 380/400/480,
3fazové 3fazové 3fazové 3fazové
Sitové napéti Uin V 380 - 480 +10 % 380-480+10 % 380 - 480 +10 % 380 - 480 +10 %
(342 - 528) (342 - 528) (342 - 528) (342 - 528)
Sitovéa frekvence f Hz 50/60 10 % 50/60 +10 % 50/60 £10 % 50/60 £10 %
Vstupni proud [N A 1,7 31 49 7
(bez sitové tlumivky)
Vykonova ¢ast
Jmenovity povozni proud le 1,3 2.1 3.6 9
Ptetizenf 1,5x lg, cyklicky po [9-150 1,95 3,15 54 75
dobu 60 s kazdych 600 s
PretiZeni, max 2 x lg kazdych l2max A 2.6 4,2 1.2 10
600 s
Vystupni napéti pfi Ug Uy Vv 380/400/480, 380/400/480, 380/400/480, 380/400/480,
3fazové 3fazové 3fazové 3fazové
Vystupni frekvence fa Hz 0 - 50/60 0 - 50/60 0-50/60 0 - 50/60
(max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300)
Frekvenéni rozliseni Af % 0,025 0,025 0,025 0,025
(poZadovand hodnota)
Taktovaci frekvence (slySitelny) — fpym kHz 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/  16(10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/
18/20) 18/20) 18/20) 18/20)
Snizeni vykonu mezi 50 °C a 60 °C 7adné o jadnépfifpym  © Zadnépfifppyy  Zadné
< 16 kHz < 16 kHz
o 7adné pfi o 7adné pri
fowm = 20 kHz, le=32A
az max. 57 °C e 7adné pfi max.
o 7adné pfi 57 °C
les16A
Dotykovy proud Ipg mA <35AC/<10DC <35AC/<10DC <35AC/<10DC <35AC/<10DC
Brzdéni stejnosmérnym proudem 0-100 % Ueg, 0 - 10 s, parametrizovatelné
Ztratovy vykon (chod naprazdno, Py W 513 513 513 5,52
pohotovostni rezim)
Ztratovy vykon (Otagky/togivy moment)
100/100 Py w 16,7 26,8 449 57
90/100 Py w 16,7 26,8 449 57
90/50 Py w 14,2 16,7 304 39
50/100 Py w 20,7 279 44,7 50
50/50 Py w 11,4 17,2 284 37
50/25 Py w 99 14,3 249 30
0/100 Py w - - 41,6 -
0/50 Py W - - 22,3 36
0/25 Py W - - - 29
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8 Technicka data
8.3 Jmenovité data

Symbol  Jednotka DE1...-341D3...  DE1...-342D1...  DE1...-343D6...  DE1...-345D0...

Motorovy vyvod

Viykon motoru, ptifazeny

pfi 400 V, 50 Hz P kw 0,37 0,75 1,5 22
pfi 440 - 480 V, 60 Hz P HP 1/2 1 2 3
Zdanlivy vykon pfi jmenovité hodnoté
pfi 400 V S kVA 0,90 1.45 2,49 3,46
pfi 480 V S kVA 1,08 1,75 2,99 4,16
Ridici &ast

Relé
Kontakt Spinacf kontakt (hlaSenf RUN)
Napéti, maximalnf u Vv 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC
Proud zatéZe, maximalini | A 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1
PoZadovand hodnota/fidici napéti
Vystupni napétf Ue V 10 10 10 10
Max. ptipustny proud zatéZe le mA 20 20 20 20

Analogovy vstup
Rozliseni 12 Bit 12 Bit 12 Bit 12 Bit
Napéti Us Vv 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10
Proud ls mA 0/4 - 20 0/4-20 0/4 - 20 0/4-20

DigitéIni vstup
Uroveti napéti signalu High Ue V 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30
Vstupni proud le mA 1,15 (10 V)/ 1,15 (10 V)/ 1,15(10 V)/ 1,15(10 V)/

3(24V) 3(24V) 3(24V) 3(24V)
Kryt

Konstrukéni velikost FS1 FS1 FS1 FS2
Rozméry (§ x v x h) mm 45x 230 x 169 45 x 230 x 169 45 x 230 x169 90 x 230 x 169
Maximalni pfipustna odchylka Stuperi 90 90 90 90
od svislé montaze
Internf ventiltor pfistroje ano ano ano ano
Stupefi kryti IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0
Hmotnost M kg 1 1 1 1,6
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8 Technicka data
8.3 Jmenovité data

Symbol  Jednotka DE1...-341D3...  DE1...-342D1...  DE1...-343D6...  DE1...-345D0...

Priifezy ptipojeni, k pfipojeni svorkou

Viykonova €ast

Jedno- nebo viceZilové A mm? 1-6 1-6 1-6 1-6

Jemné slanény vodic s A mm? 1-6 1-6 1-6 1-6

dutinkou

Jedno- nebo vicezilové A AWG 18-6 18-6 18-6 18-6

Délka odizolovani | mm 8 8 8 8

Nastroj PZ2 (Pozidrive) kiZovy $roubovak

Zabérovy kroutici moment Nm 12 12 1,2 12
Ridici tést

Jedno- nebo viceZilové A mm? 0,05-15 0,05-15 0,05-15 0,05-15

Jemné slanény vodi¢ s A mm? 05-1 05-1 05-1 05-1

dutinkou

Jedno- nebo viceZilové A AWG 30- 16 30- 16 30-16 30-16

Délka odizolovéni | mm 5 5 9 9

Nastroj 0,7 x 3 Plochy Sroubovak

Z&bérovy kroutici moment M Nm 0,5 0,5 0.5 0.5
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8.3 Jmenovité data

Symbol Jed- DE1...-346D6... DE1...-348D5... DE1...-34011... DE1...-34016...
notka
Sitove pripojeni
Jmenovité provozni napétf Ue V 380/400/480, 380/400/480, 380/400/480, 380/400/480,
3fazové 3fazové 3fazové 3fazové
Sitové napéti Ui v 380 - 480 +10 % (342 - 528)
Sitova frekvence f Hz 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 % 50/60 +10 %
Vstupni proud (bez sitové tlumivky) I A 8.5 10 12 16,5
Vykonova éast
Jmenovity povozni proud le A 6.6 85 1 16
Pretizeni 1,5x lg, cyklicky po l2-150 9.9 12,75 16,5 24
dobu 60 s kazdych 600 s
Pretizeni, max 2 x lg kazdych 600 s lomax 13,2 17 22 32
Vystupni napétf pfi Ug Uz % 380/480, 3fazové 380/480, 3fazové 380/480, 3fazové 380/480, 3fazové
Vlystupni frekvence fa Hz 0-50/60 0-50/60 0-50/60 0-50/60
(max. 300) (max. 300) (max. 300) (max. 300)
Frekvenéni rozliSeni (zadana Af % 0,025 0,025 0,025 0,025
hodnota)
Taktovaci frekvence (slysitelny) frwm kHz 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/ 16 (10/12/14/16/
18/20) 18/20) 18/20) 18/20)
SniZeni vykonu mezi 50 °C a 60 °C 74dné Z4dné e 7adné pfi fpywm o 7adné pfi fpwm
< 16 kHz s 14 kHz a7
e 7adné pri max. 50 °C
le=10,6Aa o 7adné pfi fpwm
fewm = 20 kHz < 16 kHz a7
e 7adné pri max. max. 46 °C
57 °C o 7adné pfi
le=149Aa
fewm S 10 kHz
e 7adné pfi
le=106Aa
fewm S 20 kHz
Dotykovy proud lpg mA <3,5AC/<10DC <3,5AC/<10DC <3,5AC/<10DC <3,5AC/<10DC
Brzdéni stejnosmérnym proudem 0-100 % Ug, 0 - 10 s, parametrizovatelné
Ztratovy vykon (chod naprézdno, pohotovostni W 5,52 5,52 5,52 5,52
rezim) Py
Ztréatovy vykon (Otacky/totivy moment)
100/100 Py W 76 101 132 216
90/100 Py W 76 101 132 216
90/50 Py W 55 65 88 126
50/100 Py W 69 93 121 198
50/50 Py W 51 60 85 121
50/25 Py W 48 51 64 86
0/100 Py W - 76 - -
0/50 Py W - 55 72 -
0/25 Py W - 47 58 78

126

DE1... Frekvenéni startér 05/19 MNO40011CS www.eaton.com



8 Technicka data
8.3 Jmenovité data

Symbol Jed- DE1...-346D6... DE1...-348D5... DE1...-34011... DE1...-34016...
notka
Motorovy vyvod
Vykon moatoru, prifazeny
pfi 400 V, 50 Hz P kW 3 4 55 7.5
pfi 440 - 480 V, 60 Hz P HP 3 5 7.5 10
Zdanlivy vykon pfi jmenovité hodnoté
pfi 400 V S kVA 4,57 5,89 7,62 11,09
pfi 480 V S kVA 549 7,07 9,15 13,30
Ridici éast
Relé
Kontakt Spinacf kontakt (hl&Seni RUN)
Napéti, maximalnf U V 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC 250 AC/30 DC
Proud z4té7e, maximalni | 6 AC-1/5DC-1 6 AC-1/5DC-1 6 AC-1/5 DC-1 6 AC-1/5 DC-1
PoZadovana hodnota/fidici
napeéti
Vystupnf napéti Ue V 10 10 10 10
Max. pfipustny proud zatéze I mA 20 20 20 20
Analogovy vstup
Rozliseni 12 bitd 12 bitd 12 bitd 12 bitd
Napéti Us V 0-+10 0-+10 0-+10 0-+10
Proud Is mA 0/4-20 0/4-20 0/4-20 0/4-20
DigitaIni vstup
Urovei napéti signalu High Ue V 9-+30 9-+30 9-+30 9-+30
Vstupnf proud I mA 1,15(10V)/3(24V)  1,15(10V)/3(24V)  1,15(10V)/3(24V)  1,15(10V)/3 (24 V)
Kryt
Konstrukéni velikost FS2 FS2 FS2 FS2
Rozméry (§ x v x h) mm 90 x 230 x 169 90 x 230 x 169 90 x 230 x 169 90 x 230 x 169
Maximalni pfipustna odchylka Stuperi 90 90 90 90
od svislé montaze
interni ventiltor pfistroje ano ano ano ano
Stuperi krytf IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0 IP20/NEMA 0
Hmotnost M kg 1,6 1,6 1,6 1,6
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8.3 Jmenovité data

Symbol Jed- DE?1...-346D6... DE?1...-348D5... DE1...-34011... DE1...-34016...
notka

Priifezy pfipojeni, k pfipojeni svorkou

Vykonova ¢ast

Jedno- nebo vicezilové A mm? 1-6 1-6 1-6 1-6

Jemné slanény vadi¢ s dutinkou A mm? 1-6 1-6 1-6 1-6

Jedno- nebo vicezilové A AWG 18-6 18-6 18-6 18-6

Délka odizolovani I mm 8 8 8 8

Nastroj PZ2 (Pozidrive) kiZovy $roubovak

Zabérovy kroutici moment Nm 12 1,2 12 1,2
Ridicf tést

Jedno- nebo vicezilové A mm? 0,05-15 0,05-15 0,05-1,5 0,05-15

Jemné slanény vadi¢ s dutinkou A mm?2 05-1 05-1 05-1 05-1

Jedno- nebo viceZilové A AWG 30-16 30-16 30-16 30-16

Délka odizolovani I mm 5 g 5 3

Nastroj 0,7 x 3 Plachy Sroubovak

Zabgéravy kroutici moment M Nm 0.5 05 0.5 0,5
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8.4 Rozméry

8.4 Rozmery
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Obrazek 71: Rozméry
Tabulka 38: Rozméry
Konstrukéni velikost a al b b1 b2 c cl (0] @2
mm mm mm mm mm mm mm mm mm
(in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in)
FS1 45 25 230 220 5 168 6,5 5.1 10
(1,77 (0,98) (9,06) (8,66) (0,2) (6,61) (0,26) 0,2) (0,39)
FS2 90 50 230 220 5 168 6,5 5.1 10
(3,54) (1,97) (9,06) (8,66) (0.2) (6,61) (0,26) (0,2) (0,39)

1in=1"=254mm, 1 mm=0,039in
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8.4 Rozméry
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9 PrisluSenstvi
9.1 Externi ovladaci jednotka DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED

9 Prislusenstvi

9.1 Externi ovladaci jednotka DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED

I

85

Obrézek 72: DX-KEY-LED2 s kabelem RJ45 (3 m)

Ovladaci jednotka DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED umoznuje nastaveni
parametrl, zobrazovani provoznich dat a externi fizeni frekvenéniho startéru
DE1...V rozsahu dodavky jednotky DX-KEY-LED2 je obsazen pfipojovaci kabel
dlouhy 3 m s konektorem RJ45. Maximalni pfipustna délka vedeni &ini

100 m.

Jednotka DX-KEY-LED2 je urCena k montazi ve dvefich rozvadéce.
Stupen kryti jednotky DX-KEY-LED2 z ¢elni strany je IP54.

DX-KEY-LED2

Obrazek 73: Montaz ve dvefich rozvadéce.
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9 Prislusenstvi
9.1 Externi ovladaci jednotka DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED

% Podrobné pokyny k instalaci externi klavesnice najdete v navodu
k montazi IL04012020Z.

V siti PowerXL s nejvyse 63 Ucastniky (sbérnice OP) mohou byt zapojeny
nejvyse dve ovladaci jednotky.

E—
O0a)

L
@ —
o)) oS

Oty

Obréazek 74: Priklad: Sit PowerXL (sbérnice OP) se dvéma ovléddacimi jednotkami

Za provozu se dvéma ovladacimi jednotkami musi byt adresa portu (PDP)
druhé ovladaci jednotky zmé&né&na na hodnotu 2 (WE = 1). Spojeni resp. volba
jednotlivych Uc¢astnikl se provadi prostfednictvim jejich PDP adresy, ktera se
nastavuje nasledovneé:

e u frekvenéniho méni¢e DC1 v parametru P-36,
e u frekvenéniho méni¢e DA1 v parametru P5-01,
e u frekvenéniho startéru DE1 v parametru P-34.

Tabulka 39: Kombinace klaves pro adresy portd

Funkce Kombinace klaves

Adresa ovladaci jednotky ‘ 0K ‘ @ |
Adresa DET, DC1, DA1 ‘ @
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9 PrisluSenstvi
9.1 Externi ovladaci jednotka DX-KEY-LED2, DX-KEY-OLED

Nastaveni adresy portu

Adresu portu ovlddaci jednotky lze nastavovat pomoci kombinace klaves
OK + STOP + ¥ . Zobrazeni: Park - |

Pomoci tlagitek se Sipkou se prifadi adresa portu (Fark - | nebo Park-2) .
Nové stisknuti kombinace klaves OK + STOP + ¥ uklada nastaveni do
ovladaci jednotky.

Nastavit adresu uéastnika

% Nastaveni adres Uc¢astnikl je mozné jen v pfimém spojeni (mezi
dvéma body).

Adresu jednotlivych Uc¢astnikd Ize nastavovat pomoci kombinace klaves

OK + STOP + V¥ .V nastaveni z vyroby zobrazuje indikator adresu Adr -0 1.

Pomoci tladitek se Sipkami se pfifazuje adresa UCastnika (Hdr -0 !, Adr-02
az Adr -E3). Nové stisknuti kombinace klaves STOP + V¥ uklada adresu

v Ucastnikovi (DE1, DC1, DA1) a poté umoznuje zapsat tyto Udaje do ovlddaci
jednotky.
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9.2 Komunikac¢ni modul DX-COM-STICK3

9.2 Komunikaéni modul DX-COM-STICK3

134

Komunikaéni modul DX-COM-STICK3 umozriuje jednoduchy prenos
parametr(:

e kopirovani vsech parametr( v rdmci jedné tady ptistrojd (DE1, DC1, DA1)
stejného jmenovitého vykonu,

e kopirovani vSech parametrl — kromé vykonovych parametrl — v rdmci
jedné tady pfistrojt (DE1, DC1, DA1) s rdznymi jmenovitymi vykony,

e Pfipojeni Bluetooth-Online vSech parametr s PC.
Tento prenos vyzaduje software drivesConnect. Parametrizaéni software
drivesConnect umozniuje prehledné nastaveni parametrl, ovladani,
diagnostiku a vizualizaci parametrd startéru DE1.

Obrazek 76: DX-COM-STICK3
() Zasuvné pripojeni RJ45
(@ Ochrana parametrd pfed zapisem
(® LED - sviti modfe
nepferuSované = Bluetooth pfipraven k
0 T provozu blikajici

@ ® (® Nacteni dat z pfipojeného pfistroje a jejich
> ®—] uloZeni

@ DH (8) Prenos dat z komunikaéniho modulu

@ DX-COM-STICK3 do pFipojeného pfistroje

/@

©
/
/
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9 Prislusenstvi
9.2 Komunikac¢ni modul DX-COM-STICK3

UloZeni parametrl se fidi pomoci tlacitek s Sipkami komunikaéniho modulu
DX-COM-STICKS:

Parametry jsou zkopirovany z komunikaéniho modulu
DX-COM-STICK do pfipojeného pfistroje ((5)).

Parametry jsou zkopirovany z pfipojeného pfistroje do
@ komunika¢niho modulu DX-COM-STICK3 ((®)).

Dalsi informace k Bluetooth komunikaénimu modulu
DX-COM-STICK3 najdete v manudalu MN0O40003DE,
»drivesConnect - parametriza¢ni software pro frekvenéni startér
PowerXL™" a v ndvodu k montéazi [L040120217Z.

Parametry Ize kopirovat v rdmci fady pfistroj DE1...; vykonové
parametry (napfiklad hodnoty proudu) Ize kopirovat jen do
pfistroje stejného jmenovitého vykonu.

Aby bylo mozné pouzit pfipojeni k pod&itacdi, musi byt komunikaéni modul
Bluetooth DX-COM-STICK3 pfipojen k dodavanému hardwarovému kli¢i USB
prostfednictvim softwaru drivesConnect k nastaveni parametr(.

LED Zobrazeni Vysvétleni

Run Blikéni na 2 s (4 Hz), zelené Pfenos parametrli Uspésny
Status Nesvitf

Fault Code Nesvitf

Run Blikéni na 2 s (4 Hz), zelené Pfenos parametr(i nebyl dspésny
Status Blikani na 2 s (4 Hz), cervené

Fault Code Blikani na 2 s (4 Hz), cervené

Run Blikéni na 2 s (4 Hz), zelené Cteni/zapis nejsou mozné, protoze

komunikaéni modul DX-COM-STICK je
zablokovany, DE1... je v reZimu RUN
Fault Code Blikanf na 2 s (4 Hz), tervené nebo typ DET... neni kompatibilni.

Status Blikani na 2 s (4 Hz), Gervené

DE1... Frekvenéni startér 05/19 MN040011CS www.eaton.com 135



9 Prislusenstvi
9.3 SmartWire-DT DX-NET-SWD3

9.3 SmartWire-DT DX-NET-SWD3

Obrézek 77: DX-NET-SWD3

Volitelny modul DX-NET-SWD3 umoznuje pfipojit frekvencni startér DE1...
ke sbérnici SmartWire-DT. Ve spojeni s branami SmartWire-DT se navazuje
pfimé komunikace naptiklad pres sbérnici PROFIBUS DP nebo PROFINET
s profilem Profidrive.

Modul SmartWire-DT se pfipojuje k frekvenénimu startéru DE1 z &elni strany
a pripojuje se konektorem pristroje SWD4-8F2-5 k jednomu z plochych
kabelll SWD4-...LF8-....

SWD4-100LF8-24
SWD4-3LF8-24-2S
SWD4-5LF8-24-2S

Obrazek 78: Pripojeni SmartWire-DT

IL0O40009ZU.

Podrobné pokyny k pouzivani modulu DX-NET-SWD3 najdete
v priru¢ce MN04012009Z-DE. Pfipojovaci modul ,, DX-NET-
SWD... SmartWire-DT pro frekvenéni ménic/frekvenéni startér
PowerXL™"

% Podrobné pokyny k instalaci najdete v navodu k montazi
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9.4 Kabel PC DX-CBL-PC3MO

9.4 Kabel PC DX-CBL-PC3M0

NG T
@
//////////

Obréazek 79: DX-CBL-PC-3MO

Pripojeni PC DX-CBL-PC-3MO0O umoziiuje kabelovou, galvanicky oddélenou
komunikaci mezi frekvenénim startérem DE1... a PC s operaénim systémem
Windows (pfipojeni mezi dvéma rovnocennymi body), v némz je instalovan
parametrizaéni software drivesConnect.

Pfipojovaci kabel je dlouhy 3 m a je vybaven konektorem RJ45 a
prevodnikem na USB rozhranf (pfipojeni PC).

% Dalsi informace k pfipojovacimu kabelu DX-CBL-PC3MO najdete
v manualu MN040003, , drivesConnect - parametrizaéni
software pro frekvenéni méni¢ PowerXL™" a v ndvodu
k montazi IL040002ZU.
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9.5 Kabel a ochranna zatizeni

9.5 Kabel a ochranna zarizeni

138

Sitové a motorové kabely musi byt dimenzovany v souladu s mistnimi
predpisy. Musi byt dimenzovany na odpovidajici proudy zatéze. Jmenovité
proudy jsou uvedeny na strana 119 a dalSich. Pouzivejte proudovy kabel

s izolaci podle danych napéti v siti. Vodivost vodi¢t PE musi byt shodna

s vodivosti fazovych vodiéd (stejny prirez).

Aby bylo mozné splinit pozadavky EMC podle CE a RCM, vzdy pouzivejte
symetricky, plné stinény (360°) motorovy kabel. Doporuc¢ujeme kabel se
&tyfmi vodici, aby se snizilo zatézovani stinéni svodovymi proudy. Na strané
sité nenf potifeba pouzivat stinény kabel.

Pfi instalaci podle predpist UL musi byt pouZity pojistky schvélené UL a
schvélené médéné kabely s odolnosti proti vysokym teplotam +75 °C

(167 °F). Jako motorovy kabel zvolte typ MC s prlchozi zvinénou hlinikovou
trubici a symetrickymi ochrannymi vodic¢i nebo — neni-li pouZzita ochranna
trubice — stinény vykonovy kabel. Délka motorového kabelu zavisi na tridé
radiového ruSeni prostfedi.

UPOZORNENI
Pri vybéru pojistek a kabell vzdy zohlednéte mistni predpisy a
misto instalace.
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9.5 Kabel a ochranna zatizeni

Tabulka 40: Jisténi a pridélené prirezy vedeni

Typ zatizeni Jmenovity Vstupni Pojistka Priifez vedeni Motorovy kabel

proud proud?) (L1/L, L2/N, L3, PE) (U, V, W, PE)

le Iy

A A A mm? AWG2  mm? AWG?
DE1...-121D4. .. 14 3.6 10 1.5 14 1,5 14
DE1...-122D3... 2,3 6,2 10 1.5 14 15 14
DE1...-12207... 2,1 7.3 10 1.5 14 1,5 14
DE1...-124D3... 4,3 11.3 153)/16 1.5 14 1,5 14
DE1...-12700... 7 17,4 20 25 12 1,5 14
DE1...-129D6... 9,6 232 32/303) 6 8 15 14
DET...-341D3... 1.3 17 6 1.5 14 15 14
DE1...-342D1... 2,1 31 6 1.5 14 15 14
DE1...-343D6... 36 49 6 1.5 14 15 14
DE1...-345D0... 5 7 10 1.5 14 15 14
DE1...-346D6... 6,6 85 153/16 1.5 14 15 14
DET...-348D5... 8,5 10 153/16 1.5 14 15 14
DET...-34011... " 12 153/16 1.5 12 15 14
DE1...-34016... 16 16,5 25 4 10 2,5 12

1) Fazovy proud na strang sité (bez sitové tlumivky)
2) AWG = American Wire Gauge (kddované oznageni kabelli pro severoamericky trh)
3) Pojistka podle UL pfi propojeni AWG

Prdatezy vodicd k pfipojeni svorkou a délky odizolovani jsou uvedeny
v technickych datech (=> strana 117 a nasl.).
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9.5 Kabel a ochranna zatizeni

Tabulka 41: Pfitazena ochranna zafizeni pro pfistroje DE1...-12...

Typ zatizeni Vstupni Pojistky (IEC) Pojistky (UL) 25 A, nutné pripojeni AWG 25 A
proud?
Iin
Ochrana vétve, SCCR: 14 kA SCCR 100 kA
1fazovy 2fazovy 1. kontakt: 2. kontakt: Type J, Objednaci ¢.
230V AC 230 VAC 277V AC 480 Y/277V AC CCorT Bussmannn
DE1...-121D4... 36A 10A FAZ-B10/AIN  FAZ-B10/2 10A  FAZ-B10/1-NA FAZ-B10/2-NA 10A 10NZ01
DE1...-122D3... 62A 10A FAZ-B10/AIN  FAZ-B10/2 10A  FAZ-B10/1-NA FAZ-B10/2-NA 10A 10NZ01
DE1...-122D7... 73A 10A FAZ-B10/AIN  FAZ-B10/2 10A  FAZ-B10/1-NA FAZ-B10/2-NA 10A 10NZ01
DE1...-124D3... 11,3A 16 A FAZ-B16/IN  FAZ-B16/2 15A  FAZ-B15/1-NA FAZ-B15/2-NA 15A 16NZ01
DE1...-127D0... 17,4A 20A FAZ-B20/1IN  FAZ-B20/2 20A  FAZ-B20/1-NA FAZ-B20/2-NA 20A 20NZ01
DE1...-129D6...  23,2A 32A FAZ-B32/1N  FAZ-B32/2 30A  FAZ-B30/1-NA FAZ-B30/2-NA 30A 32NZ02
1) Fazovy proud na strang sité (bez sitové tlumivky)
Tabulka 42: PYitazena ochranna zafizeni pro pfistroje DE1...-34...
Typ Vstupni  Pojistky (IEC) Pojistky (UL), nutné pripojeni AWG
zarizeni proud?
Iin
SCCR: 14 kA SCCR: 18 kA SCCR 100 kA
3fazovy 3. kontakt: 3. kontakt: Type J, Objednaci ¢.
400/480 V AC 480 Y/277V AC 480 Y/277V AC CCorT Bussmannn
DE1...- 1,7A 6A FAZ-B6/3 PKMO0-6,32) 15A  FAZ-B15/3-NA3 PKZM0-6,3+BK25/ 6A 6NZ01
341D3... PKE12/XTU-12 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 31A 6A FAZ-B6/3 PKMO0-6,32) 15A  FAZ-B15/3-NA3| PKZMO-6,3+BK25/ 6A 6NZ01
342D1... PKE12/XTU-12 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 49 A 6A FAZ-B6/3 PKMO0-6,32) 15A  FAZ-B15/3-NA3 PKZM0-6,3+BK25/ 6A 6NZ01
343D6... PKE12/XTU-12 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 7A 10A  FAZ-B10/3  PKM0-102 15A  FAZ-B15/3-NA3 PKZM0-10+BK25/ 10A 10NZ01
345D0... PKE12/XTU-12 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1.. .- 85A 16 A  FAZ-B16/3  PKM0-162 15A  FAZ-B15/3-NA3 PKZMO-16+BK25/ 15A 16NZ01
346D6. .. PKE32/XTU-32 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 10A 16 A  FAZ-B16/3  PKMO-162 15A  FAZ-B15/3-NA3 PKZM0-16+BK25/ 15A 16NZ01
348D5. .. PKE32/XTU-32 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 12 A 16 A  FAZ-B16/3  PKM0-162 15A  FAZ-B15/3-NA3 PKZM0-16+BK25/ 15A 16NZ01
34011... PKE32/XTU-32 3-PKZ0-E+AK-PKZ0
DE1...- 16,5 A 25A  FAZ-B25/3  PKMO0-252) 25A  FAZ-B25/3-NA3) PKZM0-25+BK25/ 20A 25NZ02
34016... PKE32/XTU-32 3-PKZ0-E+AK-PKZ0

1) Féazovy proud na strané sité (bez sitové tlumivky)

2) Ekvivalentni typy PKZM jsou pripustné. Spoust na pretiZenf zde nemd funkci pfimé ochrany motoru.

3) Group Protection:

SCCR 14 kA, 3 kontakty: 480 \//277 V AC FAZ-25/3-NA pro vSechny kombinace DE1...-34... aZ po souhrnny vstupni proud (Ipn) < 25 A
SCCR 10 kA, 3 kontakty: 480 V/277 V AC FAZ-30/3-NA pro vSechny kombinace DE1...-34... aZ po souhrnny vstupni proud (I n) < 30 A
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9.6 Sitove stykace DIL...

% Zde uvedené sitové stykace zohlednuji na vstupni strané
jmenovity proud v siti ILN frekvenéniho startéru DE1... bez
sitové tlumivky. Vybér se provadi podle tepelného toku
= lth = lg (AC-1) pti zadané okolni teploté.

UPOZORNENI(

Pouzivat krokovaci rezim pomoci sitového stykace je
nepfipustné (doba pauzy = 30 s mezi vypnutim a zapnutim).

Obrazek 80: Sitovy stykac pfi jednofazovém DILM12-XP1 =
pripojeni 5]‘
PIDILEM 2 ﬁﬁ
DILM

L= NN INERERIE
005G,
DILEM DZ@ E:} AN
DILM12-XP1 MMM
PIDILEM ' | ‘

Tabulka 43: PYifazen= sitové stykace

Typ zafizeni Jmenovity proud Vstupni proud?) Sitovy stykaé

le In AC-1az55°C AC-1az60°C

A A Typ Typ
DET1...-121D4... 14 36 DILEM-...+P1DILEM DILM7-...+DILM12-XP1
DET...-122D3... 2.3 6,2 DILEM-...+P1DILEM DILM7-...+DILM12-XP1
DET...-122D7... 2.7 7,3 DILEM-...+P1DILEM DILM7-...+DILM12-XP1
DET...-124D3... 43 11,3 DILEM-...+P1DILEM DILM7-...+DILM12-XP1
DET...-127D0... 7 17,4 DILEM-...+P1DILEM DILM7-.. .+DILM12-XP1
DET...-129D6... 96 232 DILM7-.. .+DILM12-XP1 DILM7-...+DILM12-XP1
DET...-341D3... 1.3 1.7 DILEM-... DILM7-...
DET...-342D1... 21 31 DILEM-... DILM7-...
DET...-343D6... 36 49 DILEM-... DILM7-...
DET...-345D0... 5 7 DILEM-... DILM7-...
DET...-346D6... 6,6 85 DILEM-... DILM7-...
DET...-348D5... 85 10 DILEM-... DILM7-...
DET...-34011... 11 12 DILEM-... DILM7-...
DE1...-34016... 16 16,5 DILEM-... DILM7-...

1) Féazovy proud na strané sité (bez sitové tlumivky)
Technicka data k sffovym stykaclm jsou uvedena v hlavnim katalogu HPL — vykonové stykace DILEM a DILM7.
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9.7 Sitové tlumivky DX-LN...

Prirazeni sitovych tlumivek se provadi podle jmenovitych vstupnich proud(
frekvenéniho startéru DE1....

Obrazek 81: Sitové tlumivky DEX-LN...

% Jestlize frekvencni startér DE1... pracuje na své mezi
jmenovitého proudu, je maximalni mozné vystupni napéti
frekvenéniho startéru (Uo) snizeno na priblizné 96 % sitového
napéti (U n) podle sitové tlumivky s hodnotou uk pfiblizné 4 %.

U frekvencénich startérd DE1...-34... nesmi hodnota uk sitové
tlumivky pfekroCit hodnotu 4 %, protoze tyto pfistroje jsou
v provedeni se ,$tihlym meziobvodem”.

J

Sitové tlumivky snizuji vysku proudovych harmonickych vin az
0 30 % a zvysuji zivotnost frekvenénich startérd a predfazenych
spinacich pfistroja.

J

Dalsi informace a technicka data k sitovym tlumivkédm
- tady DX-LN... jsou uvedeny v ndvodu k montai

ILO0906003Z.
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Tabulka 44: Pritazené sitové tlumivky

9 PrisluSenstvi
9.7 Sitové tlumivky DX-LN...

Typ zafizeni Jmenovity Vstupni proud!)  Sitové napéti Sitova tlumivka

proud (50/60Hz)

le ILn ULNmax Typ le

A A ') A
DE1...-121D4... 1.4 36 240 +10 % DX-LN1-006 6
DE1...-122D3... 2.3 6,2 240 +10 % DX-LN1-006 6
DE1...-122D7... 2,7 73 240 +10 % DX-LN1-009 9
DE1...-124D3... 43 11,3 240 +10 % DX-LN1-013 13
DE1...-127D0... 7 17,4 240 +10 % DX-LN1-018 18
DE1...-129D6. .. 9,6 23,2 240 +10 % DX-LN1-024 24
DE1...-341D3... 1.3 1.7 480 +10 % DX-LN3-004 4
DE1...-342D1... 2.1 3.1 480 +10 % DX-LN3-004 4
DE1...-343D6... 3.6 49 480 +10 % DX-LN3-006 6
DE1...-345D0... 5 7 480 +10 % DX-LN3-010 10
DE1...-346D6. .. 6,6 8.5 480 +10 % DX-LN3-010 10
DE1...-348D5. .. 8.5 10 480 +10 % DX-LN3-010 10
DE1...-34011... 11 12 480 +10 % DX-LN3-016 16
DE1...-34016... 16 16,5 480 +10 % DX-LN3-016 16

1) Fézovy proud na strané sité (bez sitové tlumivky)

DE1... Frekvenéni startér 05/19 MN040011CS www.eaton.com
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9.8 Externi filtry EMC

144

Filtry na odruseni jiskfeni DX-EMC... umoznuji pouzivat frekvenéni startéry
DE1... v jinych tfidach odruseni EMC v prostfedi 1. a 2.
(EN 61800-3) a umoznuji provoz s vétsimi délkami motorového kabelu.

Obréazek 82: Filtr na odruseni DX-EMC12... a DX-EMC34...

Externi EMC filtry DX-EMC... by mély byt namontovany na vysku, na levé
strané frekvenéniho startéru DE1....

Obréazek 83: Montazni usporadani (napriklad: DX-EMC34-019... a DE1...-340...
v konstrukéni velikosti FS2)

% Pripojovaci kabely externich filtrd EMC DX-EMC... jsou osazeny
vidlicovymi kabelovymi patkami.
K pfipojeni frekvenéniho startéru DE1...v je tfeba tyto kabelové
patky odstranit. Pfipojeni na strané DE1... se provadi podle
navodu k montazi na => strana 45 (=> obrazek 31 a
—> tabulka 6) a podle mistnich predpisu.
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9.8 Externi filtry EMC

LN 3 5 ®
::)f N7
kJ\}@

Obrézek 84: Prizplsobeni pfipojovacich kabell s osazenymi konektory

Vidlicové kabelové patky musi byt odpojeny bezprostfedné na konci pripojeni
[1]. Pritom je tfeba se vyhnout zkracovani pfipojovacich kabeld. K pfimému
pfipojeni na vykonové svorky DE1... (L/I1, L2/N, L3, PE) [4] musi byt
odstfizené konce kabelu odizolovany v délce 8 mm [2]. V pfipadé potfeby a
pti zohlednéni mistnich predpist Ize odizolované konce kabell osadit
koncovymi objimkami Zil nebo kolikovymi kabelovymi patkami [3].

% Dalsi informace a technickéa data k externim odrusovacim filtrdim

fady DX-EMC... jsou uvedeny v ndvodu k montazi
[L04012017ZU.

Tabulka 45: Zaméfené a pfitazené odrusovac filtry

Frekvencni startér Ptirazeny externi EMC filtr Délka motorového kabelu
Typ EMV-Kategorie
c12 C2 c3
m m m
Trida napéti 220/240 V
DE1...-121D4... DX-EMC12-019-FS1 50 100 100
DE1...-122D3...
DE1...-122D7...
DE1...-124D3...
DE1...-127D0...
DE1...-129D6... DX-EMC12-025-FS2 50 100 100
Trida napéti 380/400 V
DE1...-341D3... DX-EMC34-008-FS1 50 100 100
DE1...-342D1... Bé:gmggijggg'm'm (@5
DE1...-343D6... DX-EMC34-006-L
DE1...-345D0... DX-EMC34-019-FS3 50 100 100
DE1...-346D6. . gégmggjglgmu
DE1...-348D5... DX-EMC34-016-L
DE1...-34011...
DE1...-34016...

1) Redukovand délka motorového kabelu v kategorii C1 v kombinaci DE1...-34...NN... a filtr s redukovanymi
svodovymi proudy DX-EMC34-008-FS1-L
2) jen spojeno vedenim
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99 Motorova tlumivka DX-LM3...

9.9 Motorova tlumivka DX-LM3...

146

Pouzivani motorové tlumivky se doporucuje u velkych délek motorovych
kabell a pfi paralelnim zapojeni nékolika motort. Motorovéa tlumivka se
zapojuje na vystup frekvenéniho startéru DE1.... Jeji jmenovity proud musi
byt vZdy stejny nebo vétsi nez jmenovity proud frekvenéniho startéru.

Obréazek 85: Motorova tlumivka DX-LM3...

Vyhody pfi pouzivani motorové tlumivky

¢ Omezeni hodnoty du/dt,

*  snizovani napétovych Spicek,

e snizeni polohovych proudd,

e prodlouzeni zivotnosti motoru (izolace, loziska)

Délky motorovych kabelti, pokud se nepouzivaji Zzadné motorové
tlumivky

* nestinény: 12 m
e stinény: 65 m (+ cca. 50 % s tlumivkou motoru, max. 150 m)

% Zohlednéte maximalni pfipustné déelky motoroveho kabelu podle
normy CSN EN 61800-3 v odpovidajicich tfidach radiového
ruseni EMC (C1, C2, C3 v 1. a 2. prostredi).

Pouzivani motorové tlumivky na vystupu frekvenéniho startéru DE1... se
doporucuje také v pripadech, kdy je soubézné zapojeno nékolik motord se
stejnymi nebo rozdilnymi jmenovitymi Udaji. Motorové tlumivka zde
kompenzuje celkovy odpor snizeny paralelnim zapojenim, snizenou celkovou
induk&nost a tlumi vyssi rozptylovou kapacitu vedeni.

Dalsi informace a technicka data k motorovym
- tlumivkam fady DX-LM3... jsou uvedeny v navodu

k montazi IL00906003Z.
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Tabulka 46: Prifazené motorové tlumivky

9 Prislusenstvi

99 Motorova tlumivka DX-LM3...

Typ zafizeni Prirazena motorova tlumivka
Trida napajeni Typ Jmenovity
proud
le
200 - 240V 380 - 480V A
DE1...-121D4...  DE1...-341D3... DX-LM3-005 5
DE1...-122D3...  DET...-342D1... DX-LM3-005 5
DE1...-122D7...  DET...-343D6... DX-LM3-005 5
DE1...-124D3...  DET...-345D0... DX-LM3-005 5
DE1...-127D0...  DET...-346D6... DX-LM3-008 8
DE1...-129D6...  DET...-348D5... DX-LM3-011 11
- DE1...-34011... DX-LM3-011 11
- DE1...-34016... DX-LM3-016 16
Upozornéni:

DE1... Frekvenéni startér 05/19 MN040011CS www.eaton.com

maximalIni napéti napajeciho zdroje sitové tlumivky (Umax): 750 V +0 %
maximalni pfipustna vystupni frekvence f2: 200 Hz
maximalni pfipustna taktovaci frekvence (fpw) startéru DE1: 24 kHz (= P-29)
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10 Chybova zprava

10 Chybova zprava

Frekvenéni startér DE1... obsahuje interné nékolik funkci sledovani.
Pfi rozpoznané odchylce od fadného provozniho stavu zobrazuje chybovou

Zpravu:

e  pohon se zastavi,

e kontrolka LED Status sviti cerveng,

e kontrolka LED Fault Code blika ¢ervené (viz pfrehled chyb),
e reléovy kontakt (fidici svorka 13/14) se otevre.

M
O Run

QO Status
QO Fault Code

1 pulse - overload

2 pulses - external fault

3 pulses - over voltage

4 pulses - over current

5 pulses - over temperature

M
Obrazek 86:Indikatory LED s chybovou zpravou

V ptipadé aktivni chybové zpravy sviti kontrolka LED Status trvale ¢ervené.
Kontrolka LED Fault Code signalizuje po¢tem bliknuti (pulzd) ptislusnou
chybu. Po dvousekundové pauze se pocet bliknuti opakuje (frekvence blikani:
2 Hz). Chybové zpravy, které se v praxi vyskytuji nej¢astéji, jsou
dokumentovany na krytu frekvenéniho startéru DE1...:

Tabulka 47: Chybové zpravy na krytu frekvenéniho startéru DE1...

Fault Code (Kad chyby) Cyklicka frekvence Vyznam chybové zpravy
(Potisk na krytu) blikani2 Hz s
2 sekundovou pauzou
1 pulz - pretiZeni 1x Tepelné pretizeni motoru
2 pulzy - externi chyba 2 X Externi chybova zpréva
3 pulzy - prepéti 3x Prepéti
4 pulzy - nadproud 4x Nadproud
5 pulzli - prehrati 5x Prili§ vysoka teplota

Pfi podpéti v siti zhasne zelena kontrolka LED Run a obé ¢ervené kontrolky
LED Status a Fault Code blikaji synchronné s frekvenci 2 Hz.

Se zapnutym resp. znovu zapnutym sitovym napétim signalizuji obé
synchronné blikajici kontrolky LED Status a Fault Code, Ze spinany napajeci
zdroj pracuje a provozni stav frekvenéniho startéru DE1... je zjiStovan, nez
zaCne blikat kontrolka LED Run.
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10 Chybova zprava

10.1 Potvrzeni chybové zpravy (Reset)

Pri interni chybé komunikace (chyba fidici jednotky CPU) frekvenéniho
startéru DE1... zhasne zelena kontrolka LED Run a obé& kontrolky LED
Status a Fault Code trvale sviti ¢ervené. => Frekvendéni startér DE1... je
vadny a je nutné ho vymenit.

10.1 Potvrzeni chybové zpravy (Reset)

% V nastaveni frekvenéniho startéru DE1... z vyroby je hodnota

parametru Auto-0 (P-30).

To znamena, Ze po odstranéni chyby se neprovede automaticky
novy start, ale musi se provést reset. V tomto pfipadé neni k
povoleni ¢innosti tfeba nabézna hrana signéalu. Povoleni ¢innosti
(DI1 resp. DI2) Ize pfemostit napétim 10 V.

Chybové zpravy Ize potvrdit ndsledovné:

10.2 Pamét chyb

vypnutim a opé&tovnym zapnutim napajeciho napét,

odpojenim a opétovnym zapnutim signalu povoleni ¢innosti

(FWD, REV, ENA),

stisknutim tlac¢itka STOP externich ovladacich jednotek (DX-KEY-...),
pripojenim modult Modbus RTU, SmartWire-DT, PC (drivesConnect)
atd.

Posledni chybové zpravy se ulozi v poradi, jak vznikly (nejnovéjsi chyba na
prvnim misté) v parametru P-13.

Obsah paméti chyb (P-13) Ize &ist prostfednictvim:

volitelné externi ovladdaci jednotky (DX-KEY-...),
parametriza¢niho softwaru drivesConnect,
Modbus RTU,

SmartWire-DT,

CANopen — pfi DE11-...

% Obsah paméti chyb nelze smazat. Z{stava zachovan i po naéteni

nastaveni z vyroby.

% Prostfednictvim ovladaci jednotky DX-KEY-LED2 Ize zobrazit jen

posledni a tfi pfedchozi chyby.
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10.2 Pamét chyb

Nasledujici priklad ukazuje vyvolani paméti chyb s ovladaci jednotkou
DX-KEY-LED2:

Zobrazeni Vysvétleni
CL_ 0 ,
a0 1 Provoznf stav Stop.
0K Stisknéte na 2 sekundy tlagitko OK.
- -
"—' - ":"" ,' — Zobrazi se posledni vyvolany parametr (napfiklad P-00)
N Blika pritom posledni misto na displeji.
@)
[ I e b
~ = 1 Tlacitky se Sipkou A (UP) nebo ¥ (DOWN) zvolte pamét chyb P-13 a
- potvrdte stisknutim tlacitka OK.
0K
'} e Poslednf chybova zpréva:
I il Il Priklad: P - d E F (vychozi parametr):
- = Bylo naéteno nastavent z vyroby.
@ Tlacitkem se Sipkou A (UP) prejdéte k nasledujici chybové zpréve.

1 11 ' Pfedposledni chybova zpréva:

T e 1 = Priklad: L/ - L/a! E (signél podpéti).

- - o - Prava desetinna tecka bliké (= predposledni chybova zpréva).

Po stisknutf tlatitka se Sipkou A (UP) se zobrazf
predposledni chybova zpréva.
— — Pfedposledni chybova zpréva:

Lo - [} Priklad: E - E ~ 1P (externi chybové zpréva).

[ L, Blikajf obg pravé desetinné tetky (= predposlednf chybové zpréva).
Po dal8im stisknutf tlacitka se Sipkou A (UP) se zobrazi tfeti nejstarsi
chybové zpréva.

Hi_11_1 Tretf nejstarsf chybové zpréva:

(] (N Y Priklad: L - /o E (signal podpati)

Blikajf t¥i pravé desetinné tecky (= tfeti nejstarsi chybova zprava).
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10.3 Seznam chyb

Nasledujici tabulka uvede chybové zpravy frekvenéniho startéru DE1...,
jeji mozné priciny a opatfeni napravy:

Indikator LED Fault Code (2 Hz + 2 s) = pocet bliknuti a 2 sekundy doba

pauzy

Modbus RTU [hex] = Sestnactkovy kéd chyby prostfednictvim sbérnice

Modbus

Indikace DX-KEY-LED2 = koéd chyby na 7segmentovém displeji volitelné

ovladaci jednotky DX-KEY-LED2

Tabulka 48: Chybova zprava

Kontrolka LED Modbus
Kod chyby RTU

(2Hz + 2s)V [hex]

Indikator

0Oznaéeni

DX-KEY-LED22)

Mozna pricina/opatfeni k napravé

1x 04

tE-EFF

Tepelné pretizeni motoru

JestliZe desetinné tecky blikaji nebo se na externi jednotce
zobrazuje L , byl prekroéen proud motoru nastaveny v
parametru P-08. Po dobg vice nez 100 % nésleduje vypnuti
(hodnota | x t).

—> SniZte zatiZenf motoru nebo prodluzte dobu rozbéhu
(P-03).

—> Zkontrolujte Gidaj o proudu na vykonovém Stitku motoru
a hodnotu v parametru P-08 a dale typ sepnuti motoru
(hvézda, trojihelnik).

2X 0B

E-ErF P

Externi chybova zpréva

Ridici napéti (Grovefi H) na svorce 3 (DI3) bylo vypnuto v
konfiguraci EXTFLT (P-15=1, 3,5, 7, 9).

—> Zkontrolujte teplotu motoru nebo externi snimate, je-li v
této konfiguraci pfipojen termistor.

3x 06

Prepéti

Prepéti v meziobvodu

—> Zkontrolujte vySku napéjeciho napéti na strang site.
—> JestliZe se chybova zprava vyskytne béhem brzdéni, je
generovand energie prilis vysokd. V takovém pfipadé zvyste
dobu dobéhu v parametru P-04.

4x 02

Nadproud

Chybové zpréva bezprosttedné po povoleni €innosti nebo
prikazu Start

—> Zkontrolujte matorové pfipojeni z hlediska zkratu mezi
fazemi nebo chyby zemniho spojent.

Chybové zpréva héhem faze rozbéhu:

—> Zkontrolujte, zda se motor mdZe volng otécet
(zablokovany, mechanicka brzda),

—> Zkontrolujte zplisob zapojent (hvézda, trojthelnik)
motoru.

—> Zvyste dobu rozbéhu P-03,

—> SniZte potateeni napéti P-11.

Chybova zpréva pri konstantnim pogtu otacek

—> Zkontrolujte pohon z hlediska pretiZeni (Sokové zatizeni)
nebo chybné funkce.

Chybové zpréava pfi zméng rychlosti

—> Zkontrolujte pohon z hlediska oscilujicich zatiZeni
(naptiklad u proudovych strojti jako Gerpadel a ventilatort).

152
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10 Chybova zprava
10.3 Seznam chyb

Kontrolka LED Modbus

Indikator

0znaéeni

Mozna pricina/opatteni k napravé

Kéd chyby RTU DX-KEY-LED22)

(2Hz+2s))  [hex]

5X 08 0-kt Prili$ vysoka teplota o P¥ili$ vysoka teplota na vnitfnich chladicich

Zkontrolujte:
—> Odpovidé teplota prostredi specifikacim?
—> Je cirkulace vzduchu na frekvenénim startéru DET. ..
dostatetna (volny prostor nahote i dole)?
—> Nejsou vétraci Stérbiny zakryté cizimi télesy?
—> U pristrojt s vnitfnim ventilatorem: béZi ventilator?

6 X 05 PS-EFF Chyba vykonové ¢4sti e (Chybova zprava z vystupu vykonové ¢asti
—> Prekontrolujte pfipojeni k motoru (zkrat, chyba zemniho
spojent).

—> (Odstrarite vedeni na svorkéach U, V, W.
—> Jestlize chybové hlaSeni nelze vynulovat, obratte se na
nejblizsi zastoupeni spolegnosti Eaton.

7x 0C Gr-L-F Chyba komunikace =—> Zkontrolujte pfipojeni z rozhrani RJ45 k externim
pristrojtm.

—> /ajistéte, aby kazdy pfistroj zapojeny v siti mél
jednoznatnou (unikatni) adresu.

8 x 0A P-4dEF Nastavenf parametrizvyroby ~ ® Bylo nagteno nastaveni parametr(i z vyroby.

—> Stisknéte tlacitko STOP externi ovladaci jednotky.

9x - FLE-dc Zbytkové zvinéni DC o PYili$ vysokeé zbytkové zvinéni napéti meziobvodu.

—> Zkontrolujte, zda jsou privedeny vSechny tfi faze
napdjeciho napéti a zda rozdil sitovych fazi je nizsi nez 3 %.
—> SniZte zatiZenf motoru.

—> Jestlize chybové hlaSeni nelze vynulovat, obratte se na
nejbliz8i zastoupenf spolecnosti Eaton.

10 x 12 Y-20F Chyba live-zero e Proudovy signal analogového vstupu Al1 klesl pod 3 mA.
—> Zkontrolujte zdroj proudu a propojeni fidicich svorek 4 a
oV.

11 x 09 -k PFili$ nizka teplota e (Okolni teplota je mensi nez -10 °C (mraz).

—> Zvyste okolni teplotu na hodnoty presahujici -10 °C.

12 x 10 ER-FLE Chyba termistoru e (Chyba termistoru na internim chladici.

—> Obratte se na nejblizsi zastoupenti spolecnosti Eaton.

13 x 1 dAER-E Chyba dat e 7/ménéné parametry nebyly uloZeny (pamét Flash) a bylo

opét natteno nastaveni z vyraby.
—> JestliZe se prablém znovu objevi, obratte se prosim na

1) Frekvence blikani kontrolek LED ,Fault Code” 2 Hz se 2sekundovou pauzou
2) Volitelné externf ovladaci jednotky
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10 Chybova zprava
10.3 Seznam chyb
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11 Seznam parametrii

11 Seznam parametr

V dalSi ¢asti je uveden prehled vSech parametr( frekvenéniho startéru DE1...

se stru¢nym popisem.

Pouzité zkratky maji nasledujici vyznam:

Zkratka Vyznam

Panel Code Panel Code — nazev parametru v parametrizaénim softwaru drivesConnect a v zobrazeni extern{
ovladaci jednotky DX-KEY-LED2.

Panel Code") Hodnoty parametru se pfi kopiravéni do frekvencniho startéru DE1... jiného vykonového typu
neprenase;i.

RUN PFistupové pravo k parametru za provozu (hlaseni chodu RUN):

STOP PFistupové pravo k parametru jen v rezimu STOP

ro/rw Prévo &teni a zapisu parametr(:

ro = chranéno pred zapisem, jen ke ¢tent (read only)
rw = éteni a zépis (read and write)

Oznaceni Kratké oznaceni parametru

Hodnota e Nastavena hodnota parametru

e Rozsah hodnot
e /obrazovand hodnota

WE Nastaveni z vyroby (hodnota parametru ve stavu pfi dodéni)
Hodnoty v zavorkéch jsou nastavenf z vyraby pfi 60 Hz.

Strana Cislo strany této pirutky, na které je parametr popsan podrobné

Tabulka 49: Seznam parametr(

Panel Code

Modbus ID

Pfistupova
prava

RUN, STOP
ro/rw

Oznaceni Hodnota WE

Popis

Strana

_|U
o
=

—
N

9

%)
4
o
S
5
=3

f-max P-02-300,0Hz 50Hz
(60 Hz)

Nastaveni horniho limitu otacek motoru.

Tento parametr |ze nastavit na libovolnou hodnotu mezi
“f-min” a 5x “jmenovité frekvence motoru”.
"Jmenovity pocet otacek motoru” (P-10) = 0, maximalni
limit otaek se zobrazi v Hz.

Jmenovity pocet otdcéek motoru” (P-10) > 0, maximalni
limit rychlosti se zobrazi v ot/min.

@
(o5}

P-02

130

STOP  rw

f-min 0 Hz - P-01 0Hz

Nastaveni spodniho limitu otatek motoru.

Tento parametr |ze nastavit na libovolnou hodnotu v
rozsahu mezi 0 a “f-max” (P-01)

“Jmenovity pocet otacek motoru” (P-10) = 0, minimalni
rychlostnf limit se zobrazi v Hz.

~Jmenovity pocet otacek matoru” (P-10) > 0, minimalni
limit rychlosti se zobrazi v ot/min.

88

P-03

131

RUN rw

t-acc 0,1-300s 50s

Nastavenf doby rozbéhu v sekundéch.

Casovy interval nastaveny pomoci parametru “t-acc”
predstavuje €as potfebny ke zrychleni z nuly na
“Jmenovitou frekvenci matoru” (P-09).

88
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11 Seznam parametru

Panel Code

Modbus ID

Pristupova
prava

RUN, STOP
ro/rw

0znaceni

Hodnota

WE

Popis

Strana

©
o
S

132

o)
=

N

2

t-dec

0.1-300s

Nastaveni doby dobéhu v sekundach.

Casovy interval nastaveny pomoci parametru “t-dec”
predstavuje ¢as patfebny ke zpomaleni z “Jmenovité
frekvence motoru” (P-09) na nulu.

[0 0]
(es)

P-05

133

RUN w

Stop Rezim

0,1

Uruje akei, kterou provede ménic v pfipadé pominutf
signdlu aktivace pohonu.

0: Volny dobéh. Jakmile pomine aktivaéni signal, vystup
pohonu bude ihned deaktivovan a motor dobéhne (volnym
chodem) do dpIného zastaveni.

1: Rizeny dobéh. Jakmile pomine aktivacni signal, pohon

bude dobihat rychlostf fizenou parametrem “t-dec” (P-04).

89

P-06

134

STOP  rw

EnergyOptimizer

0,1

Je-li aktivovéana optimalizace spotfeby energie, napéti
motoru se dynamicky méni v zavislosti na zatézi.
Viysledkem je pfivedeni snizeného napéti do motoru pfi
nizkych zatéZich, ¢imZ je dosazeno vyrazného snizeni
spotfeby energie. Tento provozni rezim je méné vhodny
pro dynamické aplikace, kde mtiZe dojit k ndhlému
vyraznému zvySeni zatéze.

96

p-071)

135

STOP  rw

Jmenovité napéti
motoru

50- 500 V

220V,
230V,
380V,
400V,
460 V

Ur€uje jmenovité napéti motoru.

Je-li vystupni frekvence vy$si neZ “Jmenovita frekvence
motoru” (P-09), vystupni napéti bude regulovano na
Grovefi nastavenou pomoci “Jmenovitého napéti motoru”
(P-07).

92

P-08")

136

STOP  rw

Jmenovity proud
matoru

(10-100 %) x l¢

le

Jmenovity proud motoru.

Nastavenim “Jmenavitého proudu motoru” v rychlostnim
startéru bude ochrana motoru proti pretizeni
nakonfigurovana podle jeho jmenovitych hodnot.

Pokud méfeny proud prekro¢i “Jmenavity proud matoru”,
desetinné tecky na displeji (volitelné) budou blikat a
sdélovat tak stav pretiZeni.

Pokud tento stav trva, startér otacek se v koneéné fazi
vypne se zobrazenim symbolu f .E - £~ P, aby nedoslo k
tepelnému pretizeni motoru.

92

P-09

137

STOP  rw

Jmenovita
frekvence motoru

20,0 - 300 Hz

50 Hz
(60 Hz)

Jmenoavité frekvence motoru.
Toto je frekvence, pfi které je do motoru pfivadéno
“Jmenovité napéti motoru”. Pod touto frekvenci dojde ke

napéti omezeno “Jmenovitym napétim motoru”.

92

156
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11 Seznam parametr

Pfistupova
prava

Panel Code
Modbus ID
RUN, STO
ro/rw

Oznaceni Hodnota WE

Popis

Strana

_|U
N

0

N
wW

8

%)
4
o
S
5
=3

Jmenovity pocet  0/200 - 0
otatek motoru 15000 rpm
(18000 rpm)

Jmenovité otacky motoru

P-10: 0: otacky motoru se zobrazi v Hz.

P-10 > 0: parametry souvisejicf s rychlostf (f-max, f-min
atd.) se zobrazf v ot/min.

Déle bude aktivovana kompenzace skluzu s udrzovanim
otécek hridele motoru pfi proménné zatéZi kompenzaci
skluzu zavislého na zatézi.

Pokud platf “Jmenovity poget otaéek motoru”: synchronni
rychlost (napfiklad 3000 ot/min u 2pélového motoru
50Hz), Ize otacky zobrazit v ot/min bez aktivace
kompenzace skluzu.

[de]
N

P-11 139 RUN rw

V-Zesileni 0,0-40,0 % -

Toto napéti se pouziva ke zvySeni napéti pfivadéného do
motoru pfi nizké vystupni frekvenci, aby do$lo ke zlepSeni
momentu pfi nizkych otackach a pri spousténi. Nadmérné
zesileni napéti mlZe vést ke zvySenému odbéru proudu
motorem a vysSi teploté, coZ mize vyZadovat pouZiti
nucené ventilace.

96

P-12 140 RUN rw

Local 0,12 ...,13 0
ProcessData
Source

Lokalni konfigurace prikazovych a referenénich zdroji

0: Rizenf na svorkach. Pohon reaguje pfimo na signély
privadéné na fidici svorky.

1: Jednosmérné fizeni pomocf kldvesnice. Pohon je mozno
fidit v pouze dopfedném sméru s uZitim externi nebo
vzdélené klavesnice

2: Obousmérné Fizenf pomoci klavesnice. Pohon je mozno
fidit v dopfednim i reverznim sméru s uZitim externi nebo
vzdalené klavesnice. Stisknutim tlacitka START na
klavesnici se provadf prepinani smérd vpfed a vzad.

3: Rizeni pomoci shérnice Madbus. Rizeni prostrednictvim
komunikace Modbus RTU.

9: Rizeni pomoci modulu SmartWire-DT a referenénich
otécek.

10: Rizeni pomoci modulu SmartWire-DT a referencnich
otacek na svorkach.

11: Rizeni na svorkéch a pomacf referenénich otacek
modulu SmartWire-DT.

12: Nedovoleno

13: Rizeni pomoci modulu SmartWire-DT a referencnich
otacek. Zapnuti digitalnich vstupnich sad.

102

nasl

P13 141 STOP 1o

Posledni chybal ~ Ctvrtachybaod —
PDP — konce

Poslednf chyba4

PDP

Posledni chyba

113

P-14 142  RUN rw

Heslo 0 - 65535 0

Zadani hesla pro prfistup k rozsitené sadé parametrd.

Zadavana hodnota je definovana parametrem P-38
(vychozi nastaventi: 101). RozSifené parametry jsou
pristupné.

112
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11 Seznam parametru

Pristupova Oznaceni Hodnota WE Popis
prava
2 (=)
s 3 B
bt S (7] ©
s B Z B g
£ = =2 e &
Rozsifeny rozsah parametrii (pfistupovy kod: P-14 = 101 v tovarnim nastaveni)
P-15 143 STOP  rw DI konfigurace 0.1..9 0 Funkece fidicich svorek 95,
Vlybrat S P-12 =0 Ize nastavit fidici svorky DI1 aZ DI4 na 95
nasleduijici funkce:
Mode | DI1 | DI2 DI3 Al/DI4
0 FWD | REV Select REF/f-Fix1 | REF
1 FWD | REV EXTFLT REF
2 FWD | REV Select f-Fix Bit0 | Select f-Fix Bit1
3 FWD | Select REF/f-Fix1 | EXTFLT REF
4 FWD | UP Select REF/f-Fix1 | DOWN
5 FWD | UP EXTFLT DOWN
6 FWD | REV up DOWN
7 FWD | Select f-Fix Bit0 | EXTFLT Select f-Fix Bit1
8 START | DIR Select REF/f-Fix1 | REF
9 START | DIR EXTFLT REF
Poznamky:
Pritazené funkce fidicich svorek zaviseji na nastavengé
hodnoté v P-12.
P-16 144 STOP rw Al1 Rozsah 0,123 0 Konfigurace analogového vstupu 1 na vybrany typ zdroje 110
signalu signalu.
0:0-10V
1:0-20 mA
2:t4-20 mA (Vypnuti v pripadé preruseni kabelu)
3: 14 -20 mA (Dobéh na f-fix1 (P-20) v pripadé preruseni
kabelu)
P-17 145  RUN rw Al1 Nar(st 0,10 - 2 500 1000 Nastaveni méfitka analogového vstupu 1 110
Vystupni hodnota = vstupni hodnota * méfitko.
Priklad: P-16=0-10V, P-17 =2 000: pfi 5 V se motor otacf
maximalni rychlostf (P-01) (5V *2=10V)
P-18 146  STOP  rw Al1 Invertovat 0,1 0 Nastaveni tohoto parametru na hodnotu 1 invertuje logiku 111
analogového vstupu.
0: 0V =min. frekvence / 10 V = max. frekvence
1: 0V = max. frekvence / 10 V = min. frekvence
P-19 147  STOP  rw DI3 Logika 0,1 0 Tento parametr uréuje logiku digitainiho vstupu 3. 95
0: Vysoka drover = OK, Nizké trovefi = Porucha
1: Nizka troveri = OK, Vysokd drover = Porucha
(je-li P-15 nastaveno na 1,3,5, 7 nebo 9 (externi poruchal)
P-20 148 STOP  rw f-Fix1 P-02 - P-01 20 Hz Pfedvolena pevna frekvence 1 101
Hodnotu Ize nastavit v rozsahu mezi f-min a f-max. Viybér
se provadi pomacf digitalniho Fidiciho signalu.
P-21 149 STOP  rw f-Fix2 P-02 - P-01 30 Hz Predvolena pevna frekvence 2 101

Hodnotu Ize nastavit v rozsahu mezi f-min a f-max. Vybér
se provadi pomoci digitalniho fidiciho signalu.

158 DE1... Frekvenéni startér 05/19 MNO40011CS www.eaton.com



11 Seznam parametr

Panel Code

Modbus ID

Pfistupova
prava

RUN, STOP
ro/rw

Oznaceni Hodnota

WE

Popis

Strana

P-22

150

%)
4
o
S
5
=3

f-Fix3 P-02 - P-01

40 Hz

Predvolend pevna frekvence 3
Hodnotu Ize nastavit v rozsahu mezi f-min a f-max. Vybér
se provadi pomoci digitalniho fidiciho signalu.

P-23

151

STOP  rw

f-Fix4 P-02 - P-01

50 Hz

Pfedvolena pevna frekvence 4
Hodnotu Ize nastavit v rozsahu mezi f-min a f-max. Vybér
se provadi pomacf digitalniho Fidiciho signalu.

101

P-24

152

RUN rw

Digitalni 0,1,23
reference Reset
rezimu

Urguje chovani ménite pfi STARTU pfi ovladani z
klavesnice nebo pomaci pfikazi NAHORU/DOLU
prostrednictvim svorek.

0: Start s miniméaInimi otackami

1: Start s posledni rychlostf pred vypnutim

2: Start s minimalnimi otackami (Auto-r)

3: Start s poslednimi otackami pfed vypnutim (Auto-r)

Auto r: Tlacitka START a STOP na klavesnici jsou
deaktivovana. DE1 se spousti pomaci prikazu START na
svorkach.

109

P-25

153

STOP  rw

DC brzdénf 0,1,23

Nastavenf pripadd, kdy je aktivovano brzdénf
stejnosmérnym proudem.

0: VYP

1: ZAP pfi zastaveni

2: ZAP pred spusténim

3: ZAP pred spusténim a pri zastaveni

99

P-26

154

RUN rw

t-DCBrzda@Stop  0-10s

00s

Daba trvanf stejnosmérnéha brzdéni pfi zastaveni a pred
spusténim

99

P-27

195

RUN rw

Napéti DC (0-100 %) P-07
brzdéni

00s

Velikost stejnosmérného napéti jako pomérna hodnota
.Jmenovitého napéti motoru”, které je pfivadéno do
motoru béhem brzdénf stejnosmémym proudem.

99

P-28

156

RUN rw

f-DC 0-P-01
Brzdéni@Stop

0,0 Hz

Vystupni kmitoget v Hz, pti kterém bude ve fazi
zpomalovani zahajeno brzdéni stejnosmérnym proudem.
Je-li ,Stop ReZim” nastaven na volny dobéh, brzdéni
stejnosmérnym proudem bude zahéjeno ihned po prikazu
k zastaveni.

99

P-29"

157

STOP  rw

Spinaci frekvence 4 - 32 kHz
10 - 20 kHz

16 kHz

Spinacf frekvence vykonového stupné.

VlySSi frekvence snizuje slySitelny 'zvonivy' zvuk z motoru
a zlepSuje vinovou kFivku vystupniho proudu, avsak za
cenu zvySeni tepelnych ztrat uvnitf ménice.

UPOZORNEN: Pokud se pouziva sinusovy filtr, spinaci
frekvence musf leZet v rozsahu, ktery je pro tento filtr
pfipustny. V tomto pfipadé je nutné nastavit parametr P-
29 na dvojnasobek spinaci frekvence uvedené na filtru.
Priklad: Sinusovy filtr pro 6 kHz --> nastaveni P-29: 12 kHz!
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11 Seznam parametru

Panel Code

Modbus ID

Pristupova

prava

RUN, STOP

ro/rw

0znaceni

Hodnota

WE

Popis

Strana

©
wW
o

158

2]
4
o
=

Start Rezim

EdgE-r,
Auto-0 - Auto-9

Auto-0

UrEuje chovani ménice ve vztahu k aktivaci digitalniho
vstupu a déle konfiguruje funkci automatického restartu

Hrana-r: Po zapnuti napajeni nebo resetu se pohon
nespusti, je-li stéle pritomen signal startu (FWD/REV).
Spusténi DE1 vyZaduje nabéhovou hranu.

Auto-0: Po zapnuti napajenf nebo resetu se pohon
automaticky spusti, je-li sepnuty digitalni vstup 1.
Auto-1 a7 9: Po vypnuti provede pohon maximalné 9
pokus( o restart v intervalu 20 sekund. Pro obnoveni
pocitadla je nutno vypnout pohon. Pocet pokust o restart
je pogitan, a pokud se pohon nespusti ani na posledni
pokus, dojde k jeho vypnuti a je nutné provést manualni
odstranéni pri€iny poruchy uZivatelem.

POZOR: Automaticky restart je mozny, pouze kdyZ jsou
fidict prikazy zadévany prostfednictvim svorek (P-12=0a
P-12=11).

P-31

159

RUN

rw

Rizeni prepéti

0,1

Rizeni prepéti zabrariuje vypnuti pohonu v pfipads
regenerativni energetické zp&tné vazby z motoru na DC
meziobvod. Je-li tato funkce deaktivovana, ménic se
vypne v disledku ,pfepéti” namisto automatického
zvySeni dob rampy motoru, pokud ménit zpomaluje mator
piilis rychle.

0: ZAP. Ochrana proti prepéti aktivovana
1: VYP. Ochrana proti pfepéti deaktivovana

89

P-32

160

STOP

Auto Thermal
Management

0,1

AutoThermalManagement

PFi deaktivaci se pohon vypne z diivodu ,,Nadmérné
teploty” namisto automatického snizenf spinaci frekvence
vykonového stupné pfi nadmérmém zahfivani pohonu.

0: ZAP. Tepelnd regulace aktivovéna

1: VYP. Tepelnd regulace deaktivovéna

147

P-33

161

STOP

Sepnutf
remanentni
paméti

0,1

Funkce tepelné paméti motoru, je-li aktivovéana, uklada
vypoctenou tepelnou historii motoru pfi vypinani ménice s
pouZitim této uloZené hodnoty jako vychozi pfi dalSim
zapnuti. Je-li tato funkce deaktivovana, tepelnd historie
motoru bude pfi kazdém zapnutf vynulovana.

0: ZAP. Tepelné pamét aktivovana
1: VYP. Tepelné pamét deaktivovéna

94

P-34

162

RUN

rw

PDP-Adresa

Jedinetnd adresa ménice v komunikaénf siti u provozni
shérnice a CANopen

P-35

163

RUN

RS485-0
Prenosova
rychlost

01,234

Pfenosova rychlost RS485

0: 960 Bit/s

1: 19,2 kBit/s
2: 38,4 kBit/s
3: 57,6 kBit/s
4:115,2 kBit/s

160
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11 Seznam parametr

Pristupova Oznaceni Hodnota WE Popis
prava
£ 8 8
S g u o
2 3§ 2 £ g
£ = 2 e &
P-36 164 RUN  rw Modbus RTUO 01 ..8 0 Modbus RTUO COM Timeout =
COM Timeout 5
Cas mezi ztratou komunikace a naslednou akei.
Nastaveni 0" deaktivuje akci po vypnuti komunikace.
t: indikuje, Ze pohon se po vyprsenf ¢asu vypne.
r: indikuje, Ze pohon se po vyprseni ¢asu zpomali k
zastaveni.
0: Zadn4 akce
1:t30 ms
2:t100 ms
3:11000 ms
413000 ms
5:r30ms
6:r 100 ms
7:r 1000 ms
8:r 3000 ms
P-37 165 STOP  rw Sada parametrti 0,1 0 Obnoveni vychozich nastaveni parametrl 113
P-38 166 RUN  rw Urovefi hesla2 0-9999 101 UrCuje heslo, které se pouzivé k pristupu k rozsifené sadé 112
parametr(i (Uroveri 2).
Pistup pres P-14.
P-39 167 RUN  rw Uzamceni 0,1 0 UrCuje, zda budou blokovany parametry. 112
parametru
0: VYP. MoZnost pfistupu do vSech parametrti a jejich
zmeény
1: ZAP. Hodnoty parametrd |ze zobrazit, ale nelze je
zménit. Pokud je pfipojend vzdalend klavesnice, nelze do
zamCenych parametri pristupovat ze vzdalené klavesnice.
P-40 168  RUN rw Akce@Nizka 0,1,23,4 0 Device reaction after occuring of , Ztrata komunikace”. -
okolni teplota Possibilities device dependent
Reakce startéru po ztraté hlavni komunikace SmartWire-
DT. Prodleva ztraty hlavni komunikace se nastavuje
pomocf parametru “Modbus RTUO COM Timeout” (P-36)
0: Z&dné reakce, bez zastaven{
1: Nastaveni varovani, bez zastaveni
2: Zastavent (je-li aktivovana rampa)
3: Rychlé zastaveni
4: \lypnutf
P-41 169  RUN rw Pfistup parametru 0, 1 0 Pfistup k parametriim 113
0: V8echny parametry |ze zménit libovolnym zdrojem.
1: VSechny parametry jsou blokovany a Ize je zménit pouze
pomocf pristroje SmartWire-DT.
P-42 170 RUN rw - 0 Hz- P-01 0 Hz Sitka vynechévaného kmito&tového pasma
SkokSitkaPasmat Urcuje frekvenéni rozsah okolo parametru f-Skip1, ve
kterém pohon nepracuje ve stacionarnim stavu, aby
nedochdazelo k mechanickym rezonancim v aplikaci.
P-43 171 RUN rw f-Skok 1 0 Hz- P-01 0 Hz Stredovy bod frekvencniho pdsma definovany

parametrem f-Skip-Band1, ve kterém pohon nepracuije ve
stacionarnim stavu.
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11 Seznam parametru

Panel Code

Modbus ID

Pristupova
prava

RUN, STOP
ro/rw

0znaceni Hodnota WE

Popis

Strana

P-44

172

o)
=

N

2

Al Offset -2.500 - 2.500 0.000

Offset analogového vstupu 1

173

RUN

2

PozarniRezim 0,1,234 0
Funkce

Definuje funkei zafizeni v aplikacich pouZivajicich rezim
Fire.
Jedina povolend nastaveni pro parametr P-15 jsou ta, pfi
kterych je svorce 3 pfidélena funkce EXTFLT (tj. P-15=1,
3,5.7.9).
Stavova LED dioda indikuje provoz v reZimu Fire (3
bliknutf, pauza 2 sekundy).
V reZimu Fire nemaiji spoustéci signaly (START, FWD, REV)
Zadnou funkci.
0: Deaktivovany rezim Fire
1: Rezim Fire 1
* P¥i odpojeni signélu od svorky 3 se aktivuje rezim
Fire a motor se otaci po sméru hodinovych rugicek
(FWD).
* PoZadovand vystupni hodnota v rezimu Fire
odpovida analogové hodnoté na svorce 4 (Al1).
* Pokud neni pfipojen signal pozadované hodnoty
nebo je hodnota pfi sepnuti nulova, motor pracuje
na pevné frekvenci 4 (f-Fix4 = P-23).
2: ReZim Fire 2
* P¥i odpojent signdlu od svorky 3 se aktivuje rezim
Fire a motor se otaci proti sméru hodinovych
rucicek (REV).
* PoZadovand vystupni hodnota v rezimu Fire
odpovida analogové hodnoté na svorce 4 (Al1).
* Pokud neni pfipojen signal pozadované hodnoty
nebo je hodnota pfi sepnuti nulova, motor pracuje
na pevné frekvenci 4 (f-Fix4 = P-23).
3: ReZim Fire 3
* P¥i odpojent signélu od svorky 3 se aktivuje rezim
Fire a motor se otaci po sméru hodinovych rugicek
(FWD).
* PoZadovand vystupni hodnota v rezimu Fire je
shodnd s pevnou frekvenci 4 (f-Fix4 = P-23).
4: ReZim Fire 4
* P¥i odpojeni signdlu od svorky 3 se aktivuje rezim
Fire a motor se otaci proti sméru hodinovych
rucicek (REV).
* PoZadovana vystupni hodnota v rezimu Fire je
shodnd s pevnou frekvenci 4 (f-Fix4 = P-23).

P-46

174

RUN w

Motor Odpor 0.00 - 655.35 -
statoru R1

Statorovy odpor motoru

pP-47

175

RUN w

RS485-0 Adresa 0-255 1

Jedinetnd adresa Modbus RTU bez ohledu na adresu
nastavenou v P-34

P-48

176

RUN w

RS485-0 Typ 0,123 0
Parity

Parita RS485-0

0: 1 stop bit, bez parity
1: 2 stop bity, bez parity
2: 1 stop bit, licha parita
3: 1 stop bit, suda parita
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11 Seznam parametr

Panel Code

Modbus ID

Pristupova
prava

(-9

S

-

(7]

2 g
2 B

Oznaceni Hodnota WE

Popis

Strana

Jen u frekvenéniho startéru DE11-...

P-50 179  RUN rw CANO Baudrate 0123 2 Pfenosova rychlost CANopen

P-51 180 RUN rw RO1 Funkce 01 ...9 0 Vybér funkce vystupniho relé RO1

P-52 181  RUN rw RO1 horni mez 0,0-200,0 % 100 % Spinaci prah relé RO1

P-53 182 RUN rw RO1 Hystereze 0,0-100,0 % 0,0 % Hystereze vystupniho relé 1

P-54 183 RUN rw /pozdénizapinani  0,0-250,0 s 00s Casova prodleva pred prepnutim relé z logické 0 na

RO1

logickou 1.
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11 Seznam parametru

Parametry zobrazovani, monitor

Rozsifeny rozsah parametr( (pfistupovy kéd: P-14 = 101 v tovarnim

nastaveni)

Tabulka 50: Parametry zobrazovani, monitor

Panel  Oznaéeni Hodnota Popis
Code
P0-01 Analogovy vstup] 0,0-100 % Analogovy vstup 1
Uroveri signélu privedeného na analogovy vstup 1 po aplikaci zmény
méfitka a offsetu.
P0-02 - - -
P0-03 Referenéni frekvence 0,0 - 300 Hz Referencni frekvence v Hz. Bude vypoctena v ot/min, jakmile budou
k dispozici (idaje motoru.
Hodnota vnittni digitaIni referencni hodnoty startéru (pouZito pro
klavesnici)
P0-04 DI1 Stav 0000 - 1111 Stav d_ig_itélnl’ch vstupll _ .
D12 Stav 1S'c:t\ij(.i|g|ta|n||3h vstupl, po¢inaje na levé strané s digitalnim vstupem
DI3 Stav
DI4 Stav
P0-05 Proud motoru 0-150 % lg Okamfzity vystupni proud
P0-06 Vlystupni frekvence 0,0-300,0 Hz OkamfZita vystupni frekvence
P0-07 Napéti motoru 0 - 480 V RMS Okamfita hodnota vystupniho napéti
P0-08 Napéti SS meziobvodu V OkamZita hodnota napéti DC meziobvodu
P0-09 Teplota chladice °C Celkova provozni doba ménice od data vyroby
P0-10 t-Run h (min, s) Celkova provozni doba ménice od data vyroby
Zobrazeni v hodinach, minutach a sekundach. Stisknutim klavesy UP
na klavesnici ménice se zobrazeni zméni z ,hodin“ na ,minuty a
sekundy”.
PO-11 t-Run od Restartu h (min, s) Celkova provozni doba ménice od data vyroby
Celkovéa doba provozu pohonu od vyskytu posledniho vypnuti nebo
posledniho zapnuti napajeni v hodinach, minutdch a sekundach.
Stisknutim klavesy UP na klévesnici ménice se zobrazeni zméni
z ,hodin” na ,minuty a sekundy”.
P0-12 RUN od posledniho vybaveniod  h (min, s) Celkova provozni doba ménite od data vyroby
Vybaveni Zobrazeni v hodingch, minutach a sekundéch. Stisknutim klavesy UP
na klavesnici ménice se zobrazenf zméni z ,hodin” na ,minuty a
sekundy”.
P0-13 t-Hodin RunEnable Enable h (min, s) Celkovéa provozni doba ménite od data vyroby
Zobrazeni v hodindch, minutach a sekundach. Stisknutim klavesy UP
na klavesnici ménice se zobrazenf zméni z ,hodin” na ,minuty a
sekundy”.
P0-14 Aktudlni spinaci frekvence 16 kHz Aktualni spinaci frekvence

Je-li aktivni tepelnd regulace chladige, skuteéna hodnota mize byt
nizsi, nez hodnota nastavena pomoci parametru P-29.
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11 Seznam parametr

Panel  Oznaceni Hodnota Popis
Code
P0-15 Napéti DC shérice0 Protokol 000 Historie napéti meziobvodu

Zaznam poslednich 8 vzorki napéti stejnosmérné shérnice pred tim,
neZ doslo k vypnuti pohonu.
Napéti DC shémice2 Protokol Interval vzorkovanf je 256 ms.

Napéti DC shérnice3 Pratokol

Napéti DC shérnice1 Pratokol

Napéti DC shérnice4 Pratokol

Napéti DC shérniceb Pratokol

Napéti DC shérnice6 Pratokol

Napéti DC shérnice7 Pratokol

P0-16 Chladit0 Protokol 00 Historie teploty chladice
= Zaznam poslednich 8 vzorkil teploty chladice pred tim, nez doslo k
Chladit1 Protokol vypnuti pohonu.
Chladig2 Protokol Interval vzorkovani je 30 s.

Chladi¢3 Protokal
Chladit4 Protokol
Chladi¢s Protokol
Chladit6 Protokal
Chladit7 Protokol

PO-17 Proudu Motoru0 Protokol 0.0 Historie proudu motoru
Zaznam poslednich 8 vzork{l proudu motoru pfed tim, neZ doslo k
vypnutf pohonu.

Proudu Moatoru2 Protokol Interval vzorkovani je 256 ms.
Proudu Matoru3 Protokal
Proudu Matoru4 Protokal
Proudu Matorub Protokal
Proudu Matorub Protokal
Proudu Matoru7 Protokol

Proudu Motoru1 Protokol

P0-18 Verze aplikace 0,00 (00CO) Verze aplikace
Verze systému Verze systému
P0-19 Sériové ¢islo 123456 (78-000) Sériové Cislo zafizeni
P0-20 Konstrukénf velikost Typova velikost
Poget vstupnich fazi Pocet vstupnich féazi
kW/HP 0,37-7,50 \lykon motoru
Power@Ue \lykon pfistroje pfi jmenovitém napétf
Napétf pfistroje Jmenovité napéti pristroje
Typ pristroje Typ zafizeni

P0-21 Chyba counter Detekovan pozér

P0-22 t-FireMode Aktivni Celkova provozni doba méniée od data vyroby
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Rejstrik

A

AC napéjeci systémy . ......... ... .. ....... 25
Analogovy vstup . ... 55
Analogovy vstup, pfepoCet ................ 110
B

Blokova schémata ......................... 63
Blokovani parametrl ............ ... ...... 112
Boost...... ... ... ... 97
Brzdéni stejnosmérnym proudem ........... 99
Brzdny tranzistor ............ .. .. ... . ... 15, 16
C

Charakteristika I xt ........................ 93
Charakteristika U/f ................ ... .. ... 96
Chybovézpréva .......................... 149
Cirkulace vzduchu . ...................... .. 36
D

Datumvyroby .. ......... ... ... ... 15
Délka odizolovani . ...................... 45, 53
Dobadobéhu ........... ... ... .. ... ... ... 88
Dotykovy proud ...................... 119, 123
drivesConnect ........... ... ... .. ......... 86
DX-CBL-PC3MO .......................... 137
DX-COM-STICK3 . ... ... ... ... ... ... ..... 134
DX-KEY-LED2 . ... ... ... .. ... ... ... ..... 79, 81
DX-LM3... .. 146
DX-LN... .o 142
DX-NET-SWD3 . ... ... ... ... ... ..... 136
DXE-EXT-SET . ... ... ... . .. ... . .. .. ... ..., 71
E

Elektrickasit ............ ... ... ... ... ... ... 25
Elektrické sit&, sité do trojuhelniku s uzemnénou
fazi 25
F

Filtry elektromagnetické kompatibility ....... 144
Frekvence ....... ... ... ... ... ... ... ... ... 26
H

Heslo ........ ... ... .. . . ... . . 112
Hornihfidele ........... .. .. ... .. ......... 27
Hotline (Eaton Industries GmbH) ............ 22

|

Impedance zemnici smyc&ky . ................ 45
Indikace pomoci LED diod .................. 61
Inspekce . ... ... 21
Instalace ......... ... .. .. ... 35
Instalace UL ......... . ... ... ... ... ...... 50
Instalace vUSA .. ... ... . ... L. 29
Intervaly adrzby . ....... ... ... . ... ... ... ... 21
IT sit, pfipojeni ............. .. ... .. ...... 25
Izolace sitového kabelu . ................... 41
lzolaCniodpor ........ ... .. .. 41
J

Jmenovité Udaje ....... ... ... ... ... .. 14,118
Jmenovité udaje na typovém Stitku .. ..... ... 15
Jmenovity proud motorQ ... 19
K

Kabel . ... ... . . . .. . . . 138
Kabel motoru, stinény . ..................... 49
Kompenzace skluzu .................... 91, 96
Kondenzatory v meziobvodech .. ......... ... 22
Konfigurace sité . .......................... 25
Konfiguraénimodul ........................ 71
Kontrola izolace kabell motoru .............. 41
Krokovacirezim ........................... 67
M

Meérné jednotky ........ .. ... 9
Meziobvod . ... ... ... 22
Monitor ... ... 164
Montaz ....... ... ... . .. ... 35
Montéznilista.............. ... ... .. ...... 39
Motor, chrdnény proti vybuchu ........... ... 34
Motory Ex .. ... ... 34
Motory, paralelni zapojeni .................. 33
Mdastek EMC .. ... ... .. ... ... ... .. 43, 46
N

Napdjecinapéti ............ ... ... ..... 19, 40
Napajeci sité, dohvézdy .................. ... 9
Napajeci sité, kruhové . ... ... ... ......... 9
Napajeci sité,

sité do hvézdy s uzemnénym stredem ........ 9
Nastavenizvyroby ................... 113, 1563
Navod k montazi, IL0O40005ZU .............. 13
Normy ................. 20, 25, 26, 28, 30, 35, 39
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0]
Ochrana proti pfetizeni ..................... 93
Ochrannd zafizeni ........................ 138
OdpojovaC . ... 28
Odpor pro zakon&eni sbé&rnice ............... 59
Odru$ovaci filtr

Dx-EMC... ... ... ... . 144

Dx-EMC34... .......... ... ... ... ...... 144
Okolniteplota . ......... ... ... ... .. ... ... 19
Opatfenivoblasti EMC . .................. .. 31
Ovladacijednotka ...................... 79, 81
Oznaceni CE ....... .. ... ... ... ......... 20
Oznacdeni, na frekvenénim startéru DE1 .. .. .. 17
P
Paralelnirezonance ........................ 27
Parametriza¢ni software drivesConnect ...... 86
Parametry zobrazovani .................... 164
Parametry, nastaveni ...................... 85
Parametry, odesilani/stahovani ............. 135
Podminky prosttedi .. ................... 19, 21
Pojistky ... .. .. . 28
Pokles napéti, pfipustny .. ................... 9
Polohy pfimontdzi ......................... 36
Pouziti v souladu s uréenym ucelem ......... 20
Power Drive System -> Systém pohonu ... ... 24
Prehled systému . ......................... 12
Priklady zapojeni . ...................... 44, 54
Pfipojeni k asymetricky uzemnéné siti . ..... .. 25
Pfipojeni k sitim IT ......... ... ... .. ... ..., 20
Pfipojenimotoru ............. ... ... ....... 48

Pripojeni motorl chranénych proti vybuchu (EX) .
34

Pfipojeni pfeklenovaciho obvodu (bypass) .. . .. 30
Pfipojeni Fidicich svorek (pfiklad) ............. 69
Pfipojeni ve vykonovémdilu ................ 42
Pfipojovacikabely ......................... 48
PrisluSenstvi . .......... ... ... ... ... ... 131
Projektovani ........................... 23, 24
Proudovy chranic¢ . ......................... 29
Prlfezy pfipojeni .......... ... ... ... ..... 53
Prifezy vodicl ............................ 28
R

Rada pFistrojd DET ..o 11
RCD .. 29
Reléovy kontakt . .......... ... ... .. .. ... 58
Reset ... ... ... . .. .. .. .. 109, 150
Ridicl 88St ... ..o 51
Ridici svorky . ... 51, 94, 100

Ridici vodiGe .. ... . .. 52

RozhraniRJ45 ... ... ... ... .. ... ...... 59, 80
Rozmeéry ... ... .. . . 129
Rozsah dodavky ........................... 13
RS485 ... ... 59
S
Sériové Cislo ... ... 15
Servis ... 22
Seznamchyb ... ... ... ... .. L 1562
Seznam parametrll ......... ... .l 155
Sitova napdjecinapéti ............. ... . ..... 9
Sitova tlumivka .......... ... .. ... ... .. 28, 142
Sitové napéti .......... ... ... ... 19, 26
severoamerické .......... .. ... ..., 9
Sitové pfipojeni . ........ ... ... ... 25
Sitovy stykaC ....... .. ... L. 30, 141
Skladovani. ... ... ... ... ... ... ... .. .. 21
SmartWire-DT ... ... ... ... ... ... 87, 107
Spoustéé motorC (PKE) ....... ... ... ... ... 33
Stupen kryti ... 15, 117
Svodové proudy ........... ... .. 28, 29
Systémpohonu .............. . ... 24
T
Technické Udaje .. ........................ 117
Termistorovdochrana ...................... 94
Tlumivky motoru ......................... 146
Tedy napéti . ... ... 18
Trifazovy motor . ........ ... ... 34
TV 15
Typzapojeni ............... .. ... ....... 19, 34
Typovy KIC ... ... 16
Typovy Stitek . ... . ... 14
U
Udaje Mmotoru . ....o.ovvee 91
Udrzba (opatfeni adrzby) ... ................. 21
Upevnéni, na montazni listu................. 39
Upevnéni, pomoci Sroubl .................. 38
Ustanoveni .............. ... .. .. ... ..... 118
Uvedeni do provozu, kontrolni seznam ..... .. 65
Uzemnfovaci systém ....................... 45
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Viybérova kritéria ............ .. 19
Viykonova Cast ... ... ... 42
Vlykonova Cast, pfipojeni . ................... 42
Vlykonové charakteristiky .................. 117
Vlykonové parametry . ... 119
Vykonové svorky . ... 43
Vykonovy Stitek ... 34
Viypinaci zafizeni . . ............ ... ... ... ... 28
Vlystrazna upozornéni, k provozu . ............ 66
y4

Zapojenidohvézdy ............ ... ... ...... 34
Zapojeni do trojuhelniku . ......... ... .. .. ... 34
Zaruka ... 22
Zdrojnapéti, externi . ... ... L. 56
ZkouSkaizolace .......... ... ... ... .. ... ..., 41
Zkratky ... 8
Zobrazeni provoznichdat .................. 114
Zobrazovaci jednotka .......... ... ... .. ... 16
Ztrédtovy vykon ... 120, 123, 126
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