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Handbuch

1 Einfuhrung

In diesem Kapitel finden Sie die folgenden Informationen:

1.1  Sicherheits- und Gefahrenhinweise
Sach- und bestimmungsgemaRer Gebrauch
Gefahren
Haftungsausschluss

1.2  Zudiesem Handbuch
Zertifizierung
Gewabhrleistung
Warenzeichen
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Handbuch Einfihrung

1.1 Sicherheits- und Gefahrenhinweise

Installation und dem Einsatz dieses Interfaces die nachfolgenden Sicherheits- und
Gefahrenhinweise lesen und verstehen. Bewahren Sie diese Dokumentation
(Handbuch) stets in der Nahe dieses Interfaces auf.

{ E Achtung: Um Personen- und Sachschaden zu vermeiden, missen Sie vor der

1.1.1 Sach- und bestimmungsgemaéaier Gebrauch

Beeinflussung von Regelsystemen und Steuergeréten bestimmt. Das umfasst unter
anderem die Bussysteme CAN, LIN, K-Line, MOST, FlexRay, Ethernet oder BroadR-
Reach.

f‘i Achtung: Das Interface ist fur die Analyse, die Steuerung sowie fir die anderweitige

Der Betrieb des Interfaces darf nur im geschlossen Zustand erfolgen. Insbesondere
durfen keine Leiterplatten sichtbar sein. Das Interface ist entsprechend den
Anweisungen und Beschreibungen dieses Handbuchs einzusetzen. Dabei darf nur
die dafur vorgesehene Stromversorgung, wie z. B. USB-powered, Netzteil, und das
Originalzubehdr von Vector bzw. das von Vector freigegebene Zubehdr verwendet
werden.

Das Interface ist ausschlieRlich fir den Einsatz durch geeignetes Personal bestimmt,
da der Gebrauch dieses Interfaces zu erheblichen Personen- und Sachschaden
fuhren kann. Deshalb diirfen nur solche Personen dieses Interface einsetzen, welche
die moglichen Konsequenzen der Aktionen mit diesem Interface verstanden haben,
speziell fir den Umgang mit diesem Interface, den Bussystemen und dem zu
beeinflussenden System geschult worden sind und ausreichende Erfahrung im
sicheren Umgang mit dem Interface erlangt haben. Die notwendigen Kenntnisse zum
Einsatz dieses Interfaces konnen bei Vector Uber interne oder externe Seminare und
Workshops erworben werden. Darliber hinausgehende und Interface-spezifische
Informationen wie z. B. ,Known Issues® sind auf der Vector-Webseite unter
www.vector.com in der ,Vector KnowledgeBase® verfugbar. Bitte informieren Sie sich
dort vor dem Betrieb des Interfaces Uber aktualisierte Hinweise.

1.1.2 Gefahren

steuern und in anderweitiger Weise beeinflussen. Insbesondere durch Eingriffe in
sicherheitsrelevante Bereiche (z. B. durch Deaktivierung oder sonstige Manipulation
der Motorsteuerung, des Lenk-, Airbag-, oder Bremssystems) und/oder Einsatz in
offentlichen Raumen (z. B. StralR3enverkehr, Luftraum) kénnen erhebliche Gefahren
fur Leib, Leben und Eigentum entstehen. Stellen Sie daher in jedem Fall eine
gefahrfreie Verwendung sicher. Hierzu gehért unter anderem auch, dass das System,
in dem das Interface eingesetzt wird, jederzeit, insbesondere bei Auftreten von
Fehlern oder Gefahren, in einen sicheren Zustand gefiihrt werden kann (z. B. durch
Not-Abschaltung). Beachten Sie alle sicherheitstechnische Richtlinien und 6ffentlich-
rechtliche Vorschriften, die fur den Einsatz des Systems relevant sind. Zur
Verminderung von Gefahren sollte das System vor dem Einsatz in 6ffentlichen
R&aumen auf einem nicht-6ffentlich zugénglichen und fur Testfahrten bestimmten
Gelande erprobt werden.

fﬁ Achtung: Das Interface kann das Verhalten von Regelsystemen und Steuergeraten

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -5-



Handbuch Einfihrung

1.1.3 Haftungsausschluss

f Achtung: Soweit das Interface nicht sach- oder bestimmungsgeman eingesetzt wird,
. Ubernimmt Vector keine Gewahrleistung oder Haftung fir dadurch verursachte

Schéaden oder Fehler. Das Gleiche gilt fir Schaden oder Fehler, die auf einer

mangelnden Schulung oder Erfahrung derjenigen Personen beruhen, die das
Interface einsetzen.

© Vector Informatik GmbH Version 5.2



Handbuch

1.2 Zu diesem Handbuch

Einfihrung

Konventionen In den beiden folgenden Tabellen finden Sie die durchgéangig im ganzen Handbuch
verwendeten Konventionen in Bezug auf verwendete Schreibweisen und Symbole.

Stil
fett

Windows
Quellcode
Hyperlink
<STRG>+<S>

Symbol

© Vector Informatik GmbH

Verwendung

Felder, Oberflachenelemente, Fenster- und Dialognamen der
Software. Hervorhebung von Warnungen und Hinweisen.

[OK] Schaltflachen in eckigen Klammern
File | Save Notation fir Menus und Mendeintrage

Rechtlich geschitzte Eigennamen und Randbemerkungen.
Dateinamen und Quellcode.

Hyperlinks und Verweise.

Notation fur Tastaturklrzel.

Verwendung

Dieses Symbol weist Sie auf Stellen im Handbuch hin, an denen
Sie weiterfihrende Informationen finden.

Dieses Symbol warnt Sie vor Gefahren, die zu Sachschaden
fuhren kénnen.

Dieses Symbol weist Sie auf zusatzliche Informationen hin.

Dieses Symbol weist Sie auf Stellen im Handbuch hin, an denen
Sie Beispiele finden.

Dieses Symbol weist Sie auf Stellen im Handbuch hin, an denen
Sie Schritt-fur-Schritt Anleitungen finden.

Dieses Symbol finden Sie an Stellen, an denen Anderungsmdoglich-
keiten der aktuell beschriebenen Datei méglich sind.

Dieses Symbol weist Sie auf Dateien hin, die Sie nicht &ndern
darfen.

Version 5.2 -7-



Handbuch Einfihrung

1.2.1 Zertifizierung

Qualitats- Die Vector Informatik GmbH ist gemaf ISO 9001:2008 zertifiziert. Der ISO-Standard
managementsystem ist ein weltweit anerkannter Qualitatsstandard.

1.2.2 Gewahrleistung

Einschrankung der Wir behalten uns inhaltliche Anderungen der Dokumentation und der Software ohne

Gewadbhrleistung Ankundigung vor. Die Vector Informatik GmbH tGbernimmt keine Haftung fur die
Richtigkeit des Inhalts oder fur Schaden, die sich aus dem Gebrauch der
Dokumentation ergeben. Wir sind jederzeit dankbar fur Hinweise auf Fehler oder fir
Verbesserungsvorschlage, um lhnen in Zukunft noch leistungsfahigere Produkte
anbieten zu kdnnen.

1.2.3 Warenzeichen

Geschutzte Alle innerhalb der Dokumentation genannten und ggf. durch Dritte geschiitzten

Warenzeichen Marken- und Warenzeichen unterliegen uneingeschrankt den Bestimmungen des
jeweils gultigen Kennzeichenrechts und den Besitzrechten der jeweiligen
eingetragenen Eigentiimer. Alle hier bezeichneten Warenzeichen, Handelsnamen
oder Firmennamen sind oder kdnnen Warenzeichen oder eingetragene
Warenzeichen ihrer jeweiligen Eigentiimer sein. Alle Rechte, die hier nicht
ausdriicklich gewahrt werden sind vorbehalten. Aus dem Fehlen einer expliziten
Kennzeichnung der in dieser Dokumentation verwendeten Warenzeichen kann nicht
geschlossen werden, dass ein Name von den Rechten Dritter frei ist.

= Windows, Windows 7, Windows 8.1 sind Warenzeichen der Microsoft
Corporation.

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -8-
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2 CANcaseXL / CANcaseXL log

In diesem Kapitel finden Sie die folgenden Informationen:

2.1  Einfihrung
2.2 Treiberinstallation
2.3 Anschlusse
D-SUB9-Stecker
USB-Anschluss
Binder-Stecker
Externer Trigger-Eingang (nur CANcaseXL log)
2.4 Zeitsynchronisation
2.5 LED-Anzeige
2.6 Zusétzliche Funktionen beim CANcaseXL log
Betriebsmodi
Zusatzliche LEDs
Piezosummer
Speicherkarte
Batterie
CANcaseXL log Flussdiagramm
2.7 Austausch von Piggybacks
2.8  Zubehor
2.9 Technische Daten CANcaseXL

2.10 Technische Daten CANcaseXL log

© Vector Informatik GmbH Version 5.2
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Seite 10
Seite 10
Seite 11

Seite 12
Seite 12
Seite 13

Seite 17
Seite 18
Seite 18
Seite 19



Handbuch CANcaseXL / CANcaseXL log

2.1 Einfuhrung

CANcaseXL Das CANcaseXL ist ein USB-Interface und verfligt Gber zwei CAN-Controller, mit
denen CAN-Botschaften mit 11- als auch mit 29-Bit Identifier sowie Remote-Frames
ohne Einschrankung gesendet und empfangen werden kénnen. Zusétzlich ist das
CANcaseXL in der Lage, Error-Frames auf dem Bus zu generieren und zu erkennen.

CANcaseXL log Das CANcaseXL log verfugt Uber dieselben Eigenschaften wie das CANcaseXL,
kann jedoch dariiber hinaus als Datenlogger fir CAN- und LIN-Events eingesetzt
werden. Die Daten werden hierbei auf einer SD-Karte gespeichert (siehe Abschnitt
Speicherkarte auf Seite 14).

Konfiguration Das CANcaseXL/log kann mit dem Tool Vector Hardware Config (Windows | Start |
Einstellungen | Systemsteuerung | Vector Hardware) konfiguriert werden. Eine
nahere Beschreibung finden Sie auf Seite 31.

Bustypen Fur die Anbindung des CANcaseXL/log an einen entsprechenden Bus stehen unter-
schiedliche Transceiver zur Verfugung, die in Form von Aufsteckplatinen (Piggy-
backs) erhéltlich sind. Informationen zum Austausch von Piggybacks erhalten Sie im
Abschnitt Austausch von Piggybacks auf Seite 17. Eine Liste der erhaltlichen
Piggybacks befindet sich im Zubehdrhandbuch auf der Treiber-CD unter
\Documentation\Accessories.

2.2 Treiberinstallation

Hinweis: Informationen zur Treiberinstallation finden Sie auf Seite 26.

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -10 -
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CANcaseXL / CANcaseXL log

2.3 Anschlisse

Allgemeines

=)

I-.

Das CANcaseXL verfugt Gber die folgenden Anschliisse:

= USB-Anschluss fiir die Benutzung als Interface mit einem PC

- Binder-Stecker (Typ 711) fur Stromversorgung, Synchronisation und Trigger
- zwei D-SUB9-Stecker fur den unabhéngigen Betrieb von CAN/LIN

Das CANcaseXL log verfugt dartiber hinaus Uber:
= einen SD-Kartensteckplatz fur die Datenerfassung

Hinweis: Im Interface-Modus kann nicht auf die SD-Karte zugegriffen werden,
wenn Busaktivitdten stattfinden oder eine andere Anwendung auf das Geréat
zugreift.

Hinweis: Der Lieferung liegt eine 2GB SD-Karte bei.

2.3.1 D-SUB9-Stecker

Beschreibung

Das CANcaseXL/log verfugt Uber zwei unabhéangige CAN/LIN-Kanéle. Die Pinbeleg-
ung an den D-SUB9-Steckern ist abhéngig von der Piggyback-Konfiguration inner-
halb des Gerats. Weitere Informationen hierzu erhalten Sie im Zubehérhandbuch auf
der Treiber-CD.

Die allgemeine Pinbelegung fur CAN ist wie folgt:

Pin | Belegung

Nicht verbunden

CAN Low

Masse

Piggyback-abhangig

Schirm

Nicht verbunden

CAN High

Reserviert

O 0N OO U~ W N

Piggyback-abhangig

2.3.2 USB-Anschluss

Beschreibung

Das CANcaseXL/log wird Uber ein USB-Kabel an den PC angeschlossen und im
Interface-Modus mit Spannung versorgt.

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -11-
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2.3.3 Binder-Stecker

Beschreibung Ist der USB-Anschluss des PCs nicht in der Lage, die erforderlichen 500 mA
Betriebsstrom zu liefern, so kann das CANcaseXL/log optional Giber den Binder-
Stecker mit einer externen Spannungsquelle betrieben werden. Passende Netzteile
finden Sie im Zubehdrhandbuch auf der Treiber-CD.

Pin | Belegung

1 |Versorgungsspannung 7 V...33 V (empfohlen 12 V) ‘
2 | Synchronisationsleitung / externer Trigger-Eingang

(low-aktiv)
3 |Masse

f Achtung: Es wird empfohlen, den Logger aus derselben Spannungsquelle zu
. versorgen, aus der auch das Fahrzeug oder der Testaufbau versorgt wird.

Wenn zwei unterschiedliche Spannungsquellen fur den Logger und das Fahrzeug
bzw. den Testaufbau verwendet werden, missen die Masse-Pins (GND) der beiden
Spannungsquellen miteinander verbunden werden.

2.3.4 Externer Trigger-Eingang (nur CANcaseXL log)

Beschreibung Im Logger-Modus steht an Pin 2 des 3-poligen Binder-Steckers ein externer Trigger-
Eingang zur Verfligung. Trigger lassen sich auslésen, in dem die Leitung des Pins 2
auf Masse gezogen wird. Der Trigger-Eingang selbst ist low-aktiv, d. h. ein Trigger-
Event wird bei fallender Flanke ausgelést.

/I\ Achtung: Der externe Trigger-Eingang ist fur 5 V (TTL) ausgelegt und darf nicht mit

D 12 V betrieben werden!

2.4 Zeitsynchronisation

Hinweis: Informationen zur Synchronisation finden Sie auf Seite 21.

2.5 LED-Anzeige

Beschreibung Das CANcaseXL/log besitzt jeweils fur beide Kanéle eine Anzeige, bestehend aus
drei LEDs, die Uber CAN-/LIN-Events und eventuell auftretende Error-Frames wie
folgt informieren:

Rx | Tx | Err |Bedeutung

) - - | Aktiv, wenn Botschaften empfangen werden.
- () - |Aktiv, wenn Botschaften gesendet werden.
- - (()) | Aktiv bei Fehlern auf dem Bus.

Nur im Logger-Modus:
Blinkt die LED, so ist der entsprechende Kanal nicht ,on Bus®.

(()) LED blinkend bzw. leuchtend

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -12 -



Handbuch

CANcaseXL / CANcaseXL log

2.6 Zusatzliche Funktionen beim CANcaseXL log

2.6.1 Betriebsmodi

Beschreibung

Interface-Modus

Logger-Modus

éo

Das CANcaseXL log unterstutzt zwei Betriebsmodi, die je nach USB-Verbindung bzw.
Stromversorgung umgeschaltet werden kénnen:

Modus USB Externe
Spannungsversorgung
Interface / _
Logger-Konfiguration an PC angeschlossen optional
Logger nicht angeschlossen ja

Im Interface-Modus arbeitet das CANcaseXL log als gewdhnliches CAN/LIN-Interface
zwischen einem PC und dem Bus. Botschaften kénnen hier Uber beide Kanéle
empfangen und mit entsprechenden Tools Uber das CANcaseXL log versendet
werden (aquivalent zum CANcaseXL).

Der Logger-Modus erlaubt die PC-unabhangige Nutzung des CANcaseXL logs und
ermoglicht das Aufzeichnen von CAN- und LIN-Events. Da das CANcaseXL log
hierfir vom USB-Anschluss abgezogen werden muss, erfolgt die Spannungs-
versorgung extern Uber den Binder-Stecker.

Hinweis: Fur die Logger-Konfiguration steht das zusatzliche Konfigurationstool
XL log Config auf der Treiber-CD (A\Tools\CANcaseXL log) zur Verfugung.

Achtung: Wahrend der Datenerfassung darf das CANcaseXL log nicht tiber ein USB-
Kabel mit dem PC verbunden werden, da sonst der Logger-Modus verlassen und
zurlick in den Interface-Modus geschaltet wird! Zur Konfiguration des Logger-Modus
muss sich das CANcaseXL log jedoch im Interface-Modus befinden.

2.6.2 Zusatzliche LEDs

Status und Data

Das CANcaseXL log besitzt zuséatzliche LEDs fur Status und Data mit den folgenden
Bedeutungen:

Status Data Bedeutung

Gerat ist nicht in Betrieb.

aus aus Das Gerét befindet sich im Interface-Modus ohne
eingesetzte SD-Karte.

Das Gerat befindet sich im Interface-Modus mit einer

N .
grun gultigen SD-Karte.
. Das Gerét befindet sich im Interface-Modus mit einer
rot e
ungiltigen SD-Karte.
orange orange Das Gerét bootet im Logger-Modus.
grin ((grun)) | Das Gerét greift auf die SD-Karte zu.
) Das Gerét ist bereit fur das Logging.
((gran)) *

Das Geréat wartet auf den Trigger

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -13-
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CANcaseXL / CANcaseXL log

Status Data Bedeutung

((rot)) aus Das Gerat meldet einen Fehler.
Die Datenerfassung stoppt.
Warnung: Die SD-Karte verfiigt Gber weniger als 10%

(( orange)) * Speicherkapazitat, ist jedoch weiterhin bereit fur die
Datenerfassung.
Warnung: Kritische Datenrate. Nachrichten gehen jedoch
* noch nicht verloren. Die Datenerfassung wird nicht
(( orange))

gestoppt und das Blinken erlischt, sobald die Datenrate
wieder sinkt.

Fehler: Zu hohe Datenrate. Nachrichten sind verloren
* ((rot)) gegangen. Die Datenerfassung wird nicht gestoppt und
das Blinken erlischt erst beim Ausschalten des Gerats.

* Wechselnder Zustand der LED, z. B. bei Datenibertragung
(()) LED blinkend bzw. leuchtend

2.6.3 Piezosummer

Signalisierung bei
Trigger-Events

Das CANcaseXL log verfugt Uber einen Piezosummer, der Sie akustisch tber
Trigger-Ereignisse informiert. Trigger kénnen mit dem Konfigurationstool XL log
Config (Treiber-CD: \Tools\CANcaseXL log) definiert werden.

2.6.4 Speicherkarte

Einsetzen und
Entnehmen
der SD-Karte

A

Das CANcaseXL log verfugt Uber einen Push-and-Pull-Kartenhalter, in den die SD-
Karte eingesetzt und enthommen wird. Zum Einsetzen schieben Sie bitte die SD-
Karte so tief in den Schlitz hinein, bis die Karte einrastet und fixiert ist. Sie entnehmen
die SD-Karte wieder, indem Sie die SD-Karte ein Stiick in die Halterung hinein-
drucken, so dass die Karte von selbst herausspringt.

Achtung: Ziehen Sie die SD-Karte nicht gewaltsam aus der Kartenhalterung heraus,
da sonst mechanische Schaden verursacht werden kénnen!

D

Formatierung

Speicherbedarf
des CANcaseXL log

Zubehor CardFix Kit

Vor der Benutzung der Speicherkarte ist eine Formatierung notwendig, die mit dem
Konfigurationstool XL log Config (Treiber-CD: \Tools\CANcaseXL log) durch-
geflhrt werden muss.

Eine einzelne CAN-Botschaft benttigt bis zu 20 Bytes, eine einzelne LIN-Botschaft
bendtigt bis zu 108 Bytes auf der Speicherkarte.

Bei der Standardauslieferung des CANcaseXL logs ist das Einsetzen und Entfernen
einer SD-Karte einfach von auzen mdglich. In manchen Situationen, z. B. zur
Vorbeugung von Diebstéahlen, soll jedoch die eingesetzte SD-Karte nicht entfernt
werden kdnnen. Hierfir stellt das CardFix Kit einen idealen Schutz dar, bei dem die
CANcaseXL log Riickblende mit dem SD-Karten-Slot durch eine geschlossene
Blende ersetzt wird. Die Entnahme der SD-Karte ist damit nicht mehr so einfach
maglich. Sie erhalten das CardFix Kit unter der Vector Artikelnummer 07132.

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -14 -
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A

2.6.5 Batterie

Lebensdauer

© Vector Informatik GmbH

CANcaseXL / CANcaseXL log

Achtung: Der Umbau erfordert das Offnen des Geréats! Eine ausfiihrliche

Umbauanleitung liegt dem CardFix Kit bei, Sie kdnnen jedoch das CANcaseXL log
von unserem Service umbauen lassen.

Das CANcaseXL log wird mit einer Lithium Batterie ausgeliefert, die eine typische
Lebensdauer von 5 Jahren besitzt. Sie wird fur die korrekte Zeitangabe der integrier-
ten Uhr bendtigt.

Version 5.2 -15-
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2.6.6 CANcaseXL log Flussdiagramm
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2.7 Austausch von Piggybacks

/\ Achtung: Bei der Montage ist zu beachten, dass die Unter- und Oberseite der Leiter-
- D platten (CANcaseXL/log Hauptplatine und Piggybacks) nicht berthrt werden.

’ 1. Zunéachst sind die Schrauben am CANcaseXL/log Gehause auf der D-SUB9-
ar Steckerseite zu l6sen. Entfernen Sie bitte zu diesem Zweck die beiden
schwarzen Zierkappen, anschlieRend kann die Platine vorsichtig herausgezogen
werden.

2. Steckplatz 1 (Channel 1) finden Sie in der Mitte der Leiterplatte. Steckplatz 2
(Channel 2) entsprechend am Rande der Leiterplatte.

3. Jedes der beiden Piggybacks ist mit einer Schraube und zugehdriger
Schraubensicherung befestigt. Loésen Sie bitte die entsprechende Schraube
inklusive Schraubensicherung und entfernen Sie vorsichtig das Piggyback aus
dem Steckplatz.

4. Stecken Sie das Tausch-Piggy auf. Achten Sie bitte hierbei darauf, dass die ein-
und zweireihigen Stecker nicht seitlich versetzt werden.

5. Befestigen Sie das Piggyback wieder mit der entsprechenden Schraube und der
zugehorigen Schraubensicherung.

6. Setzen Sie die CANcaseXL/log Hauptplatine wieder in das Gehause ein. Achten
Sie bitte hierbei darauf, dass die CANcaseXL/log Hauptplatine richtig montiert
wird. Das Gehé&use wird dazu mit der Riickseite nach oben (Seite mit Barcode)
auf den Tisch gelegt und die Hauptplatine mit den Piggybacks nach oben in die
unterste Fuhrungsschiene eingesetzt.

7. Die Hauptplatine muss sich bis auf wenige Millimeter ohne Kraftaufwand in das
Gehéause einschieben lassen. Durch leichten Druck wird das Gehause komplett
zusammengeschoben und mit den entsprechenden Schrauben wieder
zusammengeschraubt. Die Schrauben missen fest, aber nicht ibermaRig
angezogen werden.

8. Bitte montieren Sie auch die beiden schwarzen Zierkappen.

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -17 -
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2.8 Zubehor

-

CANcaseXL / CANcaseXL log

Verweis: Informationen Uber das verfugbare Zubehor finden Sie im separaten

Zubehorhandbuch auf der Treiber-CD unter \Documentation\Accessories.

2.9 Technische Daten CANcaseXL

Kanale

Transceiver

CAN-Controller

Anzeige

Max. Baudrate
Zeitstempelgenauigkeit

Error Frame

PC-Interface

Ext. Spannungsversorgung (typ.)
Stromversorgung

Stromaufnahme

Abmessungen
Gewicht

Temperaturbereich

Rel. Luftfeuchtigkeit

Softwarevoraussetzung

© Vector Informatik GmbH Version 5.2

2 unabhéngige Kanéle fur
CAN, LIN und J1708

Integriert auf Piggybacks

2 Phillips SJA 1000

Status-Anzeige Uber drei LEDs pro Kanal

1 Mbit/s

1ps

Erkennung und Generierung

USB 1.1und 2.0

7V..33V

Uber USB, externe Stromversorgung optional

90 mA (12 V) fir CANcaseXL / log
Typ. 30 mA fiir CANpiggy 251

ca. 105 mm x 85 mm x 32 mm
ca. 210 g ohne CANpiggies

Betrieb: -20 °C...70 °C
Transport und Lagerung: -40 °C...85 °C

15 %...95 %, nicht kondensierend

Windows 7 (SP1), 32 Bit oder 64 Bit
Windows 8.1, 32 Bit oder 64 Bit
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2.10 Technische Daten CANcaseXL log

Kanale

Transceiver

CAN-Controller
Anzeige

Max. Baudrate
Zeitstempelgenauigkeit

Error Frame

PC-Interface

Ext. Spannungsversorgung (typ.)

Stromversorgung
Stromaufnahme (ohne SD-Karte)

Speichermedium
Abmessungen
Gewicht

Temperaturbereich
Rel. Luftfeuchtigkeit
Softwarevoraussetzung

Betriebsmodi
Speicherfunktion
Extras

Startup Zeit (Logger-Modus)

© Vector Informatik GmbH Version 5.2

CANcaseXL / CANcaseXL log

2 unabhéngige Kanéle fir
CAN, LIN und J1708

Integriert auf Piggybacks
2 Phillips SJA 1000

Status-Anzeige Uber drei LEDs pro Kanal,
Memory-Status-Anzeige Uber zwei LEDs

1 Mbit/s

1ps

Erkennung und Generierung

USB 1.1und 2.0

7V..33V

Uber USB, externe Stromversorgung optional

90 mA (12 V) fir CANcaseXL / log
Typ. 30 mA fur CANpiggy 251

SD-Karten (max. 2 GB)
ca. 105 mm x 85 mm x 32 mm
ca. 210 g ohne CANpiggies

Betrieb: -20 °C...70 °C
Transport und Lagerung: -40 °C...85 °C

15 %...95 %, nicht kondensierend

Windows 7 (SP1), 32 Bit oder 64 Bit
Windows 8.1, 32 Bit oder 64 Bit

Interface und Logger
Logging auf SD-Karte
Echtzeituhr und Piezosummer

1 Sekunde nach dem Einschalten

-19 -
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3 Gemeinsame Eigenschaften

In diesem Kapitel finden Sie die folgenden Informationen:

3.1  Zeitsynchronisation Seite 21
Allgemeine Information
Software-Sync
Hardware-Sync

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -20 -
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Gemeinsame Eigenschaften

3.1 Zeitsynchronisation

3.1.1 Allgemeine Information

Zeitstempel und

Events

Zeitstempel-
Generierung

Zeitstempel sind nitzlich fir die Analyse eingehender und ausgehender Daten oder
Eventsequenzen auf einem spezifischen Bus.

Cl Trace E=3 Ecl =
ST ECMEEHR | R[E 0 j.t

Times Chn D Name | D | DLC | Data (2]

=
=
g o & 0.100378 2 100 Rx 8 2319054779345282 °
18 & 0.100378 1 100 Tx 8 23190547 79 34 5282 |-
----- [ 0.200382 2 100 Rx 8 030406950607 56 74
----- & 0.200384 1 100 Tx 8 030406950607 56 74
q . - & 0.300372 1 102 Rx 8  74023173941204093
B e & 0.300374 2 102 Tx 8  7402317394120493 _
----- [ 0.400406 2 100 Rx 8 2319054779 34 52 82 3
. | el O ANNANS 1 ‘Il"ll"lr” Tw 2 3 ‘Il'.'i MC 47 70 34 .7 Q".lP

Abbildung 1: Zeitstempel von zwei CAN-Kanalen in CANalyzer

Jedes Event, das von einem Vector-Netzwerk-Interface gesendet oder empfangen
wird, besitzt einen prazisen Zeitstempel. Die Zeitstempel werden fur jeden Kanal des
Vector-Netzwerk-Interfaces generiert. Die Basis fir diese Zeitstempel ist eine
gemeinsame Hardware-Uhr im Inneren des Gerats.

PC

CANalyzer/CANoe
¢USB

Vector
CAN Interface

Zeitstempel-Uhr

CH1 CH2

CAN

Abbildung 2: Gemeinsame Zeitstempel-Uhr fiir jeden Kanal

Erfordert der Messaufbau mehr als ein Vector-Gerat, so mussen die jeweiligen
Zeitstempel-Uhren aller Netzwerk-Interfaces synchronisiert werden.

Aufgrund von Herstellungs- und Temperaturtoleranzen kénnen die
Geschwindigkeiten der Hardware-Uhren variieren und somit tiber eine langere Zeit
auseinanderdriften.

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -21-
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PC

CANalyzer/CANoe
¢USB ¢USB

sek sek

Vector 0.000000  0.000000 Vector
0.100376  0.100383

CAN Interface 0.200382 0.200982 FR Interface

0.300372  0.301456
0.400406  0.402612
CH1 CH2 10500503  0.503355| CHA CHB

Zeitstempel-Uhr 0.600242 0.604002 Zeitstempel-Uhr

CAN
FlexRay

Abbildung 3: Beispiel eines asynchronen Netzwerks. Die unabhéngigen Zeitstempel driften auseinander.

Um diese Zeitstempelabweichungen zwischen den Vector-Geraten zu kompensieren,
kdnnen die Zeitstempel entweder Uber Software oder Hardware synchronisiert
werden (siehe nachstes Kapitel).

i I Hinweis: Die Genauigkeit der Software-Synchronisation liegt typischerweise im

> Bereich von 100 ps.

= I Hinweis: Die Genauigkeit der Hardware-Synchronisation liegt typischerweise im
I N Bereich von 1 ps.
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Gemeinsame Eigenschaften

3.1.2 Software-Sync

Synchronisation
per Software

Die Software-Zeitsynchronisation ist treiberbasiert und ohne Einschréankungen fir
jede Anwendung verfiigbar. Die Zeitstempelabweichungen der verschiedenen
Vector-Gerate werden berechnet und auf die gemeinsame PC-Uhr synchronisiert. Zu
diesem Zweck ist kein weiterer Hardware-Aufbau erforderlich.

PC

¢USB Synchronisation ¢USB

per Software (PC-Uhr)
sek sek

1.1003561£ 1.100413
CAN Interface |1.200362 YY 1.200421 FR Interface

2.3003622.300429
2.400356 = 2.400419
CH1 CH2 3.500353}{3.500415 CHA CHB

Zeitstempel-Uhr 3.600362 3.600420 Zeitstempel—Uhr

CAN
FlexRay

Abbildung 4: Zeitstempel werden auf die PC-Uhr synchronisiert (Genauigkeit im Bereich von 100 ps)

Die Einstellung der Software-Zeitsynchronisation kann im Vector Hardware Config
Tool unter General information | Settings | Software time synchronization
geandert werden.

&, Vector Hardware Config E‘Elg

File Edit Tools Window Help

‘_E Hardware Details
{57 Applcation

General infarmation i = L . e
E& Settings g Transmit Queue size meszages

%y Diagnostic & Configuration flags =0
@ Diriver status g Mumber of Virtual CAN Devices 1

2 7 Joftware time synchronization

? Support
% Licerse

Vecter” |

Abbildung 5: Software-Zeitsynchronisation einschalten

> YES
Die Software-Zeitsynchronisation ist aktiv.

2> NO
Software-Zeitsynchronisation ist nicht aktiv.
Nutzen Sie diese Einstellung nur, wenn die Vector-Gerate tiber die Sync-Leitung
miteinander synchronisiert werden oder nur ein einzelnes Vector-Gerat eingesetzt
wird.
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3.1.3 Hardware-Sync

Synchronisation Eine préazisere Zeitsynchronisation von mehreren Vector-Geraten ist durch die

per Hardware Hardware-Synchronisation mdglich, die von der Anwendung (z. B. CANalyzer,
CANoe) unterstiitzt werden muss. Hierfur werden die Vector-Netzwerk-Interfaces
mittels des SYNCcableXL (siehe Zubehdrhandbuch, Artikelnummer 05018)
miteinander verbunden.

Um bis zu funf Vector-Geréte gleichzeitig miteinander zu synchronisieren, steht eine
Verteilerbox zur Verfugung (siehe Zubehdrhandbuch, Artikelnummer 05085).
PC

VN5610

USB PC
Ph i

USB PC
me
A A

wip
e |

Vector Devices

SYNCcable XL

Abbildung 6: Beispiel einer Zeitsynchronisation mit mehreren Geréten

VN8912

AT TTT T TPIORIT / T T TTTTIINN X

Power 2
P

SYNCcable XL

Power

N

>

2o}

Z

s

m

0 B Multi
SYNCcable XL

2 e - SYNCbox
SYNCcable XL external

SYNCcable XL

Abbildung 7: Beispiel einer Zeitsynchronisation mit VN8912 und zusatzlichen Geréaten

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -24 -
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Bei jeder fallenden Flanke auf der Sync-Leitung, die von der Anwendung initiiert wird,
erzeugt das Vector-Gerat einen Zeitstempel fur die Anwendung. Dies erlaubt es der
Anwendung die Abweichungen zwischen den angeschlossenen Geréaten zu
berechnen und auf eine gemeinsame Zeitbasis (Master Zeitstempel-Uhr) zu
synchronisieren. Die Master Zeitstempel-Uhr wird von der Anwendung definiert.

CANalyzer/CANoe

Synchronisation
¢USB 1" e Hardware (SYNCCABEXLy ™™™} ¢USB
: sek sek :
1.100375 1 1.100376
CAN Interface |1.200381 Y 1.200382 FR Interface

2.300371éf3663‘7’2“*--- -----
2.400405 372400406 |
CH1 CH2 |3.500592 JA 3.500593 | CHA----_ X CHB

Zeitstempel-Uhr 3.600241 3.600242 Master Zeitstempel-Uhr

CAN
FlexRay

Abbildung 8: Zeitstempel werden auf den Master synchronisiert (Genauigkeit im Bereich von 1 ps)

Hinweis: Die Hardware-Zeitsynchronisation muss von der Anwendung unterstitzt
werden. Weitere Informationen hierzu finden Sie im entsprechenden Handbuch. Bitte
beachten Sie, dass die Software-Zeitsynchronisation deaktiviert werden muss (siehe
Vector Hardware Config | General information | Settings | Software time
synchronization), wenn die Hardware Hardware-Zeitsynchronisation genutzt wird.

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -25-
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4 Treiberinstallation

In diesem Kapitel finden Sie die folgenden Informationen:

4.1 Mindestvoraussetzungen Seite 27
4.2  Hinweise Seite 28
4.3  Vector Treiber-Setup Seite 29
4.4  Vector Hardware Configuration Seite 31
4.5 Loop-Tests Seite 33

CAN

FlexRay

MOST

Ethernet
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4.1 Mindestvoraussetzungen

Hardware Prozessor
Arbeitsspeicher
Netzwerk-Interface

Software Betriebssystem

Treiberversion

Messanwendung

© Vector Informatik GmbH

Pentium 4 oder héher
512 MB oder mehr

CANcardXL
CANcardXLe
CANboardXL PCI
CANboardXL PCle
CANboardXL pxi
CANcaseXL
CANcaseXL log
VN1610
VN1611
VN1630A
VN1640A
VN2610
VN2640
VN3300
VN3600
VN5610
VN7570
VN7572
VN7600
VN7610
VN8910A
VN8912

Windows 7 (32/64 Bit)
Windows 8.1 (32/64 Bit)

8.x

Treiberinstallation

: PCMCIA

: ExpressCard 54
: PCI

: PCI Express x1
: Compact PCI/PXI
:USB

:USB

- USB

- USB

- USB

:USB

:USB

:USB

: PCI

: USB

: USB

: PCI Express x1
: PCI Express x1
:USB

- USB

- USB

- USB

Die Gerate kdnnen mit diversen Anwendungen von Vector
(z. B. CANoe, CANalyzer) oder auch mit Messanwendungen
anderer Hersteller betrieben werden. Hierzu muss das Gerat
Uber eine entsprechende Lizenz verfligen. Anwendungen
basierend auf der Vector XL Driver Library bendétigen keine

Lizenz.

Version 5.2
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4.2 Hinweise

= I Hinweis: Viele Desktop-PCs verfligen Giber Power-Manager, welche die CPU fir eine

.'_ bestimmte Zeit blockieren. Hierdurch wird die Genauigkeit der Zeitverwaltung lhrer
Anwendung beeintrachtigt. Sofern Sie hohe Anforderungen an die Zeitverwaltung
Ihrer Anwendung haben (z. B. zeitgesteuertes Senden von Botschaften oder zeitge-
steuerte Auswertungen), miissen Sie diese Power-Manager deaktivieren.
Einstellungen fur das Power-Management kénnen z. B. im BIOS-Setup oder in der
Systemsteuerung von Windows 7 / Windows 8.1 (z. B. Energieoptionen) enthalten
sein.

Auf das Deaktivieren der Power-Manager wird im Weiteren nicht mehr hingewiesen.

i I Hinweis: Bitte beachten Sie, dass Sie zur Installation Administratorrechte beno-
tigen.

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -28 -
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4.3 Vector Treiber-Setup

Allgemeiner Hinweis Fur die Installation oder Deinstallation der Vector-Geréte steht lhnen ein Treiber-
Setup auf der Vector Driver Disk zur Verfligung.

e

) ] 1. Fuhren Sie das Treiber-Setup im Autostartmenti oder direkt von
ad

\Drivers\Setup.exe aus, bevor das Gerat eingesteckt oder tiber das
mitgelieferte USB-Kabel angeschlossen wird.

Wenn Sie das Gerét bereits eingesteckt oder angeschlossen haben sollten,
erscheint automatisch der Windows Hardware Wizard fiir die Treibersuche.
Schlie3en Sie diesen Wizard und starten Sie das Treiber-Setup.

s

Vector Informatik GmbH Driver Setup - Version 2.2.14

vector’

Welcome to Vector Driver Setup!

This program will install Vectar Drivers on your computer.

Click "Mext” to continue with the setup program.

Please close all open applications before proceeding!

Net> | [ Cancel

2. Klicken Sie [Next] im Treiber-Setup-Dialog. Der Initialisierungsprozess beginnt.

© Vector Informatik GmbH

Version 5.2 -29 -



Handbuch

3.

© Vector Informatik GmbH

Treiberinstallation

Im Dialog fur Treiber wahlen Sie die Geréte aus, die installiert (oder entfernt)
werden sollen.

&

s

Vector Informatik GmbH Driver Setup - Version 2.2.14

Driver Selection

Select the device to be installed /uninstalled.

The setup will install or uninstall the selected devices. i the device is cumently not connected, choose the
automatic driver search in the Hardware Wizard after the device has been connected to the PC.

vector”

Device

XL Interface Family
CANcardxL
CANcardXLe
CANcaseXL / CANcaseXL log
CANboardXL / PCle / P

CAN/LIM Interface Famnily

FlexRay Interface Family

WN3300
WN3G00 / VN7600
WN7570

MOST Interface Family
VN2600 / VN2610
VN2640
VMNES00 Interface Family
WMEI10 / VNES12 (USE)
Update drivers on the device
O] WNB2S10 / VNES12 (Ethemet)
Ethernet Interface Family
VNSE10
Miscellanecus
Wector Keyman (License Dongle)

WN1610 7 VN1611 / VN1630 / VN164D

Installed driver  Driver in installation packet

-not ingtalled - 8.7.16
-not ingtalled - 7.9.30
-notinstalled - 87.16
7414 8716

-not installed - 8.1.36

-notinstalled - 8226
-not installed - 8226
-not installed - 8.3.26

-not installed - 75.18
-not ingtalled - 2.4.28

8.8.16 8.8.16

3420 23420
-notinstalled - 8536

-not ingtalled - 4.50.506

Wector USB Dongle (License Dongle) 55517162 B9517162
Select/deselect all devices
Remaove all driver components
| Uninstal | [ nstal | | Cancel |

Klicken Sie [Install], um die Installation durchzufiihren oder [Uninstall], um
bestehende Geréatetreiber zu entfernen.

Ein Bestéatigungsdialog erscheint. Klicken Sie [Close], um das Setup zu

schlieBen. Nach einer erfolgreichen Installation kann das Gerét eingesteckt oder
Uber das mitgelieferte USB-Kabel an den PC angeschlossen werden. Das Geréat
ist nun betriebsbereit.

Version 5.2
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4.4 Vector Hardware Configuration

Vector Hardware Nach der erfolgreichen Installation der Treiber finden Sie in der Systemsteuerung

Config starten (siehe unten) die Konfigurationsanwendung Vector Hardware Config. Sie gibt
verschiedene Informationen tber die angeschlossenen und installierten Vector-
Gerate wieder und erlaubt, Einstellungen an diesen vorzunehmen.

Systemsteuerung -> Kategorieansicht
Windows 7 Windows-Start | Systemsteuerung | Hardware und Sound, klicken Sie

anschlieRend auf Vector Hardware.

= Kleine/GrofRe Symbole
Windows-Start | Systemsteuerung, klicken Sie anschlieRend auf Vector

Hardware.
Systemsteuerung - Kategorieansicht
Windows 8.1 <Windows-Taste>+<X> | Systemsteuerung | Hardware und Sound, klicken

Sie anschliefend auf Vector Hardware.

- Kleine/GrofRe Symbole
<Windows-Taste>+<X> | Systemsteuerung, klicken Sie anschliel3end auf
Vector Hardware.

%. Vectar Hardware Config | S S
Application License Toels Support Help
-5 Hardware Details
-3 Vitual CAN Bus 1 &2 Device V1630 1 (003882)
<-B CNcard<Le 1 (000164) Type USE 2.0, cannected with Hi-Speed 480 MBit/s
= \ ! Serial number 3882
-4} CAl Amag [Highspesd) Drriver version 8922
AB CaNpiggy 251mag Highspeed) Fitrrware version 8922
A On board CaM 1051 cap[Highspeed) Hardware revision 30
AB On board CaM 1051 cap(Highspeed) Capabilities CaM, LIM, Dda 10, 1708, F-LINE
. g Or board D44 10 1021 Features CaPL-on-Board
+E_j Application
+ - & General information it Multiple device mods MO
+ @ License g Receive latency Fast
gt Murnber of channels All
vector”

Das Programm teilt sich in zwei Unterfenster auf. Das linke Fenster bietet lhnen den
Zugriff auf die installierten Vector-Gerate an, wahrend im rechten Teilfenster die
Details der Auswahl erscheinen. Die folgenden Knoten stehen im linken Fenster zur
Verfugung:

Hardware Unter Hardware werden alle vom Treiber erkannten Vector-Geréte mit zusatzlichen
Details zu den verfiigbaren Kanélen in einer Baumansicht angezeigt. In diesem
Dialog werden auch weitere Statusinformationen zu den Hardwarekomponenten und
den Kanalen dargestellt.

Application In Application werden alle verfligbaren Anwendungen mit den konfigurierten

© Vector Informatik GmbH Version 5.2 -31-
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Kanéalen dargestellt. Wenn Sie auf eine Anwendung klicken, werden im rechten
Teilfenster alle zugehoérigen Kanéle angezeigt.

General information  Unter General information erhalten Sie allgemeine Informationen tiber Vector-
Gerate und Anwendungen.

License Hier werden Informationen tber alle gliltigen Lizenzen angezeigt.

= I Hinweis: Eine ausfiihrliche Beschreibung der Vector Hardware Konfigurationsanwen-
I dung finden Sie in der Online Hilfe unter Help | Contents.
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4.5 Loop-Tests

Funktionstest

45.1 CAN

Geratetest

Loop3.exe

Treiberinstallation

Zur Prifung der Funktionsfahigkeit von Treiber und Gerat kann der hier beschriebene
Test durchgefiihrt werden. Dieser Test ist fur Windows 7 / Windows 8.1 identisch
sowie unabhéngig von der verwendeten Anwendung.

Die Funktionsprufung fir CAN kann mit den folgenden Geraten durchgefihrt werden:

720 2 2 7 7 T 7 N N 0 R T 7

CANcardXL
CANcardXLe
CANcaseXL
CANcaseXL log
CANboardXL Family
VN1610
VN1630A
VN1640A
VN5610
VN7570
VN7572
VN7600
VN8910A
VN8912

Fur diese Funktionsprifung sind entweder zwei High-Speed- oder Low-Speed-
Transceiver notwendig.

© Vector Informatik GmbH

Verbinden Sie zwei CAN-Kanéle mit einem passenden Kabel. Beim Einsatz von
zwei High-Speed-Transceivern empfehlen wir unser CANcable 1 (CANcable O fur
Low-Speed-Transceivern).

Starten Sie \Drivers\Common\Loop3.exe von der Treiber-CD.
Dieses Programm greift auf die Vector-Gerate zu und versendet CAN-
Botschaften.

Markieren Sie die verbundenen CAN-Kanale der zu untersuchenden Gerate.

Stellen Sie die entsprechende Baudrate abhéngig vom verwendeten Transceiver
ein (High-Speed maximal: 1.000.000 Bd, Low-Speed maximal: 125.000 Bd).
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Loop3 Anwendung
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= Loop3 - CAN Benchmark utility

=R

Selected channels

7] 15t C&NcardsLe Channel 4
[T 1st CaMcasexL log Channel 1
[ st CaMoasexl lag Channel 2
15t WNT610 Channel 1

[T 15t ¥N1E10 Channel 2

Settings

¥ Req statistics [ Shess priority
[™ 'white logs

[ Timer events

1.000.000Bd =
~ | |RandomIDs -

m

Tirne limit 5] Exit
0

Burst size Ved:or
18

Save statistic

Dump events

Start

Clear

Klicken Sie auf [Start].

Sie erhalten im unteren Fenster statistische Daten, wenn das System korrekt

konfiguriert ist.

= Loop3 - CAN Benchmark utility

Selected channels

[T 1t CANcard<Le Channel 4
[T 1st CaNcasexL log Channel 1
[T 1st CaNcasexL log Channel 2
15t WN1610 Channel 1

[T 15t WN1E10 Channel 2

Channeld = 0x10
Channeld = 0x100

birl=00.btr1=14

Setting timer rate to 1
Started at Mon Mar 1312:07:38 2012

Time synchronization disabled.

Settings

[v¥ Req. statistics r
[™ 'white logs

—

1.000.000 Bd
- | |Random IDs -

m

Setting bit rate to 1000000 bit/s, 11=5, t2=2, sampling point 75%

Friversion=07030071E, Hwiersion=00000000, SenalMumber=164
Fuversion=0200000E ., Hwiersion=00000000, 5 eralMurmber=333317

Timne lirnit [5]
a

Burst size:

Save statistic

Diump events

0:00:06.493 ClkDiff=-2.188ms Tim=5432 Stats=30/30 M2g=50859/107196 1/0=10197/21378ms0/s

04 Delay[ns]: &vRcy=246716 Av=31232, Min=10000, M ax=20000, Global [&v=0, Min=0, Max=0, Last=0]

08 Delay[ns]: &vRov=264817 Av=0, Min=0, Max=0, Global [4v=33522, Min=10000, Max=20000, Last=10000]
Total global delays[ns]: Average=16761, Min=0, Max=20000, Average ClkDiff=-2248.27us, BusLoad=100%

Version 5.2
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Mit [Stop] kann der Testvorgang abgebrochen werden. Ein OK sollte im unteren
Teil des Fensters erscheinen.

=" Loop3 - CAN Benchmark utility = i

Settings — Euit
Selected channels Sl Flem, cieisits [~ Stress priority Timne lirnit [5] L
1st CANcard<Le Channel 3 I~ wiite logs U

[T 15t CaNcard<Le Channel 4 ¥ Tiimer events Burst size W
[ 15t CANcaseXL log Channel 1 ‘= ‘ B
1 T

[T 15t C&Ncaseil log Channel 2 ! [romoo08d <] —
1.000000Bd B el
15t W¥M1610 Chanrel 1 poaveisasuc]] Start

[] 15t VN1610 Channel 2 - | [RandomiDs  ~] | U G | Cloar

Fuiversion=0709001E, Hwiersion=00000000, 5 erialMumber=164 -
Fuversion=0200000E ., Hwiersion=00000000, 5 eralMurmber=333317

Setting timer rate to 1
Started at Mon Mar 19 12:07:38 2012

Time synchronization disabled.
Test finished with result:

m

0:00:22.092 ClkDiff=-2.188ms Tim=21092 Stats=120/120 M2g=209829/440823 | /0=10233/21450msa/z
04 Delay[ns]: &vRcw=203431 Av=31839, Min=0, Max=50000, Global [&+=0, Min=0, Max=0, Last=0]

08 Delay[ns]: &vRow=218295 Av=0, Min=0, Max=0, Global [4v=34229, Min=0, M ax=50000, Last=10000]
Total global delays[ns]: Average=17114, Min=0, M ax=50000, Average ClkDiff=-2247. 3us, BusLoad=100%

Version 5.2
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45.2 FlexRay

Geratetest

werden:

N 20 0 7 7 7 T 7 7

FRLoop.exe

A w DN PP

© Vector Informatik GmbH

VN3300
VN3600
VN7570
VN7572
VN7600
VN7610

VN8910A mit VN8970
VN8912 mit VN8970/VN8972

Treiberinstallation

Die Funktionsprifung fir FlexRay kann mit den folgenden Geraten durchgefuhrt

Fir diese Funktionspriufung ist ein eingesetztes FRpiggy erforderlich.

Entfernen Sie das FlexRay-Kabel, falls dieses eingesteckt ist.

Starten Sie \Drivers\Common\FRLoop.exe von der Treiber-CD.

Fiihren Sie den Test durch.

Die Funktionsprifung ist erfolgreich, wenn keine Fehlermeldungen erscheinen.

=" FRLoop

(=] ]

vector VN3x00

FlexRay Interface

Net config accepted by driver
Activate channel command
Node switched to normal

L] T 1 N

Txhck of sync frame received
& TxAck of cyclic frame received

@ TxAck of singleshot frame received

& Doing data consistency checks
& Deactivate channel command
@ Test completed successfully

T

Ray

Coldstart-CC sync frame received

Channel Selection

CANcard¥Le Channel 4 -

VN7800 Channel 3 El
VN7800 Channel 4 .
VN1610 Channel 1

(LART-RT. Wo N L.

Options
™ Create Log file

Hardware Information

FPGA: 7.05.020

HW-Type: YN7600 Channel 1

Firmware: 7.05.20

Bootcode: 3.00.12

Hardware: 0x1000000

Serialnumber: 558

Driver Version: 7.05.20

CapChannel: Index &, FRpiggy 1080mag
CapChannel01:

CapChanneld2:

Measurement

Start
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453 MOST
Geratetest Die Funktionsprufung fir MOST kann mit den folgenden Geraten durchgefiihrt
werden:
-> VN2610
-2 VN2640
MLoop.exe Fur diese Funktionsprifung wird das MOST Fiber Optic Cable und eine Lichtwellen-

leiterkupplung fir HFBR-Steckverbinder benétigt.

? 1. VN2610

© Vector Informatik GmbH

Starten Sie \Drivers\Common\MLoop.exe von der Treiber-CD.
VN2640
Starten Sie \Drivers\Common\M150Loop.exe von der Treiber-CD.

Waéhlen Sie das VN2610/VN2640 aus der Auswahlliste aus, das Sie testen
mochten.

Dricken Sie [Twinkle] und tberprifen Sie, ob die Power-LED am
VN2610/VN2640 fir ca. eine Sekunde blinkt.

Stecken Sie das MOST Fiber Optic Cable in das VN2610/VN2640 ein, wahlen
Sie den Modus Master aus und Uberpriifen Sie, ob das Programm den Status
Unlock anzeigt. Uberpriifen Sie weiterhin, ob aus der TX-Faser des MOST Fiber
Optic Cable ein rotes Licht leuchtet.

Verbinden Sie nun die beiden Faserenden mit der Lichtwellenleiterkupplung zu
einem Ring und Uberprifen Sie, ob das Programm den Status Lock anzeigt.

Beenden Sie das Programm mit [Exit].
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45.4 Ethernet

Geratetest Die Funktionsprufung fiir Ethernet kann mit den folgenden Geraten durchgefiihrt
werden:

- VN5610

1. Verbinden Sie beide Ethernet-Kanale des VN5610 mit einem Ethernet-Kabel.
2. Verbinden Sie die BroadR-Reach-Kanale am D-SUB-Stecker wie folgt:

-

|

N CH1/CH2

@ @ ¢0|©
L o o
5 2 3 2

@

P CH1/CH2

Starten Sie \Drivers\Common\ETHloop.exe von der Treiber-CD.
Wahlen Sie ein installiertes VN5610 aus der Liste aus.
Klicken Sie auf [Twinkle] und prufen Sie die LED Status.

o g > w

Klicken auf [Start Test], um den Test zu starten. Der Test ist erfolgreich, wenn
kein Fehler erscheint.

o) EthLoop

1

|VNS610 1 (123456) v|  Twinkle ‘ Start Test

R145, IEEE, Auto-Megotiation, 100 MBit:
R.145, IEEE, Auto-Megotiation, 1000 MBit:

DSUB, BroadR-Reach, 100 MBit:
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Get more Information!

Visit our Website for:
> News

> Products

> Demo Software

> Support

> Training Classes

> Addresses

www.vector.com
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