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Nous : A Modular Artificial
Intelligence Educational Robot

Nous is a modular artificial intelligence educational robot that can
provide artificial intelligence education solutions for primary and
secondary schools. It supports a variety of artificial intelligence
technologies and functions, including machine learning, neural
networks, machine vision, speech recognition, MatataChat, AIGC,
and autonomous driving capabilities. Besides, it also supports data
collection, Al model training and deployment, as well as graphical
programming and Python programming. The robot is designed with a
metal structure that is also compatible with building block structures
and features an expandable electronic module system. It is suitable
for scenarios such as artificial intelligence education, programming
education (graphical programming and Python programming), robot
teaching, creative assembly, electronic project creation, and robotics
competition.



Nous is a modular artificial intelligence educational robot that can provide artificial intelligence
education solutions for primary and secondary schools. It supports a variety of artificial
intelligence technologies and functions, including machine learning, neural networks, machine
vision, speech recognition, MatataChat, AIGC, and autonomous driving capabilities. Besides, it
also supports data collection, Al model training and deployment, as well as graphical
programming and Python programming. The robot is designed with a metal structure that is also
compatible with building block structures and features an expandable electronic module
system. It is suitable for scenarios such as artificial intelligence education, programming
education (graphical programming and Python programming), robot teaching, creative
assembly, electronic project creation, and robotics competition.
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Das Produkt Nous ist ein modularer Lernroboter fiir kiinstliche Intelligenz, der Lésungen fir den
Unterricht in kiinstlicher Intelligenz in den Grund- und Sekundarschulen anbietet. Dieser Lernroboter
unterstitzt eine Vielzahl von Technologien und Funktionen der kiinstlichen Intelligenz. Dazu zahlen:
maschinelles Lernen, neuronale Netzwerke, maschinelles Sehen, Spracherkennung, MatataChat, AIGC
und selbststandiges Fahren. AuRerdem unterstiitzt dieser Lernroboter die Datenerfassung, das Training
und den Einsatz von KI-Modellen sowie die grafische Programmierung und die Programmierung im
Bereich von Python. Der Roboter ist mit einer Metallstruktur ausgestattet, die auch mit
Bausteinstrukturen kompatibel ist, und verfligt iiber ein erweiterbares elektronisches Modulsystem. Er
eignet sich fiir Szenarien wie zum Beispiel fiir den Unterricht in kiinstlicher Intelligenz,
Programmierunterricht (grafische und Python-Programmierung), fiir den Roboterunterricht, fiir die
kreative Montage, die Erstellung elektronischer Projekte und fiir die Wettbewerbe im Bereich der Robotik.
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Nous est un robot éducatif modulaire doté d'intelligence artificielle qui peut fournir des solutions
d'éducation par intelligence artificielle pour les écoles primaires et secondaires. Il prend en charge
toute une série de technologies et de fonctions d'intelligence artificielle, y compris l'apprentissage
automatique, les réseaux neuronaux, la vision artificielle, la reconnaissance vocale, MatataChat, 'AIGC
et les capacités de conduite autonome. En outre, il prend également en charge la collecte de données,
la formation et le déploiement de modéles d'IA, ainsi que la programmation graphique et la
programmation Python. Le robot est congu selon une structure métallique qui est également
compatible aux structures de blocs de construction et dispose d'un systéme de modules électroniques
extensibles. Il convient a des scénarios tels que l'education parintelligence artificielle, I'éducation a la
programmation (programmation graphique et programmation Python), I'enseignementde la
robotique, l'assemblage créatif, la création de projets électroniques et les compétitions de robotique.
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Nous & un robot educativo modulare di intelligenza artificiale in grado di fornire soluzioni educative di
intelligenza artificiale per le scuole primarie e secondarie, Supporta una varieta di tecnologie e
funzioni di intelligenza artificiale, tra cui apprendimento automatico, reti neurali, visione artificiale,
riconoscimento vocale, MatataChat, AIGC e capacita di guida autonoma. Inoltre, supporta anche la
raccolta dei dati, la formazione e l'implementazione del modello di intelligenza artificiale, nonché la
programmazione grafica e la programmazione Python. Il robot & progettato con una struttura
metallica che & anche compatibile con le strutture dei blocchi di costruzione e dispone di un sistema
di moduli elettronici espandibili. £ adatto per scenari come l'educazione all'intelligenza artificiale,
l'educazione alla programmazione {programmazione grafica e programmazione Python),
l'insegnamento dei robot, l'assemblaggio creativo, la creazione di progetti elettronicie la
competizione di robotica.
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Nous es un robot educativo modular de inteligencia artificial que puede ofrecer soluciones educativas
deinteligencia artificial para escuelas primarias y secundarias. Es compatible con una variedad de
tecnologfas y funciones de inteligencia artificial, incluidos los siguientes: aprendizaje automético, redes
neuronales, visién artificial, reconocimiento de voz, MatataChat, AIGC y capacidades de conduccién
auténoma. Ademas, admite la recopilacién de datos, la capacitacién e implementacién de modelos de
1A, asi como la programacién gréficay la programacién Python. El robot esté disefiado con una
estructura de metal que también es compatible con estructuras de bloques para armary cuenta con un
sistema de médulos electrénicos expansibles. Es ideal para utilizar en distintos escenarios como
educacién en inteligencia artificial, educacién en programacién (programacién gréfica y programacién
Python), ensefianza sobre la robética, ensamblaje creativo, creacién de proyectos electrénicos y
competencia de robdtica.
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Nous — 370 MoaynbHBIV 0ByvatoLuii poBoT C MCKYCCTBEHHBIM UHTENNEKTOM, KOTOPLIA MOXeT
NpefocTaBnsTe 06pa3oBaTesbHbIE PELEH NS B 061aCT1 UCKYCCTBEHHOTO MHTENNEKTA /181 Ha4asbHbIX 1
CpeaHuX WKon. OH NOAAEPKUBAET Pa3/IMYHBIE TEXHONOT U U (YHKLUMM UCKYCCTBEHHOMO UHTENNEKTa,
BK/1I04E5 MAILMHHOE O0YY€eHNe, HEMPOHHbIE CETU, TEXHUYECKOE 3pEHNE, PACNIO3HABaHUE peyn,
MatataChat, AIGC 1 BO3BMOXHOCTU aBTOHOMHOTO BOX(/ieHMs. KpoMe Toro, OH Takxe noaaepxueaeT cbop
AaHHeIX, 06yyeHue u BHegpeHue mogenei MW, a Takxke rpaduueckoe NporpamMMuposaHie n
nporpaMMmupoBaHue Ha assike Python. PoBOT CNPOEKTUPOBaH Ha OCHOBE METaNNNYECKON
KOHCTPYKLMM, KOTOPasA Take COBMECTUMA C KOHCTPYKLIMAMW CTaHAAPTHbIX 6NI0KOB, M OCHaLLEH
paciLMpsieMoii cUCTEMOI 3NEKTPOHHBIX Mogyneid. OH NOAXOAUT ANs TaKuX cLueHapueB, kak obyyeHne
OCHOB@M UCKYCCTBEHHOTO MHTE/I/1eKTa, MPOrpaMM1MpoBaHme (rpatuyeckoe nporpaMMUpoBaHie u
nporpaMMupoBaHue Ha assike Python), po6oTusuposaHHoe 06y4eHue, TBopyecKas c6opka, cospaHue
3NEKTPOHHbBIX TPOEKTOB U COPEBHOBAHUS MO POBOTOTEXHMKE.
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11What is Nous
Main hardware features and specification parameters

Nous Hub Accelerometer and

Gyroscope sensor

Programmable touch button

2. 4-inch full-color capacitive
touch screen (resolution:

240*320) ,

(e ———— HOME touch button

S~
o I Programmable touch button

............. . Pinhole restart button

Microphone 1~

Programmable touch
buttons

Micro HDMI interface

Speaker ~
Micro SD memory card

Nous Hub
Chip model ESP32-S3
Built-in SD memory card capacity 512MB
Built-in battery capacity 4000mAH
Swell e erial Pe USB-C data transmis- USB-C expansion
Size 88"56*32mm sion/charging interface . interface
Weight 189g Power switch
Inputvoltage current 5V2A
Operatingtemperature 0°-40°C
Storage temperature -10°-55°C




Nous camera module

Fill light 1
ToF ranging sensor

Camera (pixels
1600*1200)

Fill light 2

Micro HDMI cable

Nous camera module

Camerachip NT99141
Pixel 16001200
Shell material PC

Size 56*24*44mm
Weight 50g

Nous servo module

USB-C cable

Digital tube .
(Servo ID display)

Driven steering
wheel

Active steering

wheel

Nous servo module
Stalltorque >=10.0 Kgf.cm
Stalled rotorcurrent <=2Aat5V

Operableangle

-32768~+32767

Shell material ABS
Size 64*40*40mm
Weight T2g




1.2 Interface description

@Micro USB interface (USB-C)
Through the Micro USB interface, the Nous Hub can connect to various computer devices,
obtain power and communicate with the computer devices.

/s When charging the Nous Hub, make sure the voltage is below 6V.

@®Micro HDMI interface (camera)

2 The Nous camera module does not support automatic communication recovery, If the
camera module is disconnected from the Nous Hub during use, it may cause the Nous Hub
program to run abnormally. Therefore, it is recommended to plug and unplug the camera
module when the Nous Hub is shut down.

@USB-C electronic module expansion interface [not limited to servo module]

Nous Hub can intelligently identify the ID address information of electronic modules. When
Nous Hub is connected to multiple servos (the other electronic modules are the same), you
only need to modify the ID address of the servo during programming, without specifying
the interface to which the servo is connected. As shown in the figure below, specify the ID
address bit of the first servo connected to Nous Hub as 01, the second as 02, and so on.

@
®
® O P

/A When you want to access multiple servos through the 6 USB-C electronic module
expansion interfaces in the Nous Hub, please pay attention to the following usage
restrictions on the hardware side of the Nous Hub:

1) The Nous Hub can support the simultaneous use of up to 8 Nous servo modules;
2) Asingle expansion interface of the Nous Hub supports up to 4 Nous servo modules
being connected in series at the same time.

2.1 Enter the system operation interface

Start up: Press and hold the power button for 3
seconds, and the starting up interface will
appear on the screen.

Shut down: After pressing the power button for
3 seconds, a prompt box will pop up on the
screen and you need to confirm that you want to
shut down. Click OK to shut down the Nous Hub
system.

*“If you cannot turn it on, please charge the Nous Hub first.

Pinhole restart button

*If the Nous Hub fails to enter the system interface
normally after powering on, please restart through
the pinhole restart button on the side.



2.2 Connect and download the program

1. Log in to the web programming platform: https://nous.matatastudio.com

https://nous.matatastudio.com

2. Select the USB data cable (USB-C) or Bluetooth connection method to connect the Nous
Hub to your device.

Choose how you
want to connect

Itis recommended to
use USB data cable
connection to ensure
efficient and stable
data transmission

°- Afterthe connection is successful,
your device will automatically pop up
,,,,,,,, aprompt.

3. When the USB-C expansion interface of the Nous Hub is connected to the servo module,
you can view and modify the servo's ID address in the device management.

*Note: The factory default ID addresses of the
two servos configured by Nous have been set
to 1&2.

4. Create your own program
Use building blocks to create your own program code.

@ Help
*Note: For more instructions on how to

Help Center L plea
in the navigation bar.

Feedback

&

5. Download the program to your Nous Hub

Click the download program icon to download the created program to the Nous Hub. At
this time, you can see the program you just created in the Nous Hub operation interface.
Clicktorun

Created program

6. Quickly switch program & delete program

@Nous supports storing multiple programs. When you want to switch from the currently
running program to another program, you can long press the Home button to exit and
select the corresponding program;

@®When you want to delete a personally created program, you can long press the
corresponding program icon, and the system will prompt you to confirm whether you want
to delete it. Just select to confirm the deletion.

use Nous,please click the Help Center



nous.matatastudio.com provides a large number of activity cases for you to learn and use. 1. Log in to nous.matatastudio.com and connect Nous Hub to MatataCode. Select
The sample programs can be accessed through the *Tutorials” menu in the upper right Toolbox-Firmware Upgrade to check if Nous Hub has latest version firmware. If not,
corner of the platform toolbar. download latest version firmware.

@ roowox

0 Tutorials

2. Enter the Nous Hub system operation interface, select Settings-Firmware Upgrade,

i . " R enter upgrade mode.
Choose an activity case that interests you and study according to the guidelines. You can Pe

also directly load and view the sample program of this activity case, execute it online or "J-'I;;Eih\‘
download the program to the Nous Hub. & ¢ Firmware upgrade
Firmwareq:

»eo

Cumsntvsnore 120
3. bt i o e

% e oin o e
Rl i ey
Factory” LLiBeram e s e
~ | S,
------- skt
ey

Each module of Nous has a special appearance design on the shell, such as threaded holes [ surtopgadins
and latch holes. With the support of the unique metal structural parts system, it can
achieve rich structural expansion.

. 3. After connecting Nous Hub to my computer via USB-C cable, ‘NOUS_BOOT’ disk
Nous Robot Nous Gimbal appears. Drag the latest version downloaded firmware into disk, and Nous Hub will
automatically update firmware and restart.

Matice: Please mausth finmware e to the
‘NOUS_BOOT" drivar.

For the construction steps,
please refer to the
construction case in
"Tutorial",

4. During upgrade process, don't interrupt connection between Nous Hub and computer
device. If fails, log in to Help Center at nous.matatastudio.com for detailed guidance.



This product is not suitable for children under 3 years old;

*The adapter used to charge this product {notincluded in the package) cannot be
used as a toy;

*The product can only be connected to one power adapter;

*If you need to clean the surface of this product, please use a clean cloth to wipe the
surface of the product. If you use a damp cloth to clean, please turn off the product
and disconnect it from the external power supply device;

*Children using this product should be under the supervision of an adult;

*Try not to place this product on high outer edges to avoid damage from falling;
*Please do not disassemble, repair or modify this product by yourself to avoid
product failure;

*Do not use or charge this product in an environment that exceeds the operating
temperature range of this product;

*When this product is idle, please fully charge it before storing it. It needs to be
charged at least once every 3 months;

*Please use the recommended adapter (5V/2A adapter) to charge this product;
*Regularly check whether the wire, plug, shell or other parts are damaged. If damage
is found, stop using it until it is repaired.

Thereis a risk of explosion if the battery is replaced with an incorrect type. Please
dispose of used batteries according to instructions.

*Product warranty period is 1 year

*The following situations are not covered by free warranty:

a. Unable to present this warranty certificate and valid invoice

b. This warranty certificate contains traces of alteration oris inconsistent with the
product.

C. Natural consumption/wear and aging of consumable materials

d. Damage caused by lightning strikes or other electrical system reasons

e. Damage caused by improper use by users, such as liquid injection/external force
damage, etc.

f. Damage caused by force majeure factors such as accidents/disasters

g. Products that have been disassembled/modified/repaired by yourself

h. Damage caused by exceeding the warranty period or not using/maintaining/storing the
product in accordance with the product instructions.

Warning

There is a risk of explosion if the battery is
replaced with an incorrect type. Please dispose of
used batteries according to instructions.

[ This manual contains important information, please keep it! }

€ ZQ&




11 Qu'est-ce que Nous

Caractéristiques principales du matériel informatique et paramétres de spécification

Hub Nous

Ecran tactile capacitif tout en
couleur de 2,4 pouces
(résolution :240*320) ,

Microphone 1 e —

Touches
programmables

Interface micro HDM|

Haut-parleur

Carte mémoire Micro SD

gyroscopique

Accélérométre et capteur

FR

Miciophoies fwic o isigigy
Hub Nous

Modéle de puce ESP32-S3
CapacitédelacartemémoireSDintégrée | 512MB
Capacitédelapileintégrée 4000mAH
Matériau dela coque PC
Dimension 88*56*32mm
Poids 189g
Courantdetensiond'entrée 5V2A
Température de fonctionnement 0°-40°C

-10°-55°C

Température de stockage

Touche programmable
Touche

Touche programmable

Bouton de redémarrage sténopé

Interface de transmis- ] Interface

sion/chargement de I d'extension USB-C
données USB-C Interrupteur

d'alimentation
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Module de caméra Nous module servo Nous
Céble USB-C
Lumiére de remplissage 1 Tube digital

(affichage Servo ID)
Capteur de télémétrie ToF

Volant entrainé
Caméra (pixels
1600%1200)

Lumiére de remplissage 2

Cable micro HDMI

Volant actif
Module de caméra Nous
Pucedecaméra NT99141 moduleservo Nous
Pixel 1600*1200 Coupledecalage >=10.0 Kgf.cm
Matériau delacoque PC Courantdurotorbloqué <=2Aat5V
Dimension 56*24*44mm Angle de fonctionnement -32768~+32767
Poids 50g Matériaude lacoque ABS
Dimension 64*40*40mm
Poids T2g




1.2 Description de linterface

@Interface micro USB (USB-C)

Gréce a l'interface Micro USB, le Hub Nous peut se connecter a divers périphériques
informatiques, obtenir de |'énergie et communiquer avec les périphériques informatiques.

/A En chargeant le Hub Nous, il faut s'assurer que la tension est inférieure a 6V.

@Interface micro HDMI (caméra)

/s Le module caméra Nous ne prend pas en charge la récupération automatique des
communications. Si le module caméra est déconnecté du Hub Nous pendant |'utilisation,
cela peut entrainer un fonctionnement anormal du programme Hub Nous. Il est donc
recommandé de brancher et de débrancher le module de la caméra lorsque le Hub Nous
est éteint.

@Interface d'extension du module électronique USB-C [ne se limite pas au module servo]

Le Hub Nous peut identifier intelligemment les informations d'adresse ID des modules
électroniques. Lorsque le Hub est connecté a plusieurs servos (les autres modules
électroniques sont les mé&mes), il suffit de modifier ['adresse D du servo lors de la
programmation, sans spécifier l'interface & laquelle le servo est connecté. Comme le
montre la figure ci-dessous, spécifiez le bit d'adresse ID du premier servo connecté a Hub
Nous comme 01, le second comme 02, et ainsi de suite.

@®
©

® 0 P

/. Lorsque vous souhaitez accéder a plusieurs servos via les 6 interfaces d'extension du
module électronique USB-C dans le Hub Nous, veuillez faire attention aux restrictions
d'utilisation suivantes sur le coté matériel du Hub Nous:

1) Le Hub Nous peut prendre en charge |'utilisation simultanée d'un maximum de 8
modules servo Nous ;

2) Une seule interface d'extension du Hub Nous prend en charge jusqu'a 4 modules servo
Nous connectés en série en méme temps.

2.1 Entrer dans |'interface de fonctionnement du systéme

Démarrage : Appuyez sur le bouton
d'alimentation et maintenez-le enfoncé pour 3
secondes, puis l'interface de démarrage
apparaitra a ['écran.

Eteindre : Aprés avoir appuyé sur le bouton
d'alimentation pour 3 secondes, une boite de
dialogue apparaitra a l'écran et vous devrez
confirmer que vous souhaitez éteindre
l'appareil. Cliquez sur OK pour éteindre le
systéme Hub Nous.

*Sivous ne pouvez pas l'allumer, veuillez d'abord charger
le Hub Nous.

Bouton de redémarrage sténopé

*Sile Hub Nous ne parvient pas a entrer
normalement dans l'interface systéme aprés la
mise sous tension, veuillez redémarrer via le
bouton de redémarrage sténopé laterale.
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2.2 Connecter et télécharger le programme

1. Connectez-vous 4 la plateforme de programmation web: https://nous.matatastudio.com

https://nous.matatastudio.com

2. Sélectionnez le cable de données USB (USB-C) ou la méthede de connexion Bluetooth

pour connecter le Hub Nous & votre apparelil.
Choisissez la fagon dont vous
souhaitez vous connecter

Il est recommandé
d'utiliser une connexion
par cable de données
USB pour assurer une
transmission de données
efficace et stable

®

Une fois la connexion établie, votre
appareil affichera automatiquement
uneinvite

-]
3. Lorsque l'interface d'extension USB-C du Hub Nous est connectée au module servo, vous
pouvez afficher et modifier 'adresse d'identification du servo dans la gestion des
périphériques.

*Remarque : Les adresses ID par défaut des
deux servos configurés par Nous ont été
définies sur 18:2.

4. Créer votre propre programme
Utilisez des blocs de construction pour créer votre propre code de programme.

@ Help

*Remarque : Pour plus d'instructions
sur l'utilisation de Nous, veuillez
cliquer sur le Centre d'aide dans la
barre de navigation.

Help Center

Feedback

5. Télécharger le programme sur votre Hub Nous
Cliquez surl'icSne de téléchargement du programme pour télécharger le programme créé

sur le Hub Nous. A ce stade, vous pouvez voir le programme que vous venez de créer dans
l'interface d'exploitation de Hub Nous. Cliquez pour exécuter le programme

Programme créé

6. Changement rapide de programme et suppression du programme

@Nous prend en charge le stockage de plu5|eurs programmes. Lorsque vous souhaitez
passer du programme en cours d'exécution & un autre programme, vous pouvez appuyer
longuement sur le bouton Accueil pour quitter et sélectionner le programme
correspondant;;

@ Lorsque vous souhaitez supprimer un programme créé personnellement, vous pouvez
appuyer longuement sur l'icne du programme correspondant, et le systéme vous invitera
& confirmer si vous souhaitez le supprimer. Il suffit de sélectionner pour confirmer la

suppression.
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nous.matatastudio.com fournit un grand nombre de cas d'activité que vous pouvez 1. Connectez-vous & nous.matatastudio.com et connectez le Hub Nous & MatataCode.

apprendre et utiliser. Les échantillons de programmes sont accessibles via le menu « Sélectionnez Bofte a outils-Mise a jour du micrologiciel pour vérifier si le Hub Nous

Tutoriels » situé dans le coin supérieur droit de la barre d'outils de la plateforme. dispose de la derniére version du micrologiciel. Si ce n'est pas le cas, téléchargez la
derniére version du micrologiciel.

@ roowox

0 Tutorials

Firmware update | .
7 L]
- B .

", Restore Settin

2. Entrez dans l'interface d'exploitation du systéme du Hub Nous, sélectionnez
‘s T i sy i T Paramétres-Mise a jour du micrologiciel, entrez dans le mode de mise a jour.

Choisissez un cas d'activité qui vous intéresse et étudiez selan les directives. Vous pouvez .

également charger et afficher directement ['exemple de programme de ce cas d'activité, d Langus, -

I'exécuter en ligne ou télécharger le programme sur le Hub Nous. / ¢ Firmware upgrade

H Firmware it i o

Chague module de Nous a un design d'apparence spécial sur la coque, tels que des trous [ starupgracios
filetés et des trous de verrouillage. Avec le soutien du systéme unique de piéces
structurelles métalliques, il peut réaliser une expansion structurelle riche.

7 SR netam oz vt i i oon
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3. Aprés avoir connecté le Hub Nous & mon ordinateur via le cible USB-C, le disque
‘NOUS_BOOT 'apparait. Faites glisser la derniére version du micrologiciel téléchargé sur le
disque, et le Hub Nous mettra automatiquement & jour le micrologiciel et redémarrera.

Robot Nous Cardan Nous

Notice: Plexse mave the imware e to the
‘NOUS_BOOT" drivet,

5 .
7 =
Pour les étapes de -

construction, veuillez vous
référer au cas de construction
dans « Tutoriel ».

4. Durant le processus de mise a jour, n'interrompez pas la connexion entre le Hub Nous et
|'ordinateur. En cas d'échec, connectez-vous au centre d'aide a nous.matatastudio.com
pour obtenir des conseils détaillés.

il



Ce produit ne convient pas aux enfants de moinsde 3 ans;

*L'adaptateur utilisé pour recharger ce produit (non inclus dans l'emballage) ne peut
pas étre utilisé comme un jouet;

*Le produit ne peut &tre connecté qu'a un seul adaptateur secteur ;

*Sivous devez nettoyer la surface de ce produit, veuillez utiliser un chiffon propre
pour essuyer la surface du produit. Si vous utilisez un chiffon humide pour nettoyer,
veuillez éteindre le produit et le débrancher du dispositif d'alimentation externe ;
*Les enfants utilisant ce produit doivent étre sous la supervision d'un adulte;
*Essayez de ne pas placer ce produit sur des bords extérieurs élevés pour éviter tout
dommage de chute ;

*Veuillez ne pas démonter, réparer ou modifier ce produit par vous-méme pour
éviter toute défaillance du produit;

*Ne pas utiliser ou charger ce produit dans un environnement qui dépasse la plage
de température de fonctionnement de ce produit ;

*Lorsque ce produit est inactif, veuillez le recharger complétement avant de le
ranger. Il doit étre rechargé au moins une fois tous les trois mois;

*Veuillez utiliser ['adaptateur recommandé (adaptateur 5V/2A) pour charger ce
produit;

*Vérifiez réguliérement i le fil, la fiche, la coque ou d'autres piéces sont
endommagés. Si des dommages sont constatés, cessez de ['utiliser jusqu'a ce qu'il
soit réparé.

Il existe un risque d'explosion si la pile est remplacée par un type inapproprié. Les piles
usagées doivent étre mises au rebut conformément aux instructions.
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*La période de garantie du produitestde 1an

*Les situations suivantes ne sont pas couvertes par la garantie gratuite :

a. Impossible de présenter ce certificat de garantie et la facture valide

b. Ce certificat de garantie contient des traces d'altération ou est incompatible avec le
produit.

C. Consommation/usure naturelle et vieillissement des matériaux consommables

d. Dommages causés par la foudre ou pour d'autres raisons liées au systéme électrique
e. Dommages causés par une mauvaise utilisation par les utilisateurs, tels que 'injection
de liquide/dommages dus a une force externe, etc.

f. Dommages causés par des facteurs de force majeure tels que des accidents/catastro-
phes

g. Produits qui ont été démontés/modifiés/réparés par vous-méme

h. Dommages causés par le dépassement de la période de garantie ou par le fait de ne pas
utiliser/entretenir/stocker le produit conformément aux instructions du produit.

Avertissement

Il existe un risque d'explosion si la pile est remplacée
par un type inapproprié. Les piles usagées doivent étre
mises au rebut conformément aux instructions.

E Ce manuel contient des informations importantes, veuillez le conserver ! J

€ ZR&




11 Was ist Nous
Haupteigenschaften der Hardware und Spezifikationsparameter

Hub von Nous

Beschleunigungsmesser und
Gyroskopsensor

Kapazitiver taktiler Bildschirm
von 2.4-Zollin Farbe
(mit einer Aufldsung von 240*320)

Mikrofon 1

Programmierbare taktile
Tasten

Micro-HDMI-Schnittstelle

Lautsprecher ...
Micro SD-Speicherkarte

Mikrofans s s

Hubvon Nous
Chip-Modell ESP32-S3
Kapazitdtdereingebauten SD-Speicherkarte 512MB
Eingebaute Batteriekapazitét 4000mAH
Material des Gehduses PC
Gréle 88*56*32mm
Gewicht 189g
Eingangsspannungdes Stroms 5V2A
Betriebstemperatur 0°-40°C
Lagertemperatur -10°-55°C
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Programmierbare taktile Taste

Taktile Taste HAUPTSEITE

Programmierbare, taktile Taste

Pinhole-Neustart-Taste

USB-C Dateniibertra- USB-C Erweiter-

gungs- bzw. Ladeschnitt- ungsschnittstelle
stelle Netzschalter
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