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	带线性编码器实现最高精度
	具有亚纳米级编码器分辨率的NEXACT®压电步进驱动器

	规格
	图纸和图片
	订购信息
	N-565.160
	精密线性定位平台，行程为13毫米，PIOne线性编码器，分辨率为0.5纳米，驱动力为10牛，尺寸为65 × 80 × 20毫米（宽 × 长 × 高），NEXACT®压电步进驱动器

	N-565.260
	精密线性定位平台，行程为26毫米，PIOne线性编码器，分辨率为0.5纳米，驱动力为10牛，尺寸为65 × 110 × 20毫米（宽 × 长 × 高），NEXACT®压电步进驱动器

	N-565.360
	精密线性定位平台，行程为52毫米，PIOne线性编码器，分辨率为0.5纳米，驱动力为10牛，尺寸为65 × 160 × 20毫米（宽 × 长 × 高），NEXACT®压电步进驱动器



