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Allmanna anvisningar
Syftet med dokumentationen

1 Allmanna anvisningar

1.1 Syftet med dokumentationen

Den har dokumentationen ar en del av produkten. Dokumentationen vander sig till alla
som arbetar med montering, installation, idrifttagning och underhall pa produkten.

Se till att dokumentationen ar i lasligt skick. Anlaggnings- och driftsansvariga samt
personer som under eget ansvar arbetar med apparaten, maste lasa dokumentationen
i sin helhet och férsta dess innehéll. Vid oklarheter eller behov av ytterligare informa-
tion, kontakta SEW-EURODRIVE.

1.2 Varningsanvisningarnas uppbyggnad

1.21 Signalordens betydelse

Tabellen nedan visar signalordens viktighet och varningsanvisningarnas betydelse:

Signalord Betydelse Konsekvenser om anvisningen
inte foljs
A FARA! Omedelbar livsfara Dodsfall eller svara kroppsskador
A VARNING Mojlig farlig situation Dodsfall eller svara kroppsskador
A OBS! Majlig farlig situation Lattare kroppsskador
OBS! Risk for skador pa utrustning och Skador pa drivsystemet eller dess
material omgivning
OBS! Nyttig information eller tips: Under-
lattar hanteringen av drivsystemet.

1.2.2 Uppbyggnad av varningsanvisningarna i avsnitten

Varningsanvisningarna i avsnitten galler inte bara for en viss handling utan for flera
handlingar inom ett och samma admne. Varningssymbolerna varnar antingen for en all-
man eller specifik fara.

Har visas uppbyggnaden av en varningsanvisning i ett avsnitt:

SIGNALORD!

Typ av fara samt farokalla.
Majliga konsekvenser om anvisningen inte foljs.
« Atgarder for att avvarja faran.

1.2.3 Har visas uppbyggnaden av en integrerad varningsanvisning

De integrerade varningsanvisningarna star direkt i handlingsinstruktionen fore det risk-
fyllda momentet.

Har visas uppbyggnaden av en integrerad varningsanvisning:
« A SIGNALORD! Typ av fara samt farokalla.
Mojliga konsekvenser om anvisningen inte foljs.

— Atgéarder for att avvarja faran.
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Allmanna anvisningar
Garantiansprak

1.3

1.4

1.5

1.6

1.7

Garantiansprak

Anvisningarna i dokumentationen maste foljas. Detta &r en forutsattning for stérnings-
fri drift och for att eventuella garantianspréak ska uppfyllas. Las darfér dokumentatio-
nen innan du borjar arbeta med produkten!

Dokumentationens innehall

Den hir versionen av montage- och driftsinstruktionen MOVITRAC® LTP-B &r en
oversattning av originalet.

Den har dokumentationen innehaller sakerhetstekniska kompletteringar och krav for
anvandning i sakra tillampningar.

Ansvarsbegransning

Att folja dokumentationen ar en grundladggande forutsattning for saker drift och for att
angivna produktegenskaper och prestanda ska uppnas. SEW-EURODRIVE tar sig
inget ansvar for person-, sak- och formdgenhetsskador som beror pa att montage- och
driftsinstruktionen inte har foljts. Inga garantiansprak kan géras gallande i sadana fall.

Produktnamn och varumarken

Varumarken och produktnamn som namns i detta dokument ar varumarken eller regi-
strerade varumarken som tillhér sina respektive agare.

Upphovsratt

© 2015 SEW-EURODRIVE. Med ensamratt.

Varje form av kopiering, bearbetning, spridning eller annat utnyttjande, helt eller del-
vis, ar forbjuden.
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2
21

2.2

23

Sakerhetsanvisningar
Information

Sakerhetsanvisningar

Information

Allmant

Malgrupp

Féljande grundldggande sakerhetsanvisningar har till syfte att férebygga person- och
utrustningsskador. Anvandaren maste se ftill att de grundlaggande sakerhetsanvis-
ningarna foljs och respekteras. Anldggnings- och driftsansvariga, samt personer som
under eget ansvar arbetar med apparaten, maste lasa dokumentationen i sin helhet
och forsta dess innehall. Kontakta SEW-EURODRIVE vid oklarheter eller behov av yt-
terligare information.

Foljande sakerhetsanvisningar avser i forsta hand enheten som beskrivs i den har
montage- och driftsinstruktionen. Vid anvandning av andra komponenter fran SEW-
EURODRIVE ska sakerhetsanvisningarna i respektive dokumentation foljas.

Folj aven de kompletterande sakerhetsanvisningarna i de olika kapitlen i denna doku-
mentation.

A VARNING

Beroende pa apparatens kapslingsklass kan den under drift ha spanningsférande,
blanka, rorliga eller roterande delar, samt heta ytor.

Dodsfall eller svara kroppsskador.

» Allt arbete med transport, férvaring, uppstallning/montering, anslutning, idrifttag-
ning, underhall och reparation maste utféras av kvalificerad och behdérig fackper-
sonal som féljer:

— den tillhérande, utforliga dokumentationen
— varnings- och sakerhetsskyltarna pa apparaten

— ovrig projekteringsdokumentation, idrifttagningsinstruktioner och kopplings-
scheman

— de bestammelser och krav som galler for anldggningen
— nationella/lokala foreskrifter for sakerhet och férebyggande av olycksfall.

* Installera aldrig skadade produkter.

» Transportskador ska omgaende reklameras till transportféretaget.

Vid otillaten borttagning av kapor eller felaktig tillampning, installation eller manévre-
ring finns det risk for allvarliga person- och materialskador.

Ytterligare information finns i féljande kapitel:

Mekaniska arbeten far uteslutande utféras av utbildad och kompetent personal. Med
utbildad och kompetent personal avses i denna dokumentation personer som ar for-
trogna med uppbyggnad, mekanisk installation, atgardande av stérningar samt under-
hall av produkten, och som har féljande kvalifikationer:

+ Utbildning inom omradet mekanik (exempelvis som mekaniker eller mekatroniker)
med godkant slutprov.

+ Kunskap om denna dokumentation.

2
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Sakerhetsanvisningar

Avsedd anvandning

Elektrotekniska arbeten far endast utféras av behoriga elektriker. Med elektriker avses
i denna dokumentation personer som ar fortrogna med elektrisk installation, idrifttag-
ning, felavhjalpning och underhall av denna produkt samt som har féljande kvalifikatio-
ner:

» Utbildning inom omradet elektroteknik (exempelvis som elektriker eller mekatroni-
ker) med godkant slutprov.

+ Kunskap om denna dokumentation.

De maste aven vara foértrogna med gallande sakerhetsforeskrifter och lagar, sarskilt
Performance Level-kraven i DIN EN ISO 13849-1, liksom &vriga standarder, direktiv
och lagar som namns i denna dokumentation. Dessa personer maste ha erhallit ett ut-
tryckligt tillstand att ta i drift, programmera, stélla in, marka och jorda apparater, sy-
stem och stromkretsar i enlighet med sakerhetstekniska standarder.

Allt arbete inom 6vriga omraden, t.ex. transport, lagring, drift och atervinning, far en-
dast utforas av personer som har fatt adekvata arbetsinstruktioner.

24 Avsedd anvandning

Frekvensomformare anvands for att styra asynkrona vaxelstrémsmotorer. Frekvens-
omformare ar avsedda for inbyggnad i elektriska anlaggningar eller maskiner. Anslut
under inga omstandigheter kapacitiva laster till frekvensomformaren. Drift under kapa-
citiv last kan leda till verspanning och darmed till att apparaten forstors.

Nar frekvensomformaren anvands inom EU/EFTA-omradet galler féljande standarder:

» Vid inbyggnad i maskiner far frekvensomformaren inte tas i drift (d.v.s. start av av-
sedd drift) forrédn det har faststallts att maskinen uppfyller kraven i radets direktiv
2006/42/EG (maskindirektivet); se EN 60204.

» Idrifttagning (d.v.s. start av avsedd drift) ar tillaten endast under forutsattning att
kraven i radets direktiv 2004/108/EG (EMC-direktivet) ar uppfyllda.

* Frekvensomformaren uppfyller kraven enligt radets direktiv 2006/95/EG (lagspan-
ningsdirektivet). De harmoniserade normerna i serie EN 61800-5-1/DIN VDE T105
tillsammans med EN 60439-1/VDE 0660 del 500 och EN 60146/VDE 0558 tillam-
pas for frekvensomformarna.

Folj de tekniska data och elektriska anslutningsuppgifter som finns pa typskylten samt
i montage- och driftsinstruktionen.

241 Sakerhetsfunktioner

Frekvensomformaren MOVITRAC® LTP-B far inte fylla nagra sakerhetsfunktioner utan
ett dverordnat sdkerhetssystem.

Anvand overordnade sakerhetssystem for att sakerstalla utrustnings- och person-
skydd.

2.5 Kompletterande underlag

For alla anslutna enheter galler respektive dokumentation.

1)  Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAC® LTP-B

21271054/SV - 01/2015



21271054/SV — 01/2015

Sakerhetsanvisningar 2

Transport och férvaring

2.6 Transport och forvaring
Kontrollera om leveransen har nagra transportskador direkt nar du tar emot den. Infor-
mera i sa fall genast transportféretaget om detta. Vid skador far enheten inte tas i drift.
Observera foljande transportanvisningar:
+ Satt pa de medfdljande skyddslocken pa anslutningarna fére transporten.

» Under transport far apparaten endast sta pa kylflansarna eller pa en sida utan kon-
taktdon.

+ Se till att apparaten inte kan utsattas for mekaniska stétar under transporten.

Anvand vid behov lampliga transportmedel med tillrécklig barformaga. Ta bort trans-
portsakringarna fore idrifttagning.

Foérvara omformaren i sin férpackning tills den ska anvandas.
Observera kraven pa omgivningsklimatet i kapitlet "Tekniska data" (- B 169).

2.7 Uppstallning/montering

Apparaten ska stallas upp och kylas enligt féreskrifterna i denna dokumentation.

Skydda apparaten mot ofillaten belastning. Sarskilt under transport och hantering ar
det viktigt att komponenter inte deformeras samt att isolationsavstand inte férandras.
Elektriska komponenter far inte skadas eller forstoras mekaniskt.

Om inget annat uttryckligen féreskrivs ar féljande tillampningar férbjudna:
» Anvandning i explosionsfarlig miljo
* Anvandning i omgivning med skadlig olja, syra, gas, anga, damm, stralning etc.

* Anvandning i tilldmpningar med mekaniska vibrations- och stétbelastningar som
Overstiger bestdmmelserna i EN 61800-5-1.

Observera anvisningarna i kapitlet "Mekanisk installation" (- B 32).

271 Direktiv for montering av IP20-enheters kapsling

IP20-enheter ska installeras i ett elskap. Elskapets kapslingsklass maste minst vara
IP54. Nedsmutsningsklass 2 maste uppfyllas i elskapet.

2.7.2 Direktiv for montering av IP55-enheters kapsling

IP55-enheter far endast monteras inomhus.

2.8 Elektrisk anslutning
Vid arbeten pa spanningsférande motorstyrningar ska gallande arbetarskyddsfore-
skrifter foljas.

Vid den elektriska installationen ska gallande féreskrifter foljas (t.ex. avseende ledara-
rea, sakringar och anslutning av skyddsjord). Dokumentationen innehaller komplette-
rande anvisningar.

Skyddsatgarder och skyddsanordningar maste uppfylla gallande foreskrifter (t.ex.
EN 60204-1 eller EN 61800-5-1).
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Sakerhetsanvisningar

Saker franskiljning

Nodvandiga skyddsatgarder vid mobil anvandning:

Typ av elektrisk overforing Skyddsatgard

Direkt natanslutning Skyddsjordning

29 Saker franskiljning

Apparaten maste uppfylla alla krav fér saker isolering mellan effekt- och elektronikans-
lutningar enligt EN 61800-5-1. For att sakerstélla saker franskiljning maste alla anslut-
na stromkretsar ocksa uppfylla kraven for séker franskiljning.

210 Idrifttagning/drift

A OBS!

Ytorna pa apparaten och de anslutna komponenterna, t.ex. bromsmotstand, kan bli
mycket varma under drift.

Risk fér brannskador.
+ Lat apparaten och de externa tillvalen svalna innan arbetet paboérjas.

Overvaknings- och skyddsanordningarna far inte séattas ur funktion — inte ens vid prov-
korning.

Vid avvikelser fran den normala driften (t.ex. 6kning i temperatur, ljudniva eller vibra-
tion) ska man i tveksamma fall alltid stinga av apparaten. Ta reda pa orsaken. Kon-
takta vid behov SEW-EURODRIVE.

Om apparaten byggs in i anldggningar maste dessa vid behov kompletteras med ytter-
ligare 6vervaknings- och skyddsanordningar enligt gallande sakerhetsforeskrifter, t.ex.
lagar om maskinutrustning, arbetarskyddsforeskrifter etc.

Vid tillampningar med hogre riskniva kan ytterligare skyddsatgarder kravas. Efter varje
andring i konfigurationen maste skyddsanordningarnas funktion kontrolleras.

Under drift maste de oanvanda anslutningarna tackas ¢ver med de medféljande
skyddslocken.

Nar apparaten har kopplats bort fran matningsspanningen far spanningsférande appa-
ratdelar och kraftplintar inte omedelbart beréras eftersom kondensatorer kan vara
uppladdade. Vanta i minst 10 minuter efter avstdngning. Se varningsskyltarna om det-
ta pa apparaten.

| inkopplat tillstand finns farliga elektriska spanningar pa alla kraftplintar och pa kablar
och motorplintar som ar anslutna till dessa. Detta galler aven nar apparaten ar sparrad
och motorn star stilla.

Att driftlysdioden eller andra indikeringar ar slackta ar ingen garanti fér att apparaten
ar spanningslos och bortkopplad fran natspanningen.

Mekanisk blockering eller apparatens interna sakerhetsfunktioner kan leda till att mo-
torn stannar. Nar man atgardar felet eller aterstéller apparaten (reset) kan motorn star-
ta av sig sjalv. Om detta inte kan tilldtas for den drivna maskinen av sakerhetsskal ska
apparaten kopplas bort fran elnatet innan felet atgardas.
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2.1

Sakerhetsanvisningar 2

Inspektion/underhall

Inspektion/underhall

A VARNING

Risk for elektriska stotar p.g.a. oskyddade spanningsférande delar i apparaten.
Dodsfall eller svara kroppsskador.

Y +  Oppna inte apparaten!
» Reparationer far endast utféras av SEW-EURODRIVE.

Omformaren ska inga i det planerade underhallsschemat sp att installationen sker i en
lamplig arbetsmiljo. Underhallet ska omfatta foljande:

» Omgivningstemperaturen ska vara lika med eller underskrida det angivna vardet i
avsnittet "Omagivningsférhallanden” (- B 169).

» Kylflakten ska kunna vridas och vara dammifri.

» Kapslingen som omformaren &r installerad i maste vara ren fran damm och kon-
densvatten. Kontrollera dven att flakten och luftfiltret avger ett felfritt luftflode.

Kontrollera alla elanslutningar: Kontrollera att alla skruvplintar ar atdragna och att mat-
ningsledningarna inte har varmeskador.
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Inspanningsomrade

3 Allmanna uppgifter

3.1 Inspanningsomrade

Beroende pa modell och markeffekt kan frekvensomformarna anslutas direkt till foljan-
de spanningskallor:

MOVITRAC® LTP-B

Dimensioneringsspanning | Byggstorlek | Anslutnings- Markfrekvens
satt

200-240V +£10 % 2 Enfas* 50-60Hz 5%

200-240V +£10 % Alla Trefas

380-480V 10 %

500-600V =10 %

Apparater som ansluts till trefasnat ar avsedda fér en maximal natosymmetri pa 3 %
mellan faserna. Fér matningsnat vars natosymmetri 6verstiger 3 % (sarskilt Indien och
andra lander i Ostasien, inklusive Kina) rekommenderar SEW-EURODRIVE att in-
gangsdrosslar anvands.

OBS!

* Det ar aven mojligt att ansluta enfasiga frekvensomformare till tva av faserna i ett
trefasnat pa 200 — 240 V.

e

3.2 Typskylt

Bilden nedan visar en typskylt.

é:aution!
angerous

angerol EURODRIVE
present for

10min after|0.75kW  1HP MOVITRAC LTP

S;f:g'a;‘:f MCLTPB00082B1410
Guide before
S TR

C us | Input: 200-240V *10%,50/60Hz 1ph
',-,ﬁf%g’f,f‘?g Output:0-250V, 4.3A,0.75kW/ 1HP,3ph
Serial No.: 14011111111111  Made in UK

E155763€
N2936 [H[ H" “ll m ”"’ H"‘ “ll‘ “ll‘ H"‘ H"‘ H"‘ " m ‘ll‘

135655290507
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Allmanna uppgifter
Typbeteckning

3.3 Typbeteckning
Exempel: MCLTP-B 0015-2B1-4-00 (60 Hz)
Produktnamn MCLTP |MOVITRAC® LTP-B
Version B Apparatseriens version
Rekommenderad motor- 0015 |0015=1,5 kW
effekt
Anslutningsspanning 2 + 2=200-240V
+ 5=380-480V
+ 6=500-600V
Avstdrning pa ingang B * O=klass O
*+ A=klass C2
+ B=klass C1
Koppling 1 + 1=enfas
+ 3 =trefas
Kvadranter 4 4 = fyrkvadrantdrift med bromschopper
Utférande 00 * 00 = IP20-hus (standard)
+ 10 =IP55-/NEMA 12K-kapsling
Nationell variant (60 Hz) |60 Hz = 60 Hz-utférande
3.4 Overlastkapacitet

MOVITRAC® LTP-B avger en konstant utstrém pa 100 %.

Frekvensomformare

Overlastkapacitet i forhallande till frekven- 60 sekunder 2 sekunder
somformarens markstrom

MOVITRAC® LTP-B 150 % 175 %
Motorer

Overlastkapacitet i forhallande till motorns 60 sekunder 2 sekunder
markstrom

Asynkronmotor (fabriksinstallning) 150 % 175 %
Synkronmotorer (CMP och ej SEW-motorer) 200 % 250 %"

1) Endast 200 % for byggstorlek 3; 5,5 kW.

markstrom

Overlastkapacitet i forhallande till motorns

60 sekunder

MGF..2-DSM med LTP-B, 1,5 kW
MGF..4-DSM med LTP-B, 2,2 kW
MGF..4/XT-DSM"med LTP-B, 4,0 kW

200 %

1) Under framtagning.

Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAC® LTP-B
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Allmanna uppgifter

Skyddsfunktion

3.5 Skyddsfunktion

Kortslutning pa utgang, fas-fas, fas-jord
Utgangsoverstrom
Overbelastningsskydd

— Frekvensomformaren hanterar éverbelastning enligt beskrivningen i "Overlast-
kapacitet" (-~ B 15).

Overspanningsfel

— Installd pa 123 % av max. markspanning for frekvensomformaren.
Underspanningsfel

Overtemperaturfel

Undertemperaturfel

— Frekvensomformaren stangs av om temperaturen understiger -10 °C.
Fasbortfall

— Frekvensomformaren stangs av om en matningsfas ar borta i mer an 15 sekun-
der.

Termiskt motordverbelastningsskydd enligt NEC (National Electrical Code, US)
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Sakert frankopplat moment (STO)

Integrerad sé@kerhetsteknik

4 Sakert frankopplat moment (STO)
Det sakra frankopplade momentet forkortas "STO" (Safe Torque Off) nedan.

4.1 Integrerad sakerhetsteknik

Nedan beskrivna sakerhetsteknik for MOVITRAC® LTP-B har utvecklats och kontrolle-
rats i enlighet med féljande sékerhetskrav:

Gallande standarder Sakerhetsklass
EN 61800-5-2:2007 SIL

EN ISO 13849-1:2006 PL d

EN 61508:2010 del 1 -7 SIL 2

EN 60204-1:2006 Stoppklass 0
EN 62061:2005 SILCL2

STO-godkannandet ges av TUV Rheinland. Godkannandet géller bara enheter med
TUV-symbolen pa typskylten. Kopior av TUV-certifikatet kan fas av SEW-
EURODRIVE.

411 Sékert tillstand

For sékerhetstekniska tillampningar med MOVITRAC® LTP-B har frankopplat vridmo-
ment definierats som sakert lage. Sakerhetskonceptet baseras pa detta.

4.1.2 Sidkerhetskoncept

» Potentiella risker med en maskin maste atgardas sa snart som majligt. For potenti-
ellt farliga maskinrorelser ar riskfritt lage i regel detsamma som stillestand med
skydd mot aterstart.

» STO-funktionen finns alltid oberoende av driftsatt eller parameterinstaliningar.

+ Ett externs sakerhetsreld kan anslutas till frekvensomformaren. Detta aktiverar
STO-funktionen via en ansluten kommandoenhet (t.ex. en NODSTOPP-knapp med
sparrfunktion). Motor stannar och ar i laget "Safe Torque Off".

« Nar STO ar aktivt kan inte frekvensomformaren skapa ett roterande falt som leder
till vridmoment i motorn.
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Sakert frankopplat moment (STO)

Integrerad sékerhetsteknik

Saker frankoppling (STO)

Med funktionen saker frankoppling sparras frekvensomformarens slutsteg. Da gar det
inte att skapa ett roterande falt som leder till viidmoment i motorn. Motorn rullar ut.

Motorn kan inte starta forran:

+ det finns 24 V spanning mellan STO+ och STO-, se kapitlet "Signalplintséver-
sikt" (- B 49).

« alla felmeddelanden har kvitterats.

Nar STO-funktionen anvands kan drivenheten integreras i ett sakerhetssystem dar
funktionen "sakert frankopplat moment” uppfylls helt.

STO-funktionen gor att elektromekaniska kontaktorer med hjalpkontakter inte maste
anvandas for att omséatta sakerhetsfunktioner.

Sakert frankopplat moment

jde

jde

OBS!

STO-funktionen hindrar inte frekvensomformaren att plétsligt starta om. Nar STO-
ingangarna tar emot en giltig signal ar det mojligt (beroende pa parameterinstalining-
ar) att frekvensomformaren startar om automatiskt. Darfor far inte den har funktionen
anvandas for tillfélliga arbeten som inte har med elsystemet att géra (t.ex. rengoring
eller underhall).

STO-funktionen i frekvensomformaren uppfyller definitionen av “sakert frankopplat
moment” enligt IEC 61800-5-2:2007.

STO-funktionen motstarar ett kontrollerat stopp enligt kategori 0 (n6dstopp) i IEC
60204-1. Nar STO-funktionen ar aktiverad rullar motorn ut. Den har stoppmetoden
maste stdmma Overens med systemet som driver motorn.

STO-funktionen anses vara en felséker metod dven om det inte finns nagon STO-sig-
nal och ett fel har uppstatt i drivenheten. Frekvensomformaren ar kontrollerad enligt
angivna sakerhetsstandarder:

SIL PFH, SFF Antagen livs-
Sakerhetsni- | Risk for riskfyllt bortfall per tim- | Andel sakert fel langd
va me
EN 61800-5-2 2 1,23 x10° 1/h 50 % 20 ar
(0,12 % av SIL 2)
PL CCF (%)
Prestandaniva Bortfall till foljd av gemensam orsak
EN ISO 13849-1 PLd 1
SILCL
EN 62061 SILCL 2

Observeral Vardena ovan uppnas inte om frekvensomformarens omgivning éverskri-
der gransvardena i kapitlet "Omgivningsforhallanden” (- B 169).

OBS!

| vissa tillampningar kravs det ytterligare atgarder for att uppfylla kraven i systemets
sakerhetsfunktion. STO-funktionen ar ingen motorbroms. Om motorbroms kravs
maste ett fordrojt sakerhetsreld och/eller en mekanisk bromsanordning eller liknande
anvandas. Ta reda pa vilken skyddsfunktion som behdvs vid bromsning. Frekven-
somformarens bromsstyrning ar inte bedémd ur sakerhetsteknik synpunkt och kan
inte anvandas for att sakert styra bromsen utan ytterligare atgarder.

18 Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAC® LTP-B

21271054/SV - 01/2015



21271054/SV — 01/2015

Sékerhetsfunktioner

Sakert frankopplat moment (STO)
Integrerad sakerhetsteknik

Bilden nedan visar STO-funktionen:

A |

\"

2463228171

v Hastighet
Tid

t, Tidpunkt som STO Iéser ut vid
Frankopplingsomrade

STO-status och diagnos

Indikering pa fre-
kvensomforma-
ren

Frekvensomfor-
marens utgangs-
rela

Indikering "Inhibit": STO-funktionen ar aktiv pga. signalerna pa sakerhetsingangarna.
Om frekvensomformaren samtidigt har felstatus visas det aktuella felmeddelandet is-
tallet for "Inhibit".

Indikering "STo-F": Se kapitlet "Felkoder” (— B 104).

Frekvensomformarrela 1: Om P2-15 stélls in pa "9" 6ppnas reldet nar STO-funktionen
ar aktiverad.

Frekvensomformarrela 2: Om P2-18 stalls in pa "9" 6ppnas reldet nar STO-funktionen
ar aktiverad.
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Sakert frankopplat moment (STO)

Integrerad sékerhetsteknik

STO-funktionens reaktionstider

Den totala reaktionstiden ar tiden mellan en sakerhetsrelevant handelse i systemets
komponenter (total summa) och sakert tillstand (stoppkategori 0 enligt IEC 60204-1).

Reaktionstid Beskrivning
<1ms Fran
+ det att STO-ingangarna inte langre forsorjs med strom
tills

* motorn inte langre genererar vridmoment.

<20 ms Fran

+ det att STO-ingangarna inte langre forsoérjs med strom
tills

» STO-6vervakningsstatusen andras.

<20 ms Fran

+ det att ett fel registreras i STO-kretsen

tills

« felet visas pa indikeringen eller den digitala utgangen.
Status: "fel pa frekvensomformaren”

41.3 Begransningar

A VARNING

Sakerhetskonceptet lampar sig endast for att tillata mekaniska ingrepp pa driven ut-
rustning.

Nar STO-signalen frankopplas finns det fortfarande spanning i frekvensomformarens
mellankrets.

» Frankoppla spanningen med hjalp av en lamplig extern brytare och sékra mot
oavsiktlig aterinkoppling vid arbeten pa drivsystemets elsystem.

» STO-funktionen forhindrar att maskinen startar plétsligt. Nar STO-ingangarna tar
emot en aktiveringssignal startar maskinen automatiskt. STO-funktionen far inte
anvandas for underhall och service.

+ STO-funktionen &r ingen motorbroms. Om motorn rullar ut far det inte innebara
fara. Detta maste observeras vid riskanalysen av anlaggningen och maste eventu-
ellt elimineras genom sakerhetstekniska tillaggsatgarder (t.ex. sdkerhetsbromssys-
tem).

Vid tillampningsrelaterade sékerhetsfunktioner som kraver aktiv retardation (broms-
ning) av den farliga rorelsen kan inte frekvensomformaren anvandas ensam utan
ytterligare bromssystem.

* Hos permanentmagnetiserade motorer kan det i vissa sallsynta fall férekomma fle-
ra utgangsnivafel i rotorn med 180°/p inkommande (p = antal polpar).

OBS!

Vid sakerhetsrelaterad frankoppling av DC-24 V-matningsspanningen vid plint 12
(STO aktiverad) aktiveras alltid bromsen. Bromsstyrningen i frekvensomformaren ar
inte sakerhetsrelaterad.

e
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Sakert frankopplat moment (STO)

Sakerhetstekniska krav

4.2 Sakerhetstekniska krav

Forutsattning for saker drift ar korrekt integrering av sékerhetsfunktionerna hos fre-
kvensomformaren i en 6verordnad sakerhetsfunktion. Under alla omstandigheter mas-
te en anlaggnings-/maskintypisk riskanalys tas fram av anlaggnings-/maskintillverka-
ren, och féljas vid anvandning av drivsystem med frekvensomformaren.

Ansvaret for att anlaggningen eller maskinen uppfyller gallande sakerhetsbestammel-
ser ligger hos anldggnings- eller maskintillverkaren och hos anvandaren.

Godkédnda apparater:
Alla tillgangliga MOVITRAC® LTP-B-omformare har STO-funktion.

Vid installation och drift av frekvensomformaren i sékerhetsrelaterade tillampningar
maste foljande krav uppfyllas.

421 Krav pa lagringen

For att omformaren inte ska skadas rekommenderar SEW-EURODRIVE att den forva-
ras i originalférpackningen fram ftills det att den ska anvandas. Den ska lagras torrt
och rent. Temperaturen ska ligga mellan -40 °C och +60 °C.

422 Krav pa installationen

OBS!

STO-anslutningen maste skyddas mot kortslutning eller annan inverkan eftersom
det kan leda till att STO-ingangssignalen bortfaller.

Forutom anslutningsdirektiven fér STO-kretsen maste aven avsnittet "Elektromagne-
tisk kompatibilitet” (-~ & 55).

Skarmade partvinnade ledare rekommenderas.
Krav:

+ Sakerhetsansluten DC-24 V-spanningsmatning maste dras EMC-riktigt och enligt
féljande:

— Utanfor elinstallationsutrymmet ska skarmade ledare, fast forlagda och skydda-
de mot yttre paverkan, tillampas (eller likvardiga atgarder).

— Inom ett elinstallationsutrymme kan enskilda ledare dras.
— Folj alla specifika foreskrifter for tillampningen.

* Observera att skdrmen for den sakerhetsrelaterade DC-24 V-matningsledningen
maste anslutas till bada sidor.

* Matningsledare och sakerhetsrelaterade styrledare maste I16pa i separata kablar.
« Se till att inga spanningar induceras i de sakerhetsrelaterade styrledningarna.
+ Kablarna maste dras enligt EN 60204-1.

+ Endast jordade spanningskallor med saker isolation (PELV) enligt VDEO100 och
EN 60204-1 far anvandas. Dessutom far vid enstaka fel spanningen mellan ut-
gangarna eller mellan en godtycklig utgdng och jordade komponenter inte oversti-
ga 60 V DC.

» Den sakerhetsrelaterade DC-24 V-matningsspanningen far inte anvandas for feed-
back.

Montage- och driftsinstruktion - MOVITRAC® LTP-B | |



Sakert frankopplat moment (STO)

Sakerhetstekniska krav

24 VV-STO-ingangen kan matas av en extern 24 V-matning eller omformarens inter-
na 24 V-matning. Om en extern spanningskalla anvands far inte ledningslangden
till omformaren éverskrida 25 meter.

— Markspanning: 24 V DC

— STO Logic High: 18 — 30 V DC (Safe torque off in standby)

— Max. strdmférbrukning: 100 mA

Folj tekniska data for frekvensomformaren vid planeringen av installationen.

Vid sakerhetskretskonstruktionen maste de angivna vardena for sakerhetsrelatera-
de komponenter uppfyllas.

Frekvensomformare med kapslingsklass IP20 maste installeras i en omgivning
med smutsklass 1 eller 2 i ett IP54-elskap (minimikrav).

Anslutningen av sdker 24 V mellan sadkerhetsreldet och ingangen STO+ maste go-
ras sa att fel utesluts.

Felet "Kortslutning mellan tva ledare” kan enligt EN 1ISO 13849-2: 2008 uteslutas
under foljande férutsattningar.

Ledarna ar

— konstant (fast) dragna och skyddade mot yttre skador (t.ex. av kabelkanal, pan-
sarror)

— dragna i olika mantelledningar i ett elektriskt monteringsutrymme under forut-
sattning att bade ledningarna och monteringsutrymmet uppfyller aktuella krav,
se EN 60204-1

— skyddas separat med en jordanslutning

Felet "Kortslutning mellan en ledare och en oskyddad ledande del eller jord eller en
skyddsledare” kan uteslutas under foljande férutsattning:

— Kortslutning mellan ledare och en oskyddad ledande del i ett monteringsutrym-
me.
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4.2.3

Krav pa en extern sakerhetsstyrning

Sakert frankopplat moment (STO)

Sakerhetstekniska krav
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Sakerhetsreld med godkdnnande

Spanningsmatning 24 V DC

Sakringar i enlighet med tillverkardata for séakerhetsrelat

Sakerhetsrelaterad DC-24 V-spanningsmatning

Aterstéaliningsknapp fér manuell aterstéllning

Godkand nddstoppanordning

Som alternativ till sdkerhetsrelaterad styrning kan aven sakerhetsreld anvandas. Fol-
jande krav galler, i man av tillamplighet.

Sakerhetsstyrningen samt alla andra sékerhetsrelaterade delsystem maste minst
vara godkanda for sékerhetsklassen som kravs for varje sakerhetsfunktion i det to-

tala systemet.

Foljande tabell visar exempel pa sakerhetsstyrningens nédvandiga sakerhetsklass:

Applikation

Krav pa sédkerhetsstyrning

Prestandaniva d enligt EN ISO 13849-1 Prestandaniva d enligt EN ISO 13849-1

SIL 2 enligt EN 61508

Kabeldragningen for den sakerhetsrelaterade styrningen maste lampa sig for efter-
stravad sékerhetsklass (se tillverkardokumentationen).

— | frankopplat lage far inga testimpulser finnas i matningsledningen.

Vid kretskonstruktionen maste de for den sékerhetsrelaterade styrningen specifice-
rade vardena ovillkorligen uppfyllas.
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Sakert frankopplat moment (STO)

Sakerhetstekniska krav

424

425

4.2.6

Sakerhetsrelaernas eller reldutgangarnas brytkapacitet maste minst motsvara max-
imalt tillaten begransad utstrom for 24 V-matningen.

Tillverkarens anvisningar for sakerhetsbrytare, med avseende pa tillaten kontakt-
belastning och eventuellt nédvandig avsakring for sakerhetskontakterna, ska foljas.
Om inga tillverkaranvisningar finns att tillga ska kontakterna avsakras for 0,6 x
markvardet for den av tillverkaren angivna maximala kontaktbelastningen.

For att uppfylla kraven i EN 1037 med avseende pa skydd mot ovantad start maste
det sdkra styrsystemet vara sa utfort sa att aterstallning av mandveranordningen i
sig inte kan medfora aterstart. Aterstart far alltsa endast ske efter manuell aterstall-
ning av sakerhetskretsen.

OBS!

jde

Det gar inte att styra STO-ingangarna med pulssignaler som sjalvtestande digitala ut-
gangar i sakerhetsstyrningar.

Krav pa sakerhetsrelder

Kraven fran tillverkarna av sakerhetsrelaer (t.ex. skydda utgadngskontakterna mot
svetsning) eller andra sékerhetskomponenter maste foljas exakt. For kabelférlaggning
galler de grundlaggande kraven i det har dokumentet.

Ovrig information fran tillverkaren av sakerhetsreldet (som anvéands vid varje tillamp-
ningsfall) ska observeras.

Valj ett sakerhetsreld som minst har samma sakerhetsstandarder som ndédvandig
PLd/SIL fér applikationen.

Minimikrav SIL2 eller PLd SC3 eller hogre
(med tvangsstyrda kontakter).

Antal utgangskontakter 2 oberoende

Markspéanning 30vDC

Brytstrom 100 mA

Krav pa idrifttagning

Krav pa drift

Som bevis pa att sakerhetsfunktionerna realiserats maste de kontrolleras och do-
kumenteras efter idrifttagningen (validering).

Begransningarna av sakerhetsfunktionerna i kapitlet "Begransningar" (- 20)
maste observeras. Ej sékerhetsrelaterade komponenter, som paverkar resultatet
av valideringskontrollen (t.ex. motorbroms), ska vid behov férsattas ur funktion.

Nar MOVITRAC® LTP-B ska anvandas i sakerhetsrelaterade tillampningar &r det
obligatoriskt att kontrollera frankopplingsanordning och korrekt kabeldragning samt
att protokollfora resultatet.

Drift tillats endast inom de begransningar som anges i databladen. Detta galler
bade for extern sékerhetsstyrning och MOVITRAC® LTP-B samt godkanda tillval.

Flaktarna maste kunna rotera fritt. Kylelementet ska héllas rent fran damm och
smuts.
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Sakert frankopplat moment (STO)

Sakerhetstekniska krav

+ Utrymmet som omformaren monteras i maste vara rent fran damm och konden-
svatten. Flaktar och luftfilter maste kontrolleras regelbundet med avseende pa kor-
rekt funktion.

» Alla elanslutningar och korrekt atdragningsmoment hos plintar maste kontrolleras
regelbundet.

* Matningskablar maste kontrolleras med avseende pa skador pga. varmeutveckling.

Test av STO-funktionen

Testa att STO-funktionen fungerar korrekt varje gang innan systemet tas i drift enligt
nedan. Observeras den installda frigivningskallan i P71-15.

» Utgangssituation 1:
Frekvensomformaren ar inte frigiven, motorn star still.

— STO-ingangarna stromforsorjs inte ("Inhibit" visas pa frekvensomformarens indi-
kering).

— Frige frekvensomformaren. Eftersom STO-ingangarna fortfarande inte stromfor-
sorjs visas "Inhibit" pa frekvensomformarens indikering.

» Utgangssituation 2:
Frekvensomformaren &r frigiven. Motorn roterar.
— Stang av spanningen till STO-ingangarna.

— Kontrollera om "Inhibit" visas pa frekvensomformarens indikering, motorn stan-
nar och driften I6per enligt avsnitten "Saker frankoppling (STO)" (- B 18) och
"STO-status och diagnos" (- B 19).

Underhall av STO-funktionen

Kontrollera regelbundet att sakerhetsfunktionerna fungerar korrekt (minst en gang om
aret). Kontrollintervallen faststallas med hjalp av riskanalysen.

Kontrollera aven att STO-funktionen ar intakt efter varje andring i sakerhetssystemet
eller efter underhall.

Om felmeddelanden visas, se fOrklaringen i avsnittet “Service och felko-
der” (- B 103).
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Sakert frankopplat moment (STO)
Uppbyggnadsvarianter

4.3 Uppbyggnadsvarianter

4.31 Allmanna anvisningar

Alla anslutningsvarianter som anges i detta dokument far anvandas for sakerhetsrele-
vanta tillampningar nar det grundlaggande sakerhetskonceptet uppfylls. Det innebar
att DC-24 V-sakerhetsingangarna alltid maste brytas med ett externt sakerhetsrela el-
ler en sakerhetsstyrning och att en automatisk aterinkoppling kan uteslutas.

For val, installation och anvandning av sakerhetskomponenter, t.ex. sakerhetsrelaer,
NODSTOPP-brytare etc., och godkénda anslutningsvarianter ska i férsta hand alla sa-
kerhetstekniska krav i kapitel 2, 3 och 4 féljas.

Kretsschemana ar principiella som endast visar sakerhetsfunktionerna med de ndd-
vandiga komponenterna. Kopplingstekniska atgarder som alltid maste vara med for att
t.ex. garantera beréringsskydd, kontrollera fér hég/lag spanning, isoleringsfel, kortslut-
ning t.ex. till externa ledningar eller garantera stérningstalighet mot elektromagnetisk
paverkan ar inte med i schemana har for att ge en tydligare 6versikt.

Anslutningar pa MOVITRAC® LTP-B

Foljande bild visar en dversikt dver signalplintarna.

4.3.2 Separat frankoppling

STO enligt PL d (EN ISO 13849-1)

jde

~ N
< o v O
o & 2 a°2
> > — - ~ & + |
- N ™ - o~ O O
3555722222255
1 2 3 4 56 7 8 9 1011 1213
DL VY
7952931339
Forloppet ar enligt nedan:
» STO-ingangen 12 frankopplas.
» Motorn rullar ut om ingen broms finns.
STO - Safe Torque Off (EN 61800-5-2)
A
n 1
12 4 \ t
, -
9007207216418059
*  Sakerhetsingang (plint 12)
n Varvtal
OBS!

De visade STO-frankopplingarna kan anvandas till och med PL d enligt EN ISO
13849-1, se kapitlet "Krav pa sakerhetsrelder” (- B 24).
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Sakert frankopplat moment (STO)
Uppbyggnadsvarianter

Digital styrning med sékerhetsreléa vid extern 24 V-matning

Nat

+24V

Overordnat styrsystem

GND

Nodstopp

(GaVra

PLC

IN \ ouT

Digital styrning med sékerhetsrelé vid intern 24 V-matning

Nat

OBS!

j=de

LTP-B-
huvudplintar
Info
,J nédstopp 1 = Frigivning
Sakerhetsrela z) N Alersalning ° 0= Stopp
°
[ .
.
°
°
°
°
———————————————————— (12) sto+
0\ \
L [
e e g — 5 % STO -
T ®
27021606287707531
+24 'V Overordnat styrsystem
Nodstopp PLC
—F | our
LTP-B-
huvudplintar
(1) v
‘ In"fo 1 = Frigivning
) nodstopp — 0 = Stopp
2 . °
Sakerhetsrela : ,J - Aterstélining :
.
o
(@) enp
°
e =\ >
- (12) sto~
(13 sto

Vid enkanalsfrankoppling maste vissa fel antas och
Se kapitlet "Anvandning av sakerhetsrelaer”.

27021606287717643

kontrolleras med feluteslutning.
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Sakert frankopplat moment (STO)
Uppbyggnadsvarianter

SS1(c) enligt PL d (EN ISO 13849-1)
Foérloppet ar enligt nedan:
* Plint 2 frankopplas, t.ex. vid nédstopp.
+ Under sékerhetstiden t, kér motorn sitt varvtal enligt rampen tills den stannat.

» Nar t, gatt ut frankopplas sakerhetsingangen plint 12. Den sakra tiden t, maste pro-
jekteras sa att motorn hinner stanna pa denna tid.

S$81(c) — Safe Stop 1 (EN 61800-5-2)

A
2* }
12* : ‘ t
: t : t—
-
9007207780912011
* Digital ingang 1 (plint 2)
> Séakerhetsingang (plint 12)
n Varvtal
OBS!
i De visade SS1(c)-frankopplingarna kan anvandas till och med PL d enligt EN I1ISO
13849-1, se kapitlet "Krav pa sakerhetsrelaer” (- & 24).
Digital styrning med sé&kerhetsrelé vid extern 24 V-matning
E +24 V Overordnat styrsystem
— Nodstopp PLC
N (N = | our
LTP-B-
huvudplintar
Info
nodstopp 1 = Frigivning
Sékerhetsrela ‘*':j - Aterstélning ° 0= Stope
i | t1 .
I N W @SW
I‘L\ ,,,,,,,,,,,,,,, \, - (13 sto
18014407033340427
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Sakert frankopplat moment (STO)

Uppbyggnadsvarianter
Digital styrning med sékerhetsrelé vid intern 24 V-matning
E +24V Overordnat styrsystem
— Nédstopp PLC
| our
LTP-B-
huvudplintar
@ 24V
Info o
nodstopp e :) _ ;E’;‘;ﬂmg
Sakerhetsrela ¢|J - Aterstalining E
t1 o
.
(@) enp
7777777777777777777 r s
TN M °
" " STO+
T\ ] ®
= @ sTO

18014407033350923

OBS!

Vid enkanalsfrankoppling maste vissa fel antas och kontrolleras med feluteslutning.
Se kapitlet "Anvandning av sakerhetsrelaer”.

jde

Montage- och driftsinstruktion - MOVITRAC® LTP-B = 20



Sakert frankopplat moment (STO)

Sakerhetsmarkvarden

44 Sakerhetsmarkvarden

der

(Safety Integrity Level)

Markvarden i enlighet EN 61800-5-2 EN ISO 13849-1 EN 62061
med:
Klassificering/standar- SIL 2 PL d (Performance Level) SILCL 2

(PFHd-vérde)"

1,23 x 10° 1/h

Brukstid/Mission time

20 ar, darefter maste komponenten bytas mot en ny.

Proof test-intervall

20 ar

20 ar

Sakert tillstand

Frankopplat vridmoment (STO)

Sakerhetsfunktioner

STO, SS1?enligt EN 61800-5-2

1) Sannolikhet for bortfall som kan medféra fara per timme.

2) Med passande extern styrning

4.5 Signalplintrad séakerhetskontakt for STO

MOVITRAC® LTP-B Plint Funktion | Allmanna elektronikdata
Sakerhetskontakt 12 STO+ |+24 V DC-ingang, max. 100 mA, STO-sakerhetskontakt
13 STO- |Referenspotential for +24 V DC-ingang

Tilldten ledararea

En ledare per plint: 0,05 — 2,5 mm? (AWG 30 — 12)

Min. Typiskt Max.
Ingangsspanningsomrade 18V DC 24V DC 30V DC
Tid till sparrning av slutsteg - - 1ms
Tid tills Inhibit visas pa displayen vid - - 20 ms
aktiv STO
Tid tills ett STO-bryttidsfel registreras - - 20 ms
och visas
OBS!
i Det gar inte att styra STO-ingangarna med pulssignaler som sjalvtestande digitala ut-
gangar i sakerhetsstyrningar.
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Installation 5
Allmanna anvisningar

5 Installation

Det har kapitlet beskriver installationen.

5.1 Allmanna anvisningar
» Kontrollera frekvensomformaren noga med avseende pa skador innan den installe-
ras.

» Fdrvara frekvensomformaren i sin forpackning tills den ska anvandas. Forvarings-
platsen ska vara ren och torr med en omgivningstemperatur mellan -40 °C och
+60 °C.

+ Installera frekvensomformaren pa en plan, lodrat, brandsaker och vibrationsfri yta, i
en lamplig kapsling. Félj EN 60529 om en viss IP-kapslingsklass kravs.

* Inga brannbara material far finnas nara frekvensomformaren.

» Forhindra att ledande eller lattantandliga féremal kan komma in i omformaren.

» Den relativa luftfuktigheten maste ligga under 95 % (ingen kondensbildning).

+ Skydda IP55-frekvensomformaren mot direkt solljus. Anvand ett skydd utomhus.

+ Frekvensomformarna kan installeras bredvid varandra. Detta ger tillrackligt utrym-
me for ventilation mellan de enskilda apparaterna. Om frekvensomformaren monte-
ras ovanfor en annan frekvensomformare eller annan varmeavgivande enhet kravs
ett vertikalt avstand pa minst 150 mm. Elskapet ska antingen vara flaktkylt eller
vara stort nog att tillata naturlig kylning. Se kapitlet "IP20-kapsling: Montering och
monteringsutrymme" (- B 36).

+ Maximal omgivningstemperatur under drift: +50 °C for IP20-frekvensomformare
och +40 °C for IP55-frekvensomformare. Lagsta omgivningstemperatur under drift
ar-10 °C.

Observera aven anvisningarna i avsnittet "Omgivningsférhallanden” (- B 169).
* Montering pa skenor ar endast mojlig for frekvensomformare i byggstorlek 2 (IP20).

» Frekvensomformaren far endast monteras enligt bilden nedan:
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5 Installation
Mekanisk installation

5.2 Mekanisk installation
5.21 Kapslingsvarianter och matt
Byggstorlekar

MOVITRAC® LTP-B finns i byggstorlek (BG) 2 — 7.

Kapslingsvarianter
MOVITRAC® LTP-B finns i 2 kapslingsvarianter:
+ IP20-/NEMA 1-kapsling for elskap
+ IP55-/NEMA 12K-kapsling

IP55-/NEMA 12K-kapslingar skyddar mot fukt och damm. Detta tillater drift av fre-
kvensomformaren under svara forhallanden inomhus. Frekvensomformarens elektro-
nik och funktioner ar identiska. Den enda skillnaden bestar i kapslingsmatt och vikt.
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Matt, IP20-kapsling

Byggstoriek 2 och 3

Installation

Mekanisk installation

B
i
<
| 5661600

Matt Byggstorlek 2 Byggstorlek 3

Hojd (A) mm 221 261
in 8,70 10,28

Bredd (B) mm 110 131
in 4,33 5,16

Djup (C) mm 185 205
in 7,28 8,07

Vikt kg 1,8 3,5
Ib 3,97 7,72

a mm 63,0 80,0
in 2,48 3,15

b mm 209,0 247
in 8,23 9,72

c mm 23 25,5
in 0,91 1,01

d mm 7,00 7,75
in 0,28 0,30

Rekommenderad skruvdimension 4 x M4
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5 Installation
Mekanisk installation

Matt, IP55-/NEMA 12K-kapsling (LTP xxx—10)

Byggstorlek 2 och 3

=~ = T -~ N "y
o
s R
a
i i
[
4766970251
Matt Byggstorlek 2 Byggstorlek 3
Hojd (A) mm 257 310
in 10,12 12,20
Bredd (B) mm 188 211
in 7,40 8,31
Djup (C) mm 239 251
in 9,41 2,88
Vikt kg 4,8 7,3
Ib 10,58 16,09
a mm 178 200
in 7,09 7,87
b mm 200 252
in 7,87 9,92
c mm 5 55
in 0,20 0,22
d mm 28,5 29
in 1,12 1,14
Rekommenderad skruvdimension 4 x M4
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Installation 5
Mekanisk installation

Byggstorlek 4 — 7

Frekvensomformare i byggstorlek 4 — 7 levereras med en grundplatta med och utan
hal for kabelgenomféring.

\ @ . . @ A / it i
® @
000
H
i
. < ® ®
B J
SEVY)
Q Q
® e ()
, L o -
i nl |y ‘ ]
1 2 . c 5

9007203911092235

Matt Byggstorlek 4 | Byggstorlek 5 | Byggstorlek 6 | Byggstorlek 7
Hojd (A) mm 450 540 865 1280
in 17,32 21,26 34,06 50,39
Bredd (B) mm 171 235 330 330
in 6,73 9,25 12,99 12,99
Djup (C) mm 235 268 335 365
in 9,25 10,55 13,19 14,37
Vikt kg 11,5 22,5 50 80
Ib 25,35 49,60 110,23 176,37
a mm 110 175 200 200
in 4,33 6,89 7,87 7,87
b mm 423 520 840 1255
in 16,65 20,47 33,07 49,41
c mm 61 60 130 130
in 2,40 2,36 5,12 5,12
d mm 8 8 10 10
in 0,32 0,32 0,39 0,39
Rekommenderad skruvdimen- 4 x M8 4 x M10
sion
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5 Installation
Mekanisk installation

5.2.2

IP20-kapsling: Montering och monteringsutrymme

Vid tillampningar som kraver hogre kapslingsklass én 1P20 maste frekvensomforma-
ren installeras i ett elskap. Observera foljande:

Elskapet maste vara tillverkat av vdrmeledande material alternativt vara utrustat
med en separatdriven flakt.

Om elskapet har ventilationsdppningar maste dessa sitta bade éver och under fre-
kvensomformaren for att sakerstalla tillracklig luftcirkulation. Luft maste kunna kom-
ma in under frekvensomformaren och slappas ut ovanfér den.

Om det finns smutspartiklar (t.ex. damm) i omgivningen maste ventilationséppning-
arna ha partikelfilter och flaktkylning anvandas. Filtret maste underhallas och ren-
g0ras vid behov.

I miljder med hog fukt-, salt- eller kemikaliehalt maste ett lampligt slutet elskap
(utan ventilationsGppningar) anvandas.

Frekvensomformare med kapslingsklass IP20 kan monteras bredvid varandra di-
rekt och utan avstand.

Matt, metallskap utan ventilationséppningar

P

3080168459
Effektdata Tatslutande elskap
A B Cc D

mm in mm in mm in mm in
Bygg- 230 V: 0,75 kW, 1,5 kW 400 | 15,75 | 300 | 11,81 | 250 | 9,84 60 2,36
storlek 2 | 400 v: 0,75 kW, 1,5 kW, 2,2 kW
Bygg- |230V:2,2 kW 600 | 23,62 | 450 | 17,72 | 300 | 11,81 | 100 | 3,94
storlek 2
Bygg- |Alla effektomraden 800 | 31,50 | 600 | 23,62 | 350 | 13,78 | 150 | 5,91
storlek 3
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Installation 5
Mekanisk installation

Matt, elskap med ventilations6ppningar

Effektdata Elskap med ventilationsoppningar
A B Cc D

mm in mm in mm in mm in
Bygg- 230 V: 0,75 kW, 1,5 kW 400 | 15,75 | 300 | 11,81 | 250 | 9,84 60 2,36
storlek 2 | 400 v: 0,75 kW, 1,5 kW, 2,2 kW
Bygg- 230 V: 2,2 kW 600 | 23,62 | 400 | 15,75 | 300 | 11,81 | 100 | 3,94
storlek 2
Bygg- |Alla effektomraden 800 | 31,50 | 600 | 23,62 | 350 | 13,78 | 150 | 5,91
storlek 3

Matt, elskap med separatdriven flakt

Effektdata Elskap med separatdriven flakt
A B C D Luftflode
mm in mm in mm in mm in
Bygg |230 V: 0,75 kW, 1,5 kW 400 [15,75| 300 |11,81| 250 | 9,84 | 60 | 2,36 |>45m’h
StOr- | 400 V: 0,75 kW, 1,5 KW, 2,2 KW
lek 2
Bygg |230 V: 2,2 kW 400 [15,75| 300 |11,81| 250 | 9,84 | 100 | 3,94 | > 45 m%h
stor-
lek 2
Bygg | Alla effektomraden 600 |23,62| 400 |15,75| 250 | 9,84 | 150 | 5,91 | >80 m%h
stor-
lek 3

5.2.3 IP55-kapsling: Montering och elskapsmatt

| elskap eller pa faltet for inte foljande min. avstand underskridas.

N[

5

E3
3
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A
9656147979
Byggstorlek A B
mm in mm in
2-7 200 7,87 10 0,39
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5 Installation
Elektrisk installation

OBS!

jde

Om IP55-frekvensomformaren monteras i ett elskap maste elskapets ventilation vara
tillracklig.

5.3 Elektrisk installation

Vid installationen maste sdkerhetsanvisningarna i kapitel 2 ovillkorligen féljas!

A VARNING

Elektrisk sté6t om kondensatorerna inte ar urladdade. Det kan férekomma hdga
spanningar pa plintarna och i apparaten upp till 10 minuter efter att den har skilts
fran matningsnatet.

Dodsfall eller svara kroppsskador.

» Vanta i 10 minuter nar frekvensomformaren stangts av, natspanningen och 24 V
DC-spanningen frankopplats. Kontrollera att det inte finns nagon spanning i ap-
paraten. Utfor sedan arbetet pa apparaten.

A VARNING

Livsfara om lyftanordningen faller ner.
Dodsfall eller svara kroppsskador.

» Frekvensomformaren far inte utnyttjas som sakerhetsfunktion i lyfttillampningar.
Anvand dvervakningssystem eller mekaniska skyddsanordningar som sakerhets-
anordning.

Frekvensomformarna far endast installeras av behorig elektriker enligt aktuella be-

stammelser och foreskrifter.

Jordningskabeln méaste vara dimensionerad efter spanningskallans maximala fel-

strdm, vilken normalt begransas av sakringar eller motorskydd.

Frekvensomformaren har kapslingsklass IP20. For hogre IP-kapslingsklass maste

en lamplig kapsling eller en IP55/NEMA 12K-variant anvandas.

Kontrollera att apparaterna ar korrekt jordade. Observera kretsschemat i kapitlet

"Anslutning av frekvensomformare och motor" (- & 45).

5.3.1 Fore installationen

Kontrollera att bade matningsspanning, frekvens och antalet faser (en- eller trefas)

overensstammer med de markvarden som frekvensomformaren har vid leverans.

Mellan spanningsmatningen och frekvensomformaren maste det finnas en lastbry-

tare eller liknande franskiljande anordning.

Natmatning far aldrig anslutas till utgangsplintarna U, V eller W pa frekvensomfor-

maren.

Installera inga automatiska kontaktorer mellan frekvensomformaren och motorn.
Om styrledningar och matningsledningar maste dras nara varandra galler ett mins-

ta avstand pa 100 mm; vid kabelkorsningar ska vinkeln vara 90°.

Kablarna skyddas endast med troga hogeffektssakringar eller en motorskyddsbry-

tare. Ytterligare information finns i avsnittet "Tillatna spanningsnat" (- & 41).
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Allmant

Natkontaktorer

Natsdkringar

Jordfelsbrytare

Installation
Elektrisk installation

» Kontrollera att matningskablarnas skarmar och mantlar ar utférda enligt kopplings-
schemat i avsnittet "Anslutning av frekvensomformare och motor" (- B 45).

» Kontrollera att alla plintar ar atdragna med angivet atdragningsmoment, se "Teknis-
ka data" (- B 169).

| motsats till direkt drift i matningsnastet genererar frekvensomformare snabbt utspan-
ningar (PWM) pa motorn. Fér motorer som anvands for drivenheter med justerbart
varvtal maste inga ytterligare atgarder vidtas. Om dock kvaliteten pa isoleringen ar
okadnd maste motortillverkaren kontaktas eftersom férebyggande atgarder eventuellt
behdvs.

Anvand endast ingangskontaktorer med brukskategori AC-3 (EN 60947-4-1).
Vanta minst 120 sekunder mellan tva nataktiveringar.

Sakringstyper:
* Ledningsskyddstyper av driftsklass gL, gG:
— Nominell sdkringsspanning = nominell natspanning

— Den nominella sakringsstrommen ska vara dimensionerad till 100 % av frekven-
somformarens markstrém (beroende pa frekvensomformarens anvandning).

» Automatsakring med karaktaristik B:
— Automatsakringens nominella spanning = nominell natspanning

— Automatsakringarnas markstrommar maste ligga 10 % 6ver frekvensomforma-
rens markstrom.

A VARNING

Det finns inget sakert skydd mot elektrisk stdt om fel typ av jordfelsbrytare anvands.
Dodsfall eller svara kroppsskador.

* Anvand bara allstromskansliga jordfelsbrytare av typ B for trefasfrekvensomfor-
mare!

» Trefasfrekvensomformare genererar likstrom i lackstrommen och kan minska kans-
ligheten hos en jordfelsbrytare av typ A. Darfor far inte jordfelsbrytare av typ A an-
vandas som skyddsanordning.

Anvand bara jordfelsbrytare av typ B

* Om jordfelsbrytare inte féreskrivs rekommenderar SEW-EURODRIVE att man inte
anvander en sadan.

5
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Anvandning i IT-nat

IP20-enheter kan anvandas i IT-nat, se nedan. Kontakta SEW-EURODRIVE nar det
galler alla andra enheter. Anslutningen av komponenterna maste brytas for att 6ver-
spanning ska ignoreras och filtret maste avaktiveras. Skruva ur EMC- och VAR-skru-
ven pa apparatens sida.

A VARNING

Risk for elektriska stotar! Det kan forekomma héga spanningar pa plintarna och i ap-
paraten upp till 10 minuter efter att den har skilts fran matningsnatet.

Dodsfall eller svara kroppsskador.

» Skilj frekvensomformaren fran matningsnatet minst 10 minuter innan EMC-skru-
ven lossas.

112

3034074379
[1] EMC-skruv
[2] VAR-skruv
L/L1 @—] .
internt internt
NL2 @&— emcfiter dverspannings-
L3 skydd
EMC VAR
PE @
9007204745593611

| elndt med ej jordad stjarnpunkt (IT-nat) rekommenderar SEW-EURODRIVE att isola-
tionsvakt med pulskodsmatning anvands. Pa detta satt undviker man felutldsningar av
isolationsvakten pa grund av frekvensomformarens jordkapacitanser.

Anvéndning i TN-ndt med jordfelsbrytare (1P20)

IP20-frekvensomformare med inbyggt EMC-filter (t.ex. MOVITRAC® LT xxxx xAx-x-00
eller MOVITRAC® LT xxxx xBx-x-00) har hogre varden for lackstréom &n apparater utan
EMC-filter. EMC-filtret kan utlésa fel om jordfelsbrytare anvands. Avaktivera EMC-filt-
ret for att minska lackstrémmen. Skruva ur EMC-skruven pa apparatens sida. Se bil-
den i kapitlet "Anvandning i IT-nat" (- B 40).
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Tillatna spanningsnét

Snabbguide
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Spanningsnit med jordad stjarnpunkt

Frekvensomformaren kan anvandas i TN- och TT-spanningsnat med direktjordad
stjarnpunkt.

Spéanningsnat med icke-jordad stjarnpunkt

Drift ar bara tillaten i spanningsnat med icke-jordad stjarnpunkt (t.ex. IT-nat) for fre-
kvensomformare med kapslingsklass 1P20. Se kapitlet "Anvandning i IT-
nat" (- B 40).

Faser i jordade spanningsnat

Frekvensomformaren far endast anvandas i nat dar fas-mot-jord-vaxelspanningen
uppgar till maximalt 300 V.

Kortet innehaller en dversikt dver plinttilldelningen och grundparametrarna i parame-
tergrupp 1.

| IP55-kapslingen finns snabbguiden pa frontkapans insida.

| IP20-kapslingen sitter snabbguiden i ett fack ovanfor displayen.

5
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5.3.2 Installation

jde

Ta av plintskyddet

Frekvensomformaren ska anslutas enligt nedanstaende kretsscheman. Sakerstall kor-
rekt anslutning i motorns anslutningslada. | detta fall skiljer man pa tva olika satt att
ansluta: Y-koppling och D-koppling. Kontrollera att motorn ar korrekt ansluten till span-
ningskallan sa att den far korrekt matningsspanning.

Ytterligare information finns i bilden i avsnittet "Anslutning i motorns anslutningsla-
da" (- B 44).

Som matningskabel rekommenderas en skarmad PVC-isolerad kabel med 4-ledare.
Kabeldragningen ska utféras i enlighet med nationella branschféreskrifter och géallan-
de regelverk. Matningskablarna ska anslutas med ledarhylsor till frekvensomformaren.

Jordplinten i varje frekvensomformare maste anslutas separat och direkttill en lokal
jordskena (via eventuellt filter).

Se avsnittet "Anslutning av frekvensomformare och motor" (— B 45).

Jordningen av MOVITRAC® LT-omformaren far inte I6pa i en slinga fran omformare till
omformare. Den far heller inte dras fran andra omformare till omformaren.

Jordningskretsens impedans maste uppfylla lokala branschsakerhetsféreskrifter.

For att uppfylla UL-kraven maste alla jordningsanslutningar utféras med UL-listade
ringkabelskor for kontaktpressning.

OBS!

Kontrollera att jordanslutningarna ar korrekta. Omformaren kan generera lackstrém
over 3,5 mA. Jordkabeln maste vara tillrackligt dimensionerad sa att den kan leda
den maximala lackstrdommen som begransas av sakringar eller automatsakringar. |
omformarens natférsérjning maste det finnas sakringar eller automatsakringar med
ratt styrka enligt gallande bestdmmelser.

| omformarens natforsérjning maste det finnas sakringar eller automatsakringar med
ratt styrka enligt gallande bestdmmelser.

For att det ska ga att komma at anslutningsplintarna maste frekvensomformarens
frontkapa tas av. Anvand bara spar- eller korsskruvmejsel for att 6ppna plintskyddet.

Skruva ur de 2 eller 4 skruvarna pa produktens framsida, se bilden, for att komma &t
anslutningsplintarna.

Satt tillbaka frontkapan tvart om.
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Byggstorlek 2 och 3

18014404157319307

Byggstoriek 4 till 7

BG7

BG 6

BG5

BG4

0
o

s

P

G10¢/10 — AS/¥S0LLcle

13354747915
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Anslutning och installation av bromsmotstand

A VARNING

Risk for elektriska stotar! Ledningarna till bromsmotstanden leder vid nominell drift
hég likspanning (ca 900 V DC).

Dodsfall eller svara kroppsskador.

Skilj frekvensomformaren fran matningsnatet minst 10 minuter innan foérsorj-
ningskabeln lossas.

A OBS!

Risk for brannskador. Ytorna pa bromsmotstanden uppnar héga temperaturer vid
belastning med P,.

Lattare skador.

Valj darfér en ldmplig installationsplats.
Ror inte bromsmotstanden.

Montera ett passande beréringsskydd.

Bromsmotstandet ansluts mellan frekvensomformarens plintar "BR" och "+". De har
plintarna har skydd som kan brytas ut (pa en ny enhet). Bryt ut skydden om de finns
kvar.

Kapa kablarna till korrekt langd.

Anvand 2 tatt tvinnade ledare eller en skdrmad kraftkabel med 2 ledare. Ledara-
rean ska motsvara frekvensomformarens markeffekt.

Skydda bromsmotstandet med ett bimetallrela och stall in utlésningsstrommen I
fér bromsmotstandet.

Bromsmotstand av plantyp har ett inbyggt termiskt éverbelastningsskydd (inte ut-
bytbara smaltsakringar). Montera plana bromsmotstand med tillhérande berdrings-
skydd.

integrerade temperaturvakten med en skdrmad kabel med tva ledare.

BR

OO0O0OO

F16
1 [
BW... = éé L, | Paverkar
K10
L] L
]
9007202440373003

Anslutning i motorns anslutningslada

Motorer ansluts med Y-, D-, dubbel-Y- eller NEMA-Y-koppling. Motorns markskylt in-
formerar om spanningsomradet for varje anslutningstyp. Detta maste motsvara mat-
ningsspanningen for frekvensomformaren.
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R13
W2 U2 V2 e o @
W2 U2 V2
ut v1i W1
ut 7v1t 7Tw1 | | |
u Vv W u VvV W
2033392011 2933393675
Lag spanning A Hdg spanning A
R76
(16 T4 T5 ) (T6 T4 715 )
w2 U2 V2 w2 U2 w2
T9 T7 T8 w3 U3 V3
Us Vv3 w3 @) O O
™ T2 T3 ™ T2 T3
ut w1 W1 ut V1 W1
L1 L2 L1 L1 L2 L1
2933395339 2933397003
Lag spanning A A Ho6g spanning A
DR/DT/DV
([ Cr— ) (T4 gT5QT6)
T4 T5 T6 u2 vz w2
vz Ve e T7 AT8 {19
T7§T8 g T b3 Pve ws
us i v3 ll w3
TIRT2 RT3
alhediet Lol ool
u VvV W u Vv W
2933398667 2933400331
Lag spanning .. X Hdg spanning A
Anslutning av frekvensomformare och motor
A VARNING
Risk for elektriska stotar! Felaktig anslutning kan leda till risker i samband med hdg
spanning.

Dodsfall eller svara kroppsskador.
* Anslutningsféljden nedan maste foljas.
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Frankoppla alltid bromsen pa AC- och DC-sidan vid féljande tillampningar:
+ Vid alla Iyfttilampningar.
» Vid tilldmpningar som kraver en snabb reaktionstid hos bromsen.

OBS!

Pa en ny enhet ar platserna DC-, DC+ och BR forsedda med perforerade skydd som
vid behov kan tryckas ut.

Alla frekvensomformare med IP55 har en nat- och motorkabelingang pa frekvensom-
formarens undersida.

Anslut bromslikriktaren via en separat natkabel.

Matning via motorspanningen ar inte tillaten!
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K11 V+ K11
(AC-3) (AC-3) Ifng Effektdel
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v [4] v+
18 BR +
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[2]
K11
(AC-3)

ﬁ%

BW . /BW.-T
K12 GND K12 Anslutning av
(AC-3) (AC-3) 3 bromsmotstand*
[3] [ ] DC-buss "+"-atkomst
GND GND
1 Vit 1 Vit
BG g Rod BG g Rod BW
BGE BGE
4 Bla 4 Bla
5 Rod 5
DR/DT/DV: Vit DR/DT/DV:
Lik- och vaxelstromssidig Bla Vaxelstromssidig frankoppling
frankoppling
27021600767321739
[1] Kabel mellan natmatning och frekvensomformare
[2] Natmatning for bromslikriktare kopplas samtidigt fran K10
[3] Styrkontaktorn/-reldet hamtar spanning fran den interna relakontakten [4] i frekvensomformaren
och matar bromslikriktaren.
[4] Potentialfri relakontakt pa frekvensomformaren
V+ Extern spanningsmatning 250 V AC/30 V DC vid max. 5 A

Vi (BMV)  Likspanningsmatning BMV
Ve (BMK)  Vaxelspanningsmatning BMK
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Motortemperaturskydd (TF/TH)

i

Motorer med intern temperaturgivare (TF, TH eller liknande) kan anslutas direkt till fre-
kvensomformaren.

Om temperaturskyddet I6ser ut indikerar frekvensomformaren ett fel.

Temperaturgivaren ansluts till plint 1 (+24 V) och plint 10 (analog ingang 2). | parame-
ter P1-15 maste en ingangskonfiguration med funktionen "Externt fel" valjas fér analog
ingang 2 (t.ex. P1-15 = 6), sa att temperatursensorn utvarderas. "Externt fel" pa ana-
log ingang 2 i parametern P2-33 maste stéllas in pa "PTC-th". Utlésningstroskeln ar
2,5 kQ. Information om motortermistor finns i kapitlet "P1-15 funktionsval, digitala
ingangar (- B 166)" och i beskrivningen av parameter "P2-33 analog ingang 2 for-
mat" (- B 132).

OBS!

Konfigurera forst parametrarna ovan innan TF ansluts. Ett internt motstand skyddar
TF mot dverspanning efter konfigurationen.

Flermotordrivsystem/gruppdrivsystem

Den sammanlagda motorstrommen far inte 6verskrida frekvensomformarens mark-
strdm. Den maximalt tillatna kabellangden for gruppen ar begransad till de varden som
galler for en enskild anslutning. Se "Tekniska data" (- B 169).

Motorgruppen ar begransad till fem motorer och far inte avvika med mer an tre bygg-
storlekar fran varandra.

Drift med flera motorer fungerar endast med asynkrona vaxelstromsmotorer, inte med
synkronmotorer.

For grupper med fler an 3 motorer rekommenderar SEW-EURODRIVE at utgangs-
drosseln "HD LT xxx" och oskdrmade ledningar anvands samt en max. utfrekvens pa
4 kHz.

Motorkablar och avsékring

Vid avsakring och val av nat- och motorkablar ska nationella och anlaggningsspecifika
foreskrifter foljas.

Den totala langden for alla parallellkopplade motorkablar kan faststéllas enligt féljan-
de:

lto[ S /max
n
3172400139
liot = total langd for alla parallellkopplade motorkablar.
l..x = rekommenderad max. motorkabellangd.

n antal parallellkopplade motorer.

Om motorkabelns ledararea motsvarar stromkabelns ledararea kravs ingen ytterligare
avsakring. Om motorkabelns ledararea &r mindre @n stromkabelns ledararea maste
motorkabeln skyddas mot kortslutning. Anvand motorskyddsbrytare.

Anslutning av vaxelstromsbromsmotorer

Utforlig information om bromssystem fran SEW-EURODRIVE finns i katalogen "Vaxel-
stromsmotorer" som kan bestallas fran SEW-EURODRIVE.
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5.3.3

Bromssystem fran SEW-EURODRIVE ar likstrdomsmagnetiserade skivbromsar som
lyfts elektromagnetiskt och ansatts med fjaderkraft. En bromslikriktare matar bromsen

med likspanning.

OBS!

Vid drift med omformare maste bromslikriktaren ha en egen stromkabel. Matning via

Installation
Elektrisk installation

motorspanningen ar inte tillaten!

Signalplintoversikt

Huvudplintar

A OBS!

Nar spanning dver 30 V ansluts till signalplintarna kan styrsystemet skadas.

Risk for skador pa utrustning och material.

» Spanningen i signalplintarna far inte dverskrida 30 V.

Plinttilldelningen kan stallas in med parametern P7-15. Mer information finns i kapitlet

"P1-15 funktionsval, digitala ingangar” (- B 166).

Signalplintblocket har fol

IP20 och IP55

~ N

<~ @] v O

o 5 2 &8¢t
> > — - \N+|
JF T Yo > > o © 0
$DDD+<_(OQO<_(255
1 2 3 4 5 6 7 8 9 1011 12 13
VoY © o

—90
—0

12745191051

jande signalanslutningar:

Plint nr |Signal |Anslutning Beskrivning
1 +24 +24 V AC: Referensspan- | Referensspanning for aktivering av DI1 — DI3
VIO ning (max. 100 mA).
2 DI 1 Digital ingang 1 Positiv logik
DI 2 Digital ingang 2 Inspanningsomrade for "logisk 1": 8 — 30 V DC
4 DI 3 Digital ingang 3 Inspanningsomrade for "logisk 0": 0 —2 V DC
Kompatibel med PLC-krav nar 0 V ar ansluten till plint 7 el-
ler 9.
5 +10V |Utgang +10 V: Referens- |10 V AC: Referensspanning for analog ingang
spanning (potentialmatning +, 10 mA max., 1 — 10 kQ)
6 Al 1/ Analog ingang 1 (12 bit) |analog:0-10V,10-0V,-10-10V, 0 —-20 mA,
Dl 4 Digital ingang 4 4-20mA,20-4 mA
Inspanningsomrade for "logisk 1": 8 — 30 V DC
7 oV 0 V AC: Referenspotential |0 V AC: Referenspotential

Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAC® LTP-B
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Plint nr |Signal |Anslutning Beskrivning

8 AO Analog utgang 1 (10 bit) |analog: 0—10V, 10-0V, 0—-20 mA, 20 — 0 mA,
1/DO 1 4-20mA, 20-4 mA

digital: 0/24 V, max. utstrom: 20 mA
oV 0 V AC: Referenspotential |0 V AC: Referenspotential
10 Al 2/ Analog ingang 2 (12 bit) |analog: 0—10V, 10 -0V, PTC-th, 0 — 20 mA, 4 — 20 mA,

DIS I pigital ingang 5/termistor- | 20 =4 MA
kontakt Inspanningsomrade for "logisk 1": 8 — 30 V DC

11 AO Analog utgang 2 (10 bit) |analog:0—-10V,10-0V, 0 —20 mA, 20 — 0 mA,

Digital utgang 1

2/DO 2 Digital utgang 2 4-20mA, 20—4 mA
digital: 0/24 V, max. utstrom: 20 mA
12 STO+ | Frigivning av slutsteg +24 V DC-ingang, stromforbrukning: max. 100 mA
STO-sakerhetskontakt, High =18 — 30 V DC
13 STO- GND-referenspotential for DC +24 V-ingang
STO-sakerhetskontakt
Alla digitala ingangar aktiveras av ingangsspanning 8 — 30 V och ar +24 V-kompatibla.
De digitala och analoga ingangarnas reaktionstid ar mindre an 4 ms. De analoga
ingangarnas upplésning ar 12 bitar med en precision pa +2 % i férhallande till den in-
stallda maximala skalningen.
OBS!
i Plintarna 7 och 9 kan anvandas som GND-referenspotential nar frekvensomformaren
styrs av en PLC. Anslut STO+ till +24 V och STO- till 0 V for att aktivera effektslut-

steget, annars visar frekvensomformaren "Inhibit". Nar STO ska I6sas ut som en sa-
kerhetsteknisk anordning ska anvisningarna i den har handboken fdljas.

Om plint 12 matas permanent med 24 V och plint 13 &r permanent ansluten till GND
ar STO-funktionen permanent avaktiverad.
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Oversikt 6ver reldplintar

Relautgang 1 referenspotential
Relautgang 1 slutande kontakt
Relautgang 1 brytarkontakt

Relautgang 2 referenspotential
Reldutgang 2 slutande kontakt

14 15 16 17 18
o oo
N
9007202258353547
Plint nr | Signal Val av relafunktion Beskrivning
14 Relautgang 1 referens P2-15 Relakontakt (AC 250 V/DC 30 V, max.
15  |Relautgang 1 slutande kon- 5A)
takt
16 Relautgang 1 brytande kon-
takt
17 Relautgang 2 referens P2-16
18 Relautgang 2 slutande kon-
takt
5.34 Kommunikationsuttag RJ45
Uttag pa appara-
ten
13515899787

[11 SBus-/CAN-Bus-

[2] SBus+/CAN-Bus+

[3] OV

[4] RS485- (engineering)
[5] RS485+ (engineering)
[6] +24 V (utspanning)

[7] RS485- (Modbus RTU)
[8] RS485+ (Modbus RTU)
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5.3.5 UL-konform installation

Observera féljande anvisningar for UL-konform installation:

Omgivningstemperaturer

Frekvensomformarna kan anvandas vid féljande omgivningstemperaturer:

Kapslingsklass Omgivningstemperatur
IP20/NEMA 1 -10 °Ctill 50 °C
IP55/NEMA 12K -10°Ctill 40 °C

Anvand endast kablar med kopparledare, avsedda fér omgivningstemperaturer upp till
75 °C.

Atdragningsmoment for nitplintar

Tillatna atdragningsmoment for frekvensomformarens kraftplintar anges i "Tekniska
data" (-~ B 169).

Atdragningsmoment, styrplintar

Max. tillatet atdragningsmoment for styrplintarna ar 0,8 Nm.

Extern DC-24 V-matning

Som extern 24 V DC-spanningskalla far endast provade apparater med begransad ut-
spanning (U,,, = 30 V DC) och begransad utstrém (I < 8 A) anvandas.

Spanningsnat och sakring

Frekvensomformarna &r lampliga fér anvandning i nat med jordad stjarnpunkt (TN-
och TT-nat), som levererar maximal natstrdbm och maximal natspanning i enlighet med
féljande tabeller. Sakringsvardena i tabellerna nedan anger max. tillaten sakring for re-
spektive frekvensomformare. Anvand endast smaltsakringar.

UL-certifieringen galler inte for anvandning i spanningsnat med icke-jordad stjarnpunkt
(IT-nat).

1 % 200 — 240 V-apparater

1% 200 - Smialtsakring eller Max. natkortslut- Max. natspanning
240V MCB (typ B) ningsvaxelstrom

0008 15A 100 kA rms (AC) 240V

0015 20 A

0022 25 A
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3 x 200 — 240 V-apparater
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3 %200 - Smaltsékring eller Max. natkortslut- | Max. natspénning
240V MCB (typ B) ningsvaxelstrom

0008 10A 100 kA rms (AC) 240V
0015 15 A

0022 17,5 A

0030 30A

0040 30A

0055 40 A

0075 50 A

0110 70 A

0150 90 A

0185 110 A

0220 150 A

0300 175 A

0370 225 A

0450 250 A

0550 300 A

0750 350 A

5
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3 x 380 — 480 V-apparater

3 x 380 - Smaltsékring eller Max. natkortslut- | Max. natspénning
480 V MCB (typ B) ningsvaxelstrom
0008 6A 100 kA rms (AC) 480 V
0015 10 A

0022 10 A

0040 15 A

0055 25A

0075 30A

0110 40 A

0150 50 A

0185 60 A

0220 70A

0300 80 A

0370 100 A

0450 125A

0550 150 A

0750 200 A

0900 250 A

1100 300 A

1320 350 A

1600 400 A
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3 x 500 — 600 V-apparater

3 x 500 - Smaltsékring eller Max. natkortslut- | Max. natspénning
600 V MCB (typ B) ningsvaxelstrom

0008 6A 100 kA rms (AC) 600 V
0015 6A

0022 10 A

0040 10A

0055 15 A

0075 20A

0110 30A

0150 35A

0185 45 A

0220 60 A

0300 70 A

0370 80 A

0450 100 A

0550 125A

0750 150 A

0900 175 A

1100 200 A

Termiskt motorskydd

Frekvensomformaren har ett termiskt motoréverbelastningsskydd enligt NEC (National
Electrical Code, US).

Det termiska motordverbelastningsskyddet maste sakerstallas med foljande atgarder:

* NEC-konform installation av en motortemperaturgivare, se aven kapitlet "Motor-
temperaturskydd (TF/TH)" (- B 48).

* Anvand det interna termiska motoréverbelastningsskyddet genom att aktivera pa-
rametern P4-17.

5.3.6 Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC)

Storningstalighet

Frekvensomformare med EMC-filter &r avsedda for anvandning i maskiner och driv-
system. De uppfyller EMC-produktstandarden EN 61800-3 for varvtalsstyrda elektriska
drivsystem. Fér EMC-konform installation av drivsystemet maste anvisningarna i ra-
dets direktiv 2004/108/EG (EMC-direktivet) foljas.

Frekvensomformare med EMC-filter uppfyller gransvardena for storningstalighet enligt
standarden EN 61800-3 och kan darfér anvandas bade inom industrin och i hushallet
(Iatt industri).
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Storemission

Frekvensomformare med EMC-filter uppfyller gransvardena i EN 61800-3 och
EN 55014. Frekvensomformarna kan anvandas bade inom industrin och i hushallet
(Iatt industri).

For att sakerstélla basta mojliga elektromagnetiska kompatibilitet maste frekvensom-
formaren installeras enligt anvisningarna i kapitlet "Installation" (- & 31). Det ar viktigt
att frekvensomformarens jordanslutningar utfors korrekt. For att stéremissionskraven
ska uppfyllas kravs skarmad motorkabel.

Tabellen nedan anger villkoren fér anvandning i drivsystemtillampningar.

Omformartyp Kat. C1 (klass B) Kat. C2 (klass A) Kat. C3
Enligt EN 61800-3

230V, enfas Ingen ytterligare filtrering kravs.

LTP-B xxxx 2B1-x-xx Anvand skarmad motorkabel.

230 V/irefas Anvand ett externt filt- | Ingen ytterligare filtrering kravs.

LTP-B xxxx 2A3-x-xx i;;v typ NF LTxxx Anvand skarmad motorkabel.

400 Vitrefas Anvand skarmad

LTP-B xxxx 5A3-x-xx motorkabel.

575 Vlirefas Vid behov kan natfilter av typ NF LT xxx anvandas for att

LTP-B 300 603-X-XX minimera den elektromagnetiska stdrningen ytterligare.
Det finns dock inga garantier for att gransvardesklasser-
na uppfylls.

Anvand skarmad motorkabel.

Allméan information om anslutning av motorskarmen

Vi rekommenderar att skarmplat anvands for LTX-applikationer.

Forlagg skarmen med kortast mojliga avstand och anslut den med stor kontaktyta till
jord i bada andarna. Detta galler &ven for kablar med flera skarmade ledarknippen.

9007200661451659
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Rekommendation om anslutning av motorskdrmen pa frekvensomformare med IP20

Byggstorlek 2 A\ Ja 2 N
och 3 fre LIL L2IN 13 T + LWL L2IN uﬁ\
O 000 | 000
[ — [ —]
| " | | " | /&
& ) # & _J
J 123466789 0H1MN12®N [ 12348678 8NWPN1RN
og [5]
> L“_g_‘v
v w
41 4]
(el @ |I@ (AE))//® @
[2] 1] 2] ]
©
@ (3]
12903068427
[11 Motorkabel [4] Kommunikationskabel RJ45
[2] Extra PE-anslutning [5] Styrledningar

[3] Givarledning

Skarmplaten kan anvandas for byggstorlek 2 och 3 i IP20-utférandet. Gor pa foljande
satt for att anpassa:

1. Lossa de 4 skruvarna i de langa halen.

2. Flytta platen till anslag beroende pa storlek.

3. Dra fast skruvarna igen.

Kontrollera att platen &r korrekt ansluten till PE-anslutningen.
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Rekommendation om anslutning av motorskdrmen pa frekvensomformare med IP55

Byggstorlek 2
och 3

Vi rekommenderar att skruvférband av metall anvands for att ansluta motorskarmen.

Gangan maste minst vara 8 mm for byggstorlek 2 och 3.

© ©

[olfo]a]
{

123456789 0M2E
_—_—
CO000000OOOOV
[[e]le]] —— [H
e I

© — ©

\
Ll
A

\ \
(2]

LTP-B

[4] —

12903070603
[11 Kontramutter av metall [4] LTX-modul
[2] Skruvférband av metall [5] Motorkabel
[3] Medfdljande gummiring [6] Stromkabel
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Rekommendation for anslutning av givar-, styr- och kommunikationskablar.

13131624587

[11 Givarkabel, om LTX-modul [4] Signalplint/kommunikation
[2] Signalplint/kommunikation [5] Stromkabel
[3] Motorkabel

5
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Byggstorlek 4

och5 | oa v e T ewnan[wanns

2PRPFRR

14172961163

[1] Strémkabel
[2] Skruvférband av metall
[3] Motorkabel
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Byggstorlek 6
och7

Installation 5
Elektrisk installation

@) @)
/ 2 ’
[1] ST g

[1] Strémkabel
[2] Skruvférband av metall
[3] Motorkabel

14172963851
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5.3.7 Genomfoéringsplatta

Lampliga kabelférskruvningar maste anvandas for att aktuell IP-/NEMA-kapslingsklass
ska uppfyllas. Kabelingangshal maste borras som motsvarar systemet.

OBS!

Nar halen for kabelgenomféringen borras kan partiklar komma in i produkten.
Risk for skador pa utrustning och material.
» Var forsiktig nar du borrar sa att partiklar inte finns kvar i produkten.

- Ta bort partiklarna.

En del storlekar anges nedan:
Rekommenderade halstorlekar och haltyper fér kabelférskruvningen

Halstorlek Angloamerikansk | Metrisk
Byggstorlek 2 och 3 |25 mm PG16 M25

Halstorlekar for flexibla elinstallationsror

Halstorlek Storlek i handeln Metrisk
Byggstorlek 2 och 3 |35 mm 1in M25

IP-kapslingsklassen uppfylls bara nar kabeln férses med en UL-godkand hylsa eller
muff for flexibelt elinstallationsrérsystem.

Vid installation av elinstallationsror maste ingangshalen i elinstallationsroret ha stan-
darddppningar for nddvandig storlek enligt NEC-direktiven.

Far inte anvandas for styva elinstallationssystem.

62  Montage- och driftsinstruktion - MOVITRAG® LTP-B

21271054/SV - 01/2015



21271054/SV — 01/2015

Idrifttagning

Anvandargranssnitt

6 Idrifttagning

6.1 Anvandargranssnitt

6.1.1 Manoverenhet

Varje MOVITRAC®-LT-omformare ar som standard utrustad med en mandéverenhet.
Ingen utrustning utéver denna kravs for installining och drift av frekvensomformaren.

1

B

2933664395
[11 Indikering med 6 tecken [4] Navigeringsknapp
[2] Startknapp [5] Uppatknapp
[3] Stopp-/resetknapp [6] Nedatknapp

Mandéverenheten har 5 knappar med féljande funktioner:

Knapp O Navigering [4] « Byt meny
+ Spara parametervarden
» Visa information i realtid

Knappc Upp [5] + Oka varvtalet
+ Oka parametervarden

Knappo Ner [6] *  Minska varvtal
* Minska parametervarden

Knapp @ Stopp [3] + Stoppa drivenheten
* Felkvittering

Knapp @ Start [2]  Frige drivenheten
* Byt rotationsriktning

Nar parametrarna har sina fabriksinstallningar ar start- och stoppknapparna pa mané-
verenheten avaktiverade. For att start- och stoppknapparna pa mandverenheten ska
kunna anvandas maste parametern P-12 pa LTE-B eller P1-12 pa LTP-B stéllas in pa
"1" eller "2".

Menyn fér parameterandring kan endast 6ppnas med navigeringsknappen [4].

* S& har vaxlar man mellan menyn fér parameterandring och realtidsindikeringen
(arbetsvarvtal/driftstrom): Tryck och hall in knappen i mer én 1 sekund.

« Sa har vaxlar man mellan arbetsvarvtal och driftstrém for frekvensomformaren som
ar i drift: Tryck en gang pa knappen (mindre an 1 sekund).
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6.1.2 Aterstill parametrarna till fabriksinstillningarna
Gor sa har for att aterstalla parametrarna till fabriksinstéllningarna:
1. Frekvensomformaren far inte vara frigiven och "Inhibit" maste visas pa displayen.

2. Tryck pa de tre knapparna O O och @samtidigt i minst 2 sekunder.

"P-deF" visas pa displayen.

3. Tryck pa knappen @ for att kvittera meddelandet "P-deF".

6.1.3 Fabriksinstéllning

Driftsvarvtalet visas bara om motorns markvarvtal angetts i P7-10. Annars visas det
elektriska rotationsfaltets varvtal.

6.1.4 Fler shabbkommandon

Funktion Apparaten vi- |Tryck pa: Resultat Exempel
sar:
Snabbval av pa- [Px-xx Knapparna <Navigera> + Nasta éverordnade pa- |"P1-10" visas:
rametergrup- <Upp> rametergrupp véljs. + Tryck pa knapparna <Navigera> + <Upp>.
perAtkomst av « "P2-01" visas nu
parameter— + ’
ggusgig Zif_ Px-xx Knapparna <Navigera> + Nasta underordnade "P2-26" visas:
tiverat ge- <Ner> parametergrupp véljs. |- Tryck pa knapparna <Navigera> + <Ner>.
nom att o o + "P1-01" visas.
P1-14 &r in- +
stdalld pa
"101" eller
" 2 O l " .
Val av gruppara- |Px-xx Knapparna <Upp> + <Ner>  |Den férsta parametern i |"P1-10" visas:
metern langst en grupp valjs. + Tryck pa knapparna <Upp> + <Ner>.
ner + « "P1-01" visas.
Stéll in parame- |[Numeriskt var- [Knapparna <Upp> + <Ner>  |Parametern stalls in pa |Nar P7-01 andras:
tern pa det Iags- |de (nar ett pa- o det lagsta vardet. - "50,0" visas.
ta vardet rametervarde + . .
&ndras) Tryck Pa knapparna <Upp> + <Ner>.
+ "0,0" visas.
Andra enstaka  |[Numeriskt var- [Knapparna <Stopp/Reset> + |Parametersiffrorna kan |Nar P7-10 andras:
siffror i ett para- |de (nar ett pa- |<Navigera> andras separat. « "0" visas.
metervarde rametervarde @ o * Tryck pa knapparna <Stopp/Reset> + <Na-
andras) + _
vigera>.
« "_0"visas.
» Tryck pa knappen <Upp>.
* "10" visas.
» Tryck pa knapparna <Stopp/Reset> + <Na-
vigera>.

« " 10" visas.
» Tryck pa knappen <Upp>.
* "110" visas

Osv.

6.1.5 Program LT-Shell

Programmet LT-Shell kan anvandas for enkel och snabb idrifttagning av
MOVITRAC® LT-omformare. Det kan laddas ner fran SEW-EURODRIVEs hemsida.
Uppdatera programmet efter installationen och sedan regelbundet.
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Frekvensomformaren kan anslutas till programvaran med teknikpaketet (kabelsats C)
och granssnittsomvandlaren USB11A.

Programmet kan aven anvandas for féljande arbeten:

Observera, ladda upp och ner parametrar

Parameterkopiering

Firmwareuppdatering (manuell och automatisk)

Exportera frekvensomformarens parametrar till Microsoft® Word
Overvaka motorns och in- och utgangarnas status

Styra frekvensomformaren/manuell drift

Scope (under framtagning)

6.1.6 Programvaran MOVITOOLS® MotionStudio

Programvaran kan anslutas till frekvensomformaren enligt féljande:

Via en SBus-anslutning mellan datorn och frekvensomformaren. En CAN-hardva-
runyckel maste anvandas i detta fall. En fardigtillverkad kabel finns inte och du
maste darfor sjalv tillverka en sadan enligt granssnittets RJ45-schema.

Via en anslutning mellan datorn och en gateway eller en MOVI-PLC®. Datorns ga-
teway/MOVI-PLC®-anslutning kan t.ex. ske via USB11A, USB eller Ethernet.

Féljande funktioner finns i MOVITOOLS® MotionStudio:

Observera, ladda upp och ner parametrar
Parameterkopiering
Overvaka motorns och in- och utgangarnas status
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6.2

6.3

6.3.1

6.3.2

Automatisk matning "autotune"

Frekvensomformaren ar inte baserad pa motordatabaser. Den kan mata nastan alla
motorer automatiskt for att faststalla motordata. Utfér matningen utan avbrott. Mat-
ningen startar automatiskt vid den forsta frigivningen efter en fabriksinstalining och
kan ta upp till 2 minuter beroende pa regleringstyp. Frige inte frekvensomformaren
forrén alla motordata har stallts in korrekt i parametrarna. Automatisk méatning "autotu-
ne" kan aven startas manuellt med parameter P4-02 nar motordata matats in. Plint 12
och 13 fér STO maste matas med spanning. Frigivning kravs inte. "Stop" maste visas
pa indikeringen.

OBS!

Utfér en automatisk matning "autotune" nar motorn ar kall efter den forsta idrifttag-
ningen och nar regleringsmetod andrats i P4-07. Autotuning kan aven startas manu-

jde

ellt med parameter P4-02 om det behdvs.

Idrifttagning med motorer

A VARNING

Om parameter P4-02 ar installd pa "1" ("autotune") kan motorn starta automatiskt.
Dodsfall eller svara kroppsskador.

* ROr inte motoraxeln.

OBS!

For MOVITRAC® LTP-B &r ramptiderna i parameter P7-03 och P71-04 baserade pa
50 Hz. Nar P1-16 stalls in pa "In-Syn" stalls dverbelastbarheten in pa "150 %" be-

jde

roende pa P1-08.

Idrifttagning av asynkronmotorer med U/f-styrning

1. Anslut motorn till frekvensomformaren. Observera motorns nominella spanning vid
anslutning.

2. Ange uppgifterna pa motorns typskyilt:

» P1-07 = motorns markstréom

» P1-08 = motorns markstrém

+  P1-09 = motorns markfrekvens

+ (P1-10 = motorns markvarvtal, efterslapningskompensering aktiverad).
3. Max- och minvarvtal stalls in med P7-01 och P1-02.
4. Stall in accelerations- och retardationsramperna med P7-03 och P1-04.

5. Starta den automatiska matningen "autotune" enligt anvisningarna i kapitlet "Auto-
matisk matning ("autotune")" (- & 66).

Idrifttagning av asynkronmotorer med VFC-varvtalsreglering

1. Anslut motorn till frekvensomformaren. Observera motorns nominella spanning vid
anslutning.
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. Ange uppgifterna pa motorns typskylt:

e P1-07 = motorns markstrom

* P1-08 = motorns markstrom

*  P1-09 = motorns markfrekvens

e P1-10 = motorns markvarvtal

+ P1-14 = 201 (utdkad parametermeny)

* P4-01 =0 (VFC-varvtalsreglering)

* P4-05 = effektfaktor

Max- och minvarvtal stélls in med P71-01 och P1-02.

4. Stall in accelerations- och retardationsramperna med P71-03 och P1-04.

5. Starta den automatiska matnignen "autotune" enligt anvisningarna i kapitlet "Auto-
matisk matning ("autotune")" (- & 66).

6. Anpassa P7-10 om det behdvs for att optimera regleringen.
6.3.3 Idrifttagning av asynkronmotorer med VFC-vridmomentsreglering
1. Anslut motorn till frekvensomformaren. Observera motorns nominella spanning vid
anslutning.
2. Ange uppgifterna pa motorns typskylt:
*  P1-07 = motorns markstrém
* P1-08 = motorns markstrém
» P1-09 = motorns markfrekvens
* P1-10 = motorns markvarvtal
* P1-14 = 201 (utdkad parametermeny)
* P4-01 =1 (VFC-vridmomentsreglering)
» P4-05 = effektfaktor
3. Max- och minvarvtal stalls in med P7-01 och P1-02.

4. Stall in anvandarenheten pa 2 decimaler pa raden "Acceleration”.

5. Starta den automatiska matningen "autotune" enligt anvisningarna i kapitlet "Auto-
matisk matning ("autotune")" (- £ 66).

6.

Anpassa P7-10 om det behdvs for att optimera regleringen.

| exemplet nedan anvands analog ingdng 2 som referenskéalla for vridmoment och
varvtalet anges via analog ingang 1:

P1-15
P4-06
P6-17

3 (ingangsplintschema)

2 (vridmomentsreferens via analog ingang 2)

0 (avaktivering av timeoutgransen for vridmoment)

= >0 (anpassning av timeouttiden for évre grans for max. vridmoment)
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6.3.4 Idrifttagning av synkronmotorer med PM-varvtalsreglering

Synkronmotorerna ar permanentmagnetmotorer (PM).

OBS!

Driften av synkronmotorer utan givare maste kontrolleras med en testapplikation.
Stabil drift i det har driftsattet kan inte garanteras for alla applikationsfall. Anvand-
ningen av driftsattet ansvarar anvandaren for sjalv.

jde

1. Anslut motorn till frekvensomformaren. Observera motorns nominella spanning vid
anslutning.

2. Ange uppgifterna pa motorns typskylt:

« P1-07 = EMK — F&r synkronmotorer anges inte systemspanningen utan pol-
hjulsspanningen vid markvarvtal i P1-07. Motorns spanning

* P1-08 = motorns markstrém
* P1-09 = motorns markfrekvens
*  P1-10 = motorns markvarvtal
+ P1-14 = 201 (utdkad parametermeny)
* P4-01 = 3 (PM-varvtalsreglering)
» P2-24 = switchfrekvens (minst 8—16 kHz).
3. Max- och minvarvtal stalls in med P7-01 och P1-02.
4. Stall in accelerations- och retardationsramperna med P7-03 och P1-04.

5. Starta den automatiska matningen "autotune" enligt anvisningarna i kapitlet "Auto-
matisk matning ("autotune")" (- & 66).

6. Anpassa P7-10 om det behovs for att optimera regleringen.

Om det uppstar ovantade problem med motorstyrningen ska féljande kontrolleras eller
stéllas in:

» For att uppna hogre vridmoment i det nedre varvtalsomradet maste parametrarna
P7-14 och P7-15 stéllas in pa hégre varden. Observera att motorn kan bli mycket
varm av det 6kade stromflédet.

*+ Om ett O Torque-felmeddelande genereras vid det forsta startmomentet blir star-
tens for det mesta felfri nar frekvensomformaren aterstalls.

» | vissa fall maste rotorn pa motorer med hoégt massatréghetsmoment justeras fére
start. For detta kan férmagnetiseringstiden P7-12 och faltstyrkan under férmagneti-
seringstiden P7-14 anpassas nagot uppat eller nedat.

| séllsynta fall kan det hjalpa att jamféra parametrarna som faststalls med automatisk
motormatning och motordata och sedan eventuellt korrigera. Observera att vardena
kan avvika om langa motorkablar anvands.

En ny matning maste inte goras:

* P7-01 = motorns statorresistans (R, eller 2xR; -c))
* P7-02 = 0 (motorns rotorresistans)

* P7-03 = statorinduktivitet (Lsd)

» P7-06 = statorinduktivitet (Lsq)
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6.3.5 Idrifttagning med LSPM-motorer

Motorerna av typen LSPM fran SEW-EURODRIVE éar Line Start Permanentmagnet-
motorer.

1. Anslut motorn till frekvensomformaren. Observera motorns nominella spanning vid
anslutning.

2. Ange uppgifterna pa motorns typskylt:

P1-07 = motorns markstrém

P1-08 = motorns markstrom

P1-09 = motorns markfrekvens
P1-10 = motorns markvarvtal

P1-14 = 201 (utdkad parametermeny)
P4-01 = 0 (VFC-varvtalsreglering)

3. Stall in maxvarvtalet P7-01 och minvarvtalet P7-02 = 300 v/min.

4. Stall in accelerations- och retardationsramperna med P7-03 och P1-04.

5. Starta den automatiska matningen "autotune" enligt anvisningarna i kapitlet "Auto-
matisk matning ("autotune")" (- & 66).

6. Efter "autotune" ska rotorresistansen stallas in pa 0 Q (P7-02 = 0).

7. Anpassa boostparametrarna. Standardinstallning:

P7-14=10 %
P7-15=10 %

8. Anpassa P7-10 om det behdvs for att optimera regleringen.

6.3.6 Idrifttagning med férinstéallda synkronmotorer

Omformaren kan anvandas fér permanentmagnetmotorer utan givare som LSPM. Foér
CMP-motorer kravs AKOH-givare och LTX-servomodul.

6.3.7 Idrifttagning av forinstéallda motorer fran SEW-EURODRIVE

Idrifttagning kan ske nar en av féljande CMP-motorer (varvtalsklass 4500 v/min) eller
MGF..-DSM-motorer (varvtalsklass 2000 v/min) ar ansluten till frekvensomformaren:

Motortyp Indikering
CMP40M 40M
CMP50S/CMP50M/CMP50L 50S/50M/50L
CMP63S/CMP63M/CMP63L 63S/63M/63L
CMP71S/CMP71M/CMP71L 71S/7T1M/71L
MGF..2-DSM of-2
MGF..4-DSM of-4
MGF..4/XT-DSM" gf-4Ht

1) Under framtagning.
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6.4

Idrifttagning

Idrifttagning av styrningen

jde

Procedur
« Stallin P1-14 pa "1" for atkomst av LTX-specifika parametrar.

+ Stéll in P1-16 pa den foérinstallda motorn, se kapitlet "LTX-specifika parametrar
(niva 1)" i "Tillagg till montage- och driftsinstruktionen MOVITRAC® LTX".

Exempel

[ N T W N
Exempel: L (N
CMP-byggstorlek 50S [40M, 50S, 50M, 50L, 63S, 63M, 63L, 71S, 71M, 71L
Motorns systemspan- 4 |- 2=230V
ning . 4=400V
Bromsmotorer b [b = blinkar p4 bromsmotorer

Alla nédvandiga parametrar (spanning, stréom osv.) stélls in automatiskt.

OBS!

For de har motorerna kravs ingen "autotune”.

Om en CMP-motor med elektronisk typskylt ansluts till frekvensomformaren valjs
P1-16 automatiskt.

Om en MGF..-DSM valjs stalls den évre vridmomentsgransen i P4-07 automatiskt in
pa 200 %. Det har vardet maste anpassas enligt utvaxlingen enligt instruktionerna i
"Tillagg till montage- och driftsinstruktionen, drivenhet MGF..-DSM pa frekvensomfor-
mare LTP-B".

Alla nédvandiga motordata stélls in automatiskt. KTY-temperaturgivaren maste an-
slutas till en extern 6vervakningsenhet for att skydda motorn.

Skydda motorn med en extern skyddsanordning.

» En detaljerad lista finns i kapitlet "Servospecifika parametrar" (- B 122).

Idrifttagning av styrningen

A VARNING

Genom att sensorer eller brytare installeras pa plintarna kan frigivning ske. Motorn
kan starta automatiskt.

Dodsfall eller svara kroppsskador.
* RO&r inte motoraxeln.
» Installera brytarna éppna.

* Om en potentiometer installeras ska den forst stallas in pa 0.
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Idrifttagning

Idrifttagning av styrningen

6.4.1 Plintdrift (fabriksinstéllning) P7-12=0
For drift i plintlage (fabriksinstallning):

P1-12 maste vara installd pa "0" (fabriksinstallning).

Andra ingangsplintarnas konfiguration efter dina behov i P7-15. Mer information
om installningar finns i kapitlet "P1-15 funktionsval, digitala ingangar” (- & 166).

Slut brytaren mellan plintarna 1 och 2 pa anvandarplintblocket.

Anslut en potentiometer (1 k — 10 k) mellan plint 5, 6 och 7. Slapkontakten ansluts
till stift 6.

Anslut plint 12 och 13 pa STO-ingangen enligt kapitlet "Separat frankopp-
ling" (» B 26).

Frige frekvensomformaren genom att koppla samman plintarna 1 och 2.
Stall in varvtalet med potentiometern.

6.4.2 Knappfaltslage (P71-12 = 1 eller 2)
For drift i knappfaltslage:

jde

Stall in P1-12 pa "1" (enkelriktad) eller "2" (dubbelriktad).

Anslut en tradbygel eller en omkopplare mellan plintarna 1 och 2 pa anvandarplint-
blocket, for att frige frekvensomformare.

Anslut plint 12 och 13 pa STO-ingangen enligt kapitlet "Separat frankopp-
ling" (» B 26).
Tryck pa <Start>. Frekvensomformaren friges med 0,0 Hz.

Tryck pa <Upp> for att 6ka varvtalet. Tryck pa nedatknappen for att minska varvta-
let.

Tryck pa <Stopp/Reset> for att stoppa frekvensomformaren.

Nar du sedan trycker pa <Start> gar drivenheten tillbaka till det ursprungliga varv-
talet. Om dubbelriktad drift &r aktiverad (P71-12 = 2) vaxlar rotationsriktningen varje
gang man trycker pa <Start>.

OBS!

Onskat malvarvtal kan stéllas in i férvdg genom att man trycker pa <Stopp/Reset>
nar frekvensomformaren star stilla. Nar du sedan trycker pa <Start> startar och acce-
lererar drivenheten till detta varvtal langs en installd ramp.
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6 Idrifttagning

Idrifttagning av styrningen

6.4.3  PID-regulatorlige (P1-12 = 3)

PID-regulator aktivering

Den implementerade PID-regulatorn kan anvandas for att reglera temperatur, tryck el-
ler andra tilldmpningar.

Foljande bild visar hur PID-regulatorn konfigureras.

med P1-12=3
PID- PID- - PID-
referensval driftlage _ _ — felgrans
P3-05 P3-04 PID-regulator évre gréns: P3-11
Fast borreferens Fast varde fran P3-07: (P3-09=0)

-
-

Analog ingang 1

Analog ingang 2 B
Faltbuss PID-referens
.

Analog ingang 2

Analog ingang 1 1 ? Indikerin>
@) o

Analog ingang 1: (P3-09=1) |
PID-reglerstorhet + analog ingang 1: (P3-09=3)

P-forstarkning P3-01
I-tidskonstant P3-02 bérvarde

D-tidskonstant P3-03 —’— P0-10

Borvérde
varvtalsregulator
P0-04

Accelerationsramp
PID-regulator undre gréns: P1-03
PID- Fast vérde fran P3-08: (P3-09=0) Bromsramp
aterforing Analog ingang 1: (P3-09=2) P1-04

P0-09
0
Display

aterforing P3-10 P3-12

Val av PID- Skalfaktor

Standby-funktion

Forklaringar

Tillslagsfoérdréjning
P2-27 <>0

Min. varvtal/

<:> Indikeringsvarden

&

frekvens E— S Parameter
P1-02

—— Standby-l&get aktivt

PID-vackningsniva R o

Reglerdifferens

Val av parameter
P3-13>

Allmant om an-
vindning

Fast borreferens

Faltbuss PID-re-
ferens

18014401513769355

Anslut sensorn for reglerstorhet till analog ingang 1 eller 2 beroende pa P3-10. Sen-
sorvardet kan skalas med parameter P3-12 sa att anvandaren kan se storheten kor-
rekt pa frekvensomformarens display, t.ex. 0 — 10 bar.

Borvardesreferensen for PID-regulatorn kan stéllas in med P3-05.

Nar PID-regulatorn ar aktiv har installningen av varvtalsramptiderna ingen relevans.
Beroende pa reglerdifferensen (borvarde - arvarde) kan accelerations- och retarda-
tionsramperna aktiveras med P3-11.

Med installningen P3-05 = 0 anvands den fasta borreferensen i P3-06. Nar parameter
P9-34 och P9-35 beskrivs som "OFF" med ett annat varde ar ytterligare 3 fasta borre-
ferenser P3-14 till P3-16 aktiverade och valjs enligt tabellen nedan:

Val av plint via P9-34 Val av plint via P9-35 Fast borreferens
0 (LOW) 0 (LOW) P3-06
1 (HIGH) 0 (LOW) P3-14
0 (LOW) 1 (HIGH) P3-15
1 (HIGH) 1 (HIGH) P3-16

Foljande parametrar maste stallas in i frekvensomformaren:

P1-12 = 5 (t.ex. styrkalla SBus)
P1-14 = 201 (utdkad parametermeny)
P1-15 = 0 (fritt funktionsval for digitala ingangar)
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Idrifttagning

Idrifttagning av styrningen

P3-05 = 3 (PID-referens via faltbussen)

P5-09 - 11 = 4 (val av processutgangsdataord for PID-referens)

P9-01 = val av digital ingang for frigivning av frekvensomformaren
P9-10 = PID (frekvensomformarens varvtalskalla)

6.4.4 Master/slav-lage (P1-12 = 4)

Master

(1]

max 63x
13354805899

[11  RJ45 pa RJ45-kabel
[2] Kabelfordelare

Frekvensomformaren har en inbyggd master-/slavfunktion. Kommunikationen mellan
master/slav ar mojlig med ett sarskilt protokoll. Frekvensomformaren kommunicerar
da via RS485-tenkikgranssnittet. Upp till 63 frekvensomformare kan anslutas i ett
kommunikationsnatverk via RJ45-kontaktdon. En frekvensomformare konfigureras
som master och de andra som slavar. Det far bara finnas en master per natverk. Mas-
tern dverfor sin driftstatus (t.ex. aktiverad, avaktiverad) och borfrekvens var 30:e ms.
Slavarna féljer masterns status.

Konfiguration av masterfrekvensomformaren
Masterfrekvensomformaren i ett natverk maste ha kommunikationsadress 1. Stall in:
« P1-12#4
* P1-14 =201 (utdkad parametermeny)
*  P5-01 frekvensomformarens adress (kommunikation) pa "1".

Konfiguration av slavfrekvensomformare

» Alla anslutna slavar maste ha en egen slavkommunikationsadress som stalls in i
P5-01. Slavadresserna kan ligga mellan 2 och 63. Stall in:

+ P1-12pa"4"

* P1-14 = 201 (utdkad parametermeny)
» typen av varvtalsskalning i P2-28

+ skalningsfaktorn i P2-29
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6 Idrifttagning

Idrifttagning av styrningen

OBS!

Kabelsats B kan anvandas fér att bygga upp master-/slavnatverket. Ett terminerings-
motstand maste inte anvandas.

jde

6.4.5  Filtbusslige (P1-12 = 5, 6 eller 7)
Se "Faltbussdrift" (- & 89).

6.4.6 MultiMotion-lage (P1-12 = 8)
Se "Tillagg till montage- och driftsinstruktionen MOVITRAC® LTX".
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6.5

Lyftfunktion

Idrifttagning
Lyftfunktion

MOVITRAC® LTP-B har en lyftfunktion. Nar lyftfunktionen ar aktiverad ar alla relevanta
parametrar och funktioner aktiverade och ev. sparrade. Fér att funktionen ska vara fel-
fri maste motorn tas i drift korrekt, se kapitlet "Idrifttagningsinstruktion” (- B 76).

Observera aven fdljande:

Motorbromsen maste styras via frekvensomformaren. Anslut en bromslikriktare
mellan omformarreld 2 (plint 17 och 18) och bromsen, se “Elektrisk installa-
tion” (—» B 38).

Anvand ett ratt dimensionerat bromsmotstand.

SEW-EURODRIVE rekommenderar att motorn inte kors pa mycket lagt varvtal eller
att halla belastningen vid nollvarvtal utan att anvanda bromsen.

Om ett tillrackligt vridmoment behdvs ska motorn anvandas i markomradet.

For att driften ska vara saker stalls féljande parametrar in i férvag vid lyftfunktion eller
ignoreras nar firmware andras:

P1-06: energisparfunktionen ar avaktiverad.

P2-09/P2-10: sparrfrekvenserna ignoreras.

P2-26: fangfunktionen ar avaktiverad.

P2-27: standby-laget ar avaktiverat.

P2-36: startlaget ar flankstyrt (Edgr-r).

P2-38: stromavbrott leder till utrulining.

P4-06/P4-07: de 6vre vridmomentsgranserna ar installda pa max. varden.
P4-08: de nedre vridmomentsgranserna ar installda pa "0".

P4-09: den 6vre gransen for generatoriskt vridmoment ar installt pa max. varde.

Foljande lyftparametrar ar redan installda fér motorer med samma effektklass men
kan anpassas for att optimera systemet:

P2-07: forinstallt varvtal 7 blir bromsdppningsvarvtal.
P2-08: forinstallt varvtal 8 blir bromstangningsvarvtal.
P2-23: nollvarvtal, halltid.

P4-13: motorbromsens 6ppningstid.

P4-14: motorbromsens stangningstid.

P4-15: bromslyftningens vridmomentsgrans.

P4-16: vridmomentsgrans for timeout.

Foljande parametrar ar sparrade:

P2-18: relakontakt 2 for styrning av bromslikriktaren.
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6 Idrifttagning
Lyftfunktion

6.5.1 Allmanna anvisningar
» Hoger motsvarar uppat.
» Vanster motsvarar nedat.

+ Stanna motorn for att &ndra rotationsriktning. Aktivera bromsen. Aktivera regle-
rsparren innan rotationsriktningen &ndras.

6.5.2 Idrifttagning av lyftfunktionen
Nedan anges rekommendationer for idrifttagningen.
Motordata:
*  P1-03/04: sa kort ramptid som mgjligt
* P1-07: motorns markspanning
*  P1-08: motorns markstrom
* P1-09: motorns markfrekvens
* P1-10: motorns markvarvtal
Parameterfrigivning:
* P1-14 = 201 (utdkad parametermeny)
Motorreglering:
* P4-01 =0 (VFC-varvtalsreglering)
* P4-05 = Cos Phi
| VFC-drift maste den automatiska matningen goras, motorn maste vara kall!
Lyftparametrar:
P4-12 = 1 (lyftfunktion aktiverad)
Termiskt bromsmotstandsskydd:

Om ingen sensor anvands for att skydda bromsmotstandet kan féljande parametrar
stallas in for att skydda bromsmotstandet mot éverhettning. Endast en sensor kan ge
sakert skydd.

«  P6-19: bromsmotstandsvarde
«  P6-20: bromsmotstandseffekt

OBS!

| aktivt lyftfunktionslage maste frekvensomformaren startas med frigivning. Om frigiv-
ning sker samtidigt med STO eller tidigare ar frekvensomformaren fortfarande i
"STOP"-laget.

jde
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6.5.3

Lyftdrift

Féljande bild visar lyftdriften.
A

Borvarvtal

Bromsoppnings-
varvtal P2-07

Bromsinfalls-
varvtal P2-08

Idrifttagning
Lyftfunktion

\j

Frigivning (DI01)

\j

Mekanisk broms

Kontakt rela 2

Y

STO

\j

18014401720170891

t Frigivning av frekvensomformare

t, - t, Motorn nar varvtalet for bromsppning

(foérinstallt varvtal 7)

t, Bromsoppningsvarvtalet har natts.

t, - t; Vridmomentsgransen P4-15 verifierad. Om vridmomentsgransen inte éver-
skrids inom timeouttiden P4-16 signalerar frekvensomformaren ett fel.

ts Relaet 6ppnas.

t; - t, Bromsen dppnas inom bromsdppningstiden P4-13.

ty Bromsen ar 6ppen. Drivenheten varvar upp till bérvarvtal.

t, - t; Normal drift

ts Frekvensomformarsparr

t; - t; Drivenheten nar varvtalet fér bromssténgning

(férinstallt varvtal 8)

te Relaet stangs.

t; - t; Bromsen stangs inom bromsaktiveringstiden P4-14.

t; Bromsen ar stangd och drivenheten ar stoppad.
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6 Idrifttagning

Brandlage

6.5.4 Optimering och felavhjilpning av lyftfunktionen
SP-Err/ENCO02:
Om det har felmeddelandet visas maste varvtalsomradet i P6-07 dkas.

Vid problem som nar lyftanordningen faller ner maste féljande parametrar kontrolleras
och eventuellt anpassas:

6.6 Brandlage

P1-03/04 = forkorta ramptiderna, kér genom langsamma varvtalsomraden sa
snabbt som mdjligt.

P7-10 = anpassa styvheten, hogre varden gor applikationen styvare.

P4-15 = Oka vridmomentsgransen for bromslyftning.

P7-14/15 = om lyfttildmpningen faller ner rekommenderar vi att boostparamet-
rarna 6kas.

P7-07 = 0. Om det uppstar problem vid langsamma sankvarvtal ska parame-

tern stallas in pa 1.

Nar ingangen for brandlage aktiveras driver frekvensomformaren motorn med de in-
stallda vardena. Frekvensomformaren ignorerar alla fel och frankopplingar i det har 1a-
get och driver motorn tills den gar sénder eller tills spanningen férsvinner.

Brandlaget stalls in sa har:

Ta motorn i drift.
Stall in parametern P1-14 pa "201" fér att kunna andra andra parametrar.
Stall in parametern P71-15 pa "0" fér att kunna konfigurera de digitala ingangarna.

Konfigurera ingangarna efter behov i parametergrupp P9-xx. Vid styrning via plin-
tarna maste parametern P9-09 stéllas in pa "9 = plintstyrning".

Stall in parametern P9-33 Val av ingang brandlédge pa en ingang.
Stall in parameternP6-13 pa "0" eller "1" beroende pa anslutning.

Stall in parametern P6-14 pa ett varvtal som ska anvandas i brandlaget. Ett positivt
eller negativt boérvarvtal kan stallas in.
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6.7

6.8

Idrifttagning
Drift 1dangs 87 Hz-kurva

Drift langs 87 Hz-kurva

jde

Vid 87 Hz-drift ar foérhallandet U/f lika. Dock genereras hogre varvtal och effekter, vil-
ket leder till ett hdgre stromfléde.

u

400 vV

230V

-

50 Hz 87 Hz f
9007206616827403

"87 Hz-kurva" stélls in s& har:

+ Stall in parametern P1-07 pa stjarnspanning.

+ Stall in parametern P1-08 pa triangelstrom.

« Stall in parametern P71-09 pa "87 Hz".

« Stall in parametern P7-10 pa markvarvtal x V3.

OBS!

Stall in maxvarvtalet i P7-01 enligt dina behov. | 87 Hz-drift maste frekvensomforma-
ren tillhandahalla ¥ 3 ganger hogre strém. Eventuellt maste da en stérre byggstorlek
for frekvensomformaren valjas.

Funktion motorpotentiometer — kranapplikation

jde

Motorpotentiometern fungerar som en elektromekanisk potentiometer som hoger eller
sanker det interna vardet beroende pa signal fran ingangarna och darmed hoger eller
sanker motorvarvtalet.

GOr sa har vid idrifttagningen for att uppna samma funktion som vid MOVITRAC® LTP-
A

OBS!

Ingangarna kan konfigureras individuellt vid avvikande plinttilldelning.
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6 Idrifttagning

Funktion motorpotentiometer — kranapplikation

6.8.1 Motorpotentiometerdrift

Féljande bild visar motorpotentiometerns grundidggande funktion. Beskrivningen i ka-
pitlet "Parameterinstéllningar" (- B 81) &r baserad pa kranfunktionen och fungerar
enligt plinttilldelningen i kapitlet "Plinttilldelning" (- & 81).

[

Max. varvtal

Forinstallt varvtal 1

Minvarvtal

\J

Ingangskalla frigivning

Ingangskalla CW/CCW

Ingangskalla
motorpotentiometer upp

Ingangskalla
motorpotentiometer ner

Ingangskalla
forinstallt varvtal 1

\i

1t 3 s ts te t7 t8 to t1o tn ti2 t13
9007207085491979
t, Frigivning av frekvensomformaren
t -1, Motor startar till ett installt min. varvtal (P71-02).
t,-t5 Motorn haller min. varvtal.
ts Motorpotentiometer - upp (P9-28) aktiveras.

t;-t, Sa lange signalen sands till P9-28 dkar motorvarvtalet enligt accelerationsrampen P71-03.

ty - s Om det inte finns nagon signal till P9-28 behalls det aktuella varvtalet

ts Motorpotentiometer - upp (P9-28) aktiveras.

ts - tg Sa lange signalen sands till P9-28 dkar motorvarvtalet enligt accelerationsrampen (P7-03) till max.
varvtal (P1-017).

ts-t; Max. varvtal 6verskrids inte och halls nar signalen férsvinner fran P9-28.

t; Motorpotentiometer - ner (P9-29) aktiveras.

t; - tg Sa lange signalen sands till P9-29 sanks motorvarvtalet enligt retardationsrampen P1-04.

tg - tg Om det inte finns nagon signal till P9-28 behalls det aktuella varvtalet

ty Forinstallt varvtal aktiveras.

ty -ty Sa lange signalen finns till det forinstallda varvtalet sénks motorvarvtalet enligt retardationsrampen
P1-04 tills det forinstallda varvtalet nas och halls dar.

thq Motorpotentiometer - ner (P9-29) aktiveras.

t;1-t,  Salange signalen sands till P9-29 sanks motorvarvtalet enligt retardationsrampen P7-04, dock inte
under min. varvtal P1-02.
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6.8.2

6.8.3

Plinttilldelning

Idrifttagning

Funktion motorpotentiometer — kranapplikation

[11 DI1 frigivning/sank varvtal
[2] DI2 6ka varvtalet
[3] DI3 forinstallt varvtal 1

1 2 3 5 6
200 @@?
AR

L

12 B M

4
Zj
|

7834026891

[4] DI4 riktningsandring (héger-/vansterrotation)

Parameterinstéllningar

Ta motorn i drift enligt kapitlet "Idrifttagning” (- B 66).

For att kunna anvanda motorpotentiometern maste foljande stéllas in:

* P1-12 =0 (styrkalla plintdrift)

+ P1-14 = 201 (utékad parametermeny)

» P1-15 =0 (digital ingang funktionsval)

» P2-37 = 6 (knappfalt omstart varvtal)

Konfiguration av ingangarna:

*  P9-01 = din-1 (ingangskalla for frigivning)

* P9-03 = din-1 (ingangskalla for hogerrotation)

* P9-06 = din-4 (rotationsriktning
* P9-09 = on (kalla fér aktivering
* P9-10 = d-Pot (varvtalskalla 1)
* P9-11 = PrE-1 (varvtalskalla 2)

sbyte)
av plintstyrning)

* P9-18 = din-3 (ingang for val av varvtal 0)

* P9-28 = din-2 (ingangskalla for motorpotentiometer upp)

Anvandarinstallningar:

* P1-02 = minvarvtal

* P1-03 = accelerationsramptid
* P1-04 = retardationsramptid
» P2-01 = forinstallt varvtal 1
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6 Idrifttagning

Exempel pa skalning av den analoga ingangen och offsetinstallining

6.9 Exempel pa skalning av den analoga ingangen och offsetinstéllning

Den analoga ingangens format, skalning och offset ar kopplade till varandra.
Instéllning pa frekvensomformaren:

P1-01 =50 Hz

Exempel pa skalning av den analoga ingangen

Reglering 0 — 40 Hz med analog ingang 0 — 10 V:

n,=0Hz n,=40Hz

p2-31="22M 4009, =20H2=0HZ 1609, —80%
P1-01 50Hz
13624278667
P2-31 = 80%
Hz
50
40
T 30 —
..é. /
g 20 /
—
0 _—
0 /
0 2 4 6 8 10 V
Analog ingang
13627147915
Exempel pa offset analog ingang
Reglering 15 — 35 Hz med analog ingang 0 — 10 V:
N; = Nogeer = 20 HZ, N, = 30 Hz
P2-31="27M 4009, =30HZ—1SHZ 4450, _ 409
P1-01 50Hz
13624281611
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6.10

Varvtal

Idrifttagning
Flakt och pump

P2-31 = 40%, P2-32 = -75%

Hz
50

45

40
35

30
25

20 p——

15

10

~Norrset 4
p2-32=-P1-01

Analog ingang
13627144971

-15Hz
_ 50Hz

x100%

00%
=-75%

P2-31 0.40

Flakt och pump

13624284555

Foljande funktioner finns for tilldmpningar med pumpar eller flaktar:

Spanningsdkning/boost (P1-11)
U/f-kurvanpassning (P4-10, P4-11)
Energisparfunktion (P71-06)
Fangfunktion (P2-26)

Nollvarvtal, halltid (P2-23)
Standby-lage (P2-27)
PID-regulator ("Parametergrupp 3:
Brandlage ("Brandlage" (- B 78))

PID-regulator (niva 2)" (- B 134))
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Frekvensomformarens status

7 Drift
Foljande information visas for att man hela tiden ska kunna lasa av frekvensomforma-
rens driftlage:
Status Displayvisning
Drive OK Statiskt lage hos frekvensomformaren
Drive running Frekvensomformarens driftstatus
Fault/trip Fel
71 Frekvensomformarens status
711 Statiskt lage hos frekvensomformaren
Féljande lista anger vilken férkortning som visas for frekvensomformarens status nar
motorn ar avstangd.

Forkort- | Beskrivning

ning

StoP Frekvensomformarens effektsteg ar avstangt. Detta meddelande visas om frekvensomformaren
har stoppats utan att ett fel finns. Frekvensomformaren &r redo fér normal drift. Frekvensomfor-
maren ar inte frigiven.

P-deF Forinstallda parametrar ar laddade. Detta meddelande visas nar anvandaren anvander kom-
mandot att ladda fabriksinstéllda parametrar. Stopp/reset-knappen maste tryckas in innan driften
kan aterupptas.

Stndby | Frekvensomformaren befinner sig i standby-lage. Nar P2-27 > 0 s visas meddelandet nar fre-
kvensomformaren stannat och bérvardet ar "0".

Inhibit Visas nar 24 V och GND inte ar anslutna till STO-kontakterna. Slutsteget ar sparrat.

ETL 24 |Extern spanningsmatning ar ansluten

71.2 Frekvensomformarens driftstatus

Féljande lista anger vilken férkortning som visas for frekvensomformarens status nar
motorn gar.

Med knappen navigering pa mandverenheten kan man vaxla mellan utfrekvens, ut-
stréom, uteffekt och varvtal.

Forkort- Beskrivning

ning

H xxx Frekvensomformarens utfrekvens (i Hz). Meddelandet visas vid arbetande frekvensomforma-

re.

A XXX Frekvensomformarens utstrém (i ampere). Meddelandet visas vid arbetande frekvensomfor-

mare.

P xxx Frekvensomformarens aktuella uteffekt (i kW). Meddelandet visas vid arbetande frekvensom-

formare.

Auto-t Omformaren mater automatiskt motorparametrarna for att konfigurera dessa parametrar. Auto-

tune utfors automatiskt i samband med den forsta frigivningen efter drift med fabriksinstallda
parametrar. For autotune kravs ingen maskinvaruaktivering.
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Effektreducering

Forkort- |Beskrivning
ning
Ho-run Startad referenskorning. Vanta tills frekvensomformaren natt referenslaget. Efter referenskor-
ningen visas "Stop".
XXXX Frekvensomformarens utgéende varvtal (i v/min). Detta meddelande visas nar frekvensomfor-
maren ar i drift och motorns markvarvtal angetts i parameter P7-10.
C xxx Ar skalningsfaktorn "varvtal” (P2-21/P2-22).
...... Frekvensomformarens utstrom overstiger den strém som anges i P7-08.
(bllnkktande Frekvensomformaren évervakar niva och varaktighet for 6verlast. Beroende pa tverlastens
punkter) nivd meddelar frekvensomformaren felet "l.t-trP".
713 Felaterstéllning
Nar ett fel intraffar kan det aterstdllas med "Stopp/Reset"-knappen eller genom att
Oppna och stanga digital ingang 1. Ytterligare information finns i kapitlet "Felkoder"
(-~ B 104).
7.2 Effektreducering
Frekvensomformarens max. kontinuerliga utstrom maste minskas:
 vid drift i omgivningstemperatur 6ver 40 °C
» vid drift dver 1000 m.4.h.
+ vid drift med effektiv kopplingsfrekvens 6ver min. vardet.
Tillampa féljande faktorer for effektreducering nar driften sker utanfér dessa forhallan-
den.
7.21 Effektreducering for omgivningstemperatur
Kapslingstyp Max. omgivningstemperatur Reducering Max. tillaten temperatur
utan effektreducering
IP20, byggstor- 50 °C 2,5 % per °C 60 °C
lek2 -3
IP55, byggstor- 40 °C 2,5 % per °C 50 °C
lek2 -3
IP55, byggstor- 40 °C 1,5 % per °C 50 °C
lek4 -7
7.2.2 Effektreducering for installationshojd

21271054/SV — 01/2015

Kapslingstyp | Max. hojd utan effektre-| Reducering Max. tillaten hojd | Max. tillaten hojd
ducering (UL-godkéand) (ej UL-godkéand)

IP20, byggstor- 1000 m 1 % per 100 m 2000 m 4000 m

lek2-3

IP55, byggstor- 1000 m 1 % per 100 m 2000 m 4000 m

lek2-3
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lek 4 -7

Kapslingstyp | Max. hojd utan effektre-| Reducering Max. tillaten hojd | Max. tillaten hojd
ducering (UL-godkéand) (ej UL-godkand)
IP55, byggstor- 1000 m 1 % per 100 m 2000 m 4000 m
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Drift

Effektreducering
7.2.3 Tillgéngliga effektiva switchfrekvenser och standardinstallningar
230 V-apparater
230 V, enfas
kW HP Standard Max.
0,75 1 8 kHz 16 kHz
1,5 2 8 kHz 16 kHz
2,2 3 8 kHz 16 kHz
230 Vitrefas
kW HP Standard Max.
0,75 1 8 kHz 16 kHz
1,5 2 8 kHz 16 kHz
2,2 3 8 kHz 16 kHz
3 4 8 kHz 16 kHz
4 5 8 kHz 16 kHz
55 7,5 8 kHz 8 kHz
7,5 10 4 kHz 12 kHz
1 15 4 kHz 12 kHz
15 20 4 kHz 12 kHz
18,5 25 4 kHz 12 kHz
22 30 4 kHz 8 kHz
30 40 2 kHz 8 kHz
37 50 2 kHz 6 kHz
45 60 2 kHz 4 kHz
55 75 2 kHz 8 kHz
75 100 2 kHz 6 kHz
400 V-apparater
400 V/trefas
kW HP Standard Max.
0,75 1 4 kHz 16 kHz
1,5 2 4 kHz 16 kHz
2,2 3 4 kHz 16 kHz
3 4 4 kHz 16 kHz
4 5 4 kHz 16 kHz
5,5 7,5 4 kHz 12 kHz
7,5 10 4 kHz 12 kHz
11 15 4 kHz 8 kHz
15 20 4 kHz 12 kHz
18,5 25 4 kHz 12 kHz
22 30 4 kHz 12 kHz
30 40 4 kHz 12 kHz
37 50 4 kHz 12 kHz
45 60 2 kHz 8 kHz
55 75 2 kHz 8 kHz
75 100 2 kHz 6 kHz
90 150 2 kHz 4 kHz
110 175 2 kHz 8 kHz
132 200 2 kHz 6 kHz
160 250 2 kHz 4 kHz
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575 V-apparater

575 Vitrefas

kW HP Standard Max.
0,75 1 8 kHz 12 kHz
1,5 2 8 kHz 12 kHz
2,2 3 8 kHz 12 kHz
4 5 8 kHz 12 kHz
5,5 7,5 8 kHz 12 kHz
7,5 10 8 kHz 12 kHz
11 15 8 kHz 12 kHz
15 20 8 kHz 12 kHz
18,5 25 8 kHz 12 kHz
22 30 8 kHz 12 kHz
30 40 8 kHz 12 kHz
37 50 8 kHz 12 kHz
45 60 8 kHz 12 kHz
55 75 4 kHz 8 kHz
75 100 4 kHz 8 kHz
90 125 4 kHz 6 kHz
110 150 4 kHz 6 kHz
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Allman information

8 Faltbussdrift

8.1 Allman information
8.1.1 Tillgangliga styrningar, gateway och kabelsatser

Féltbussgateway

Faltbussgateway omvandlar standardfaltbussar till SEW-EURODRIVE-SBus. Upp till 8
frekvensomformare med 3 processdata vardera kan kontaktas via en gateway.

Styrningen (PLC eller dator) och frekvensomformaren dverfér processdata som t.ex.
kontrollord och varvtal via faltbussen.

Aven andra enheter fran SEW-EURODRIVE (t.ex. multiomformare MOVIDRIVE®) kan
anslutas till gateway via SBus.

Tillgangliga gateway

Gateway for faltbussgranssnitt finns for foljande bussystem:

21271054/SV — 01/2015

Buss Egen kapsling
PROFIBUS DFP21B/UOH11B
EtherCAT® DFE24/UOH11B
DeviceNet DFD11/UOH11B
PROFINET DFE32/UOH11B
EtherNet/IP™ DFE33B/UOH11B
Interbus UFI11A

Tillgangliga styrningar

Typ

Faltbussgranssnitt

DHE21B/41B i UOH11B

» Ethernet TCP/IP
- UDP

DHF21B/41B i UOH21B

» Ethernet TCP/IP
+ UDP

+ PROFIBUS DP-V1
* DeviceNet

DHR21B/41B i UOH21B

» Ethernet TCP/IP
+ UDP

* PROFINET

+ EtherNet/IP™

» Ethernet TCP/IP

Tillgéngliga kabelsatser

For anslutning av styrningar, gateway och LT-omformare finns det kabelsatser med
passande komponenter. Mer information finns i katalogen "MOVITRAC® LTP-B".
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Allman information

8.1.2 Processdataordens uppbyggnad vid fabriksinstédllning av frekvensomformaren

Kontroll- och statusord ar fast installda. De 6vriga processdataorden kan stallas in fritt
med parametergrupp P5-xx.

Uppbyggnaden av processdataorden ar identisk for SBus/Modbus RTU/CANopen och
anslutna kommunikationskort.

Higher byte Lower byte
15-8 7-0
Beskrivning Bit Instéllningar
PO1 |Kontrollord 0 Slutstegssparr” . P4 bromsmotorer ansétts  |0: start
bromsen alltid automatiskt. 1: stopp
1 Snabbstopp léangs 2:a retardationsramp/ 0: snabbstopp
snabbstoppsramp (P2-25) 1: start
2 Stopp langs processramp P1-03/P1-04 eller |0: stopp
PO3 1: start
3-5 Reserverad 0
6 Felaterstallning Flank 0 till 1 = felaterstall-
ning
7-15 |Reserverad 0
PO2 |[Borvarvtal Skalning: 0x4000 = 100 % av maxvarvtalet som stéllts in i P7-01.
Varden 6ver 0x4000 eller under 0xC000 begransas till 0x4000/0xC000.
PO3 |Ingen funktion (kan konfigureras)
PO4 |Ingen funktion (galler endast Modbus RTU/CANopen)

1) Vid slutstegssparr rullar motorn ut

Processdataord (16 bitar) fran frekvensomformaren till gateway (PI):

Beskrivning Bit Instéllningar Byte
PI1 Statusord 0 Frigivning av slutsteg 0: sparrad Low-byte
1: frigiven
1 Frekvensomformaren &r driftklar  |0: ej driftklar
1: klar
2 Frigivning PO-data 1nar P1-12=5
3-4 Reserverad
5 Fel/varning 0: inget fel
1: fel
6 Hoéger granslagesbrytare aktiv?  |0: sparrad
1: frigiven
7 Vanster granslagesbrytare aktiv? |0: sparrad
1: frigiven
8 — 15 |Frekvensomformarstatus nar bit 5=0 High-byte
0x01 = STO — sakert frankopplat moment aktivt
0x02 = ingen frigivning
0x05 = varvtalsreglering
0x06 = vridmomentreglering
0x0A = teknikfunktion
0x0C = referenskorning
8 — 15 |Frekvensomformarstatus nar bit 5 = 1
Se kapitlet "Felkoder" (- B 104).

PI2 Arvarvtal Skalning: 0x4000 = 100 % av maxvarvtalet som stéllts in i P1-01.

PI3 Arstrom Skalning: 0x4000 = 100 % av omformarens markstrom.

Pl4 Ingen funktion (galler endast Modbus RTU/CANopen).

1) Granslagesbrytarnas tilldelning kan stéllas in i P1-15, se aven tillagget till montage- och driftsinstruktio-
nen "MOVITRAC® LTX servomodul for MOVITRAC® LTP-B".
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8.1.3 Kommunikationsexempel

Faltbussdrift

Allman information

Foljande information dverfors till frekvensomformaren om:

» de digitala ingangarna ar korrekt konfigurerade och anslutna for att frige frekvens-

omformaren.

Beskrivning

Varde Beskrivning

PO1 Kontrollord

0x0000 Snabbstopp langs 2:a retardationsrampen (P2-25).
0x0001 Utrullning

0x0002 Stopp langs processrampen (P71-04).

0x0003 - Reserverad

0x0005

0x0006 Acceleration langs ramp (P7-03) och drift vid bérvarvtal (PO2).
PO2 |Borvarvtal 0x4000 = 16384 = maxvarvtal, t.ex. 50 Hz (P1-01) héger

0x2000 = 8192 = 50 % av maxvarvtalet, t.ex. 25 Hz hdger

0xC000 = -16384 = maxvarvtal, t.ex. 50 Hz (P71-01) vanster

0x0000 = 0 = minvarvtal, installt i P71-02

Processdata som overfors fran frekvensomformaren ska se ut sé har:

Beskrivning

Virde Beskrivning

PI1 Statusord

0x0407 Status = igang; slutsteg frigivet;
frekvensomformaren redo; PO-data frigivna

PI2 Arvarvtal

Ska motsvara PO2 (bérvarvtal)

PI3 Arstrom

Beroende pa varvtal och last

8.1.4 Parameterinstallningar pa frekvensomformaren

+ Ta frekvensomformaren i drift enligt kapitlet "Enkel idrifttagning” (— B 66).

+ Stéll in féljande parametrar beroende pa vilket bussystem som anvands:

Parameter SBus CANopen Modbus RTU"
P1-12 (styrkalla) 5 6 7

P1-14 (utékad parametermeny) 201 201 201
P1-15 (funktionsval, digitala ingangar) 12) 12) 12)
P5-01 (omformaradress) 1-63 1-63 1-63
P5-02 (SBus-baudrate) Baudrate Baudrate --

P5-03 (Modbus baudrate) -- - Baudrate
P5-04 (Modbus dataformat) -- - Dataformat
P5-05° (reaktion vid kommunikationsavbrott) 0-1-2-3 0-1-2-3 0-1-2-3

P5-06° (timeout kommunikationsavbrott)

0,0-1,0-50s Kommunikationsévervakning sker 0,0-1,0-50s
med funktionerna Lifetime eller
Heartbeat i CANopen.

P5-07° (rampinstéllning via faltbuss) 0 = installning via 0 = installning via P1-03/04 0 = installning via
P1-03/04 = installning via 1 = instalining via faltbuss® P1-03/04
faltbuss® 1 = instélining via falt-
buss®
P5-XX (faltbussparameter) Ytterligare installningar® Ytterligare installningar® Ytterligare instaliningar®

1) Modbus RTU kan inte anvandas om LTX-givarmodulen ar installerad.

2) Standardinstalining, mer information om installningar finns i beskrivningen av parametern P1-15.

3) De har parametrarna kan vara kvar pa standardvardet.
4) Vid rampinstallning via faltbuss maste P5-10 =3 stéllas in (PO3 = ramptid).
5) Ytterligare faltbussinstallningar samt detaljerad definition av processdata kan goéras i parametergrupp P5-xx, se kapitlet "Parameter-

grupp 5"

8.1.5 Anslutning av signalplintarna pa frekvensomformaren

For bussdrift kan signalplintarna, for standardinstallning av P71-15, anslutas enligt ka-
pitlet "Signalplintsdversikt" (- B 49). Nar signalnivan andras i DI3 vaxlar man mellan
bdrvarvtalskalla faltbuss (low) och fast bérvarde 1 (high).
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Anslutning av en gateway eller en styrning (SBus MOVILINK)

8.1.6 Ett CANopen-/SBus-natverks uppbyggnad

Ett CAN-natverk (se bilden) ska alltid utféras som linjar busstruktur utan [1] eller med
mycket korta avgreningsledningar [2]. Det maste finnas exakt ett termineringsmot-
stand R; = 120 Q i bussens bada andar. For enkel uppbyggnad av ett sddant natverk
finns det kabelsatser i katalogen "MOVITRAC® LTP-B".

n o o |
5S4 T =
CAN-High CAN-High
RTE}Q ’ ‘ ] ‘ ﬁmoo
CAN-Low CAN-Low

7338031755 7338031755

11 [2

Ledningslangd
Max. total ledningslangd beror pa instélld baudrate i parametern P5-02:
» 125 kBaud: 500 m (1640 ft)
» 250 kBaud: 250 m (820 ft)
+ 500 kBaud: 100 m (328 ft)
* 1000 kBaud: 25 m (82 ft)

8.2 Anslutning av en gateway eller en styrning (SBus MOVILINK®)

8.21 Specifikation

MOVILINK®-profilen via CAN (SBus) ar en sarskild applikationsprofil fran SEW-
EURODRIVE som ar anpassad till frekvensomformare fran SEW-EURODRIVE. Mer
information om protokolluppbyggnad finns i handboken "MOVIDRIVE® MDX60B/61B
kommunikation och faltbussprofil".

Nar SBus anvands maste frekvensomformaren konfigureras enligt kapitlet "Paramete-
rinstallningar pa frekvensomformaren” (- B 91). Status och kontrollord ar fast install-
da, de andra processdataorden kan stéllas in fritt i parametergrupp P5-xx.

Mer information om processdataordens uppbyggnad finns i kapitlet "Processdataor-
dens uppbyggnad vid fabriksinstallining av frekvensomformaren” (- & 90). En detalje-
rad lista med alla parametrar inklusive nédvandiga index samt skalning finns i kapitlet
"Parameterregister" (- B 113).
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8.2.2

jde

Faltbussdrift
Anslutning av en gateway eller en styrning (SBus MOVILINK)

Elektrisk installation

Anslutning av gateway och MOVI-PLC®.

m :
—rEE
A \Cr=3)
B D
C
D
I F
7338662155
[A] Bussanslutning [D] Fordelare
[B] Gateway, t.ex. DFX/UOH [E] Anslutningskabel
[C] Anslutningskabel [F] Y-kontaktdon med termineringsmotstand
OBS!

Det finns ingen stoddrift for att uppratthalla kommunikationen vid stromavbrott.

Termineringskontaktdonet [F] har tva 2 termineringsmotstand och bildar terminering-
en pa CAN-/SBus och Modbus RTU.

Istallet for ett termineringskontaktdon i kabelssats A kan @ven Y-adaptern i enginee-
ringkabelsats C anvandas. Aven den innehaller ett termineringsmotstand. Mer infor-
mation om kabelsatser finns i katalogen "MOVITRAC® LTP-B".

Anslutning av  styrningen il frekvensomformarens  kommunikationsuttag
RJ45 (- B 51).
Vy fran sidan Beteckning Plint till CCU/PLC Signal RJ45-uttag" Signal
MOVI-PLC® eller gate- X26:1 CAN 1H 2 SBus/CAN-Bus h
way (DFX/UOH) X26:2 CAN 1L 1 SBus/CAN-Bus |
1232567 X26:3 DGND 3 GND
X26:4 Reserverad
X26:5 Reserverad
X26:6 DGND
X26:7 24V DC
Extern styrning X:? Modbus RTU+ 8 RS485+ (Modbus RTU)
X:? Modbus RTU- 7 RS485- (Modbus RTU)
X:? DGND 3 GND

1) Observera! Ovan anges plinttilldelningen for uttaget pa frekvensomformaren, inte for kontaktdonet.

8.2.3

Idrifttagning pa gateway
* Anslut gateway enligt kapitlet "Elektrisk installation" (- & 93).
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Anslutning av en gateway eller en styrning (SBus MOVILINK)

Aterstéll alla installningar for gateway till fabriksinstéliningarna.

Stall vid behov in alla anslutna frekvensomformare pa SBus-MOVILINK®-drift enligt
anvisningarna i "Parameterinstallningar pa frekvensomformaren” (- B 91). Ange
entydiga SBus-adresser (# 0!) och stall in en baudrate som motsvarar gateway
(standard = 500 kBaud).

Stall in DIP-omkopplaren AS (Auto-Setup) pa DFx/UOH-gateway fran OFF till ON
for att genomfdra automatisk setup av faltbussgateway.

Lysdioden "H1" pa gateway tands upprepade ganger och slocknar sedan. Om lys-
dioden "H1" lyser ar bussgranssnittet eller en frekvensomformarens gateway pa
SBus felaktigt ansluten eller idrifttagen.

Instalining av faltbusskommunikation mellan DFx/UOH-gateway via bussmaster
beskrivs i motsvarande DFx-handbok.

Overvakning av éverférda data

Data som dverfors via gateway kan 6vervakas enligt féljande:

Med MOVITOOLS® MotionStudio via X24-teknikgranssnittet pa gateway eller, som
tillval, via Ethernet.

Med hjalp av gatewaywebbplatsen (t.ex. pa DFE3x Ethernet-gateways).

Vilka processdata som 6verfors kan kontrolleras i parametern i parametergrupp 0
pa frekvensomformaren.

8.24 Idrifttagning pa en CCU

Innan frekvensomformaren kan tas i drift via MotionStudio med "Drive Startup" maste
foljande parametrar stallas in direkt pa frekvensomformaren:

Stall in parametern P1-14 pa "1" fér atkomst av LTX-parametergruppen P71-01 —
P1-20.

Nar en Hiperface®-givare ar ansluten till givarkortet ska P7-16 visa ratt motortyp.
Om detta inte ar fallet maste ratt motortyp valjas med knapparna <Upp> och
<Ner>.

Stall in en unik adress for frekvensomformaren i P71-19. Nar parametern andras
géaller det aven parameter P5-01 och P5-02.

SBus-baudrate (P7-20) maste stallas in pa 500 kBaud.
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Modbus RTU

8.2.5 MOVI-PLC® Motion Protocol (P1-12 = 8)

Nar frekvensomformarem, med eller utan LTX-givarmodul, drivs med MOVI-PLC® eller
CCU maste foljande parametrar stallas in pa frekvensomformaren:

+ Stallin P1-14 pa "1" for atkomst av LTX-specifik parametergrupp. Parameter P1-01
— P1-20 visas.

« Nar en Hiperface®-givare ar ansluten till givarkortet visar P7-16 ratt motortyp. An-
nars maste motortypen valjas med knapparna upp och ner.

+ Stallin en unik adress for frekvensomformaren i P1-19.
+ SBus-baudrate (P7-20) maste stallas in pa 1000 kBaud.
+ Utf6r en Drive-Startup med programmet MOVITOOLS® MotionStudio.

8.3 Modbus RTU

Frekvensomformaren kan anvandas for kommunikation via Modbus RTU. For lasning
anvands Holding Register (03) for andring Single Holding Register (06). Nar Modbus
RTU anvands maste frekvensomformaren konfigureras enligt kapitlet "Parameterin-
stallningar pa frekvensomformaren” (- & 91).

Observeral Modbus RTU kan inte anvandas om LTX-givarmodulen &r installerad.

8.3.1 Specifikation

Protokoll Modbus RTU

Felkontroll CRC

Baudrate 9600 bps, 19200 bps, 38400 bps, 57600 bps, 115200 bps
(standard)

Dataformat 1 startbit, 8 databitar, 1 stoppbit, ingen paritet

Fysiskt format RS485 tva ledare

Anvandargranssnitt RJ45

8.3.2 Elektrisk installation

Uppbyggnaden gors som for ett CAN/SBus-natverk. Max. antal bussdeltagare ar 32.
Max. kabellangd beror pa baudrate. Vid en baudrate pa 115 200 Bd/s och nar en 0,5
mm? kabel anvands &r max. kabellangd 1200 m. Anslutningen av RJ45-kommunika-
tionsuttaget beskrivs i kapitlet "Kommunikationsuttag RJ45" (- & 51).

Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAC® LTP-B 95



Faltbussdrift
Modbus RTU

8.3.3

jde

8.3.4

Las registerinfor-
mation

Processdataordens registertilldelningsschema

Processdataorden finns i Modbus-registren som anges i tabellen. Status- och kontroll-
ord ar fast installda. De 6vriga processdataorden kan stéllas in fritt med parameter-
grupp P5-xx.

| tabellen anges processdataordens standardtilldelning. Alla andra register ar normal
installda sa att de motsvara parameternumren (101 = P7-01). Detta galler inte for pa-
rametergrupp 0.

Register |Hogt byte Lagt byte Komman- (Typ
do
1 PO1 kontrollord (fast) 03, 06 Read/Write
2 PO2 (standardinstalining i P5-09 =1; borvarvtal) 03, 06 Read/Write
3 PO3 (standardinstallning i P5-10 =7; ingen funktion) 03, 06 Read/Write
4 PO4 (standardinstallning i P5-11 =7; ingen funktion) 03, 06 Read/Write
5 Reserverad - 0,3 Read
6 PI1 statusord (fast) 0,3 Read
7 PI2 (standardinstallning i P5-12 =1; arvarvtal) 0,3 Read
8 P13 (standardinstallning i P5-13 =2; arstrém) 0,3 Read
9 Pl4 (standardinstallning i P5-14 =4; effekt) 0,3 Read
Ytterligare register, se kapitlet "Parameterregister” (- 2 113).

Hela parameterregistertilldelningen samt dataskalningen finns i schemat i kapitlet "Pa-
rameterregister" (- B 113).

OBS!

Manga bussmaster kontaktar det forsta registret som register 0, darfér maste eventu-
ellt vardet 1 dras av fran registernumren nedan for att registeradressen ska vara kor-
rekt.

Exempel pa dataflode

| exemplet nedan lases foljande parametrar in av styrningen (PLC-adressbas = 1):
» P1-07 (motorns markspanning, Modbus-register 107)

* P1-08 (motorns markstrom, Modbus-register 108)

Kommando master — slav (Tx)

Adress Funktion Data CRC-kontroll
Startadress Antal register
Lasning High-byte Low-byte High-byte Low-byte crc16
01 03 00 6A 00 02 E4 17
Svar slav — master (Rx)
Adress Funktion Data CRC-kontroll
Antal databyte Information
(n) n/2-register
Lasning High-byte ‘ Low-byte Register 107/108 crc16
01 03 04 00 E6 00 2B 5B DB

Forklaringar av kommunikationsexemplet:

Tx = sandning fran bussmasterns sida.

Adress Apparatadress 0x01 = 1

Funktion 03 18s/06 skriv

Startadress Register startadress = 0x006A = 106

Antal register Antal begarda register fran startadress (register 107/108).
2 x CRC-byte CRC_high, CRC_low

96 Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAC® LTP-B

21271054/SV - 01/2015



21271054/SV — 01/2015

Sand registerin-
formation

8.4 CANopen

Faltbussdrift
CANopen

Rx = mottagning fran bussmasterns sida.

Adress Apparatadress 0x01 = 1

Funktion 03 18s/06 skriv

Antal databyte 0x04 = 4

Register 108 High-byte 0x00 =0

Register 108 Low-byte 0x2B = 43 % av omformarens markstrom
Register 107 High-byte 0x00 =0

Register 107 Low-byte OxE6 =230 V

2 x CRC-byte CRC_high, CRC_low

| exemplet nedan beskrivs frekvensomformarens andra processdataord (PLC-adress-
bas = 1):

Processutgangsdataord 2 = Modbus-register 2 = borvarvtal.
Kommando master — slav (Tx)

Adress Funktion Data CRC-kontroll
Startadress Information
skriv High-byte Low-byte High-byte Low-byte crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A

Svar slav — master (Rx)

Adress Funktion Data CRC-kontroll
Startadress Information
skriv High-byte Low-byte High-byte Low-byte crc16
01 06 00 01 07 00 DB 3A

Foérklaring av kommunikationsexemplet:
Tx = sandning fran bussmasterns sida.

Adress Apparatadress 0x01 = 1

Funktion 03 18s/06 skriv

Startadress Register startadress =0x0001 = 1 (forsta registret som ska skrivas = 2
PO2)

Information 0700 (borvarvtal)

2 x CRC-byte CRC_high, CRC_low

Frekvensomformaren kan anvandas for kommunikation via CANopen. Nar CANopen
anvands maste frekvensomformaren konfigureras enligt kapitlet "Parameterinstallning-
ar pa frekvensomformaren” (- B 91).

Nedan ges en o6versikt av hur en kommunikationsanslutning byggs upp via CANopen
och processdatakommunikationen. CANopen-konfigurationen beskrivs inte.

Mer information om CANopen-profilen finns i handboken "MOVIDRIVE® MDX60B/61B
kommunikation och faltbussprofil".

8.41 Specifikation

CANopen-kommunikationen ar implementerad enligt specifikation DS301 version 4.02
av CAN in Automation (se www.can-cia.de). Ingen sarskild apparatprofil, t.ex. DS 402,
ar realiserad.

8.4.2 Elektrisk installation

Se kapitlet "Ett CANopen-/SBus-natverks uppbyggnad (- B 92)".
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8.4.3 COB-ID och funktioner i frekvensomformaren

I CANopen-profilen finns féljande COB-ID (Communication Object Identifier) och funk-

tioner.
Meddelanden och COB-ID
Type COB-ID Funktion
NMT 000h Natverkshantering
Sync 080h Synkroniseringsmeddelande med dynamiskt konfigureringsbar COB-ID
Emergency 080h + apparatadress Emergency-meddelande med dynamiskt konfigureringsbar COB-ID
PDO1"(Tx) 180h + apparatadress PDO (Process Data Object) PDO1 ar férmappad och som standard aktiverad.
PDO1 (Rx) 200h + apparatadress PDO2 ar férmappad och som standard akti\_/erad. Trapsmi_ssio_n mode (syn-
kront, asynkront, event), COB-ID och Mapping kan stallas in fritt.
PDO2 (Tx) 280h + apparatadress
PDO2 (Rx) 300h + apparatadress
SDO (Tx)? 580h + apparatadress En SDO-kanal fér dverforing av parameterdata till CANopen-mastern
SDO (Rx)? 600h + apparatadress
Error Control 700h + apparatadress Funktionerna Guarding och Heartbeat kan anvéandas. COB-ID kan stallas in pa

ett annat varde.

1) Frekvensomformaren kan anvandas for upp till 2 Process Data Objects (PDO). Alla PDO ar férmappade och aktiva med Transmis-
sion Mode 1 (cykliskt och synkront). Dvs. efter varje SYNC-impuls sénds Tx-PDO, oberoende av om innehallet i Tx-PDO har &ndrats

eller inte.

2) Frekvensomformarens SDO-kanal kan endast anvandas for "expedited"-6verféring. Beskrivningen av SDO-mekanismerna finns i
CANopen-specifikation DS301.

jde

OBS!

Om varvtal, strom, position eller liknande enheter som snabbt andras sands via Tx-
PDO leder det till en mycket hég bussbelastning.

For att begransa busslasten till varden som kan forutsdgas kan Inhibit-Time anvan-
das, se avsnittet "Inhibit-Time" i handboken "MOVIDRIVE® MDX60B/61B kommuni-
kation och faltbussprofil".

+ Tx (transmit) och Rx (receive) visas har med slaven som utgangspunki.

8.4.4 Godkéanda 6verforingslagen

De olika dverforingstyperna kan valjas for varje processdataobjekt (PDO) i natverk-
shanteringen (NMT).

For Rx-PDO kan foljande 6verforingstyper anvandas:

Rx PDO-6verforingslage

Overforingstyp Lage Beskrivning
0-240 Synkron Mottagna data 6verfors till frekvensomformaren sa snart nasta synkroniseringsmeddelande
tas emot.
254, 255 Asynkront Mottagna data éverfors till frekvensomformaren utan férdréjning.
For Tx-PDO kan foljande éverforingstyper anvandas:
Tx PDO-6verforingslage
Overforingstyp Lage Beskrivning
0 Acykliskt synkront  |Tx PDO sands bara nar processdata har andrats och ett SYNC-objekt tagits emot.
1-240 Cykliskt synkront  |Tx PDOs sénds synkront och cykliskt. Overféringstypen visar numret pa4 SYNC-objektet
som behdvs for att aktivera sandningen av Tx PDO.
254 Asynkront Tx PDOs 6verfors bara nar motsvarande Rx PDO tas emot.
255 Asynkront Tx PDOs séands alltid nar PDO-data har andrats.
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8.4.5 Standardtilldelningsschema for processdataobjekt (PDO)
Féljande tabell visar standardmappningen fér PDO:
PDO standardmappning
Objektnr Mappat Langd Mappning vid standardinstéllning Overforingstyp
objekt

Rx PDO1 1 2001h Unsigned 16 PO1 kontrollord (fast) 1

2 2002h Integer 16 PO2 (standardinstéllning i P5-09 =1; bérvarvtal)

3 2003h Unsigned 16 PO3 (standardinstéllning i P5-10 =7; ingen funktion)

4 2004h Unsigned 16 PO4 (standardinstéllning i P5-11 =7; ingen funktion)
Tx PDO1 1 2101h Unsigned 16 PI1 statusord (fast) 1

2 2102h Integer 16 PI2 (standardinstéllning i P5-12 =1; arvarvtal)

3 2103h Unsigned 16 P13 (standardinstallning i P5-13 =2; arstrom)

4 2104h Integer 16 Pl4 (standardinstéllning i P5-14 =4; effekt)
Rx PDO 2 1 2016h Unsigned 16 Faltbuss analog utgang 1 1

2 2017h Unsigned 16 Faltbuss analog utgang 2

3 2015h Unsigned 16 Faltbuss PID-referens

4 0006h Unsigned 16 Dummy
Tx PDO2 1 2118h Unsigned 16 Analog ingang 1 1

2 2119h Integer 16 Analog ingang 2

3 211Ah Unsigned 16 Status for in- och utgangar

4 2116h Unsigned 16 Frekvensomformarens temperatur

OBS!
i Tx (transmit) och Rx (receive) visas har med slaven som utgangspunkt.

Att tdnka pa: Andrade standardinstéliningar sparas inte under en natomkoppling.
Standardvardena aterstalls vid en natomkoppling.
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8.4.6 Exempel pa dataflode
Exempel pa processdatakommunikation i standardinstallningen:
word 1 word 2 word 3 word 4
COB-ID| D | DB | Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4 | Byte 5 | Byte 6 | Byte 5 | Byte 6 Beskrivning
1 0x701 | Tx | 1 "00" - - - - - - - BootUpMessage
2 0x000 | Rx | 2 "01" "01" - - - - - - Node Start (Operational)
3 | 0x201 | Rx | 8 "06" "00" "00" "20" "00" "00" "00" "00" |Frigivning + bérvarvtal
4 0x080 | Rx | O - - - - - - - - SYNC-telegram
5 | 0x181 | Tx | 8 | "C7" "05" "00" "20" "A2" "00" "28" "00" |Process Data Object 1
6 | 0x281 | Tx | 8 "29" "09" "00" "00" "01" "{F" | "AC" | "0D" |Process Data Object 2
Efter ett byte swap ser tabellen ut sa har:
word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID D |[DB |Byte 8 |Byte 7 |Byte 6 |Byte 5 |Byte 4 |Byte 3 |Byte 2 |Byte 1 |Beskrivning
1 0x701 | Tx | 1 - - - - - - "00" |[BootUpMessage
2 | 0x000 | Rx | 2 - - - - - - "01" "01" |Node Start (Operational)
3 | 0x201 | Rx | 8 "00" "00" "00" "00" "20" "00" "00" "06" |Frigivning + bérvarvtal (byte swap)
4 0x080 | Rx | O - - - - - - - - SYNC-telegram
5 | 0x181 | Tx | 8 "00" "28" "00" "A2" "20" "00" "05" "C7" |Process Data Object 1
6 | 0x281 | Tx | 8 | "OD" | "AC" | "F" "01" "00" "00" "09" "29" |Process Data Object 2
Forklaring av data:
word 4 word 3 word 2 word 1
COB-ID| Forklaring av COB-ID Byte 8 Byte 7 Byte 6 Byte 5 Byte 4 Byte 3 Byte 2 Byte 1
1 0x701 |BootUp-Message + appa- - - - - - - - Platshalla-
ratadress 1 re
2 0x000 NMT-service - - - - - - Busstatus | Appara-
tadress
3 0x201 Rx-PDO1 + apparatad- - - Rampinstallning Borvarvtal Kontrollord
ress 1
4 | ox080 SYNC-telegram - - - - -1 -
5 0x181 |Tx-PDO1 + apparatadress Uteffekt Utstréom Arvarvtal Statusord
6 0x281 |Tx-PDO2 + apparatadress| Omformartemperatur 10-status Analog ingang 2 Analog ingang 1
Exempel pa avlasning av indextilldelningen med Service Device Objects (SDO):
Begaran styrning — frekvensomformare (index: 1A00h)
Svar frekvensomformare — styrning: 10 00 01 21h — byteswap: 2101 00 10 h.
Forklaring av svaret
— 2101 = index i Manufacturer specific Object table
— 00h = subindex
— 10h = databredd = 16 bit x 4 = 64 bit = 8 byte mapping length.
8.4.7 Tabell med CANopen-specifika objekt
CANopen-specifika objekt
Index Sub- |Funktion Atkomst |Typ PDO Map |Default
index
1000h 0 Device type RO Unsigned 32 N 0
1001h 0 Error register RO Unsigned 8 N 0
1002h 0 Manufacturer status register RO Unsigned 16 N 0
1005h 0 COB-ID Sync RW Unsigned 32 N 00000080h
1008h 0 Manufacturer device name RO String N LTPB
1009h 0 Manufacturer hardware version RO String N x.Xx (t.ex. 1,00)
100Ah 0 Manufacturer software version RO String N XXX (t.ex. 1,12)
100Ch 0 Guard time [1ms] RW Unsigned 16 N 0
100Dh 0 Life time factor RW Unsigned 8 N 0

100  Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAC® LTP-B

21271054/SV - 01/2015



Faltbussdrift 8
CANopen

CANopen-specifika objekt
Index Sub- |Funktion Atkomst |Typ PDO Map |Default
index
1014h 0 COB-ID EMCY RW Unsigned 32 N 00000080h+Node ID
1015h 0 Inhibit time emergency [100us] RW Unsigned 16 N 0
1017h 0 Producer heart beat time [1ms] RwW Unsigned 16 N 0
1018h 0 Identity object No. of entries RO Unsigned 8 N 4
1 Vendor-ID RO Unsigned 32 N 0x00000059
2 Product code RO Unsigned 32 N Beroende pa omformare
3 Revision number RO Unsigned 32 N x.xx (IDL Version: 0,33)
4 Serial number RO Unsigned 32 N t.ex. 1234/56/789 1)
1200h 0 SDO parameter No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 COB-ID client -> server (Rx) RO Unsigned 32 N 00000600h+Node 1D
2 COB-ID server -> client (Tx) RO Unsigned 32 N 00000580h+Node ID
1400h 0 Rx PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 Rx PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000200h+Node ID
2 Rx PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1401h 0 Rx PDO2 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 2
1 Rx PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 00000300h+Node ID
2 Rx PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
1600h 0 Rx PDO1 mapping/ No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Rx PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20010010h
2 Rx PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20020010h
3 Rx PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20030010h
4 Rx PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 20040010h
1601h 0 Rx PDO2 mapping/No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Rx PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 20160010h
2 Rx PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 20170010h
3 Rx PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 20150010h
4 Rx PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 00060010h
1800h 0 Tx PDO1 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 3
1 Tx PDO1 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000180h+Node ID
2 Tx PDO1 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 Tx PDO1 Inhibit time [100us] RwW Unsigned 16 N 0
1801h 0 Tx PDO2 comms param No. of entries RO Unsigned 8 N 3
1 Tx PDO2 COB-ID RW Unsigned 32 N 40000280h+Node ID
2 Tx PDO2 transmission type RW Unsigned 8 N 1
3 Tx PDO2 Inhibit time [100us] RW Unsigned 16 N 0
1A00h 0 Tx PDO1 mapping /No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Tx PDO1 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21010010h
2 Tx PDO1 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21020010h
3 Tx PDO1 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 21030010h
4 Tx PDO1 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21040010h
1A01h 0 Tx PDO2 mapping/No. of entries RW Unsigned 8 N 4
1 Tx PDO2 1st mapped object RW Unsigned 32 N 21180010h
2 Tx PDO2 2nd mapped object RW Unsigned 32 N 21190010h
3 Tx PDO2 3rd mapped object RW Unsigned 32 N 211A0010h
4 Tx PDO2 4th mapped object RW Unsigned 32 N 21160010h

21271054/SV — 01/2015
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8.4.8 Tabell med tillverkarspecifika objekt

De tillverkarspecifika objekten till frekvensomformaren ar definierade enligt féljande:

Tillverkarspecifika objekt
Index | Sub- Funktion Atkomst Typ PDO Anmarkning
index Map
2000h 0 Reserved/no function RW Unsigned 16 Y |Last som 0, ej mojligt att &ndra
2001h 0 PO1 RW Integer 16 Y |Fastlagt som kommando
2002h 0 PO2 RW Integer 16 Y Konfigurerad av P5-09
2003h 0 PO3 RW Integer 16 Y  |Konfigurerad av P5-10
2004h 0 PO4 RW Integer 16 Y |Konfigurerad av P5-11
2010h 0 Control command register RW Unsigned 16 Y
2011h 0 Speed reference (RPM) RW Integer 16 Y [|1=0,2RPM
2012h 0 Speed reference (percentage) RW Integer 16 Y [4000HEX =100 % P1-01
2013h 0 Torque reference RW Integer 16 Y |1000DEC = 100 %
2014h 0 User ramp reference RW Unsigned 16 Y |1 =1 ms (referens till 50 Hz)
2015h 0 Fieldbus PID reference RW Integer 16 Y |1000HEX =100 %
2016h 0 Fieldbus analog output 1 RW Integer 16 Y 1000HEX =100 %
2017h 0 Fieldbus analog output 2 RW Integer 16 Y 1000HEX = 100 %
2100h 0 Reserved/no function RO Unsigned 16 Y |Lastsom O
2101h 0 PI1 RO Integer 16 Y |Fastlagd som status
2102h 0 P12 RO Integer 16 Y |Konfigurerad av P5-12
2103h 0 PI3 RO Integer 16 Y |Konfigurerad av P5-13
2104h 0 P14 RO Integer 16 Y |Konfigurerad av P5-14
2110h 0 Drivestatus-register RO Unsigned 16 Y
2111h 0 Speed reference (RPM) RO Integer 16 Y 1=0,2 RPM
2112h 0 Speed reference (percentage) RO Integer 16 Y |4000HEX =100 % P1-01
2113h 0 Motor current RO Integer 16 Y |1000DEC = omformarens markstréom
2114h 0 Motor torque RO Integer 16 Y [1000DEC = motorns markmoment
2115h 0 Motor power RO Unsigned 16 Y 1000DEC = omformarens markeffekt
2116h 0 Inverter temperature RO Integer 16 Y |1DEC=0,01°C
2117h 0 DC bus value RO Integer 16 Y |1DEC=1V
2118h 0 Analog input 1 RO Integer 16 Y [1000HEX = hela intervallet
2119h 0 Analog input 2 RO Integer 16 Y 1000HEX = hela intervallet
211Ah 0 Digital input & output status RO Unsigned 16 Y |LB=input, HB = output
211Bh 0 Analog output 1 RO Integer 16 Y
211Ch 0 Analog output 2 RO Integer 16 Y
2121h 0 Scope channel 1 RO Unsigned 16 Y
2122h 0 Scope channel 2 RO Unsigned 16 Y
2123h 0 Scope channel 3 RO Unsigned 16 Y
2124h 0 Scope channel 4 RO Unsigned 16 Y
2AF8h" 0 SBus parameter startindex RO - N  [{11000d
0 SBus Parameter RO/RW |- N ...
2C6F 0 SBus parameter endindex RW - N 11375d

1) Objekten 2AF8h till 2C6EF motsvarar SBus-parametrarnas index 11000d — 11375d, varav nagra bara kan lasas.

8.4.9 Emergency Code-objekt
Se kapitlet "Felkoder” (- B 104).
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9 Service och felkoder

For en felfri drift rekommenderar SEW-EURODRIVE att ventilationshalen i omforma-
rens kapsling kontrolleras regelbundet och rengdrs om det behdvs.

9.1 Feldiagnos

Symptom

Orsak/atgard

Overbelastnings- eller éverstromsfel
vid obelastad motor under acceleration

Kontrollera Y-/D-plintanslutningen i motorn. Motorn och omforma-
ren maste ha samma nominell matningsspanning Pa en motor dar
spanningen kan kopplas om ger D-kopplingen alltid den lagre
spanningen.

Overbelastning eller éverstrém — mo-
torn roterar inte

Kontrollera om rotorn ar blockerad. Kontrollera att den mekaniska
bromsen ar avluftad (om sadan finns).

Omformaren saknar frigivning — indi-
keringen visar konstant "StoP"

» Kontrollera om det finns en frigivningssignal fér hardvaran pa di-
gital ingang 1.

» Var noga med korrekt anvandarutspanning +10 V (mellan plint
5o0ch 7).

+ Vid fel, kontrollera anslutningarna pa anvandarplintraden.

+ Kontrollera om plint- eller knappfaltslage ar valti P1-12.

» Tryck pa Start om knappfaltslaget har valts.

+ Natspanningen maste éverensstimma med specifikationerna.

Nar det ar mycket kallt startar inte om-
formaren

Vid en omgivningstemperatur under —10 °C finns det risk att omfor-
maren inte startar. Under sadana forhallanden maste man anvan-
da en varmekalla pa platsen som haller temperaturen éver -10 °C.

Ingen atkomst av utékade menyer

P1-14 maste vara installd pa koden for utdkad atkomst. Den ar

"101" om den inte har andrats av anvandaren i P2-40.

9.2 Felhistorik

Parameter P1-13 i parameterlage arkiverar de senaste 4 felen och/eller handelserna.
Varje fel redovisas i forkortad form. Senast intraffade fel visas foérst (nar P71-13 Opp-

nas).

Nya fel placeras hogst upp i listan, varvid tidigare fel flyttas nedat. De aldsta felen ra-
deras efter hand fran fellistan.

+ OBS!

Om det senaste felet i fellistan ar ett underspanningsfel redovisas inga ytterligare
underspanningsfel i listan. Darmed undviker man att fellistan fylls med underspan-
ningsfel, eftersom sadana upptrader naturligt varje gang MOVITRAC® LTP-B

stangs av.
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9.3 Felkoder
Felmeddelande Felkod status-| CANopen Forklaring Atgérd
Omformarindikering | ord nar Bit5 = | Emergen-
P0-13 felhistorik 1 cy Code
Omforma- |MotionStu| dec hex hex
re indiker-| dio dec.
ing kodning
4-20 F 18 113 | 0x71 | 0x1012 |Signalf6riust + Kontrollera om instrémmen ligger i omradet som definieras i
4-20mA P2-30 och P2-33.
» Kontrollera anslutningskabeln.
AtF-01 40 81 0x51 0x1028 |Uppmatt statorre- |Uppmatt statorresistans i motorn ar asymmetrisk. Kontrollera:
sistans varierar |« att motorn &r korrekt ansluten och felfri.
mellan fasema. « lindningen med avseende pa korrekt resistans och symmet-
ri.
AtF-02 41 81 0x51 0x1029 |Uppmatt statorre- |Uppmatt statorresistans i motorn &r for hdg. Kontrollera:
sistans ar for h6g. |« att motorn &r korrekt ansluten och felfri.
« att motoreffekten motsvarar omformareffekten.
AtF-03 42 81 0x51 0x102A |Uppmatt induktans [Uppmatt induktans hos motorn ar for lag.
hos motorn ar fér |Kontrollera att motorn ar korrekt ansluten och felfri.
1ag.
AtF-04 43 81 0x51 0x102B |Uppmatt induktans [Uppmaétt induktans hos motorn ar fér hog. Kontrollera:
hos motorn &r for | att motorn &r korrekt ansluten och felfri.
hog. « att motoreffekten motsvarar omformareffekten.
AtF-05 44 81 0x51 0x102C |Timeout induk- Motorparametermatningarna konvergerar inte. Kontrollera:
tansméatning « att motorn &r korrekt ansluten och felfri.
« att motoreffekten motsvarar omformareffekten.
dAtA-E 19 98 0x62 0x1013 |Fel, internt minne |Kontakta SEW-EURODRIVE.
(DSP)
dAtA-F 17 98 0x62 0x1011 |Fel, internt minne |Kontakta SEW-EURODRIVE.
(19)
E-triP 11 26 0x1A | 0x100B |Externt fel pa digi- |Brytande kontakt ppnades.
tal ingang 5. + Kontrollera motortermistorn (om s&dan &r ansluten).
Enc-01 30 14 OxO0E | Ox101E |Kommunikations-
fel mellan givarkort
och omformare.
ENCO02/ 31 14 OxOE | Ox101F |Varvtalsfel (P6-07)|Skillnaden mellan &r- och borvarvtal ar stérre an det installda
SP-Err procentvardet i P6-07. Det hér felet ar bara aktivt vid vektor-
reglering eller vid reglering med givaraterféring. Oka vardet i
P6-07.
Enc-03 32 14 0x0E 0x1020 |Fel givarupplés- |Kontrollera parameterinstaliningarna i P6-06 och P1-10.
ning har stallts in.
Enc-04 33 14 OxOE | 0x1021 |Fel givarkanal A
Enc-05 34 14 OxO0E | 0x1022 |Fel givarkanal B
Enc-06 35 14 OxO0E | 0x1023 |Fel givarkanal A
och B
Enc-07 36 14 OxOE | 0x1024 |Fel i RS485-data-
kanal, fel i
Hiperface®-dataka-
nal
Enc-08 37 14 0x0E 0x1025 |Fel i Hiperface®-
10-kommunika-
tionskanalen
Enc-09 38 14 OxOE | 0x1026 |Hiperface®typen |Nar Smart Servo Package anvands har fel kombination av mo-
ar inte godkand. |tor och omformare anvants. Kontrollera:
« att varvtalsklassen for CMP-motorn ar 4500 v/min.
« att motorns markspanning stdammer 6verens med omforma-
rens markspanning.
« att en Hiperface®-givare anvands.
Enc-10 39 14 O0xOE | 0x1027 |Utlésning: KTY KTY har 16st ut eller &r inte ansluten.
Er-LED Displayfel Kontakta SEW-EURODRIVE.
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Felmeddelande Felkod status- | CANopen Forklaring Atgird
Omformarindikering | ord nar Bit5 = | Emergen-
P0-13 felhistorik 1 cy Code
Omforma- |MotionStu| dec hex hex
re indiker-| dio dec.
ing kodning
Etl-24 Extern 24 V-span- |Spanningsmatningen &r inte ansluten. Omformaren matas ex-
ningsmatning. ternt med 24 V.
F-Ptc 21 31 0x1F | 0x1015 |PTC-utldsning Den anslutna PTC-termistorn har frankopplat omformaren.
FAN-F 22 50 0x32 | 0x1016 |Feliinbyggd flakt. |Kontakta SEW-EURODRIVE.
FLt-dc 13 7 0x07 | 0x320D |For hég mellan-  [Kontrollera strommatningen.
kretsvagighet.
Ho-trP 27 39 0x27 | 0x101B |Fel vid referens- |- Kontrollera referensgivarna
kming. « Kontrollera anslutning av granslagesbrytaren
» Kontrollera instéllning av referenskdrningstyp och for &nda-
malet nédvandiga parametrar
Inhibit STO-sakerhets-  [Kontrollera att plint 12 och 13 ar korrekt anslutna.
kretsen ar 6ppen.
Lag-Er 28 42 0x2A | 0x101C |Slapfel Kontrollera:
« givaranslutningen
* ledningsanslutningen for givare, motor och natfaser
« att mekaniska komponenter kan rora sig fritt och att de inte
ar blockerade.
Foérlang ramperna.
Stall in P-andelen pa ett hdgre varde.
Stall in varvtalsregulatorns parametrar pa nytt.
Oka slapfelstoleransen.
l.t-trp 04 8 0x08 0x1004 |Overbelastningi |Kontrollera:
omformaren/ « att motorns typskyltsparametrar ar korrekt instéllda i P7-07,
?I"Zott‘f’er?) P1-08 och P1-09.
« ivektorlaget (P4-01 = 0 eller 1) att motorns effektfaktor ar
korrekt i P4-05.
« att en autotuning gjorts.
Kontrollera:
» om decimalerna blinkar (omformaren ar éverbelastad) och
Oka accelerationsrampen (P71-03) eller minska motorns be-
lastning.
» om kabellangden motsvarar angivna data.
* om belastningen roterar fritt och inte ar blockerad eller har
nagra andra mekaniska storningar (kontrollera belastningen
mekaniskt).
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Felmeddelande Felkod status- | CANopen Forklaring Atgiard
Omformarindikering | ord nar Bit5 = | Emergen-
P0-13 felhistorik 1 cy Code
Omforma- |MotionStu| dec hex hex
re indiker-| dio dec.
ing kodning
O-l 03 1 0x01 0x2303 |Tillfallig 6verstrom |Fel under stopp:
i omformarens ut- |Kontrollera om bromsen aktiveras for tidigt.
gang. Fel vid frigivning av omformaren:
Stor dverbelast-  [Kontrollera:
ning av motorn. « att motorns typskyltsparametrar ar korrekt installda i P7-07,
hO-l 15 1 0x01 0x230F [Maskinvarudver- P1-08 och P1-09.
stromsfel pa om- 1, vektorlaget (P4-01 = 0 eller 1) att motorns effektfaktor ar
formarens utgang )
(IGBT-egenskydd korrekt i P4-05.
vid 6verbelast- « att en autotuning gjorts.
ning). + om belastningen roterar fritt och inte &r blockerad eller har
nagra andra mekaniska storningar (kontrollera belastningen
mekaniskt).
» om det finns kortslutning mellan faser eller mot jord i en fas i
motorn och motoranslutningskabeln.
 att bromsen ar korrekt ansluten, styrs och lossas, om mo-
torn har en hallbroms.
Minska spanningsforstéarkningen i P1-11.
Oka starttiden i P71-03.
Skilj motorn fran omformaren. Frige omformaren igen. Om felet
aterkommer maste omformaren bytas. Kontrollera forst hela
systemet.
Fel under drift:
Kontrollera:
» om en plotslig dverbelastning eller felfunktion har intraffat.
 kabelanslutningen mellan omformare och motor.
Accelerations-/retardationstiden ar for kort och kraver for stor
effekt. Om P171-03 eller P1-04 inte kan 6kas maste en storre fre-
kvensomformare valjas.
O-hEAt 23 124 | Ox7C | 0x4117 |For hdg omgiv- Kontrollera om omgivningsforhallandena ligger inom gransvar-
ningstemperatur. |dena som galler fér omformaren.
O-t 8 11 0x0B Heatsink over tem-|Kylelementstemperaturen visas i PO-21. Ett historiskprotokoll
perature sparas i intervall om 30 s i parameter P0-38 innan en felfran-
koppling sker. Det har felmeddelandet visas vid en kylelement-
stemperatur 290 °C.
Kontrollera:
« omformarens omgivningstemperatur.
» omformarens kylning och kapslingsmatten.
» den inbyggda flaktens funktion.
Minska den effektiva taktfrekvensen i parameter P2-24 eller
belastningen pa motorn/omformaren.
O-torq 24 52 0x34 | 0x1018 |Ovre vridmoment- Kontrollera motorns belastning.
grans timeout. Oka vardet i P6-17 om det behovs.
O-Volt 06 7 0x07 0x3206 |Overspanning i Felet intraffar nar en h6g svangmassabelastning eller genom-
mellankrets gaende belastning ar ansluten som aterfor dverflddig regene-
rativ energi till omformaren.
Om felet intraffar vid stopp eller under retardation maste retar-
dationsramptiden i P71-04 Okas eller ett passande bromsmot-
stand anslutas till frekvensomformaren.
| vektorlaget ska proportionalférstarkningen i P4-03 minskas.
Kontrollera att ramperna ar aktiva genom att minska P3-11 i
PID-reglerlaget.
Kontrollera aven om matningsspanningen ligger inom givna
gransvarden.
Observera! Vardet for DC-busspénning visas i P0-20. Ett histo-
riskprotokoll sparas i intervall om 256 ms i parameter P0-36 in-
nan en felfrinkoppling sker.
Ol-b 01 4 0x04 | 0x2301 |Overstrdm i brom- |Kontrollera att det anslutna bromsmotstandet ligger éver min.
skanalen, vardet som galler fér omformaren (se tekniska data). Kontrolle-
Overbelastningi  |ra om det finns kortslutning i bromsmotstandet eller kablarna.
bromsmotstandet
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Service och felkoder
SEW-EURODRIVE:s elektronikservice

Felmeddelande Felkod status- | CANopen Forklaring Atgiard
Omformarindikering | ord nar Bit5 = | Emergen-
P0-13 felhistorik 1 cy Code
Omforma- |MotionStu| dec hex hex
re indiker-| dio dec.
ing kodning
OL-br 02 4 0x04 0x1002 |Bromsmotstand |Porgrammet har faststallt att bromsmotstandet &ar dverbelastat
Overbelastat och frankopplar for att skydda motstandet. Kontrollera att
bromsmotstandet anvands inom angivna parametrar innan pa-
rametrar eller system &andras. For att minska belastningen pa
motstandet 6kas retardationstiden, minskas belastningens
troghetsmoment eller ansluts fler bromsmotstand. Observera
min. resistans for frekvensomformaren.
OF-01 60 28 0x1C | 0x103C [Felideninterna |Kontakta SEW-EURODRIVE.
anslutningen till
tillvalsmodulen.
OF-02 61 28 0x1C | 0x103D [Feli tillvalsmodul |Kontakta SEW-EURODRIVE.
Out-F 26 82 0x52 | 0x101A |Fel i omformarens [Kontakta SEW-EURODRIVE.
utgangssteg
P-LOSS 14 6 0x06 | Ox310E |Avbrottiingangs- |For en omformare med trefasférsorjning har en ingangsfas los-
fas sats eller avbrutits.
P-dEF 10 9 0x09 | Ox100A [Fabriksinstallning-
en har aktiveras.
PS-trP 05 200 | OxC8 | 0x1005 |Feliutgangssteg |Se fel O-l.
(IGBT-egenskydd
vid 6verbelastning)
SC-F03 52 41 0x29 | 0x1034 |Kommunikations- [Kontakta SEW-EURODRIVE.
fel faltbussmodul
(pa faltbussidan)
SC-F04 53 41 0x29 | 0x1035 |Kommunikations- [Kontakta SEW-EURODRIVE.
fel 10-tillvalskort
SC-F05 54 41 0x29 | 0x1036 |Kommunikations- [Kontakta SEW-EURODRIVE.
fel LTX-modul
SC-FO01 50 43 0x2B | 0x1032 |Kommunikations- |Kontrollera kommunikationsinstéllningarna.
fel Modbus
SC-F02 51 47 0x2F | 0x1033 |SBus/CANopen- |Kontrollera:
kommunikationsfel |« kommunikationsanslutningen mellan omformare och externa
apparater.
« att varje omformare i natverket har en entydig adress.
Sto-F 29 115 0x73 | 0x101D |[Feli STO-kretsen |Byt omformaren eftersom den ar defekt.
StoP Omformaren ar Aktivera frigivningen. Vid lyftfunktion maste frigivningen ske ef-
inte frigiven. ter STO-aktiveringen.
SC-0b5 12 29 1D Anslutningen mel- |Kontrollera om det finns en anslutning mellan omformaren och
lan omformare och |mandéverenheten.
mandverenhet ar
bruten.
th-Flt 16 31 Ox1F | 0x1010 |Defekt termistor |Kontakta SEW-EURODRIVE.
pa kylflans.
U-torq 25 52 0x34 0x1019 |Undre vridmo- Vridmomentsgransen har inte Gverskridits i tid.
mentgrans timeout |Oka tiden i P4-16 eller vridmomentsgransen i P4-15.
(lyftanordning).
U-t 09 117 0x75 0x4209 |Undertemperatur |Anges vid en omgivningstemperatur under -10 °C. Oka tempe-
raturen till ver -10 °C for att starta omformaren.
U-Volt 07 198 | OxC6 | 0x3207 |Underspanningi |Upptrader normalt nér drivenheten sténgs av.
mellankrets Kontrollera natspanningen om detta sker nar omformaren ar
igang.
94 SEW-EURODRIVE:s elektronikservice

Om ett fel inte kan atgardas med egen personal, kontakta SEW-EURODRIVE.
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Om apparaten skickas till tillverkaren ska féljande anges:

Serienummer (— typskylt)

Typbeteckning

Kort tilldmpningsbeskrivning (tilldmpning, styrning via plintar eller seriellt)
Anslutna komponenter (motor etc.)

Beskrivning av felet

Omstandigheterna da felet upptrader

Egna asikter om felorsaken

Ovanliga handelser etc. som har féregatt felet.
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Service och felkoder 9
Langtidslagring

9.5 Langtidslagring
Vid langtidsforvaring av apparaten, spanningssatt den under 5 minuter med ett inter-
vall pa 2 ar. Annars forkortas apparatens livslangd.
Procedur i hdndelse av forsummat underhall:

| frekvensomformaren finns elektrolytkondensatorer som aldras i spanningslost till-
stand. Detta kan medféra skador pa elektrolytkondensatorerna om apparaten ansluts
direkt till natspanning efter en langre tids lagring.

Vid férsummat underhall rekommenderar SEW-EURODRIVE att natspanningen lang-
samt 6kas till sitt nominella varde. Detta kan t.ex. ske med hjalp av en reglertransfor-
mator, vars utspanning stalls in i enlighet med féljande tabell.

Foljande nivaer rekommenderas:

230 V AC-apparater:

+ Steg1: 170V AC i 15 minuter

+ Steg 2: 200 V AC i 15 minuter

+ Steg 3:240VAC i 1timme

400 V AC-apparater:

+ Steg 1: 0 V AC till 350 V AC inom nagra sekunder
+ Steg 2: 350V AC i 15 minuter

+ Steg 3: 420V AC i 15 minuter

+ Steg4:480V ACi1timme

575 V AC-apparater:

+ Steg 1: 0 V AC till 350 V AC inom nagra sekunder
+ Steg 2: 350V AC i 15 minuter

+ Steg 3: 420 V AC i 15 minuter

+ Steg 3: 500 V AC i 15 minuter

+ Steg4:600V ACi1timme

Efter denna regenerering kan enheten omgaende séattas i drift eller lagras ytterligare
med korrekt underhall.

9.6 Atervinning

Gallande foreskrifter ska foljas. Ta hand om kasserat material allt efter beskaffenhet
och gallande foreskrifter som t ex:

» Elektronikskrot (kretskort)
» Plast (kapslingar)

+ Plat

* Koppar

*  Aluminium
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10 Parameter
10.1  Parameteroversikt
10.1.1  Parametrar for realtidsovervakning (endast lasatkomst)
Parametergrupp O ger tillgang till interna frekvensomformarparametrar for overvak-
ning. Dessa parametrar kan inte andras.
Parametergrupp 0 visas nar P71-14 ar installd pa "101" eller "201".
Para- SEW- |Modbus-|Beskrivning Indikeringsomrade Forklaring
meter index | register
10 Uteffekt 100 = 1,00 kW
18 Scopekanal 1 Vald kanaltilldelning LT-Shell Scope (permanent).
19 Scopekanal 2 Vald kanaltilldelning LT-Shell Scope (permanent).
P0-01 11210 20 Varde, analog ingang 1 0-100 % 1000 = 100 % 2 max. inspanning eller instrém.
P0-02 11211 21 Varde, analog ingang 2 0-100 % 1000 = 100 % £ max. inspanning eller instrém.
P0-03 11212 11 Status, digital ingang Binart varde De digitala ingangarnas status hos grundappara-
ten och tillvalen
DI8*; DI7*; DI6*; DI5; DI4; DI3; DI2; DI1
* finns bara med passande tillvalsmodul.
P0-04 11213 22 Borvarde, varvtalsregulator |-100,0 — 100,0 % 68 = 6,8 Hz; 100 % = gransfrekvens (P1-09)
P0-05 11214 41 Borvarde, vridmomentregu- |0 — 100,0 % 2000 =200,0 %; 100 % = motorns markmoment
lator
P0-06 11215 Digitalt bérvarvtal i knapp- |-P7-01 — P1-01iHz Varvtalsindikering i Hz eller v/min
faltslage
P0-07 11216 Borvarvtal via kommunika- |-P7-01 — P1-01iHz —
tionsanslutning
P0-08 11217 PID-referens 0-100 % PID-referens
P0-09 11218 PID-arvarde 0-100 % PID-arvarde
P0-10 11219 PID-utgang 0-100 % PID-utgang
PO-11 11270 Aktuell motorspanning V rms Effektiv spanning pa motorn.
P0-12 11271 Utgaende vridmoment 0 —200,0 % \ridmoment anges i %
PO-13 | 11272 — Felprotokoll 4 senaste felmeddelan- |Visar de 4 senaste felen.
11281 den med tidsangivelse  |Ga mellan underpunkterna med knapparna upp
och ner.
PO-14 11282 Magnetiseringsstrom (Id)  |A rms Magnetiseringsstrom i A rms.
P0-15 11283 Rotorstrém (Iq) A rms Rotorstréom i A rms.
P0-16 11284 Magnetisk faltstyrka 0-100 % Magnetisk faltstyrka
P0-17 11285 Statorresistans (Rs) Q Fas-fas statorresistans
P0-18 11286 Statorinduktans (Ls) H Statorinduktans
P0-19 11287 Rotorresistans (Rr) Q Rotorresistans
P0-20 11220 23 Mellankretsspanning V DC 600 = 600 V (intern mellankretsspanning)
P0-21 11221, 24 Omformartemperatur °C 40 = 40 °C (omformarens interna temperatur)
11222
P0-22 11288 Spanningsvagighet mellan- |V rms Spanningsvagighet intern mellankrets
krets
P0-23 11289, Total tid 6ver 80 °C (kylele- [Timmar och minuter Period som omformaren arbetat > 80 °C.
11290 ment)
P0-24 11237, Total tid 6ver 60 °C (omgiv- |Timmar och minuter Period som omformaren arbetat > 60 °C.
11238 ning)
P0-25 11291 Léparvarvtal (beréaknat med |Hz Galler endast vektorlage.
motormodellen)
P0-26 11292, 30 kWh-matare meter (kan 0,0 —999,9 kWh 100 = 10,0 kWh (kumulativ energiférbrukning)
11293 nollstallas)
32 kWh-métare meter
P0-27 11294, 31 MWh-raknare 0,0 — 65535 MWh 100 = 10,0 MWh (kumulativ energiférbrukning)
11295 33 [MWh-matare (kan nollstal-
las)
P0-28 | 11247 — Programvaruversion och t.ex. "1 1.00", "1 4F3C" |Version och kontrollsumma, firmware.
11250 kontrollsumma "2 1.00", "2 Ed8A"
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Para- SEW- |Modbus-|Beskrivning Indikeringsomrade Forklaring
meter index | register
P0-29 | 11251 — Omformartyp t.ex. "HP 2", "2 400", "3- |Versionsnummer och kontrollsumma.
11254 PhASE"
P0-30 11255 25 Omformarens serienummer |000000 — 000000 31 — 561723/01/031
4 (SNgrp 1)
26 Omformarens serienummer |000-00 — 999-99 1 — 561723/01/031
3 (SN grp 2, 3)
27 Omformarens serienummer 1723 — 561723/01/031
2
28 Omformarens serienummer 56 — 561723/01/031
1
29 Status reldutgang -;—;—; RL5; RL4; RL3; RL2; RL1
Rel&statusen visas &ven utan relatillval beroende
pa instéllningen i P5-15 till P5-20.
P0-31 11296, 34 Omformarens drifttid (tim-  [Timmar och minuter Ex: 6 = 6h 39m 07s
11297 mar)
35 Omformarens drifttid (minu- Ex: 2347 = 2347s = 39m 07s — 6h 39m 07s
ter/sekunder)
P0-32 11298, Gangtid sedan senaste fel |Timme/minuter/sekunder |Drifttid efter omformarens frigivning till det forsta
11299 (1) felet. Om omformaren inte friges ar raknaren stop-
pad. Raknaren nollstélls vid den forsta frigivningen
efter felkvittering eller vid den forsta frigivningen
efter spanningsavbrott.
P0O-33 11300, Drifttid sedan senaste fel  |Timme/minuter/sekunder |Drifttid efter omformarens frigivning till det forsta
11301 (2) felet. Om omformaren inte friges ar raknaren stop-
pad. Réknaren nollstélls vid den forsta frigivningen
efter felkvittering eller vid den forsta frigivningen
efter spanningsavbrott.
P0-34 11302, 36 Omformarens drifttid efter |Timme/minuter/sekunder |6 = 6h 11s - raknaren nollstalls efter omformars-
11303 den senaste reglersparren parr.
(timmar)
37 Omformarens drifttid efter 11 = 6h 11s - réknaren nollstalls efter omformars-
den senaste reglersparren parr.
(minuter/sekunder)
P0-35 11304, Omformarsparr, drifttid om- [Timme/minuter/sekunder |[Raknare for intern flakt.
11305 formarens flakt
P0-36 | 11306 — Protokoll mellankretsspan- |De senaste 8 vardena De senaste 8 vardena fore felet.
11313 ning (256 ms) fore felet
P0-37 | 11314 — Protokoll mellankretsspan- |De senaste 8 vardena De senaste 8 vardena fore felet.
11321 ningsvagighet (20 ms) fore felet
P0-38 | 11322 — Protokoll kylelementtempe- |De senaste 8 vardena De senaste 8 vardena fore felet.
11329 ratur (30 s) fore felet
P0-39 | 11239 — Protokoll omgivningstempe- |De senaste 8 vardena De senaste 8 vardena fore felet.
11246 ratur (30 s) fore felet
P0-40 | 11330 - Protokoll motorstrém (256 |De senaste 8 vardena De senaste 8 vardena fore felet.
11337 ms) fore felet
P0-41 11338 Raknare av allvarliga fel - Raknare av dverstromsfel.
-O-l
P0-42 11339 Réaknare av allvarliga fel — Raknare av 6verspanningsfel.
-O-Volt
P0-43 11340 Réaknare av allvarliga fel = Réknare av underspanningsfel. Aven vid strémav-
-U-Volt brott.
PO0-44 11341 Raknare av allvarliga fel - Raknare av 6vertemperaturfel i kylelementet.
-O-T
P0-45 11342 Raknare av allvarliga fel - Raknare av kortslutningsfel i bromschoppern.
-b O-I
P0-46 11343 Raknare av allvarliga fel - Raknare av 6vertemperaturfel i omgivningen.
O-heat
P0-47 11223 Raknare av intern a 1/0- 0-65535 —
kommunikationsfel
P0-48 11344 Réknare av intern a DSP- |0 — 65535 —
kommunikationsfel
P0-49 11224 Réaknare av Modbus-kom- |0 — 65535 -

munikationsfel
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Para- SEW- |Modbus-|Beskrivning Indikeringsomrade Forklaring
meter index | register
P0-50 11225 Raknare av CAN-busskom- |0 — 65535 —
munikationsfel
PO-51 | 11256 — Ingédende processdata Hex-varde 3 poster; inkommande processdata for styrningen.
11258 PI1, PI2, PI3
P0-52 | 11259 — Utgaende processdata Inkommande processda- |3 poster; inkommande processdata for styrningen.
11261 PO1, PO2, PO3 ta for styrningen.
P0-53 Stromfas offset och refe- Internt varde 2 poster: den forsta ar referensvarde, den andra
rensvarde for U ar matvarde; inga decimaler i nagra varden
P0-54 Strémfas offset och refe- Internt varde 2 poster: den forsta ar referensvarde, den andra
rensvarde for V ar matvarde; inga decimaler i nagra varden
P0-55 Stromfas offset och refe-  |Internt varde (finns inte |2 poster: den forsta ar referensvarde, den andra
rensvarde for W for en del omformare) ar matvarde; inga decimaler i nagra varden
P0-56 Max. inkopplingstid broms- |Internt varde 2 poster
motstand, arbetscykel
bromsmotstand
P0-57 Ud/Uq Internt varde 2 poster
P0-58 11345 Givarvarvtal Hz, v/min Skalning med 3000 = 50,0 Hz med en decimal.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Kan visas i 1/min nar P1-10 inte ar # 0.
P0-59 11226 Varvtal frekvensingang Hz, v/min Skalning med 3000 = 50,0 Hz med en decimal.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Kan visas i 1/min nar P1-10 inte &r # 0.
P0-60 11346 Beraknat efterslapnings- Internt varde (endast vid |Skalning med 3000 = 50,0 Hz med en decimal.
varvtal U/f-reglering) 0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Hz, v/min Kan visas i 1/min nar P1-10 inte &r # 0.
P0-61 11227 Varde for varvtalshysteres/ |Hz, v/min Skalning med 3000 = 50,0 Hz med en decimal.
relastyrning 0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Kan visas i 1/min nar P71-10 inte &r # 0.
P0-62 11347, Varvtalsstatik Internt varde Skalning med 3000 = 50,0 Hz med en decimal.
11348 0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Kan visas i 1/min nar P71-10 inte &ar # 0.
P0-63 11349 Borvarvtal efter ramp Hz, v/min Skalning med 3000 = 50,0 Hz med en decimal.
0,0 Hz ~ 999,0 Hz, 1000 Hz ~ 2000 Hz
Kan visas i 1/min nar P71-10 inte ar # 0.
PO0-64 11350 Intern switchfrekvens 4 —16 kHz 0=2kHz
1=4kHz
2=6kHz
3=8kHz
4 =12 kHz
5=16 kHz
P0-65 11351, Omformarens livslangd Timme/minuter/sekunder |2 poster; den forsta for timmar, den andra for mi-
11352 nuter och sekunder
P0-66 11353 Reserv
P0-67 11228 Borvarde for faltbussens Internt varde
vridmoment/gransvarde
P0-68 11229 Rampvarde anvandare Indikeringsprecisionen pa frekvensomformarens
display beror pa ramptiden fran faltbussen.
Byggstorlek 2 och 3
Ramp <0,1 s: Visas med 2 decimaler
0,1 s <ramp <10 s: Visas med 1 decimal
10 s <ramp <65 s: Visas med 0 decimaler
Byggstorlek 4 — 7
0,0 s <ramp <10 s: Visas med 1 decimal
10 s <ramp <65 s: Visas med 0 decimaler
P0-69 11230 Réaknare av 12C-fel 0 ~ 65535
PO0-70 11231 Modulens ID-kod Lista PL-HFA: Hiperface®-givarmodul
PL-Enc: Givarmodul
PL-EIO: 10-utbyggnadsmodul
PL-BUS: HMS-faltbussmodul
PL-UnF: ingen modul ar ansluten
PL-UnA: okdnd modul ar ansluten
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Parameter
Parameteroversikt

Para- SEW- |Modbus-|Beskrivning Indikeringsomrade Forklaring
meter index | register
PO-71 Faltbussmodul-ID/faltbuss- |Lista/varde N.A.: ingen faltbussmodul &r ansluten.
modulstatus Prof-b: Profibus-modul ansluten.
dE-nEt: DeviceNet-modul ansluten.
Eth-IP: Ethernet/IP-modul ansluten.
CAN-OP: CANopen-modul ansluten.
SErCOS: Sercos-Ill-modul ansluten.
bAc-nt: BACnet-modul ansluten.
nu-nEt: ny typ av modul (ej identifierad).
P0-72 11232 39 Processortemperatur C 42 =42 °C
Rumstemperatur
PO-73 11354 Givarstatus/felkoder Internt varde Visas som decimalvarde.
For inkrementalgivare:
1=EnC-04 signal A/A-fel
2=EnC-05 signal B/B-fel
3=EnC-06 signal A+B-fel
For LTX-Hiperface®-givare:
Bit 0=EnC-04 analogsignal-
fel (sin/cos)
Bit 1=EnC-07 RS485 kom-
munikationsfel
Bit 2=EnC-08 10 kommuni-
kationsfel
Bit 3=EnC-09 givartypen
kan inte anvandas
Bit 4=EnC-10 KTY fel
Bit 5=fel motorkombination
Bit 6=system referenskort
Bit 7=system redo
P0-74 L1-ingang Internt varde
P0-75 L2-ingang Internt varde
P0-76 L3-ingang Internt varde
PO-77 Positionsaterféring Internt varde Positionsaterforing
PO-78 Positionsreferens Internt varde Positionsreferens
P0-79 11355, Lib-version och DSP-Boot- |Exempel: L 1.00 Tva poster; den forsta for motorstyrningens lib-
11356 loader-version fér motor- Exempel: b 1.00 version, den andra for DSP-Bootloader-version.
styrning 2 decimaler.
P0-80 11233, ID for giltiga motordata Tva poster; det forsta vardet ar 1 nar giltiga motor-
11357 Servomodulversion data 6verforts till servomotorn via LTX-modulen.
Det andra vardet ar SW-versionen i LTX-kortet.
10.1.2 Parameterregister
Foljande tabell visar alla parametrar med fabriksinstallning (fet stil). Siffervarden
anges med hela installningsomradet.
Modbus- | SBus/ |Tillhérande parameter Instéllningsomrade/fabriksinstallning
register |CANopen-
index
101 11020 |P1-01 max. varvtal (- B 119) P1-02 - 50,0 Hz — 5 x P1-09
102 11021  |P1-02 min. varvtal (-~ B 119) 0-P1-01 Hz
103 11022 |P1-03 accelerationsramptid (- & 119) Byggstorlek 2 och 3: 0,00 — 2,0 - 600 s
Byggstorlek 4-7: 0,0 — 2,0 — 6000 s
104 11023 |P1-04 retardationsramptid (- B 119) Byggstorlek 2 och 3: coast/0,01 — 2,0 — 600 s
Byggstorlek 4-7: coast/0,1 — 2,0 — 6000 s
105 11024 |P1-05 stopplage (- B 119) 0/stoppramp/1/utrulining
106 11025 |P1-06 energisparfunktion (- B 120) 0/fran/1/till
107 11012 |P1-07 motorns markspanning (- & 120) e 230 V-omformare: 20 — 230 - 250 V
» 400 V-omformare: 20 — 400 — 500 V
» 575 V-omformare: 20 — 575 — 600 V
108 11015 |P1-08 motorns markstrém (- B 120) 20 - 100 % av omformarstrémmen
109 11009 |P1-09 motorns markfrekvens (- B 120) 25-50/60 — 500 Hz
110 11026 |P1-10 motorns markfrekvens (- B 120) 0 — 30 000 1/min
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Parameteroversikt

Modbus- | SBus/ |Tillhérande parameter Installningsomrade/fabriksinstallning
register |CANopen-
index
111 11027 |P1-11 spannings6kning, boost (- B 121) 0 — 30 % (fabriksinstallningen beror p4 omformaren)
112 11028 |P1-12 styrkalla (- & 121) 0/plintdrift
113 11029 |P1-13 felprotokoll (- B 122) de senaste 4 felen
114 11030 |P1-14 utdkad parameteratkomst (- 2 122) 0 —30 000
115 11031 |P1-15 digital ingang funktionsval (- B 122) 0-1-26
116 11006 |P1-16 motortyp (- B 122) In-Syn
117 11032 |P1-17 servomodul val av funktion (- B 123) 0-1-8
118 11033 |P1-18 val av motortermistor (- & 124) O/spéarrad
119 11105 |P1-19 frekvensomformarens adress (—» B 124) 0-1-63
120 11106 |P1-20 SBus-baudrate (—» B 124) 125, 250, 500, 1 000 kBaud
121 11017 |P1-21 styvhet (-~ B 124) 0,50 — 1,00 — 2,00
122 11034 |P1-22 troghetsforhallande motorlast (— B 124) 0-1-30
201 11036  |P2-01 forinstallt varvtal 1 (-~ B 125) -P1-01 — 5,0 Hz — P1-01
202 11037  |P2-02 forinstallt varvtal 2 (-~ B 125) -P1-01-10,0 Hz — P1-01
203 11038 |P2-03 forinstallt varvtal 3 (-~ B 125) -P1-01 — 25,0 Hz — P1-01
204 11039  |P2-04 forinstallt varvtal 4 (-~ B 125) -P1-01 - 50,0 Hz — P1-01
205 11040 |P2-05 forinstallt varvtal 5 (-~ B 125) -P1-01 - 0,0 Hz — P1-01
206 11041 |P2-06 forinstallt varvtal 6 (-~ B 125) -P1-01 - 0,0 Hz - P1-01
207 11042 |P2-07 forinstallt varvtal 7 (-~ B 125) -P1-01 - 0,0 Hz - P1-01
/bromsens Oppningsvarvtal
208 11043 |P2-08 forinstallt varvtal 8 (-~ B 125) -P1-01 - 0,0 Hz - P1-01
/bromsens aktiveringsvarvtal
209 11044  |P2-09 sparrfrekvens (- B 126) P1-02 — P1-01
210 11045 |P2-10 sparrfrekvensomrade (- B 126) 0,0 Hz — P1-01
211 11046 |P2-11 analog utgang 1 val av funktion (- B 126) 0-8-12
212 11047 |P2-12 analog utgang 1 format (- B 127) 0-10V
213 11048 |P2-13 analog utgang 2 val av funktion (- B 127) 0-9-12
214 11049 |P2-14 analog utgang 2 format (- B 127) 0-10V
215 11050 |P2-15 anvandarreldutgang 1 val av funktion (- & 128) [0-1-11
216 11051 |P2-16 6vre grans anvandarrelad 1/analog utgang 0,0 —100,0 — 200,0 %
1(-B128)
217 11052 |P2-17 undre graéns anvandarrelad 1/analog utgang 0,0 - P2-16
1(- B128)
218 11053 |P2-18 anvandarreldutgang 2 val av funktion (- 8 128) [0-3 - 11
219 11054 |P2-19 6vre grans anvandarrela 2/analog utgang 0,0 —100,0 — 200,0 %
2 (- B128)
220 11055 |P2-20 undre grans anvandarrela 2/analog utgang 0,0 — P2-19
2 (- B128)
221 11056 |P2-21 indikeringsskalningsfaktor (— B 128) -30,000 — 0,000 — 30 000
222 11057 |P2-22 indikeringsskalningskalla (-~ & 128) 0-2
223 11058 |P2-23 nollvarvtal, halltid (- B 129) 0,0-0,2-60,0s
224 11003  |P2-24 switchfrekvens (- B 129) 2 — 16 kHz (beroende p& omformare)
225 11059 |P2-25 andra retardationsramp, snabbstopp- Byggstorlek 2 och 3: coast/0,01 — 2,0 — 600 s
ramp (- B 129) Byggstorlek 4-7: coast/0,1 — 2,0 — 6000 s
226 11060 |P2-26 frigivning varvtalssokning (- B 129) O/avaktiverad
227 11061 |P2-27 standbylage (—» B 129) 0,0-250s
228 11062 |P2-28 skalning av slavvarvtal (- B 130) O/avaktiverad
229 11063 |P2-29 skalningsfaktor slavvarvtal (- B 130) -500 — 100 — 500 %
230 11064 |P2-30 analog ingang 1 format (— B 130) 0-10V
231 11065 |P2-31 analog ingang 1 skalning (- B 131) 0—-100 — 500 %
232 11066 |P2-32 analog ingang 1 offset (-~ & 131) -500 — 0 — 500 %
233 11067 |P2-33 analog ingang 2 format (— & 132) 0-10V
234 11068 |P2-34 analog ingang 2 skalning (- & 132) 0-100 — 500 %
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Parameteroversikt

Modbus- | SBus/ |Tillhérande parameter Installningsomrade/fabriksinstallning
register |CANopen-
index
235 11069 |P2-35 analog ingang 2 offset (- B 132) -500 — 0 — 500 %
236 11070 |P2-36 val av startsatt (-~ B 132) Auto — 0
237 11071  |P2-37 knappfalt omstart varvtal (- B 133) 0-7
238 11072 |P2-38 stromavbrott stoppreglering (- B 134) 0-3
239 11073  |P2-39 parametersparr (—» B 134) O/avaktiverad
240 11074 |P2-40 utdkad parameteratkomst koddefini- 0-101-9999
tion (- B 134)
301 11075 |P3-01 PID-proportionalférstarkning (- & 134) 0-1-30
302 11076 |P3-02 PID integrerande tidskonstanter (- B 134) 0-1-30
303 11077 |P3-03 PID differentierande tidskonstanter (- B 134) 0,00 - 1,00
304 11078 |P3-04 PID-driftlage (- & 134) 0/direktdrift
305 11079 |P3-05 PID-referensval (- & 135) O/fast bérvirdesreferens
306 11080 |P3-06 PID fast borreferens 1 (» B 135) 0,0 — 100,0 %
307 11081 |P3-07 PID-regulator 6vre grans (- 2 135) P3-08 — 100,0 %
308 11082 |P3-08 PID-regulator undre grans (- B 135) 0,0 % — P3-07
309 11083 |P3-09 begransning av PID-stéllstorhet (-~ B 135) 0O/fast borvardesbegransning
310 11084 |P3-10 val av PID-aterforing (-~ B 135) O/analog ingang 2
311 11085 |P3-11 PID-rampaktiveringsfel (- B 135) 0,0 - 25,0 %
312 11086 |P3-12 PID arvardesindikering skalningsfaktor (- & 136) |0 000 — 50 000
313 11087 |P3-13 vackningsniva PID-reglerdifferens (- B 136) 0,0 — 100,0 %
314 11088 |P3-14 PID-fast borvarvtal 2 (-~ & 136) 0,0 — 100,0 %
315 11376 |P3-15 PID-fast borvarvtal 3 (-~ B 136) 0,0 — 100,0 %
316 11377 |P3-16 PID-fast borvarvtal 4 (- 5 136) 0,0 — 100,0 %
401 11089 |P4-01 reglering (- B 137) 2/varvtalsreglering — utékad U/f
402 11090 |P4-02 "Autotune” (- & 138) O/spérrad
403 11091 |P4-03 varvtalsregulator proportionalférstark- 0,1-50—-400 %
ning (- & 138)
404 11092 |P4-04 varvtalsregulator integrerande tidskonstan- 0001-0100-1000s
ter (- B 138)
405 11093  |P4-05 motoreffektfaktor (» B 138) 0,50 — 0,99 (beroende pa omformare)
406 11094 |P4-06 referenskalla (gransvarde) fér vridmo- 0/fast vridmoment referens-/gransvarde
ment (- B 139)
407 11095 |P4-07 6vre vridmomentsgrans (- B 140) P4-08 — 200 — 500 %
408 11096 |P4-08 undre grans for vridmoment (- B 141) 0,0 % — P4-07
409 11097 |P4-09 Gvre grans generatoriskt vridmoment (- B 141) |P4-08 — 200 — 500 %
410 11098 |P4-10 U/f-kurva, anpassningsfrekvens (- & 142) 0,0 — 100,0 % av P1-09
411 11099 |P4-11 U/f-kurva, anpassningsspanning (- B 142) 0,0 — 100,0 % av P1-07
412 11100  |P4-12 motorbromsstyrning (- B 142) O/avaktiverad
413 11101  |P4-13 bromsOppningstid (- B 142) 0,0-50s
414 11102  |P4-14 bromsstangningstid (- & 142) 0,0-50s
415 11103  |P4-15 vridmomentsgrans fér bromsoppning (» & 143) [0,0 — 200 %
416 11104 |P4-16 vridmomentgrans timeout for lyftanord- 0,0-250s
ning (- B 143)
417 11357 |P4-17 termiskt motorskydd enligt UL508C (- B 143) O/avaktiverad
501 11105 |P5-01 frekvensomformarens adress (- B 144) 0-1-63
502 11106 |P5-02 SBus-baudrate (- B 144) 125 - 500 - 1 000 kBd
503 11107  |P5-03 Modbus-baudrate (- B 144) 9,6 — 115,2/115 200 Bd
504 11108 |P5-04 Modbus-dataformat (- & 144) n-1/ingen paritet, 1 stoppbit
505 11109 |P5-05 reaktion pa kommunikationsavbrott (- B 144) 2/stoppramp (utan fel)
506 11110 |P5-06 timeout kommunikationsavbrott for SBus och 0,0-1,0-50s
Modbus (- B 144)
507 11111 |P5-07 rampinstallning via faltbuss (— B 145) O/avaktiverad
508 11112 |P5-08 tid synkronisering (— B 145) 0,5-20ms
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Modbus- | SBus/ |Tillhérande parameter Installningsomrade/fabriksinstallning
register |CANopen-
index
509 11369 |P5-09 faltbussens PO2-definition (- B 145) 0-7
510 11370 |P5-10 faltbussens PO3-definition (- B 145) 0-7
511 11371 |P5-11 faltbussens PO4-definition (- B 145) 0-7
512 11372 |P5-12 faltbussens PI2-definition (— B 146) 0-11
513 11373 |P5-13 faltbussens PI3-definition (— B 146) 0-11
514 11374 |P5-14 faltbussens Pl4-definition (- B 146) 0-11
515 11360 |P5-15 utbyggnadsrela 3 val av funktion (— B 147) 0-10
516 11361 |P5-16 rela 3 6vre grans (- B 147) 0,0 —100,0 — 200,0 %
517 11362 |P5-17 rela 3 undre grans (- B 147) 0,0 — 200,0 %
518 11363 |P5-18 utbyggnadsreld 4 val av funktion (- B 147) som P5-15
519 11364 |P5-19 rela 4 Ovre grans (- B 147) 0,0 —100,0 — 200,0 %
520 11365 |P5-20 reld 4 undre grans (- B 147) 0,0 — 200,0 %
601 11115 |P6-01 Aktivering av firmwareuppgradering (- & 148) O/avaktiverad
602 11116  |P6-02 automatisk termisk hantering (- & 148) 1/aktiverad
603 11117 |P6-03 Fordréjning automatisk aterstéllning (- 2 148) [1-20-60s
604 11118 |P6-04 anvandarreléd hysteresomrade (- 2 148) 0,0-0,3-25,0%
605 11119 |P6-05 aktivering av givaraterforing (- B 149) O/avaktiverad
606 11120  |P6-06 givarupplésning (- B 149) 0 - 65 535 PPR
607 11121  |P6-07 Utlésningsgrans varvtalsfel (- B 149) 1,0-5,0-100 %
608 11122  |P6-08 Max. frekvens for borvarvtal (- B 149) 0; 5-20 kHz
609 11123  |P6-09 reglering varvtalsstatik/lastférdelning (-~ B 150) [0,0 — 25,0
610 11124 |P6-10 Reserverad (—» B 150)
611 11125 |P6-12 varvtalshalltid vid frigivning (installt varvtal 0,0-250s
7) (-~ B150)
612 11126 |P6-12 Varvtalshalltid vid sparr (installt varvtal 0,0-250s
8) (- B 150)
613 11127 |P6-13 Brandlageslogik (- B 151) 0/6ppna trigger: Brandlage
614 11128 |P6-14 Brandlagesvarvtal (- B 151) -P1-01 -0 - P1-01 Hz
615 11129  |P6-15 analog utgang 1 skalning (- & 151) 0,0 —100,0 — 500,0 %
616 11130 |P6-16 analog utgang 1 offset (- & 152) -500,0 — 100,0 — 500,0 %
617 11131  |P6-17 Max. vridmomentgréns timeout (-~ B 152) 0,0-0,5-250s
618 11132  |P6-18 Spanningsniva likstrdmsbromsning (- B 152) Auto, 0,0 — 30,0 %
619 11133  |P6-19 Bromsmotstandsvarde (—» B 152) 0, Min-R — 200 Q
620 11134 |P6-20 Bromsmotstandseffekt (- B 153) 0,0 — 200 kW
621 11135 |P6-21 Bromschopperarbetscykel vid undertempera- 0,0 — 20,0 %
tur (- B 153)
622 11136  |P6-22 Aterstélining av flaktdrifttid (-~ & 153) O/avaktiverad
623 11137  |P6-23 Aterstélining av kWh-réknaren (- B 153) O/avaktiverad
624 11138 |P6-24 Parametrarnas fabriksinstallningar (- & 153) O/avaktiverad
625 11139 |P6-25 Behorighetskod niva (—» B 153) 0-201-9999
701 11140 |P7-01 Motorns statorresistans (Rs) (— B 154) beroende pa motor
702 11141  |P7-02 Motorns rotorresistans (Rr) (—» B 154) beroende pa motor
703 11142 |P7-03 Motorns statorinduktivitet (Lsd) (— B 154) beroende pa motor
704 11143  |P7-04 motorns magnetiseringsstrém (Id rms) (-~ & 154) {10 % x P1-08 — 80 % x P1-08
705 11144 |P7-05 Motorns spridningsférlustkoefficient (Sig- 0025-0,10-0,25
ma) (— B 154)
706 11145 |P7-06 Motorns statorinduktivitet (Lsd) — endast for PM- |beroende pa motor
motorer (— B 155)
707 11146 |P7-07 Utdkad generatorreglering (— B 155) O/avaktiverad
708 11147 |P7-08 Parameteranpassning (- & 155) O/avaktiverad
709 11148 |P7-09 Strémgréns 6verspanning (- 2 155) 0,0-1,0-100 %
710 11149 |P7-10 motorlastens troghetsforhallande/styv- 0-10-600
het (- B 156)
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Modbus- | SBus/ |Tillhérande parameter Installningsomrade/fabriksinstallning
register |CANopen-
index
711 11150 |P7-11 Undre grans pulsléngd (- B 156) 0-500
712 11151 |P7-12 férmagnetiseringstid (- & 156) 0-2000ms
713 11152 |P7-13 vektorvarvtalsregulator D-forstérkning (-~ B 156) |0,0 — 400 %
714 11153 |P7-14 lagfrekvens vridmomentsoknig/formagnetiser- 0,0 - 100 %
ingsstrom (- B 157)
715 11154  |P7-15 Frekvensgrans vridmomentsokning (- & 157) 0,0 - 50 %
716 11155 |P7-16 Varvtal enligt motorns typskylt (-~ & 157) 0,0 — 6 000 1/min
801 11156  |P8-01 Simulerad givarskalning (- B 157) 2023
802 11157 |P8-02 Skalningsvarde ingangspuls (- B 157) 2021
803 11158 |P8-03 slapfel Low-word (- B 157) 0 - 65535
804 11159  |P8-04 slapfel High-word (- B 157) 0 - 65535
805 11160  |P8-05 referenskodrningstyp (- B 158) O/avaktiverad
806 11161 |P8-06 Lagesregulator, proportionalforstark- 0,0-1,0 - 400 %
ning (- & 158)
807 11162 |P8-07 Touch probe triggerlage (- E 158) 0/TP1 P flank TP2 P flank
808 11163 |P8-08 Reserverad (— B 158)
809 11164 |P8-09 Forstarkning genom hastighetsforstyr- 0-100 — 400 %
ning (- & 158)
810 11165 |P8-10 Forstarkning genom accelerationsforstyr- 0-400 %
ning (- & 158)
811 11166  |P8-11 Low-ord referensoffset (- B 159) 065535
812 11167  |P8-12 High-ord referensoffset (-~ & 159) 0 - 65535
813 11168 |P8-13 Reserverad (- B 159)
814 11169  |P8-14 vridmoment for referensfrigivning (- B 159) 0—-100 - 500 %
901 11171 |P9-01 Frigivningsingangskalla (- B 161) SAFE, din-1 — din-8
902 11172 |P9-02 Snabbstopp ingangskalla (- & 161) OFF, din-1 —din-8, On
903 11173 |P9-03 ingéngskalla for medursrotation (CW) (- & 161) |OFF, din-1 —din-8, On
904 11174 |P9-04 ingangskalla for motursrotation (CCW) (- & 161) |OFF, din-1 —din-8, On
905 11175 |P9-05 Aktivering av hallfunktion (- B 162) OFF, On
906 11176  |P9-06 rotationsriktningsbyte (—» B 162) OFF, din-1 — din-8, On
907 11177  |P9-07 Ingangskalla for aterstallning (—» B 162) OFF, din-1 — din-8, On
908 11178 |P9-08 Ingangskalla for externt fel (- B 162) OFF, din-1 — din-8, On
909 11179  |P9-09 kalla for aktivering av plintstyrning (- B 162) OFF, din-1 — din-8, On
910 11180 |P9-10 Varvtalskalla 1 (-~ B 162) Ain-1, Ain-2, varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
911 11181  |P9-11 Varvtalskélla 2 (- B 162) Ain-1, Ain-2, varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
912 11182 |P9-12 Varvtalskélla 3 (- B 162) Ain-1, Ain-2, varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
913 11183 |P9-13 Varvtalskélla 4 (- B 163) Ain-1, Ain-2, varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
914 11184 |P9-14 Varvtalskalla 5 (- B 163) Ain-1, Ain-2, varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
915 11185 |P9-15 Varvtalskalla 6 (- B 163) Ain-1, Ain-2, varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
916 11186 |P9-16 Varvtalskalla 7 (- & 163) Ain-1, Ain-2, varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
917 11187 |P9-17 Varvtalskalla 8 (-~ B 163) Ain-1, Ain-2, varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus,
User, Pulse
918 11188 |P9-18 Ingang for val av varvtal 0 (- B 164) OFF, din-1 — din-8, On
919 11189 |P9-19 Ingang for val av varvtal 1 (- B 164) OFF, din-1 — din-8, On
920 11190 |P9-20 Ingang for val av varvtal 2 (- B 164) OFF, din-1 — din-8, On
921 11191  |P9-21 Ingang 0 for val av installt varvtal (-~ B 164) OFF, din-1 — din-8, On
922 11192 |P9-22 Ingang 1 for val av installt varvtal (-~ B 165) OFF, din-1 — din-8, On
923 11193 |P9-23 Ingang 2 for val av installt varvtal (-~ B 165) OFF, din-1 —din-8, On
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Modbus- | SBus/ |Tillhérande parameter Installningsomrade/fabriksinstallning
register |CANopen-
index
924 11194  |P9-24 Ingang for positiv stegning (- B 165) OFF, din-1 — din-8
925 11195  |P9-25 Ingang for negativ stegning (— & 165) OFF, din-1 — din-8
926 11196 |P9-26 Ingang for frigivning av referenskor- OFF, din-1 —din-8
ning (- & 165)
927 11197  |P9-27 Ingang for referensnock (- B 165) OFF, din-1 —din-8
928 11198 |P9-28 ingangskalla motorpotentiometer upp (- B 165) |OFF, din-1 —din-8
929 11199 |P9-29 ingangskalla motorpotentiometer ner (-~ B 165) |OFF, din-1 —din-8
930 11200 |P9-30 granslagesbrytare medurs (- B 166) OFF, din-1 — din-8
931 11201  |P9-31 granslagesbrytare moturs (— 2 166) OFF, din-1 — din-8
932 11202 |P9-32 frigivning av andra retardationsramp, snabb- OFF, din-1 —din-8
stoppramp (- B 166)
933 11203 |P9-33 Ingangsval brandlage (- B 166) OFF, din-1 — din-5
934 11204 |P9-34 PID fast borvardesreferens-vald ingang OFF, din-1 —din-8
0 (-~ B 166)
935 11205 |P9-35 PID fast borvardesreferens-vald ingang OFF, din-1 — din-8
1(- B 166)
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10.2 Forklaring av parametrarna

10.2.1  Parametergrupp 1: Grundparametrar (niva 1)

P1-01 max. varvtal

P1-02 min. varvtal

Instéllningsomrade: P71-02 — 50,0 Hz — 5 x P1-09 (max. 500 Hz)

Inmatning av 6vre frekvensgréans (varvtal) fér motorn i alla drifttdgen. Parametern vi-
sas i Hz nar fabriksinstaliningarna anvands eller nar parametern for motorns mark-
varvtal (P7-10) ar noll. Nar motorns markvarvtal matas in i v/min i P1-10 visas para-
metern i v/min.

Max. varvtal begransas aven av kopplingsfrekvensen som ar installd i P2-24. Gransen
faststélls av max. utfrekvens till motorn = P2-24/16.

Instaliningsomrade: 0 — P1-01 Hz

Inmatning av undre frekvensgrans (varvtal) for motorn i alla driftlagen. Parametern vi-
sas i Hz nar fabriksinstallningarna anvands eller nar parametern for motorns mark-
varvtal (P7-10) ar noll. Nar motorns markvarvtal matas in i v/min i P1-10 visas para-
metern i v/min.

Varvtalet underskrider bara gransen nar frekvensomformaren inte langre ar frigiven
och frekvensomformaren sanker utfrekvensen till noll.

P1-03 accelerationsramptid

Installningsomrade:
Byggstorlek 2 och 3: 0,00 — 2,0 — 600 s
Byggstorlek 4 — 7: 0,0 — 2,0 — 6000 s

Visar tiden (i sekunder) det tar for utfrekvensen (varvtal) att stiga fran 0 till 50 Hz. Ob-
servera att ramptiden inte paverkas av om den 6vre eller nedre varvtalsgransen and-
ras eftersom ramptiden baseras pa 50 Hz och inte pa varvtalet P1-01/P1-02.

P1-04 retardationsramptid

P1-05 stopplage

Installningsomrade:
Byggstorlek 2 och 3: Coast (utrullning) — 0,01 — 2,0 — 600 s
Byggstorlek 4 — 7: Coast (utrullning) — 0,1 — 2,0 — 6000 s

Visar tiden (i sekunder) det tar for utfrekvensen (varvtal) att sjunka fran 50 till 0 Hz.
Observera att ramptiden inte paverkas av om den &vre eller nedre varvtalsgransen
andras eftersom ramptiden baseras pa 50 Hz och inte pa P71-01/P1-02.

En ramp pa 0 s visas som "coast" (utrullning) pa displayen eftersom vardet leder {ill
utrullning.

+ 0/stoppramp: Varvtalet sanks till noll I1dngs rampen som stéllts in i P1-04 nar fre-
kvensomformaren inte langre ar frigiven. Slutsteget sparras bara nar utfrekvensen
ar noll. Nar noll ar installt som stopptid for varvtalet i P2-23 haller frekvensomfor-
maren varvtalet noll under den har tiden innan den sparras.

* 1/utrullning: | detta fall sparras frekvensomformarutgangen nar frigivningen forsvin-
ner. Motorn rullar ut okontrollerat tills den stannar.
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P1-06 energisparfunktion

e O0ffran
+ 1/pa

Nar den har funktionen ar aktiverad 6vervakar frekvensomformaren hela tiden motor-
belastningens status genom att utstrommen jamférs med motorns markstrém. Om mo-
torn roterar med konstant hastighet i dellastomradet minskar frekvensomformaren ut-
spanningen automatiskt. Darmed minskar motorns energifdrbrukning. Om motorbe-
lastningen okar eller borfrekvensen andras 6kas utspanningen direkt. Energisparfunk-
tionen arbetar bara nar omformarens borfrekvens hall konstant under en viss tid.

Tillampningsexempel ar t.ex. flakttilampningar eller transportband dar energibehovet
optimeras mellan fullast-, tomgangs- eller dellastkérning.

Den har funktionen kan endast anvandas pa asynkronmotorer.

P1-07 motorns markspanning

Instéllningsomrade:

+ 230 V-frekvensomformare: 20 — 230 — 250 V
* 400 V-frekvensomformare: 20 — 400 — 500 V
» 575 V-frekvensomformare: 20 — 575 — 600 V

Fastlagger markspanningen fér motorn som ar ansluten till frekvensomformaren (en-
ligt motorns typskylt). Parametervardet anvands vid U/f-varvtalsreglering for att styra
utspanningen till motorn. Vid U/f-varvtalsreglering ar frekvensomformarens utspanning
vardet som stallts in i P7-07 nar utvarvtalet motsvarar motorfrekvensen i P71-09.

"0V" = kompensering av mellankretsen ar avaktiverad. Vid bromsning férskjuts U/f-for-
hallandet pga. spanningsokningen i mellankretsen vilket leder till hogre forluster i mo-
torn. Motorn blir varmare. De 6kade motorforlusterna under bromsningen tillater i vissa
fall att ett bromsmotstand inte maste anvandas.

P1-08 motorns markstrom

Instaliningsomrade: 20 — 100 % av frekvensomformarens utstrém. Anges som absolut
varde i ampere.

Fastldgger markstrommen for motorn som ar ansluten till frekvensomformaren (enligt
motorns typskylt). Anvands sa att frekvensomformaren kan anpassa sitt interna ter-
miska motorskydd (I x t-skydd) till motorn.

Om frekvensomformarens utstrém >100 % av motorns markstrom frankopplar fre-
kvensomformaren motorn efter en viss tid (I.-trP), innan motorn kan skadas av 6ver-
hettning.

P1-09 motorns markfrekvens

Installningsomrade: 25 — 50/60" - 500 Hz

Fastlagger markfrekvensen for motorn som ar ansluten till frekvensomformaren (enligt
motorns typskylt). Vid den har frekvensen ansluts max. (mark-)utspanning till motorn.
Over den har frekvensen forblir spanningen till motorn konstant pa sitt varde.

1) 60 Hz (endast USA)

P1-10 motorns markfrekvens

Installningsomrade: 0 — 30 000 1/min
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Har kan motorns markvarvtal anges. Om parametern ar installd pa # 0 visas alla varv-
talsrelaterade parametrar som min. varvtal, max. varvtal i enheten "v/min".

Samtidigt aktiveras efterslapningskompenseringen. Frekvensen eller varvtalet som vi-
sas pa frekvensomformarens display motsvarar beraknad rotorfrekvens eller beraknat
rotorvarvtal.

P1-11 spanningsokning, boost

P1-12 styrkalla

Installningsomrade: Auto/0 — 30 % (standardvardet beror pa frekvensomformarens
spanning och effekt)

Fastlagger spanningsokningen vid laga varvtal for att underlatta for last som fastnat att
lossna. Andrar U/f-gréansvardena med Y2 P1-07 och %2 P1-09.

Up1.07]

P1-07

2
20 %
10 %

0% >

P1-09 P1-09
2 f
18014401443350923

Nar "Auto” ar installt stélls ett varde in automatiskt. Detta ar baserat pa den automatis-
ka matningen av motordata.

Med den har parametern kan anvandaren valja om frekvensomformaren ska styras
via:

* anvandarplintar

» knappfaltet pa apparatens framsida
+ den interna PID-regulatorn

+ faltbussen

Se aven kapitlet "Idrifttagning av styrningen" (- B 70).
+ 0O/plintlage

» 1/enkelriktat knappfaltslage

» 2/dubbelriktat knappfaltslage

» 3/PID-regulatorlage

* 4/master/slav-drift

+ 5/SBus MOVILINK®

+ 6/CANopen

Montage- och driftsinstruktion - MOVITRAC® LTP-B | ] 2]
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i

« 7/faltbuss, Modbus, kommunikationstillval
* 8/MultiMotion

OBS!

Nar ett kommunikationstillval eller ett givarkort anvands i kortplatsen gar det inte att
kommunicera via Modbus.

P1-13 felprotokoll

P1-14 utékad

Innehéller ett protokoll med de 4 senaste felen och/eller handelserna. Varje fel visas i
forkortad form. Det senaste felet visas forst. Om ett nytt fel intraffar visas det langst
upp i listan. De andra felen visas under det forsta. De aldsta felen raderas efter hand
fran fellistan. Underspanningsfel arkiveras bara nar frekvensomformaren ar frigiven.
Om en frekvensomformare som inte ar frigiven skiljs fran natet arkiveras inget under-
spanningsfel.

parameteratkomst
Installningsomrade: 0 — 30 000

Parametern ger atkomst till parametergrupper utdver grundparametrarna (parameter
P1-01 — P1-15). Atkomst &r méjlig nar foljande inmatade véarden ar giltiga.

* 0/P1-01 — P1-15 (grundparametrar)

* 1/P1-01 — P1-22 (grund + servoparametrar)

* 101/P0-01 — P5-20 (avancerade parametrar)

+ 201/P0-01 — P9-33 (utdkad parametermeny — komplett atkomst)

P1-15 digital ingang funktionsval

Installningsomrade: 0 — 1 — 26

Definierar de digitala ingangarnas funktion. Se kapitlet "P-15 digitala ingangar val av
funktion" (- B 166).

10.2.2 Parametergrupp 1: Servospecifika parametrar (niva 1)

P1-16 motortyp

Instéllning av motortyp:

Indikeringsvar- |Motortyp Forklaring
de
In-Syn Induktionsmotor Standardinstéllning. Andra inte om inga andra alternativ passar.
Valj induktionsmotor eller permanentmagnetmotor i parameter P4-01.
Syn Okand servomotor Okand servomotor. Under idrifttagningen maste sarskilda servoparametrar stallas in. Har
maste P4-01 stallas in p4 PM-motorreglering.
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Indikeringsvar- |Motortyp Forklaring
de
40M 2 230 V/400 V Forinstallda CMP-motorer fran SEW-EURODRIVE. Nar en av de har motortyperna valjs
40M 4 CMP40M stélls alla motorspecifika parametrar in automatiskt. Overlastforhallandet stalls in pa 200 %
40M 2b 230 V/400 V under 60 s och 250 % under 2 s.
40M 4b CMP40M med broms |Endast motordata fran CMP-motorer i varvtalsklass 4500 v/min med AKOH-givare finns.
Observera Smart Servo Package.
50S 2 230 V/400V
50S 4 CMP50S
50S 2b 230 V/400 V
50S 4b CMP50S med broms
50M 2 230 V/400 V
50M 4 CMP50M
50M 2b 230 V/400 V
50M 4b CMP50M med broms
50L 2 230 V/400 V
50L 4 CMP50L
50L 2b 230 V/400 V
50L 4b CMP50L med broms
63S 2 230 V/400 V
63S 4 CMP63S
63S 2b 230 V/400 V
63S 4b CMP63S med broms
63M 2 230 V/400 V Forinstéllda CMP-motorer fran SEW-EURODRIVE. Nér en av de har motortyperna véljs
63M 4 CMP63M stalls alla motorspecifika parametrar in automatiskt. Overlastférhallandet stalls in pa 200 %
63M 2b 230 V/400 V under 60 s och 250 % under 2 s.
63M 4b CMP63M med broms |Endast motordata fran CMP-motorer i varvtalsklass 4500 v/min med AKOH-givare finns.
Observera Smart Servo Package.
63L 2 230 V/400 V
63L 4 CMP63L
63L 2b 230 V/400 V
63L 4b CMP63L med broms
71S 2 230 V/400 V
71S 4 CMP71S
71S 2b 230 V/400 V
71S 4b CMP71S med broms
71M 2 230 V/400 V
71M 4 CMP71M
71M 2b 230 V/400 V
71M 4b CMP71M med broms
71L 2 230 V/400 V
71L 4 CMP71L
71L 2b 230 V/400 V
71L 4b CMP71L med broms
gf-2 MGF..2-DSM Om en MGF..-DSM véljs stélls vridmomentsgransen i P4-07 automatiskt in pa 200 %. Det
of-4 MGF..4-DSM har vardet maste anpassas enligt utvaxlingen enligt instruktionerna i "Tillagg till montage-
och driftsinstruktionen, drivenhet MGF..-DSM pa frekvensomformare LTP-B".
Alla nédvandiga motordata stélls in automatiskt.
gf-4Ht MGF..4/XT-DSM"

1) Under framtagning.

Med den har parametern kan forinstallda motorer (CMP och MGF..-DSM) véljas. Para-
metern stalls in automatiskt nar Hiperface®-givarinformation éverfors via LTX-givarkor-

tet.

Nar en permanentmagnetmotor ansluts och drivs med frekvensomformaren maste inte

P1-16 andras. | detta fall bestdmmer P4-01 motortypen (autotune kravs).

P1-17 servomodul val av funktion

Instaliningsomrade: 0 —1 -8

Definierar funktionen hos servomodul-I/O. Se kapitlet "P7-17 servomodul val av funk-

tion" i tillagget till montage- och driftsinstruktionen for MOVITRAC® LTX.

10
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P1-18 val av motortermistor

* O/spérrad
+ 1/KTY

Om en motor valjs via P1-16 andras parametern till 1. Endast mgjligt i kombinaten
med LTX-servomodulen.

P1-19 frekvensomformarens adress

Instéllningsomrade: 0 — 1 — 63
Spegelparameter till P5-017. Om P1-19 andras paverkas P5-01.

P1-20 SBus-baudrate

P1-21 styvhet

Installningsomrade: 125, 250, 500, 1 000 kBd

Den har parametern ar en spegelparameter till P5-02. Om P1-20 andras paverkas
P5-02.

Installningsomrade: 0,50 — 1,00 — 2,00

Endast i kombination med LTX-givarmodul. Anvand alltid P7-10 i den Gppna regle-
rkretsen.

P1-22 troghetsforhallande motorlast

Installningsomrade: 0,0 — 1,0 — 30,0

| den har parametern anges troghetsférhallandet mellan motorn och den anslutna las-
ten. Detta varde kan normalt vara kvar pa standardvardet "1,0". Troghetsférhallandet
anvands av frekvensomformarens regleralgoritm som styrvarde for CMP/PM-motorer i
P1-16 for att uppna optimalt vridmoment/optimal strém fér acceleration av lasten. Av
detta skal forbattrar en mer exakt instalining av tréghetsférhallandet reaktionen och
systemets dynamik. Vardet beraknas enligt féljande nar reglerkretsen ar sluten:

P1-22=Je
J

mot
9007202712688907

Om vardet ar okant kan det vara kvar pa "1,0".
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10.2.3 Parametergrupp 2: Utokad parameterinstallning (niva 2)

P2-01 - P2-08

Nar parametern P7-10 ar installd pa 0 kan parameter P2-01 till P2-08 andras i steg om
0,1 Hz.

Nar parametern P7-10 # 0 kan parameter P2-01 till P2-08 andras i foljande steg:
* P1-09<100 Hz — i1 (1/min)

*+ 100 Hz < P1-09 <200 Hz — i 2 (1/min)

+ P1-09>200 Hz — i4 (1/min).

Aven negativa varvtal eller frekvenser kan stéllas in.

P2-01 forinstallt varvtal 1
Instéllningsomrade: -P1-01 — 5,0 Hz — P1-01
Anvands aven som stegningsvarvtal.

P2-02 forinstéllt varvtal 2
Instéllningsomrade: -P1-07 — 10,0 Hz — P1-01

P2-03 forinstéllt varvtal 3
Installningsomrade: -P1-01 — 25,0 Hz — P1-01

P2-04 forinstéllt varvtal 4
Instaliningsomréade: -P1-01 — 50,0 Hz — P1-01

P2-05 forinstallt varvtal 5
Installningsomrade: -P7-07 — 0,0 Hz — P1-01
Anvands aven som referenskdrningsvarvtal.

P2-06 forinstallt varvtal 6
Instaliningsomrade: -P1-01 — 0,0 Hz — P1-01
Anvands aven som referenskérningsvarvtal.

P2-07 forinstéllt varvtal 7
Instéllningsomrade: -P1-01 — 0,0 Hz — P1-01
Anvands som varvtal for bromsdppning vid lyftanordningsdrift.

P2-08 forinstéllt varvtal 8
Instéllningsomrade: -P1-01 — 0,0 Hz — P1-01
Anvands som varvtal fér bromsansattning vid lyftanordningsdrift.
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P2-09 sparrfrekvens

Instaliningsomrade: P1-02 — P1-01

Sparrfrekvensomradets mitt och sparrfrekvensomradets bredd ar absoluta varden och
paverkar automatiskt positiva och negativa boérvarden vid aktivering. Funktionen avak-
tiveras nar sparrfrekvensomradets bredd = 0.

Det dolda frekvensomradet kérs igenom med ramptiderna i P7-03/P1-04 om gransvar-
dena Qver- eller underskrids.

AUtgaende varvtal

4 P2-10
P2-09  |-{--ereees ¥
Ramper
n-bérvérde N| n-bérvarde Boérvarde
> (integrator- (integrator-
n-bérvarde ingang) utgang)
positivt och negativt
9007202718207243

P2-10 sparrfrekvensomrade

Instaliningsomrade: 0,0 Hz — P1-01

P2-11/P2-13 analoga utgangar
Lage digital utgang: 0 V/24 V

Install-
ning

Funktion

Forklaring

Frekvensomformaren frigiven

Logisk 1:a vid frigiven frekvensomformare (kors).

Frekvensomformaren ar OK (digitalt)

Logisk 1:a nar frekvensomformaren inte uppvisar nagot fel.

Motorn arbetar med bérvarvtal (digitalt)

Logisk 1:a nar motorvarvtal motsvarar borvardet.

Motorvarvtal > 0 (digitalt)

Logisk 1:a nar motorn arbetar med ett varvtal >0.

Motorvarvtal = gransvarde (digitalt)

Digital utgang frigiven med niva i "Ovre gréns anvéndarrela-/analog utgang" och

Motorstréom = gransvarde (digitalt)

"Undre grans anvandarrela-/analog utgang".

o 0|~ [WIN (= |O

Motorns vridmoment = gransvarde (di-
gitalt)

Analog ingang 2 > gransvarde (digitalt)

Lage analog utgang: 0 — 10 V eller 0/4 — 20 mA

Install-
ning

Funktion

Forklaring

8

Motorvarvtal (analogt)

Den analoga utgangssignalens amplitud visar motorvarvtalet. Skalningen stracker
sig fran 0 till den 6vre varvtalsgransen som anges i P1-01.

9

Motorstrém (analog)

Den analoga utgangssignalens amplitud visar motorlaststrommen (vridmoment).

10

Motormoment (analogt)

Skalningen stracker sig fran 0 till 200 % av motorns markstrdm som anges i P1-08.

11

Motoreffekt (analogt)

Den analoga utgangssignalens amplitud visar frekvensomformarens uteffekt. Skal-
ningen stracker sig fran 0 till 200 % av frekvensomformarens markstrom.

12

Faltbuss/SBus (analogt)

Analogt utgdngsvarde som styrs via SBus nar P1-12 = 5 eller 8.

P2-11 analog utgang 1 val av funktion

Instéllningsomrad
Se tabellen "P2-1

e:0-8-12
1/P2-13 analoga utgangar" (- B 126).
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P2-12 analog utgang 1 format

0-10V
10-0V
0-20mA, 20-0mA
4-20mA,20-4 mA

P2-13 analog utgang 2 val av funktion

Parameter
Forklaring av parametrarna

Installningsomrade: 0 —9 — 12
Se tabell P2-11 — P2-14 (- B 126).

P2-14 analog utgang 2 format

0o-10V
10-0V
0-20mA,20-0mA
4-20mA, 20-4 mA

P2-15 — P2-20 relautgangar

Relautgangarnas funktion kan véljas med hjalp av tabellen nedan. Om ett rela styrs i

forhallande till ett gransvarde reagerar det enligt féljande:

,,,,,,,,, _Rela stangs
Y A
Rela 6ppnas %
Undergrans Overgréns
(P2-17/20) (P2-16/19)
12715030283

Install- Funktion Forklaring

ningar

0 Frekvensomformaren frigiven Relakontakterna ar slutna nar frekvensomformaren ar aktiverad.

1 Frekvensomformaren ar OK (digitalt) = inget fel Relakontakterna ar slutna nar frekvensomformaren fungerar korrekt
(inget fel).

2 Motorn arbetar med borvarvtal (digitalt) Relakontakterna ar slutna nar utfrekvensen = borfrekvensen + 0,1 Hz.

3 Motorvarvtal = 0 (digitalt) Relakontakterna ar slutna nar utfrekvensen ar stérre an "nollfrekven-
sen" (0,3 % av gransfrekvensen)

4 Motorvarvtal = gransvarde (digitalt) Relakontakterna ar slutna nar utfrekvensen ar storre an vardet i para-
metern "Anvandarrela dvre grans". Relakontakterna ar 6ppna nar var-
det underskrider "Anvandarreld undre grans"

5 Motorstrédm = gransvarde (digitalt) Relakontakterna ar slutna nar motorstrémmen/-vridmomentet ar stérre

6 Motorns vridmoment = gransvérde (digitalt) an vardet i parametern "Anvandarreld 6vre grans". Reldkontakterna ar
Oppna nar vardet underskrider "Anvandarrela undre grans”

7 Analog ingang 2 = gransvarde (digitalt) Relakontakterna ar slutna nar vardet for den andra analoga ingangen
ar storre an vardet i parametern "Anvandarreld évre grans". Relakon-
takterna &r dppna nar vardet underskrider "Anvandarreld undre grans"

8 Lyftanordning (endast for P2-18) Den har parametern visas nar P4-12 lyftfunktion ar instélld pa 1. Fre-
kvensomformaren styr reldkontakten for lyftdriften. (Varden andras inte
vid P4-12=1)

9 STO-status Relakontakterna ar 6ppna nar STO-reglerkretsen ar 6ppen (omforma-
ren visar "inhibit")

10 PID-fel = gréansvarde Om reglerfelen ar stdrre an "Anvandarrela 6vre grans” stangs relaut-

gangen. Om reglerfelen &r mindre an "Anvandarreld undre grans” 6pp-
nas relautgangen. Relaet 6ppnas aven vid negativa reglerfel.
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Install-
ningar

Funktion

Forklaring

119

Drivenheten ar referenskérd Nar LTX-servomodulen ar ansluten och frekvensomformaren referen-

skors sténgs reldets utgangskontakt. Det har tillvalet finns bara for

byggstorlek 2 och 3.

1) endast i kombination med LTX.

P2-15 anvdndarreldautgang 1 val av funktion

Installningsomrade: 0 — 1 — 11
Se tabellen "P2-15 — P2-20 relautgangar" (- B 127).

P2-16 6vre grans anvandarrela 1/analog utgang 1

Instaliningsomrade: 0,0 — 100,0 — 200,0 %

P2-17 undre grins anvidndarreld 1/analog utgang 1

Instaliningsomrade: 0,0 — P2-16

P2-18 anvandarreldautgang 2 val av funktion

Installningsomrade: 0 — 3 — 11
Se tabellen "P2-15 — P2-20 relautgangar” (- B 127).

P2-19 Ovre grins anvdndarrela 2/analog utgang 2

Instéllningsomrade: 0,0 — 100,0 — 200,0 %

P2-20 undre grins anvédndarreld 2/analog utgang 2

Installningsomrade: 0,0 — P2-19

P2-21/P2-22 indikeringsskalning

Med P2-21 kan anvandaren skala data fran en kélla sa att det indikerade vardet battre
motsvarar den styrda processen. Kallvardet som anvands for berakningen av skal-
ningen anges i P2-22.

Nar P2-21 # 0 visas det skalade vardet pa displayen tilsammans med motorns varv-
tal, motorstréommen och motorns effekt. Nar man trycker pa navigeringsknappen vax-
lar displayen mellan realtidsvardena. Ett litet "c" till vanster pa displayen betyder att
det skalade vardet visas just nu. Det skalade indikeringsvardet beraknas med hjalp av
féljande formel:

Skalerat indikeringsvarde = P2-21 x skalningskalla

P2-21 indikeringsskalningsfaktor

Instaliningsomrade: -30 000 — 0 000 — 30 000

Anvands tillsammans med en CCU eller Multimotion dven som faktor for rotationsrikt-
ningsbyte. Vid negativt varde tolkas varvtalsinstaliningen exakt inverterat. Efter en
andring maste CCU startas om.

P2-22 indikeringsskalningskalla

» 0 motorvarvtalsinformation anvands som skalningskalla.
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* 1 motorstrédminformation anvands som skalningskalla.

» 2 vardet for den andra analoga ingangen som skalningskalla. Har stracker sig in-
gangsvardena fran 0 till 4 096.

P2-23 nollvarvtal, halltid

Installningsomrade: 0,0 - 0,2-60,0 s

Med den har parametern staller man in att motorn haller kvar nollvarvtalet (0 Hz) en
viss tid vid ett stoppkommando och retardation till stillestand innan den stangs av helt.

Vid P2-23 = 0 frankopplas frekvensomformarens utgang genast nar utgangsvarvtalet
nar noll.

Om P2-23 # 0 haller motorn nollvarvtalet en viss tid (anges i P2-23 i sekunder) innan
frekvensomformarens utgang frankopplas. Den har funktionen anvands normalt i kom-
bination med relautgangsfunktionen sa att frekvensomformaren sander en relastyrsig-
nal innan frekvensomformarens utgang sparras.

P2-24 switchfrekvens

Instéllningsomrade: 2 — 16 kHz (beroende pa omformarens effekt)

Instéllning av den pulsbreddsmodulerade kopplingsfrekvensen. H6g kopplingsfrek-
vens betyder lag ljudutveckling fran motorn, men samtidigt hogre forluster i slutsteget.
Max. kopplingsfrekvens beror pd omformarens effekt.

Frekvensomformaren sanker kopplingsfrekvensen automatiskt vid mycket hog kylele-
menttemperatur.

P2-25 andra retardationsramp, snabbstoppramp

Installningsomrade:
Byggstorlek 2 och 3: Coast (utrullning) — 0,01 — 2,0 — 600 s
Byggstorlek 4 — 7: Coast (utrullning) — 0,1 — 2,0 — 6000 s

Ramptid andra retardationsramp, snabbstoppramp. Oppnas automatiskt vid strémav-
brott nar P2-38 = 2.

Kan aven Oppnas via digitala ingangar beroende pa de andra parameterinstallningar-
na. Vid "0" retarderas motorn sa snabbt som mdjligt utan att ett Gverspanningsfel upp-
star.

P2-26 frigivning varvtalss6kning

P2-27 standbyldge

Vid aktivering startar motorn fran det registrerade varvtalet. En kort fordrdjning ar moj-
lig om rotorn star still. Endast méjligt nar P4-01 = 0 eller 2. Om motorn roterar i motsatt
riktning i férhallande till varvtalet som frigetts av frekvensomformaren, fadngas motorn,
bromsas till nollvarvtal och accelereras i motsatt riktning.

» 0/avaktiverad
« 1/aktiverad

Instéllningsomrade: 0,0 — 250 s

Vid P2-27 > 0 6vergar frekvensomformaren till standbylage (utgang sparrad), om min-
varvtalet uppratthélls under den tid som specificeras i P2-27. Vid P2-23 > 0 eller
P4-12=1 ar denna funktion avaktiverad.
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P2-28/P2-29 master-/slavparametrar

Omformaren anvander parameter P2-28/P2-29 for att skala borvarvtalet som tas emot
fran natverksmastern.

Den har funktionen anvands med fordel i tilldampningar dar alla motorer i ett natverk
ska arbeta synkront men med olika varvtal som baseras pa en fast skalningsfaktor.

Nar en slavmotor t.ex. ar installd pa P2-29 = 80 % och P2-28 = 1 och natverkets mas-
termotor gar med 50 Hz arbetar slavmotorn med 40 Hz.

P2-28 skalning av slavvarvtal

» 0/avaktiverad

» 1/arvarvtal = digitalt varvtal x P2-29

« 2/arvarvtal = (digitalt varvtal x P2-29) + analog ingang 1 referens
+ 3/arvarvtal = digitalt varvtal x P2-29 x analog ingang 1 referens

P2-29 skalningsfaktor slavvarvtal
Installningsomrade: -500 — 100 — 500 %

P2-30 — P2-35 analoga ingangar

Med de har parametrarna kan anvandaren anpassa analog ingang 1 och 2 till signal-
formatet for den analoga ingangens styrplintar. Nar 0 — 10 V stélls in ger all negativ
inspanning nollvarvtal. Vid -10 — 10 V ger all negativ spanning ett negativt varvtal som
ar i proportion till inspanningen.

P2-30 analog ingang 1 format
0-10V, 10 — 0 V/envags spanningsomrade
-10 — 10 V/tvavags spanningsingang
0 — 20 mA/strémingang
t4 — 20 mA, t20-4 mA
r4 — 20 mA, r20-4 mA

"t" visar att omformaren stangs av om signalen bortfaller vid frigiven omformare. t4 —
20 mA, t20 -4 mA

"r" visar att omformaren retarderar langs en ramp till P1-02 om signalen bortfaller vid
frigiven omformare. r4 — 20 mA, r20-4 mA
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P2-31 analog ingang 1 skalning
Instaliningsomrade: 0 — 100 — 500 %

A
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0% 50% 100%

Analog ingang
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P2-32 analog ingang 1 offset
Instaliningsomrade: -500 — 0 — 500 %

Fastlagger en offset som procentsats for hela ingangsomradet anpassad till den ana-
loga ingangssignalen.

100% -

50% -

Analog
ingang

0%

Varvtal

-50%

-100%

18014401443356939
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P2-33 analog ingang 2 format
0-10V, 10 — 0 V// envags spanningsingang
PTC-th/motortermistoringang
0 — 20 mA/strdmingang
t4 — 20 mA, 20 - 4 mA

"t" visar att frekvensomformaren stangs av om signalen bortfaller vid frigiven frekvens-
omformare.

r4 —20 mA, r20 -4 mA

"r" visar att frekvensomformaren retarderar langs en ramp till P7-02 om signalen bort-
faller vid frigiven frekvensomformare.

PTC-th maste valjas tillsammans med P7-15 som reaktion pa ett externt fel for att
skydda motorn mot éverhettning.

P2-34 analog ingang 2 skalning
Installningsomrade: 0 — 100 — 500 %

P2-35 analog ingang 2 offset
Instaliningsomrade: -500 — 0 — 500 %

Fastlagger en offset som procentsats for hela ingangsomradet anpassad till den ana-
loga ingangssignalen.

P2-36 val av startséatt

Definierar frekvensomformarens beteende avseende den digitala frigivningsingangen
och konfigurerar aven den automatiska omstartsfunktionen.

Edge-r + Edge-r: Frekvensomformaren startar inte efter tillkoppling eller aterstallning (reset)
om digital ingang 1 forblir sluten. Ingangen maste slutas efter tillkoppling eller ater-
stallning (reset) for att frekvensomformaren ska starta.

Auto-0

A VARNING

Nar "Auto-0" ar installt och frigivningssignalen ar aktiv kan drivenheten starta av sig
sjalv nar ett felmeddelande kvitterats (reset) eller vid tillkoppling (spanning pa).

Dddsfall, svara kroppsskador eller utrustningsskador

*  Om automatisk start av sakerhetsskal inte kan accepteras for den drivna utrust-
ningen ska utrustningen skiljas fran matningsnatet innan stérningen atgardas.

» Observera att drivenheten kan starta av sig sjalv efter en aterstalining beroende
pa installningen.

» Fdrhindra oavsiktlig start av motorn, t.ex. genom att aktivera STO.

» Auto-0: Frekvensomformaren startar automatiskt efter tillkoppling eller aterstéallning
(reset) och med aktiverad frigivningssignal om digital ingang 1 ar sluten.
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A VARNING

Nar "Auto-1 — Auto-5" ar installt och frigivningssignalen &r aktiv kan drivenheten
starta av sig sjalv nar felorsaken atgardats eller vid tillkoppling (spanning pa), efter-
som frekvensomformaren forsoker kvittera felet automatiskt 1-5 ganger.

Dodsfall, svara kroppsskador eller utrustningsskador

Om automatisk start av sdkerhetsskal inte kan accepteras fér den drivna utrust-
ningen ska utrustningen skiljas fran matningsnatet innan stérningen atgardas.

Observera att drivenheten kan starta av sig sjalv efter en aterstallning beroende
pa installningen.

Forhindra oavsiktlig start av motorn, t.ex. genom att aktivera STO.

Auto-1 — Auto-5: Efter en felfrankoppling (trip) forstker frekvensomformaren starta
om 5 ggr (i 20-sekundersintervaller). Intervalltiden definieras i P6-03. Antalet om-
startsforsok raknas. Om frekvensomformaren inte startar vid det sista forsoket for-
satts frekvensomformaren i ett feltilistdnd. Anvandaren maste i detta fall aterstalla
felet manuellt. Raknaren nollstélls vid aterstallning.

P2-37 knappfalt omstart varvtal

Parametern ar endast aktiv nar P7-12 = "1" eller "2".

0/min. varvtal. Efter ett stopp eller en omstart gar motorn férst med min. varvtal
P1-02.

1/senaste varvtal. Efter ett stopp eller en omstart atergar frekvensomformaren till
det senaste vardet som stallts in med knappsatsen fore stoppet.

2/aktuellt varvtal. Om frekvensomformaren ar konfigurerad for flera varvtalsfrekven-
ser (normalt manuell/automatisk styrning eller lokal/decentral styrning), drivs fre-
kvensomformaren med det senaste arbetsvarvtalet nar knappfaltslaget andras av
en digital ingang.

3/forinstallt varvtal 8. Efter ett stopp eller en omstart drivs frekvensomformaren
med det instéllda varvtalet 8 (P2-08).

4/min. varvtal (plintlage). Efter ett stopp eller en omstart drivs frekvensomformaren
med min. varvtal P7-02.

5/senaste varvtal (plintlage). Efter ett stopp eller en omstart atergar frekvensomfor-
maren till det senaste vardet som stallts in fére stoppet.

6/aktuellt varvtal (plintlage). Om frekvensomformaren ar konfigurerad for flera varv-
talsfrekvenser (normalt manuell/automatisk styrning eller lokal/decentral styrning),
drivs frekvensomformaren med det senaste arbetsvarvtalet nar knappfaltslaget
andras av en digital ingang.

7/forinstallt varvtal 8 (plintlage). Efter ett stopp eller en omstart drivs frekvensomfor-
maren med det installda varvtalet 8 (P2-08).

Alternativ 4 — 7 "Plintlage" galler alla driftsatt.

10
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P2-38 stromavbrott stoppreglering

Frekvensomformarens reglering som reaktion pa ett strémavbrott nar frekvensomfor-
maren ar aktiverad.

» 0/frekvensomformaren forsdker uppratthalla driften genom att den atervinner ener-
gi fran motorn under last. Om stromavbrottet &r kort och tillrackligt med energi kan
atervinnas innan styrelektroniken frankopplas, startar frekvensomformaren om nar
spanningen aterkommer.

+ 1/frekvensomformaren sparrar genast utgangen till motorn vilket leder till att lasten
rullar ut eller gar med frihjul. Nar den har installningen anvands for last med hog
massatroghet maste eventuellt varvtalssékningen (P2-26) aktiveras.

» 2/frekvensomformaren stannar langs snabbstoppramen som stallts in i P2-25.

» 3/DC-bussmatning: Nar frekvensomformaren matas direkt via DC+ och DC-plinten
kan spanningsavbrottsregistreringen avaktiveras med den har funktionen.

P2-39 parametersparr
Vid aktiverad sparr kan inga parametrar andras ("L" visas).
» 0O/avaktiverad
+ 1/aktiverad

P2-40 utokad parameteratkomst koddefinition
Instaliningsomrade: 0 — 101 — 9999

Tillgang till den utdkade menyn (parametergrupp 2, 3, 4, 5) fungerar bara nar vardet i
P1-14 motsvarar vardet i P2-40. Anvandaren kan da andra koden fran standardinstall-
ningen "101" till ett valfritt varde.

10.2.4 Parametergrupp 3: PID-regulator (niva 2)

P3-01 PID-proportionalforstarkning
Installningsomrade: 0,0 - 1,0 — 30,0

PID-regulatorns proportionalférstarkning. Hégre varden ger storre foérandring av utfrek-
vens fran frekvensomformaren som reaktion pa en mindre féréandring i den aterkoppla-
de signalen. Ett for hdgt varde kan orsaka instabilitet.

P3-02 PID integrerande tidskonstanter
Installningsomrade: 0,0 — 1,0 — 30,0

PID-regulatorns integreringstid Hogre varden dampar reaktionen i system med stérre
processtroghet.

P3-03 PID differentierande tidskonstanter

Instéllningsomrade: 0,00 — 1,00

P3-04 PID-driftlage

» 0/direktdrift — motorns varvtal minskar nar aterkopplingssignalen okar.
» linverterad drift - motorns varvtal 6kar nar aterkopplingssignalen okar

134  Montage- och driftsinstruktion - MOVITRAG® LTP-B

21271054/SV - 01/2015



21271054/SV — 01/2015

Parameter 1 0
Forklaring av parametrarna

P3-05 PID-referensval
Val av kallan for PID-referens/borvarde.

» 0/fast borvardesreferens (P3-06) resp. P3-06, P3-14 - P3-16 (beroende pa PID-
regulatorns installning).

* 1/analog ingang 1
» 2/analog ingang 2

» 3/faltbuss-PID-referens, se "P5-09 — P5-11 faltbussens processutgangsdata (PAXx)-
definition" (- B 145).

P3-06 PID fast borreferens 1
Installningsomrade: 0,0 — 100,0 %
Staller in den angivna digitala PID-referensen/borvardet.

P3-07 PID-regulator dvre grans
Instéllningsomrade: P3-08 — 100,0 %

PID-regulator, dvre grans for utgang. Den har parametern fastldgger maximalt utvarde
fran PID-regulatorn. Den 6vre gransen beraknas enligt féljande:

Ovre grans = P3-07 x P1-01
Ett varde pa 100 % motsvarar den maximala varvtalsgransen som anges i P1-01.

P3-08 PID-regulator undre grans
Instéllningsomrade: 0,0 % — P3-07

Fastlagger minimalt utvarde fran PID-regulatorn. Den undre gransen beréknas enligt
féljande:

Undre grans = P3-08 x P1-01.

P3-09 begriansning av PID-stéllstorhet

* 0/begransning fast borvarde — PID-utgangsomrade begransas av P3-07 och
P3-08

* 1/analog ingang 1 variabel dvre grans — PID-utgang begransas uppat av signalen
till analog ingang 1.

+ 2/analog ingang 1 variabel undre grans — PID-utgdng begransas nedat av signalen
till analog ingang 1.

+ 3/PID-utgang + analog ingang 1 — PID-utgangen laggs till varvtalsreferensen som
sands till analog ingang 1.

P3-10 val av PID-aterforing
Anger kalla for PID-aterkopplingssignal.
+ 0/analog ingang 2
* 1/analog ingang 1

P3-11 PID-rampaktiveringsfel
Instaliningsomrade: 0,0 — 25,0 %

Fastlagger en PID-felgrans. Nar differensen mellan boérvarde och arvarde ligger under
gransen ar omformarens interna ramper avaktiverade.
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Vid en storre PID-avvikelse aktiveras ramperna for att begransa andringsfrekvensen
for motorvarvtalet vid stora PID-avvikelser och for att snabbt kunna reagera pa sma
avvikelser.

P3-12 PID arvéardesindikering skalningsfaktor
Instaliningsomrade: 0 000 — 50 000

Skalerar PID-indikeringsarvardet, pa sa satt kan anvandaren se den aktuella signalni-
van hos en omvandlare, t.ex. 0 - 10 bar etc. Skalerat indikeringsvarde = P3-12 x PID-
returstorhet (= arvarde), skalerat displayvarde (rxxx).

P3-13 vackningsniva PID-reglerdifferens
Installningsomrade: 0,0 — 100,0 %

Staller in en programmeringsbar niva. Om omformaren ar i standbylaget eller anvands
i PID-drift maste den valda aterkopplingssignalen ligga under den har gransen innan
omformaren atergar till normal drift.

P3-14 PID-fast borreferens 2
Installningsomrade: 0,0 — 100 %
Staller in den angivna digitala PID-referensen/borvardet.

P3-15 PID-fast borreferens 3
Installningsomrade: 0,0 — 100 %
Staller in den angivna digitala PID-referensen/borvardet.

P3-16 PID-fast borreferens 4
Installningsomrade: 0,0 — 100 %
Staller in den angivna digitala PID-referensen/boérvardet.
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10.2.5 Parametergrupp 4: Motorreglering (niva 2)

P4-01 reglering

0/VFC-varvtalsreglering

Reglering av vektorvarvtalet for asynkronmotorer med berdknad reglering av rotor-
varvtalet. For reglering av motorvarvtalet anvands faltorienterade regleralgoritmer.
For att varvtalskretsen sluts internt med det berdknade rotorvarvtalet ger den har
regleringsformen en sluten reglerkrets utan fysiska givare. Med en korrekt installd
varvtalsregulator &r den statiska varvtalsandringen normalt battre an 1 %. For bast
reglering ska autotune (P4-02) utféras fore det forsta drifttillfallet.

1/VFC-vridmomentsreglering

Istallet fér motorvarvtalet regleras motorns vridmoment direkt. Varvtalet ar inte for-
installt i det har driftlaget utan andras i forhallande till lasten. Maximalt varvtal be-
gransas av P7-01. Det har driftlaget anvands ofta for lindningstillampningar som
kraver ett konstant vridmoment for att en kabel ska forses med spanning. For bast
reglering ska autotune (P4-02) utféras fore det forsta drifttillfallet.

2/varvtalsreglering — utokad U/f

Det har driftlaget motsvarar i princip spanningsregleringen men motorspanningen
regleras istallet for strdmmen som genererar vridmomentet. Magnetiseringsstrom-
men regleras direkt sa att spanningen inte maste hdjas. Spanningskarakteristiken
kan valjas med energisparfunktionen i parameter P7-06. Standardinstéliningen ger
en linjar karakteristik dar spanningen star i proportion till frekvensen; magnetiser-
ingsstrdommen regleras oberoende av detta. Nar energisparfunktionen aktiveras
véljs en lagre spanningskarakteristik dar motorspanningen minskar vid laga varvtal.
Detta anvands vanligtvis i flaktar for att sdnka energiférbrukningen. Autotune ska
aven har vara aktiverat. | detta fall &r instéllningen enklare och gar mycket snabbt.

3/PM reglering av motorvarvtal

Varvtalsreglering for permanentmagnetmotorer. Har samma egenskaper som VFC-
varvtalsregleringen.

4/PM reglering av motorns vridmoment

Vridmomentreglering fér permanentmagnetmotorer. Har samma egenskaper som
VFC-vridmomentregleringen.

5/PM reglering av motorlaget

Lagesreglering for permanentmagnetmotorer. Bérvarden for varvtal och vridmo-
ment tillhandahalls via processdata i Motion Protocol (P7-12=8). Har behdvs det en
givare.

OBS!

[

Efter varje byte av reglersatt maste en autotune utféras.
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P4-02 "Autotune”

i

* O/spérrad
» 1/frigivning

Frige inte frekvensomformaren forran alla motordata har stallts in korrekt i parametrar-
na. Automatisk matning "autotune" kan aven startas manuellt med parameter P4-02
nar motordata matats in.

Matningen startar automatiskt vid den forsta frigivningen efter en fabriksinstallning och
kan ta upp till 2 minuter beroende pa regleringstyp.

OBS!

Nar motorns markdata andrats maste autotune startas om. Frekvensomformaren far
inte vara i "inhibit"-1aget.

P4-03 varvtalsregulator proportionalforstarkning

i

Installningsomrade: 0,1 — 50 — 400 %

Bestammer proportionalforstarkningen for varvtalsregulatorn. Hoga varden ger en
battre reglering av utfrekvensen och reaktionen. Ett for hogt varde kan orsaka instabili-
tet eller dverstromsfel. For tillAmpningar som kraver basta mojliga reglering: Vardet
anpassas till den anslutna lasten genom att det hgjs lite i taget, samtidigt som man ob-
serverar lastens faktiska hastighet. Processen pagar tills dnskad dynamik nas utan att
regleromradet dverskrids (eller endast nagot) sa att uthastigheten éverskrider borvar-
det.

Normalt tal laster med hog friktion dven hoga varden vid proportionalférstarkningen.
For laster med hdog massatroghet och lag friktion maste eventuellt forstarkningen
minskas.

OBS!

Regleroptimeringen ska alltid géras med parameter P7-10. Den styr parameter
P4-03/P4-04 internt.

P4-04 varvtalsregulator integrerande tidskonstanter

i

Instéllningsomrade: 0,001 — 0,100 — 1,000 s

Bestammer integraltiden for varvtalsregulatorn. Sma varden ger en snabb reaktion pa
motorlastandringar med risk for instabilitet. For bast dynamik maste vardet anpassas
till den anslutna lasten.

OBS!

Regleroptimeringen ska alltid géras med parameter P7-10. Den styr parameter
P4-03/P4-04 internt.

P4-05 motoreffektfaktor

Installningsomrade: 0,00, 0,50 — 0,99 (beroende pa motor)
Effektfaktorn pa motorns typskylt, kravs for vektorreglering (P4-01 = 0 eller 1).
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P4-06 referenskilla (gransvarde) for viidmoment

Om P4-01 = 0 eller 3 (VFC-varvtalsreglering) definierar parametern kallan fér vridmo-
mentets max. gransvarde.

Om P4-01 = 1 eller 4 (VFC-vridmomentsreglering) definierar parametern kallan for
vridmomentets referensvarde (borvarde).

Om P4-01 = 2 (U7F-varvtalsstyrning) definierar parametern kallan for vridmomentets
max. gransvarde.

| U/f-laget ar uppfyllandet av vridmomentsgransen mindre dynamisk.
Kallan for viidmomentsreferens/gransvarde kan faststallas med alternativen nedan.

Referensvardet for motorvridmomentet faststalls i procent av motorns markmoment i
P4-07. Det senare faststalls automatiskt med autotune.

Gransvardet for motorvridmomentet stalls alltid in i procent av 0 — P4-07.
» 0/fast vridmomentsreferens/grans enligt definitionen i P4-07.

* 1/analog ingang 1 bestdmmer vridmomentsreferens/grans.

+ 2/analog ingang 2 bestammer vridmomentsreferens/grans.

Nar en analog ingang anvands som kalla for vridmomentsreferens/grans maste fol-
jande observeras:

— Val av den analoga ingangens signalformat i parameter P2-30/P2-33. Ingangs-
formatet maste vara envags. Skalningen beror pa vardet som ar installt i P4-07.
0-10V =0-200 % av P4-07.

— Val av funktion foér den digitala ingangen, t.ex. P7-15 = 3 (bérvridmoment fér
analog ingang 2).

— Anpassning av timeouttiden for dvre grans for max. vridmoment iP6-17 analog
ingang 2.

» 3/faltbusskommunikation

Borvarde for faltbussens vridmoment. Nar det har alternativet har valts anges gran-
sens for motorvridmomentet av faltbussmastern. Ett varde mellan 0 och 200 % av
P4-07 kan anges.

* 4/masterfrekvensomformare

Masterfrekvensomformaren i ett natverk med master och slavar anger bérvardet for
vridmomentet.

+ 5/PID-utgang
PID-regulatorns utgang anger bérvardet for vridmomentet.

10
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P4-07 — P4-09 instéllningar for motorns vridmomentsgranser
Med de har parametrarna anpassas motorns vridmomentsgranser.
Den 6vre vridmomentsgransen kan aven anges direkt via processdatakommunikatio-

nen.
AM

P4-09 _ _ _ _ _ _ _ _ _ S P4-07

L _ P4-08

=n
P4-08 _
P4-07 _ _ _ _ L _ _ _ _ S B P4-09
18014401982492939

P4-07 6vre vridmomentsgrans
Instaliningsomrade: P4-08 — 200 — 500 %

Med denna parameter staller man in den évre vridmomentsgransen. Gransvardeskal-
lan anges i parameter P4-06.

Beroende pa driftsatt ar parametern relaterad till den vridmomentsbildande strommen
(vektorlage) eller den skenbara utstrommen (U/f-lage).

Vektorlage: P4-07 begransar den vridmomentsbildande strommen Iq (P0O-15).

U/f-lage: P4-07 begransar frekvensomformarens utstrom till gransvardet innan frek-
vensomformarens utfrekvens minskas for att begransa strommen.

Exempel med asynkronmotorer:
Installning och verifiering av vridmomentsgransen (P4-07) fér asynkronmotorer:
Asynkronmotorns data:
P.=1,1kW, I, =1,=2,4A, n,=1420 1/min, cos phi = 0,79.
1.1 kW x9550

M = T2 7 4 Nm
T 4420 1L

Vridmomentet begransas till M., = 8,1 Nm.
P407=%x1 00% =109.45%

n
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Forklaring av parametrarna

For verifiering av omformarens vridmomentsbildande strom i P0-15:
l, = cos(phi) x I, = cos(0,79) x 2,4 A=1,89 A.
Vid en beraknad vridmomentsgrans pa 109,45 % ska P0-15 visa foljande

Po-15="max ) _2 06 A
M

n

Exempel med synkronmotorer:

Instéllning och verifiering av vridmomentsgransen (P4-07) fér synkronmotorer:
Vridmomentet begransas till M., = 1,6 Nm.

Synkronmotorns data: I, = 1,5 A, M, = 0,8 Nm.

P407= % x100% = 200%

0

For verifiering av omformarens vridmomentsbildande strém i P0-15:

ls = 0, standard for synkronmotorer med vektorreglering, detta leder till I, = M.
Vid en beraknad vridmomentsgrans pa 200 % ska P0O-15 visa foljande:
PO-15=1,x% 200 % = 3 A.

P4-08 undre grans fér vridmoment

[0

Instéllningsomrade: 0,0 — P4-07 %
Staller in den undre gransen for vridmoment. Sa lange motorvarvtalet ar under max-

varvtalet i P71-01 forsoker omformaren halla detta vridmoment pa motorn under hela
driften.

Nar parametern stalls in pa >0 och omformarens maxvarvtal 6kas sa att det inte nas
under korningen, drivs omformaren alltid av motorn. Det innebar att ett bromsmot-
stand eventuellt inte maste anvandas beroende pa tillampning.

OBS!

Anvand bara den har parametern med stor forsiktighet eftersom omformarens utfrek-
vens okar (for att uppna vridmomentet) och det valda bérvarvtalet eventuellt dver-
skrids.

P4-09 6vre grans generatoriskt viidmoment

Instaliningsomrade: P4-08 — 200 — 500 %

Fastlagger regleringens stromgrans vid generatorisk drift. Vardet i den har parametern
motsvarar procentsatsen for motorns markstrém som anges i P71-08. Strdmgransen
som stalls in i den har parametern tar bort den normala strémgransen fér vridmoment-
generering nar motorn arbetar generatoriskt. Ett for hogt varde kan leda till hdga 6ver-
toner i motorstrémmen och motorn kan da bli aggressiv under generatorisk drift. Nar
parametervardet ar for lagt sjunker motorns utgadende vridmoment eventuellt vid gene-
ratorisk drift.

P4-10/P4-11 instéallningar for U/f-kurva

Kurvan for spanningsfrekvens bestdmmer spanningsnivan i motorn vid den angivna
frekvensen. Med parametrarna P4-10 och P4-11 kan anvandaren andra U/f-kurvan vid
behov.

Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAC® LTP-B
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Parameter P4-10 kan stallas in pa en frekvens mellan 0 och gransfrekvensen (P71-09).
Har anges frekvenserna som anvands med den procentuella anpassningsnivan i
P4-11. Den har funktionen ar endast aktiv vid P4-01 = 2.

u,
P1-07 =230 V
3] /
/
= P4-11=165V
/
1/
[2]
/
/
/
P1-11 = X% fran P1-07 f - P4-11=40V
(boost) - ~ R
P4-10 =10 Hz P1-09 = 50 Hz f

18014401982491019

[1] Normal U/f-kurva
[2] Anpassad U/f-kurva
[3] Anpassad U/f-kurva

P4-10 U/f-kurva, anpassningsfrekvens
Installningsomrade: 0,0 — 100,0 % av P71-09

P4-11 U/f-kurva, anpassningsspéanning
Instéllningsomrade: 0,0 — 100,0 % av P1-07

P4-12 motorbromsstyrning
Aktiverar frekvensomformarens lyftfunktion.
Parameter P4-13 till P4-16 aktiveras.
Relakontakt 2 ar installd pa lyftanordning. Funktionen kan inte andras.
» 0/avaktiverad
» 1/aktiverad
Mer information finns i kapitlet "Lyftfunktion" (- B 75).

P4-13 bromsoppningstid
Instaliningsomrade: 0,0 — 5,0 s

| den har parametern kan tiden som bromsen behoéver fér att 6ppnas stallas in. Med
denna parameter undviker du sammanbrott av drivningen, framfér allt vid lyftanord-
ningar.

P4-14 bromsstiangningstid
Instaliningsomrade: 0,0 — 5,0 s

| den har parametern kan tiden som bromsen behdver for att stangas stallas in. Med
denna parameter undviker du sammanbrott av drivningen, framfor allt vid lyftanord-
ningar.
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P4-15 vridmomentsgréns for bromsoppning
Instaliningsomrade: 0,0 — 200 s

Fastlagger ett vridmoment i % av maxmomentet. Vridmomentet i procent maste nas
innan motorbromsen lyfts.

Darmed sakerstalls att motorn ar ansluten och att vridmoment genereras sa att lasten
inte sjunker nar bromsen lyfts. Vid U/f-reglering nar inte vridmomentsverifieringen akti-
verad. Detta rekommenderar bara for tillampningar med horisontella rérelser.

P4-16 vridmomentgrans timeout for lyftanordning
Installningsomrade: 0,0 — 25,0 s

Fastlagger hur lange omformaren férsoker generera tillrackligt med motormoment i
motorn, sa att broms6ppningsgransen i parametern P4-15 Gverskrids efter ett start-
kommando. Om vridmomentsgransen inte nas under den har tiden signalerar omfor-
maren ett fel.

P4-17 termiskt motorskydd enligt UL508C
« 0/avaktiverad
» 1/aktiverad

Frekvensomformarna har en termisk motorskyddsfunktion i enlighet med NEC for att
skydda motorn fran dverbelastning. Motorstrdmmen lagras en viss tid i en intern acku-
mulator.

Nar temperaturgransen 6verskrids 6vergar frekvensomformaren till felstatus (1.t-trP).

Nar frekvensomformarens utstrom underskrider den installda motormarkeffekten,
minskar den interna ackumulatorn beroende pa utstrémmen.

Om P4-17 ar avaktiverad aterstalls den termiska Overbelastningsackumulatorn nar
spanningen slas av och pa.

Om P4-17 ar aktiverad finns ackumulatorn kvar &ven nar spanningen bryts.
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10.2.6 Parametergrupp 5: faltbusskommunikation (niva 2)

P5-01 frekvensomformarens adress

Instaliningsomrade: 0 — 1 — 63

Fastlagger den allmanna frekvensomformaradressen for SBus, Modbus, faltbussen
och master/slav.

P5-02 SBus-baudrate

Fastlagger SBus-baudrate. Den har parametern maste stallas in for drift med gate-
ways eller MOVI-PLC®.

+ 125/125 kBd
+ 250/250 kBd
+ 500/500 kBd
» 1000/1 000 kBd

P5-03 Modbus-baudrate
Fastlagger forvantad Modbus-baudrate.
* 9,6/9 600 Bd
« 19,2/19 200 Bd
» 38,4/38 400 Bd
« 57,6/57 600 Bd
+ 115,2/115 200 Bd

P5-04 Modbus-dataformat
Fastlagger forvantat Modbus-dataformat.
* n-1/ingen paritet, 1 stoppbit
* n-2/ingen paritet, 2 stoppbitar
* O-1/ojamn paritet, 1 stoppbit
* E-1/jamn paritet, 1 stoppbit

P5-05 reaktion pa kommunikationsavbrott

Fastlagger frekvensomformarens reaktion vid ett kommunikationsavbrott och den ef-
terfoljande timeouttiden som ar installd i P5-06.

» 0f/fel och utrullning

+ 1/stoppramp och fel

+ 2/stoppramp (utan fel)
» 3/forinstallt varvtal 8

P5-06 timeout kommunikationsavbrott for SBus och Modbus
Instéllningsomrade: 0,0-1,0—-5,0s

Fastlagger tiden i sekunder som omformaren utfér reaktionen som ar installd i P5-05
efter. Vid "0,0 s" behaller omformaren den aktuella hastigheten dven om kommunika-
tionen bryts.
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P5-07 rampinstéllning via faltbuss

Anvands for att aktivera intern eller extern rampstyrning. Vid aktivering féljer omforma-
ren externa ramper som anges via MOVILINK®-processdata (PO3).

O0/avaktiverad
1/aktiverad

P5-08 tid synkronisering

Instéllningsomrade: 0, 5 — 20 ms

Fastlagger perioden for synktelegrammet fran MOVI-PLC®. Vardet maste motsvara
vardet som &r installt i MOVI-PLC®. Vid P5-08 = 0 ignorerar omformaren synkroniser-
ingen.

P5-09 — P5-11 filtbussens processutgangsdata (PAx)-definition

Definition av dverforda processdataord fran PLC/gateway till frekvensomformaren.

O/varvtal v/min (1 = 0,2 v/min) — endast mojligt nar P1-10 # 0.
1/varvtal % (0x4000 = 100 % P1-017)

2/vridmoment boér-/gransvarde % (1 = 0,1 %) — stéll in frekvensomformaren pa
P4-06 = 3.

3/ramptid (1 = 1 ms) till max. 65535 ms.

4/PID-referens (0x1000 = 100 %) — P1-12 = 3 (styrkalla)
5/analog utgang 1 (0x1000 = 100 %)"

6/analog utgang 2 (0x1000 = 100 %)"

7/ingen funktion

1) Om de analoga utgangarna styrs via faltbussen eller SBus maste aven parametern P2-11 eller P2-13 =
12 (féltbuss/SBus (analogt)) stallas in.

P5-09 fialtbussens PO2-definition

Definition av utgang 2, 3, 4 fér dverférda processdata.

Parameterbeskrivning som P5-09 — P5-11.

P5-10 fialtbussens PO3-definition

Definition av utgang 2, 3, 4 fér dverférda processdata.

Parameterbeskrivning som P5-09 — P5-11.

P5-11 faltbussens PO4-definition

Definition av utgang 2, 3, 4 fér dverférda processdata.

Parameterbeskrivning som P5-09 — P5-11.

P5-12 — P5-14 filtbussens processingangsdata (PlIx)-definition

Definition av 6verforda processdataord fran frekvensomformaren till PLC/gateway.

0" /varvtal: v/min (1 = 0,2 v/min)
1/varvtal % (0x4000 = 100 % P1-01)
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o 2/strom % (1 = 0,1 % s frekvensomformarens markstrom)

» 3/vridmoment % (1 =0,1 %)

» 4feffekt % (1 =0,1 %)

+ 5/temperatur (1 = 0,01 °C)

* 6/mellankretsspanning (1 =1V)

+ 7/analog ingang 1 (0x1000 = 100 %)

» 8/analog ingang 2 (0x1000 = 100 %)

» 9/l0-status for grundapparat och tillval

High-byte

Low-byte

-l -] - [rs|ra4|R3[R2][RL

DI8*

DI7*

Dl6*

pi5 | b4 | D13 | pi2 | DIt

* Finns bara med passande tillvalsmodul.
RL =rela

« 10?/LTX-position Low-byte (antal inkrement i ett varv)

+  11?/LTX-position High-byte (antal varv)

1) endast madjligt nar P1-10 # 0.
2) Endast med ansluten LTX-modul.

P5-12 faltbussens Pl2-definition

Definition av ingang 2, 3, 4 fér dverférda processdata.

Parameterbeskrivning som P5-12 — P5-14.

P5-13 faltbussens PI3-definition

Definition av ingang 2, 3, 4 fér dverférda processdata.

Parameterbeskrivning som P5-12 — P5-14.

P5-14 faltbussens Pl4-definition

Definition av ingang 2, 3, 4 for éverférda processdata.

Parameterbeskrivning som P5-12 — P5-14.
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P5-15 utbyggnadsrela 3 val av funktion

OBS!

jde

Parameter
Forklaring av parametrarna

Endast méjligt/syns bara nar en 10-utbyggnadsmodul ar ansluten.

Definierar utbyggnadsrelaets 3 funktion.

P5-16 rela 3 6vre grins

O/frekvensomformaren frigiven
1/frekvensomformaren fungerar korrekt
2/motorn arbetar med borvarvtal.
3/motorvarvtal > 0

4/motorvarvtal > gransvarde
5/motorstrém > gransvarde
6/motorns vridmoment > gransvarde
7/analog ingang 2 > gransvarde
8/faltbusstyrning

9/STO-status

10/PID-fel = gransvarde

Instéllningsomrade: 0,0 — 100,0 — 200,0 %

P5-17 reld 3 undre grans

Instaliningsomrade: 0,0 — 200,0 %

P5-18 utbyggnadsrela 4 val av funktion

Definierar utbyggnadsrelaets 4 funktion.

Parameterbeskrivning som P5-15.

P5-19 reld 4 6vre grans

Installningsomrade: 0,0 — 100,0 — 200,0 %

P5-20 reld 4 undre gréans

Instaliningsomrade: 0,0 — 200,0 %
OBS!

jde

Utbyggnadsrelaets 5 funktion ar fast instélld pa "motorvarvtal > 0".

10

Montage- och driftsinstruktion - MOVITRAC® LTP-B | |1 4.7/



1

Parameter

Forklaring av parametrarna

10.2.7 Parametergrupp 6: Utokade parametrar (niva 3)

P6-01 Aktivering av firmwareuppgradering

i

Aktiverar firmwareuppgradering som uppdaterar firmware i anvandargranssnittet och/
eller firmware for slutstegsstyrningen. Detta utférs vanligtvis av datorns programvara.

+ 0/avaktiverad

» 1/aktiverad (DSP + 1/O)

» 2/aktiverad (endast I/O)

+ 3/aktiverad (endast DSP)

OBS!

Den har parametern kan inte andras av anvandaren. Firmwareuppgraderingen sker
helt automatiskt med datorns programvara.

P6-02 automatisk termisk hantering

Aktiverar automatisk termisk hantering. Frekvensomformaren sanker utgangskopp-
lingsfrekvensen automatiskt vid mycket hdg kylelementtemperatur, for att minska ris-
ken for dverhettningsfel.

« (O/avaktiverad
» 1/aktiverad

Temperaturgranser Atgird
70 °C Automatisk minskning av 16 kHz till 12 kHz.
75°C Automatisk minskning av 12 kHz till 8 kHz.
80 °C Automatisk minskning av 8 kHz till 6 kHz.
85 °C Automatisk minskning av 6 kHz till 4 kHz.
90 °C Automatisk minskning av 4 kHz till 2 kHz.
97 °C Felmeddelande om &verhettning

P6-03 Fordrojning automatisk aterstallning

Instaliningsomrade: 1 —20 — 60 s

Staller in fordrojningstiden som gar mellan frekvensomformarens aterstallningsforsok
nar automatisk aterstalining ar aktiverad i P2-36.

P6-04 anvdndarreld hysteresomrade

Instéllningsomrade: 0,0 - 0,3 — 25,0 %

Den har parametern anvands tillsammans med P2-11 och P2-13 = 2 eller 3 for att
stalla in omradet for borvarvtal (P2-11 = 2) eller nollvarvtal (P2-11 = 3). Nar varvtalet
ligger i det har omradet arbetar frekvensomformaren med boérvarvtal eller nollvarvtal.
Detta forhindrar vibrationer i relautgdngen nar arbetsvarvtalet nar vardet som andrar
statusen for den digitala/relautgangen. Exempel: Nar P2-13 = 3, P1-01 = 50 Hz und
P6-04 = 5 % stanger relakontakterna éver 2.5 Hz.
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P6-05 aktivering av givaraterforing

Nar 1 ar installt aktiveras givaraterféringen. Parametern aktiverar automatiskt nar en
LTX-modul ar ansluten.

» 0/avaktiverad
« 1/aktiverad

P6-06 givaruppldsning

i

Instaliningsomrade: 0 — 65 535 PPR (Pulses Per Revolution)

Anvands tillsammans med LTX-modulen eller andra givarkort. Nar givaraterféringsla-
get ar aktiverat (P6-05 = 1) ska parametern stallas in pa antalet pulser per varv for
den anslutna givaren. Om parametern ar felinstalld kan det leda till att motorn inte kan
styras och/eller ett fel. Nar O ar installt avaktiveras givaraterféringen.

OBS!
Vid HTL-/TTL-givare behévs minst 512 inkrement for drift.

P6-07 Utlésningsgrans varvtalsfel

Instaliningsomrade: 1,0 — 5,0 — 100 %

Den har parametern fastlagger max. tillatet varvtalsfel mellan boérvarvtalet och arvarv-
talet.

Parametern ar aktiv for alla driftsatt med givaraterféring (HTL/TTL/LTX) och lyftfunk-
tion utan givaraterforing.. Nar varvtalsfelet Overskrider det har gréansvardet frankopplas
frekvensomformaren och far ett varvtalsfel (SP-Err eller ENC02) beroende pa firmwa-
reversion. Nar 100 % ar installt ar varvtalsfelet avaktiverat.

P6-08 Max. frekvens for borvarvtal

Installningsomrade: 0; 5 — 20 kHz

Anvand den har parametern om motorns bérvavtal ska styras av en frekvensingangs-
signal (ansluten till digital ingang 3).

Med den har parametern kan en ingangsfrekvens fastldggas som motsvarar max. mo-
torvarvtal (i P71-07). Max. frekvens som kan stéllas in i parametern maste ligga mellan
5 kHz och 20 kHz.

Nar 0 ar installt ar funktionen avaktiverad.
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P6-09 reglering varvtalsstatik/lastfordelning

P6-10 Reserverad

Instéllningsomrade: 0,0 — 25,0

Den har parametern anvands bara nar frekvensomformaren drivs med vektorvarvtals-
reglering (P4-01 = 0). Nar O ar installt ar reglerfunktionen for varvtalsstatiken/lastfor-
delningen deaktiverad. Vid P6-09 > O fastlagger parametern en efterslapningsvarvtal
med motorns dimensionerade utgaende vridmoment.

Varvtalsstatik P6-09 ar grundad pa motorns markfrekvens P71-09 i procent. Beroende
pa motorlastens status minskas referensvarvtalet fore ingangen till varvtalsregulatorn
med ett visst statikvarde. Berakningen gors sa har:

Varvtalsstatik = P6-09 x P1-09
Statikvarde = varvtalsstatik x (motorns arvridmoment/motorns markvridmoment)
Ingang varvtalsreglering = borvarvtal - statikvarde

Med statikregleringen kan motorvarvtalet minskas nagot i foérhallande till lasten. Detta
ar till fordel nar flera motorer driver en gemensam last och lasten ska fordelas jamnt
pa alla motorer. Normalt racker det med ett mycket litet varde i P6-09. En varvtals-
andring pa 1-2 v/min racker ofta for att uppna en jamn lastférdelning.

P6-12 varvtalshalltid vid frigivning (installt varvtal 7)

Instéllningsomrade: 0,0 — 250 s

Fastlagger tiden som frekvensomformaren ska ga med det installda varvtalet 7
(P2-07) nar det finns en frigivningssignal for frekvensomformaren. Det instéllda varvta-
let kan vara ett valfritt varde mellan den undre och &éver frekvensgransen i valfri rikt-
ning. Den har funktionen kan med fordel anvéandas i tilldmpningar som kraver kontrol-
lerad start oberoende av normal systemdrift. Anvandaren kan med en har funktionen
programmera frekvensomformaren sa att den alltid startar med samma frekvens och
samma rotationsriktning en viss tid innan den atergar till normal drift.

Nar 0,0 ar installt ar funktionen avaktiverad.

P6-12 Varvtalshalltid vid sparr (instéallt varvtal 8)

Instéllningsomrade: 0,0 — 250 s

Fastlagger en viss tid som frekvensomformaren gar med det installda varvtalet 8
(P2-08) nar frigivningssignalen forsvinner och innan stopprampen inleds.

OBS!

Nar parametern stalls in pa > 0 fortsatter frekvensomformaren ga med det installda
varvtalet den instéllda tiden nar frigivningssignalen forsvinner. Kontrollera forst att det
har driftlaget ar sakert innan funktionen anvands.

Nar 0,0 ar installt avaktiveras funktionen.
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P6-13 Brandlageslogik

Aktiverar brandlaget for ndddrift. Frekvensomformaren ignorerar darefter manga av fe-
len. Om frekvensomformaren har felstatus forsdker den att aterstalla sig sjalv var 5:e
sekund tills den inte fungerar alls eller tills det inte finns nagon energi kvar.

Funktionen ska inte anvandas for servotillampningar eller lyftanordningar.
+ 0/6ppna trigger: Brandlage
» 1/stang trigger: Brandlage

P6-14 Brandlagesvarvtal

Installningsomrade: -P71-01 — 0 — P1-01 Hz
Varvtalet som anvands i brandlage.

P6-15 analog utgang 1 skalning
Installningsomrade: 0,0 — 100,0 — 500,0 %
Fastlagger skalningsfaktorn, som anvands foér analog utgang 1, i %.

A
100%
é\°
(9 o\
n ,\QQ
o p
~ 4
o )
Q Qb
IS
2 50%
> E)Q"IO
e
0% >
0% 50% 100%

Analog utgang
13089609099
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P6-16 analog utgang 1 offset
Instéllningsomrade: -500,0 — 100,0 — 500,0 %
Fastlagger offset, som anvands for analog utgang 1, i %.

100% -
50% -

0%

Varvtal

-50%

-100%
13089606539

P6-17 Max. vridmomentgréans timeout
Installningsomrade: 0,0 -0,5-25,0s

Fastlagger hur lange motorn far ga med vridmomentsgransen fér motorn/generatorn
(P4-07/P4-09) innan en utlésning sker. Parametern ar endast aktiverad for drift med
vektorreglering.

Nar 0,0 ar installt ar funktionen avaktiverad.

P6-18 Spanningsniva likstromsbromsning
Instaliningsomrade: Auto, 0,0 — 30,0 %

Fastlagger likspanningsvardet som procentuell andel av motorns markspanning vid ett
stoppkommando (P7-07). Parametern ar endast aktiverad for U/f-reglering.

P6-19 Bromsmotstandsvarde
Instaliningsomrade: 0; min-R — 200 Q

Staller in bromsmotstandet i ohm. Vardet anvands for termiskt bromsmotstandsskydd.
Min-R beror pa frekvensomformaren.

Nar 0 ar installt ar skyddsfunktionen for bromsmotstandet deaktiverad.
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Forklaring av parametrarna

P6-20 Bromsmotstandseffekt
Instéllningsomrade: 0,0 — 200,0 kW

Staller in bromsmotstandets effekt i kW med en upplésning pa 0,1 kW. Vardet an-
vands for termiskt bromsmotstandsskydd.

Nar 0,0 ar installt ar skyddsfunktionen fér bromsmotstandet deaktiverad.

P6-21 Bromschopperarbetscykel vid undertemperatur
Instéllningsomrade: 0,0 — 20,0 %

Parametern fastlagger arbetscykeln for bromschoppern medan frekvensomformaren
har felstatusen undertemperatur. Ett bromsmotstand kan monteras pa frekvensomfor-
marens kylelement och anvandas for att varma upp frekvensomformaren tills ratt
driftstemperatur natts. Anvand parametern mycket forsiktigt eftersom en felinstalining
kan leda till att motstandets markeffekt dverskrids. Anvands ett externt temperatur-
skydd for motstandet for att undvika detta.

Nar 0,0 ar installt ar funktionen avaktiverad.

P6-22 Aterstillning av flaktdrifttid
» 0/avaktiverad
+ 1/aterstall drifttid
Nar 1 stalls in nollstalls den interna flaktraknaren (visas i PO-35).

P6-23 Aterstillning av kWh-riaknaren

+ 0O/avaktiverad
» 1/aterstéllning av kWh-méataren
Nar 1 stalls in nollstalls den interna kWh-raknaren (visas i PO-26 och P0-27).

P6-24 Parametrarnas fabriksinstallningar
Frekvensomformarens fabriksinstallningar:
Frekvensomformaren far inte vara frigiven och "Inhibit" maste visas pa displayen.
+ 0/avaktiverad
» 1/fabriksinstallningar utom fér bussparametrar.
» 2/fabriksinstallningar for alla parametrar.

P6-25 Behorighetskod niva

Instaliningsomrade: 0 — 201 — 9 999

Behdrighetskod som valts av anvéandaren som anges i P7-14 for att komma at para-
metrarna i grupp 6 till 9.
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10.2.8 Parametergrupp 7: Motorregleringsparameter (niva 3)

OBS!

Frekvensomformaren kan skadas.

Foljande parametrar anvands internt av omformaren fér att motorregleringen ska bli
sa optimal som majligt. Om parametrarna felinstalls kan det leda till dalig effekt och
att motorn slits ut i fortid. Endast erfarna anvandare, som helt forstar hur parametrar-
na fungerar, bor anpassa dem.

Reservkretsschema for vaxelstromsmotorer

Rg Lsd Lsq R
I I I I

7372489995

P7-01 Motorns statorresistans (Rs)
Installningsomrade: bero pa motor (Q)

Statorresistansen ar kopparlindningens resistiva fas/fas-motstand. Vardet kan faststal-
las automatiskt och stéllas in vid tutotune.

Vardet kan aven anges manuellt

P7-02 Motorns rotorresistans (Rr)
Installningsomrade: bero pa motor (Q)
For induktionsmotorer: Varde for fas-fas rotorresistansen i ohm.

P7-03 Motorns statorinduktivitet (Lsd)
Installningsomrade: bero pa motor (H)
For induktionsmotorer: Varde per fas-statorinduktivitet.
For permanentmagnetmotorer: Fas-d-axel-statorinduktivitet i Henry.

P7-04 motorns magnetiseringsstrom (Id rms)
Instéllningsomrade: 10 % x P1-08 — 80 % x P1-08 (A)

For induktionsmotorer: magnetiseringsstrom/tomgangsstréom. Fore autotune stalls var-
det in pa 60 % av motorns markstrom (P1-08), har utgar man fran att motorns effekt-
faktor ar 0,8.

P7-05 Motorns spridningsforlustkoefficient (Sigma)
Instéllningsomrade: 0 025-0,10-0,25
For induktionsmotorer: Motorns spridningsforlustkoefficient.
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Parameter 1 0
Forklaring av parametrarna

P7-06 Motorns statorinduktivitet (Lsd) — endast for PM-motorer

Instéllningsomrade: bero pa motor (H)

For permanentmagnetmotorer: Fas-g-axel-statorinduktivitet i Henry.

P7-07 Utokad generatorreglering

Den har parametern anvands nar det uppstar problem med stabiliteten i starka gene-
ratoriska tillampningar. Vid aktivering kan generatordrift vid laga varvtal anvandas.

0/avaktiverad
1/aktiverad

P7-08 Parameteranpassning

Den har parametern anvands for sma motorer (P < 0,75 kW) med hdg impedans. Vid
aktivering kan den termiska motormodellen anpassa rotor- och statorresistansen un-
der driften. Pa sa vis kompenseras impedanseffekterna vid vektorreglering som upp-
star vid uppvarmningen.

O0/avaktiverad
1/aktiverad

P7-09 Stromgrans overspanning

Installningsomrade: 0,0 — 1,0 — 100 %

Parametern kan bara anvandas for reglering av vektorvarvtal och fungerar nar frek-
vensomformarens mellankretsspanning éverskrider en installd grans. Spanningsgran-
sen stalls in internt exakt under utlésningsgransen for dverspanning.

Nar 0,0 ar installt ar funktionen avaktiverad.

Procedur:

Motor med stor massatroghet bromsas. Generatorisk kraft aterfors till frekvensom-
formaren.

Mellankretsspanningen ékar och nar nivan Uy, ..

Frekvensomformaren avger stréom (P7-09) for att ladda ur mellankretsen och mo-
torn kan darmed accelerera.

Mellankretsspanningen minskar under Uy.., igen.
Motorn bromsas.
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P7-10 motorlastens troghetsférhallande/styvhet

Instaliningsomrade: 0 — 10 — 600

P7-10 anvands for att forbattra regleringsforhallandet vid reglering utan givaraterfor-
ing. | den har parametern anges tréghetsforhallandet mellan motorn och den anslutna
lasten. Detta varde kan normalt vara kvar pa standardvardet "10". Troghetsforhallan-
det anvands av frekvensomformarens regleralgoritm som styrvarde for alla motorer for
att uppna optimalt vridmoment/optimal strom for acceleration av lasten. Av detta skal
forbattrar en mer exakt installning av troghetsférhallandet reaktionen och systemets
dynamik. Massatréghetsforhallandet P7-10 paverkar forstarkningarna internt enligt fol-
jande:

p7.10 = [ Jext |10
Mot

12719854987

Om P7-10 6kas blir motorn styvare. Om vardet minskas har det motsatt verkan.

P7-11 Undre grans pulslangd

Installningsomrade: 0 — 500

Parametern begransas min. utgangspulslangd. Detta kan anvandas for tillampningar
med langa kablar. Nar vardet i parametern 6kas minskas risken for 6verstromsfel nar
langa motorkablar anvands, eftersom antalet spanningsflanker och darmed aven ladd-
topparna minskas. Samtidigt minskar motorns max. utspanning for en viss inspanning.

Fabriksinstallningen beror pa frekvensomformaren.
Tid = varde x 16,67 ns

P7-12 formagnetiseringstid

Instaliningsomrade: 0 — 2 000 ms

Parametern fastldgger en férmagnetiseringstid. Den leder till startférdréjning nar fre-
kvensomformaren friges. Ett Iagt varde kan leda till att frekvensomformaren I6ser ut ett
fel om accelerationsrampen ar for kort.

| driftsatt for synkronmotorer anvands parametern tillsammans med P7-14 or initial ro-
torjustering och maste sarskilt anpassas vid hog massatroghet.

Fabriksinstallningen beror pa frekvensomformaren.

P7-13 vektorvarvtalsregulator D-forstérkning

Installningsomrade: 0,0 — 400 %
Staller in differentialférstarkningen (%) for varvtalsregulatorn vid drift med vektorregler-
ing.
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Forklaring av parametrarna

P7-14 lagfrekvens vridmomentsoknig/formagnetiseringsstrom

Instéllningsomrade: 0,0 — 100 %

Okningsstréom i % av motorns markstrom (P71-08) vid start. Frekvensomformaren har
en 6kningsfunktion. Den anvands for att mata strdm till motorn vid lagt varvtal, for att
sakerstalla att rotorriktningen behalls och for att motorns ska arbeta effektivt dven vid
lagt varvtal. Oka vid lagt varvtal genom att lata omformaren ga med sa lag frekvens
som méjligt. Oka vardena fér att nd nédvandigt viidmoment och fa en friktionsfri drift.

P7-12 och P7-14 anvands for att justera rotorn.

P7-15 Frekvensgrans vridmomentso6kning

Instaliningsomrade: 0,0 — 50 %

Frekvensomrade for 6kningsstrémmen (P7-14) i % av motorns markfrekvens (P71-09).
Har stalls frekvensgransvardet in for den 6vre gransen sa ingen okningsstrom langre
matas till motorn.

P7-16 Varvtal enligt motorns typskylt

Instéllningsomrade: 0,0 — 6 000 v/min

10.2.9 Parametergrupp 8: tillampningsspecifika parametrar (endast LTX) (niva 3)

jde

OBS!

Ytterligare information finns i tillagget till montage- och driftsinstruktionen
"MOVITRAC® LTX Servomodul fir MOVITRAC® LTP-B” i kapitlet "LTX-funktionspara-
metersats (niva 3)".

P8-01 Simulerad givarskalning

Instaliningsomrade: 2° — 2°

P8-02 Skalningsvéarde ingangspuls

Instaliningsomrade: 2° — 2'°

P8-03 slapfel Low-word

Instaliningsomrade: 0 — 65 535
Antal inkrement pa ett varv.

P8-04 slapfel High-word

Installningsomrade: 0 — 65 535
Antal varv.
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P8-05 referenskorningstyp
» 0O/avaktiverad
* 1/nollimpuls vid negativ riktning.
* 2/nollimpuls vid positiv riktning.
+ 3/referensnockens ande vid negativ riktning.
* 4/referensnockens ande vid positiv riktning.
» 5/ingen referenskorning, endast utan frigiven drivenhet.
» 6/fast anslag positiv riktning.
» 7/fast anslag negativ riktning.

P8-06 Lagesregulator, proportionalférstarkning
Instéllningsomrade: 0,0 — 1,0 — 400 %

P8-07 Touch probe triggerldge
* 0/TP1 P flank TP2 P flank
* 1/TP1 N flank TP2 P flank
+ 2/TP1 N flank TP2 N flank
+ 3/TP1 P flank TP2 N flank

P8-08 Reserverad

P8-09 Forstarkning genom hastighetsforstyrning
Installningsomrade: 0 — 100 — 400 %
Definierar kommandokallan for plintlaget.
Parametern fungerar bara om P71-12 ar > 0 och gor att skriva éver styrkallan i P71-12.
High: Frekvensomformaren styrs via kallorna i parameter P9-02 till P9-07.
Low: Styrkallan i P7-12 ar aktiv.
Frekvensomformarens styrkallor har foljande prioritet:
+ STO-frankoppling
+ Externt fel
* Snabbstopp
» Frigivning
+ P9-09
+ Korning framat/kérning bakat/bakat
+ Aterstélining

P8-10 Forstarkning genom accelerationsférstyrning

Instaliningsomrade: 0 — 400 %
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P8-11 Low-ord referensoffset

Instaliningsomrade: 0 — 65 535

P8-12 High-ord referensoffset
Installningsomrade: 0 — 65 535

P8-13 Reserverad

P8-14 vridmoment for referensfrigivning
Instaliningsomrade: 0 — 100 — 500 %

10.2.10 Parametergrupp 9: Digitala ingangar (niva 3) som fastlaggs av anvindaren

Parametergrupp 9 ger anvandaren flexibilitet i fraga om styrningen av frekvensomfor-
maren i komplexa tilldmpningar som kraver sarskilda parameterinstallningar. Paramet-
rarna i den har gruppen bor anvdndas mycket forsiktigt. Anvandarna maste i detalj
kanna till hur de paverkar frekvensomformaren och regleringsfunktionerna, innan pa-
rametrarna i den har gruppen anpassas.

Funktionsoversikt

Med parametergrupp 9 ar en avancerad programmering av frekvensomformaren mdj-
lig, inklusive funktioner som anvandaren fastlagt for frekvensomformarens digitala och
analoga ingangar och reglering av kallan for borvarvtalet.

Foljande regler galler fér parametergrupp 9.

+ Parametrarna i den har gruppen kan bara andras nar P71-15 = 0.

* Omvardeti P1-15 andras raderas alla installningar i parametergrupp 9.
+ Parametergrupp 9 maste konfigureras separat av anvandaren.

OBS!

Anteckna alla installningar!

jde
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Parametrar for val av logikkalla

Med parametrarna for val av logikkélla kan anvandaren direkt fastlagga kallan for en
regleringsfunktion i frekvensomformaren. De har parametrarna kan endast kopplas till
digitala varden som aktiverar eller deaktiverar funktionen beroende pa vardets status.

Parametrar som fungerar som logikkallor kan stéllas in enligt foljande:

Omformarindikering |Installning Funktion
Pl W el STO-ingang Kopplad till statusen fér STO-ingangarna om detta ar tillatet.
2070070
[ Wl Alltid av Funktionen ar permanent avaktiverad.
-
" Alltid pa Funktionen ar permanent aktiverad.
(MR

( ( Digital ingang 1 Funktionen ar kopplad till statusen for digital ingang 1.
DO (

(] 1 Digital ingang 2 Funktionen &r kopplad till statusen for digital ingang 2.
oore

( 1 Digital ingang 3 Funktionen ar kopplad till statusen for digital ingang 3.
oo o

( Y] Digital ingang 4 Funktionen &r kopplad till statusen for digital ingang 4 (ana-
oo { log ingéng 1).

( g Digital ingang 5 Funktionen ar kopplad till statusen for digital ingang 5 (ana-
D | log ingang 2).

( e Digital ingang 6 Funktionen &r kopplad till statusen for digital ingang 6 (utokat
00 07T I/O-tillval kravs).

( 1 Digital ingang 7 Funktionen ar kopplad till statusen for digital ingang 7 (utokat
0o T i I/O-tillval kravs).

( (] Digital ingang 8 Funktionen ar kopplad till statusen for digital ingang 8 (utokat
D N N x| I/O-tillval kravs).

Regleringskallorna for frekvensomformaren behandlas i foljande ordningsféljd (fran
hogsta till Iagsta prioritet):

»  STO-styrkrets
+ Externt fel
+ Snabbstopp

+ Frigivning

* Tas ur funktion med plintstyrning
» Medursrotation/motursrotation

+ Aterstélining

160 | Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAC® LTP-B

21271054/SV - 01/2015



21271054/SV — 01/2015

Parameter
Forklaring av parametrarna

Parametrar for val av datakalla

Parametrarna for val av datakalla fastlagger signalkallan for varvtalskalla 1 — 8. Para-
metrar som fungerar som datakallor kan stéllas in enligt féljande:

Omformarindikering |Instéllning Funktion
I} ( Analog ingang 1 Signalniva analog ingang 1 (P0-01).
oo (
1 1 Analog ingang 2 Signalniva analog ingang 2 (P0-02).
oo g
] Il ndl nll) Forinstallt varvtal Valt forinstallt varvtal.
N O

( I} ) Knappfalt (motoriserad  |Knappfaltsborvarvtal (P0-06).
[ A potentiometer)
I} ( PID-regulatorutgang PID-regulatorutgang (P0-10).
) (D
") ] Masterbdrvarvtal Masterbdrvarvtal (master/slav-drift).
U <)
g Y Borvarvtal faltbuss Borvarvtal faltbuss PI2.
o
X el nd Borvarvtal som stéllts in  |Borvarvtal som stéllts in av anvandaren (PLC-funktion).
W r av anvandaren
Y N Frekvensingang Ingangsreferens pulsfrekvens.
L 0

P9-01 Frigivningsingangskailla
Instéllningsomrade: SAFE, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Parametern bestdmmer kéllan fér omformarens frigivningsfunktion. Funktionen hor i
regel till digital ingdng 1 och gor att en maskinvarufrigivningssignal kan anvandas i si-
tuationer som till exempel kommandon for kdrning framéat eller kérning bakéat via exter-
na kallor, t.ex. via faltbussignaler eller PLC-program.

P9-02 Snabbstopp ingangskalla
Instéllningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Bestammer kallan for snabbstoppingangen. Som reaktion pa ett snabbstoppfel stan-
nar motorn med fordréjningen i P2-25.

P9-03 ingangskalla for medursrotation (CW)
Instaliningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Anger kallan for kommandot fér medursrotation.

P9-04 ingangskalla for motursrotation (CCW)
Instaliningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Anger kallan for kommandot fér motursrotation.

OBS!

Om kommandona fér medursrotation och motursrotation sands till motorn samtidigt,
stannar frekvensomformaren med snabbstopp.

jde

Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAC® LTP-B

10

161



1

Parameter
Forklaring av parametrarna

P9-05 Aktivering av hallfunktion
Instéllningsomrade: OFF, On
Aktiverar hallfunktionen for digitala ingangar.

Med hallfunktionen kan tillfalliga startsignaler for att starta och stoppa motorn i valfri
riktning. | detta fall maste frigivningsingangskallan (P9-017) anslutas till en dppnarregle-
ringskalla (6ppen for stopp). Den har regleringskallan maste ha logik "1" s& att motorn
kan starta. Frekvensomformaren reagerar pa tillfélliga eller pulsstart- och -stoppsigna-
ler enligt parameter P9-03 och P9-04.

P9-06 rotationsriktningsbyte
Installningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Anger kallan for rotationsriktningsbytets ingang.

P9-07 Ingangskalla for aterstallning
Installningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Bestammer kallan for aterstallningskommandot.

P9-08 Ingangskalla for externt fel
Installningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Anger kallan fér kommandot fér externa fel.

P9-09 kalla for aktivering av plintstyrning
Installningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Anger kallan fér kommandot som valjer plintstyrning av frekvensomformaren. Parame-
tern fungerar bara om P171-12 ar > 0 och gor att plintstyrning kan anvandas for att ta
styrkallan i P71-12 ur funktion.

P9-10 — P9-17 varvtalskalla

Upp till 8 borvarvtalskallor kan stallas in for frekvensomformaren och dessa kan valjas
med P9-18 — P9-20 under drift. Nar borvardeskallan andras verkstalls detta genast un-
der pagaende drift. Frekvensomformaren maste inte stoppas och startas om.

P9-10 Varvtalskalla 1

Installningsomrade: Ain-1, Ain-2, installt varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
Pulse

Bestammer kallan for varvtalet.

P9-11 Varvtalskailla 2

Installningsomrade: Ain-1, Ain-2, installt varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
Pulse

Bestammer kallan for varvtalet.

P9-12 Varvtalskalla 3

Installningsomrade: Ain-1, Ain-2, installt varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
Pulse
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Bestammer kéllan for varvtalet.

P9-13 Varvtalskalla 4

Installningsomrade: Ain-1, Ain-2,
Pulse

Bestammer kéallan for varvtalet.

P9-14 Varvtalskalla 5

Installningsomrade: Ain-1, Ain-2,
Pulse

Bestammer kallan for varvtalet.

P9-15 Varvtalskalla 6

Installningsomrade: Ain-1, Ain-2,
Pulse

Bestammer kallan for varvtalet.

P9-16 Varvtalskalla 7

Installningsomrade: Ain-1, Ain-2,
Pulse

Bestammer kallan for varvtalet.

P9-17 Varvtalskalla 8

Installningsomrade: Ain-1, Ain-2,
Pulse

Bestammer kallan for varvtalet.

Parameter 1 0
Forklaring av parametrarna

installt varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
installt varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
installt varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
installt varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,

installt varvtal 1 — 8, d-Pot, PID, Sub-dr, F-bus, User,
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P9-18 — P9-20 ingang for val av varvtal

Den aktiva kallan for borvarvtalet kan valjas under drift med statusen hos parametrar-
na ovan for logikkalla. Borvarvtalen valjs enligt féljande logik:

P9-20

P9-18

Kalla borvarvtal

0

1 (P9-10)

P9-11)

P9-12)

P9-13)

P9-15)

P9-16)

0
0
0
1
1
1
1

0
1
0
1
0
1
0
1

2(
3(
4(
5 (P9-14)
6(
7
8 (

P9-17)

P9-18 Ingang for val av varvtal 0

Installningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Logikkalla bit O for val av borvarvtal.

P9-19 Ingang for val av varvtal 1

Installningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Logikkalla bit 1 for val av borvarvtal.

P9-20 Ingang for val av varvtal 2

Instéllningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
Logikkalla bit 2 for val av borvarvtal.

P9-21 — P9-23 ingang for val av installt varvtal

Om ett redan instéllt varvtal ska anvandas som bdrvarvtal kan det aktiva, instéllda
varvtalet valjas med hjalp av statusen hos den har parametern. Valet gors enligt fol-

jande logik:

P9-23

P9-22

P9-21

Forinstallt varvtal

0

0

1 (P2-01)

P2-02)

P2-03)

P2-04)

P2-06)

P2-07)

0
0
0
1
1
1
1

Al | OO~~~ O

0
1
0
1
0
1
0
1

2 (
3(
4 (
5 (P2-05)
6 (
7(
8 (

P2-08)

P9-21 Ingang 0 for val av instéllt varvtal
Instéllningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On
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Bestammer ingangskalla O for installt varvtal.

P9-22 Ingang 1 for val av instillt varvtal

Instaliningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Bestammer ingangskalla 1 for installt varvtal.

P9-23 Ingang 2 for val av instillt varvtal

Installningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8, On

Bestammer ingangskalla 2 for installt varvtal.

P9-24 Ingang for positiv stegning

Installningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Anger kallan for signalen for positiv stegning.
Stegningsvarvtalet anges i parameter P2-01.

P9-25 Ingang for negativ stegning

Installningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Anger kallan for signalen for negativ stegning.
Stegningsvarvtalet anges i parameter P2-01.

P9-26 Ingang for frigivning av referenskérning

Instéllningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Anger kallan for frigivningssignalen for referenskérning.

P9-27 Ingang for referensnock

Installningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Bestammer kallan for nockingangen.

P9-28 ingangskalla motorpotentiometer upp

Instéllningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Anger kallan for logiksignalen som 6kar borvarvtalet pa knappfaltet/motorpotentiome-

tern. Nar signalkallans logik ar 1 6kas vardet med rampen i P7-03.

P9-29 ingangskalla motorpotentiometer ner

Instéllningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Anger kallan for logiksignalen som minskar borvarvtalet pa knappfaltet/motorpotentio-
metern. Nar signalkallans logik ar 1 minskas vardet med vardet i P1-04.

Parameter
Forklaring av parametrarna

10
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Parameter
Forklaring av parametrarna

P9-30 granslagesbrytare medurs
Instéllningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Anger kallan for logiksignalen som begransar boérvarvtalet vid medursrotation. Nar sig-
nalkallans logik ar 1 och motorn roterar medurs sanks varvtalet till 0,0 Hz.

P9-31 granslagesbrytare moturs
Instéllningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

Anger kallan for logiksignalen som begransar bdrvarvtalet moturs. Nar signalkallans
logik &r 1 och motorn roterar moturs sanks varvtalet till 0,0 Hz.

P9-32 frigivning av andra retardationsramp, snabbstoppramp
Instéllningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8
Anger kallan for logiksignalen som friger den snabba retardationsrampen i P2-25.

P9-33 Ingangsval brandlage

Instéllningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5. Anger kallan for logiksigna-
len som aktiverar brandlaget for noddrift. Frekvensomformaren ignorerar da alla fel
och frankopplingar och gar vidare till den slutar fungera helt eller tills energin ar slut.

P9-34 PID fast borvardesreferens vald ingang 0
Instéllningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

P9-35 PID fast borvardesreferens vald ingang 1
Installningsomrade: OFF, din-1, din-2, din-3, din-4, din-5, din-6, din-7, din-8

OBS!

Nar P9-34 och P9-35 ar instéllda pa "OFF" kan parameter P3-14 — P3-16 inte anvan-
das.

jde

10.2.11 P1-15 funktionsval, digitala ingangar

Digitalingangsfunktionen pa frekvensomformaren kan programmeras av anvandaren,
dvs. anvandaren kan valja de funktioner som behdvs for tillampningen.

| tabellerna nedan visas funktionerna hos de digitala ingangarna utgaende fran vardet
pa parameter P1-12 (plint-/knappfalts-/SBus-styrning) och P-15 (val av digitala ut-
gangsfunktioner).

OBS!

Individuell konfiguration av de digitala ingangarna:

jde

For att de digital ingangarna ska kunna konfigureras individuellt maste parametern
P1-15 stallas in pa "0". Ingangsplintarna for DI1 — DI5 (med LTX-tillvalet DI1 — DI8)
har da "ingen funktion”.
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Frekvensomformardrift

Parameter

Forklaring av parametrarna

P1-15

Digital ingang 1

Digital ingang 2

Digital ingang 3

Analog ingang 1/
digital ingang 4

Analog ingang 2/
digital ingang 5

Anmarkningar/
forvalt virde

0 Ingen funktion Ingen funktion Ingen funktion Ingen funktion Ingen funktion Konfiguration via pa-
P9-xx P9-xx P9-xx P9-xx P9-xx rametergrupp P9-xx.
1 0: stopp (regle- 0: medursrotation |0: borvarvtal Analog 1 borvarvtal |0: forinstéllt varvtal |-
rsparr) 1: motursrotation |1: forinstallt varv- 1
1: start (frigivning) tal 1, 2 1: forinstallt varvtal
2
2 0: stopp (regle- 0: medursrotation |0: 6ppen 0: 6ppen 0: 6ppen forinstallt varvtal 1
rsparr) 1 motursrotation 4. gjyten 0: dppen 0: dppen forinstallt varvtal 2
1: start (frigivning) - - e on
0: 6ppen 1: sluten 0: 6ppen forinstallt varvtal 3
1: sluten 1: sluten 0: 6ppen forinstallt varvtal 4
0: 6ppen 0: 6ppen 1: sluten forinstallt varvtal 5
1: sluten 0: 6ppen 1: sluten forinstallt varvtal 6
0: 6ppen 1: sluten 1: sluten forinstallt varvtal 7
1: sluten 1: sluten 1: sluten forinstallt varvtal 8
3 0: stopp (regle- 0: medursrotation  |0: bérvarvtal Analog 1 bérvarvtal [Analog vridmomen- |-
rsparr) 1: motursrotation  |1: forinstallt varvtal tref.
1: start (frigivning) 1 Stall in P4-06 = 2.
4 0: stopp (regle- 0: medursrotation |0: bérvarvtal Analog 1 borvarvtal |0: retardationsramp |-
rsparr) 1: motursrotation 1: férinstallt varvtal 1
1: start (frigivning) 1 1: retardationsramp
2
5 0: stopp (regle- 0: medursrotation |0: bérvarvtal Analog 1 borvarvtal |Analog 2 bérvarvtal |-
rsparr) 1: motursrotation  |1: Analog ingang 2
1: start (frigivning)
6 0: stopp (regle- 0: medursrotation  |0: borvarvtal Analog 1 borvarvtal |Externt fel” —
rsparr) 1: motursrotation  |1: forinstallt varvtal 0: fel
1: start (frigivning) 1 1: start
7 0: stopp (regle- 0: medursrotation |0: 6ppen 0: 6ppen Externt fel" forinstallt varvtal 1
rsparr) 1 motursrotation 4. gjyten 0: dppen 0: fel forinstallt varvtal 2
1: start (frigivning) - 1: start o
0: 6ppen 1: sluten forinstallt varvtal 3
1: sluten 1: sluten forinstallt varvtal 4
8 0: stopp (regle- 0: medursrotation |0: 6ppen 0: 6ppen 0: retardationsramp  [forinstallt varvtal 1
rsparr) 1 motursrotation 4. gjyten 0: dppen 1 i forinstallt varvtal 2
1: start (frigivning) - 1: retardationsramp [——
0: 6ppen 1: sluten 2 forinstallt varvtal 3
1: sluten 1: sluten forinstallt varvtal 4
9 0: stopp (regle- 0: medursrotation |0: 6ppen 0: 6ppen 0: borvarvtal forinstallt varvtal 1
rsparr) o 1: motursrotation 1- sluten 0: 6ppen 1: forinstallt varvtal 1 torinstallt varvtal 2
1: start (frigivning) - -4 —
0: 6ppen 1: sluten forinstallt varvtal 3
1: sluten 1: sluten forinstallt varvtal 4
10 0: stopp (regle- 0: medursrotation |Slutande (N.O.) Slutande (N.O.) 0: borvarvtal -
rsparr) 1: motursrotation  [Nar den sluts 6kar |Nar den sluts mins- |1: forinstallt varvtal 1
1: start (frigivning) varvtalet. kar varvtalet.
11 0: stopp (regle- 0: stopp (regle- 0: borvarvtal Analog 1 borvarvtal |0: forinstallt varvtal 1 |—
rsparr) rsparr) 1: forinstallt varvtal 1: forinstallt varvtal 2
1: medursrotation  [1: motursrotation 1,2
12 0: stopp (regle- 0: stopp (regle- 0: dppen 0: dppen 0: 6ppen forinstallt varvtal 1
rsparr) _ rsparr) _ 1: sluten 0: 6ppen 0: 6ppen forinstallt varvtal 2
1: medursrotation  |1: motursrotation - " .
0: 6ppen 1: sluten 0: 6ppen forinstallt varvtal 3
1: sluten 1: sluten 0: 6ppen forinstallt varvtal 4
0: 6ppen 0: dppen 1: sluten forinstallt varvtal 5
1: sluten 0: 6ppen 1: sluten forinstallt varvtal 6
0: 6ppen 1: sluten 1: sluten forinstallt varvtal 7
1: sluten 1: sluten 1: sluten forinstallt varvtal 8
13 0: stopp (regle- 0: stopp (regle- 0: borvarvtal Analog 1 borvarvtal |Analog vridmoments-|—
rsparr) rsparr) 1: forinstallt varvtal referens
1: medursrotation  |1: motursrotation |1 Stall in P4-06 = 2.

10

Montage- och driftsinstruktion - MOVITRAC® LTP-B = | 7/



1

Parameter
Forklaring av parametrarna

P1-15 |Digital ingang 1 Digital ingang 2  |Digital ingdng 3  [Analog ingang 1/  [Analog ingang 2/ |Anmarkningar/
digital ingang 4 digital ingang 5 forvalt varde
14 0: stopp (regle- 0: stopp (regle- 0: borvarvtal Analog 1 bérvarvtal |0: retardationsramp |-
rsparr) rsparr) 1: forinstallt varvtal 1
1: medursrotation  [1: motursrotation |1 1: retardationsramp
2
15 0: stopp (regle- 0: stopp (regle- 0: borvarvtal Analog 1 borvarvtal |Analog 2 bérvarvtal |-
rsparr) rsparr) 1: Analog ingang 2
1: medursrotation  |1: motursrotation
16 0: stopp (regle- 0: stopp (regle- 0: bérvarvtal Analog 1 borvarvtal |Externt fel” —
rsparr) rsparr) 1: forinstallt varvtal 0: fel
1: medursrotation  |1: motursrotation |1 1: start
17 0: stopp (regle- 0: stopp (regle- 0: 6ppen 0: éppen Externt fel" forinstallt varvtal 1
rsparr) . rsparr) . 1: sluten 0: 6ppen 0: fel forinstallt varvtal 2
1: medursrotation |1: motursrotation - 1: start .
0: 6ppen 1: sluten forinstallt varvtal 3
1: sluten 1: sluten forinstallt varvtal 4
18 0: stopp (regle- 0: stopp (regle- 0: 6ppen 0: 6ppen 0: retardationsramp  [forinstallt varvtal 1
rsparr) . rsparr) . 1: sluten 0: 6ppen 1 . forinstallt varvtal 2
1: medursrotation |1: motursrotation - 1: retardationsramp [
0: 6ppen 1: sluten 2 forinstallt varvtal 3
1: sluten 1: sluten forinstallt varvtal 4
19 0: stopp (regle- 0: stopp (regle- 0: 6ppen 0: 6ppen 0: borvarvtal forinstallt varvtal 1
rsparr) rsparr) 1: sluten 0: 6ppen 1: forinstallt varvtal 1 \esrinstaiit varvtal 2
1: medursrotation  |1: motursrotation N -4 .
0: 6ppen 1: sluten forinstallt varvtal 3
1: sluten 1: sluten forinstallt varvtal 4
20 0: stopp (regle- 0: stopp (regle- Slutande (N.O.) Slutande (N.O.) 0: borvarvtal Anvands for drift
rsparr) rsparr) Nar den sluts 6kar |Nar den sluts mins- |1: forinstallt varvtal 1 |med motorpotentio-
1: medursrotation  |1: motursrotation  |varvtalet. kar varvtalet. meter.
21 0: stopp (regle- 0: stopp (regle- 0: stopp (regle- Analog 1 bérvarvtal |0: borvarvtal Funktionen ar akti-
rsparr) rsparr) rsparr) 1: forinstallt varvtal 1 [verad om P7-12 = 0.
1: medursrotation  |1: start 1: motursrotation
(sjalvhallande) (sjalvhallande)

1) Det externa felet definieras i parameter P2-33.

jde

OBS!

Nar en TF/TH anvands ska P2-33 stéllas in pa PTC-th. Observera
mationen i kapitlet "Motortemperaturskydd (TF/TH)” (-» B 48).

anslutningsinfor-
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11

11.1

11.2

Tekniska data

Tekniska data
Overensstammelse

Det har kapitlet innehaller tekniska data.

Overensstimmelse

Alla produkter uppfyller féljande internationella standarder:

+ CE-markning enligt lagspanningsdirektivet

« UL 508C effektomvandlare

+ EN 61800-3 Elektriska drivsystem med installbart varvtal, del 3

+ EN 61000-6/-2, -3, -4 Generella fordringar - Immunitet hos utrustning i industrimiljo

(EMC)

+ Kapslingsklass enligt NEMA 250, EN55011:2007

» Brannbarhetsklass enligt UL 94

* C-Tick
« cUL
* RoHs

» EAC (tekniska krav i tullunionen Ryssland, Kazakstan och Vitryssland)

OBS!

i Ett TUV-godkénnande fér STO-funktionen &r relevant for drivenheter med TUV-mar-
ket pa typskylten.

Miljovillkor

Omgivningstemperatur under drift

-10 °C till +50 °C for en switchfrekvens pa 2 kHz
(IP20)

-10 °C till +40 °C for en switchfrekvens pa 2 kHz
(IP55, NEMA 12K)

Max. kontaktbelastning som funk-
tion av omgivningstemperaturen

2,5 %/°C till 60 °C for byggstorlek 2 och 3 IP20
2,5 %/°C till 50 °C for byggstorlek 2 och 3 IP55
1,5 %/°C till 50 °C for byggstorlek 4-7 IP55

Forvaringstemperaturomrade

-40 °C till +60 °C

Maximal installationshéjd for drift
med nominella data

1000 m

Effektreducering pa hojder éver
1000 m

1 %/100 m till max. 2 000 m med UL och till max.
4 000 m utan UL

Maximal relativ fuktighet

95 % (kondens ej tillaten)

Standardkapslingens kapslings-
klass

IP20

Frekvensomformarens kapsling
har hogre kapslingsklass

IP55, NEMA 12K

11
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1 Tekniska data

Uteffekt och strombelastning

11.3  Uteffekt och strombelastning
"Horsepower" (HP) fastlaggs enligt féljande.
» 200 — 240 V-apparater: NEC2002, tabell 430-150, 230 V
» 380 — 480 V-apparater: NEC2002, tabell 430-150, 460 V
» 500 — 600 -apparater: NEC2002, tabell 430-150, 575 V
11.3.1  Enfassystem 200 — 240 V AC
OBS!
i Ledarareorna och sékringarna som rekommenderas nedan galler for kopparledningar
med PVC-isolering och dragning i kabelkanaler vid 25 °C omgivningstemperatur. Vid
avsakring och val av nat- och motorkablar ska nationella och anldggningsspecifika fo-
reskrifter foljas.
MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklass C1 enligt EN 61800-3
Effekt i kW 0,75 1,5 2,2
IP20-/NEMA 1-kapsling Typ |MC LTP-B.. 0008-2B1-4-00 0015-2B1-4-00 0022-2B1-4-00
Artikelnummer 18251382 18251528 18251641
IP55-/NEMA 12K-kapsling  [Typ |MC LTP-B.. 0008-2B1-4-10 0015-2B1-4-10 0022-2B1-4-10
Artikelnummer 18251390 18251536 18251668
Natspanning U,.4mne €nligt EN 50160 vV 1 x 200 — 240 AC 10 %
Natfrekvens figning Hz 50/60 15 %
Rekommenderad area for natkabel mm? 1,5 2,5
AWG 14 12
Natsakring A 16 25 (35)"
Nominell instréom A 8,5 13,9 19,5
Rekommenderad motoreffekt kW 0,75 1,5 2,2
HP 1 2 3
Utspénning Umotor \4 3x20- Uledninq
Utstrém A 4,3 7 10,5
Max. utfrekvens Hz 500
Ledararea, motorkabel Cu 75C mm? 1,5 2,5
AWG 14 12
Max. motorkabellangd Skarmad m 100
Oskarmad 150
Byggstorlek 2
Varmeforlust vid nominell uteffekt w 22 | 45 66
Min. bromsmotstand Q 27
Atdragningsmoment Nm/lb..in 1/9
Max. apparatplintsarea AWG 8
mm? 10
Max. styrplintsarea AWG 30-12
mm? 0,05-2,5

1) Rekommenderade varden fér UL-kompabilitet

170  Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAG® LTP-B

21271054/SV - 01/2015



21271054/SV — 01/2015

11.3.2

Byggstorlek 2 och 3

Trefassystem 200-240 V AC

Tekniska data
Uteffekt och strombelastning

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklass C2 enligt EN 61800-3

Effekt i kW 0,75 1,5 2,2 3 4 5,5
IP20-/ Typ |MC LTP-B.. |0008-2A3-4-00|0015-2A3-4-00|0022-2A3-4-00|0030-2A3-4-00{0040-2A3-4-00|0055-2A3-4-00
Eai“é'ﬁ ;' Artikelnummer 18251358 18251471 18251617 18251722 18251765 18251846
IP55-/ Typ |MC LTP-B.. |0008-2A3-4-10|0015-2A3-4-10|0022-2A3-4-10|0030-2A3-4-10{0040-2A3-4-10|0055-2A3-4-10
Eai“é'ﬁ ;2"' Artikelnummer 18251366 | 18251498 | 18251625 | 18251730 | 18251773 | 18251854
Natspanning U egning nligt [V 3 x200-240 AC £10 %
EN 50160
Natfrekvens fiuing Hz 50/60 £5 %
Rekommenderad area fér  |mm? 1,5 2,5 4,0 6,0
nétkabel AWG 16 14 12 10
Natsakring A 10 16 20 (35)" 25 (35)" 35
Nominell instrom A 4.5 7,3 11 16,1 18,8 24,8
Rekommenderad motor- kW 0,75 1,5 2,2 3 4 5,5
effekt HP 1 2 3 4 5 75
Utspanning U V 3 % 20 - Upegning
Utstréom A 4,3 7 10,5 14 18 24
Max. utfrekvens Hz 500
Ledararea, motorkabel mm? 1,5 2,5 4,0 6,0
Cu75C AWG 16 14 12 10
Max. motor-|Skarmad m 100
kabellangd | osksrmad 150
Byggstorlek 2 3 3/4?
Varmeforlust vid nominell (W 22 45 66 90 120 165
uteffekt
Min. bromsmotstand Q 27 22
Atdragningsmoment Nm/lb..in 1/9
Max. apparatplintsarea AWG 8 8/6%

mm? 10 10/162
Max. styrplintsarea AWG 30-12

mm? 0,056-2,5

1) Rekommenderade varden for UL-kompabilitet
2) IP20-kapsling: Byggstorlek 3/IP55-kapsling: Byggstorlek 4
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Tekniska data

Uteffekt och strombelastning

Byggstorlek 4 och 5

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklass C2 enligt EN 61800-3

Effekt i kW 7,5 1 15 18,5
IP55-/NEMA 12K- |Typ |MC LTP-B..| 0075-2A3-4-10 0110-2A3-4-10 0150-2A3-4-10 0185-2A3-4-10
kapsling Artikelnummer 18251919 18251978 18252036 18252060
Nétspanning U,.gnine €nligt EN 50160 [V 3 x 200 — 240 AC +10 %
Natfrekvens figning Hz 50/60 +5 %
Rekommenderad area for natkabel |mm? 10 16 25 35
AWG 8 6 4 2
Natsakring A 50 63 80 100
Nominell instrém A 40 47,1 62,4 74,1
Rekommenderad motoreffekt kW 7,5 11 15 18,5
HP 10 15 20 25
Utspanning U,.or V 3 x 20 - Upegning
Utstrom A 39 46 | 61 72
Max. utfrekvens Hz 500
Ledararea, motorkabel Cu 75C mm? 10 16 25 35
AWG 8 6 4 2
Max. motorkabel-  |Skarmad m 100
langd Oskérmad 150
Byggstorlek 4 5
Varmeforlust vid nominell uteffekt  |W 225 330 450 555
Min. bromsmotstand Q 22 12 6
Atdragningsmoment Nm/lb..in 4/35 15/133
Max. apparatplintsarea AWG 6 2
mm? 16 35
Max. styrplintsarea AWG 30-12
mm? 0,05-2,5
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Tekniska data

Uteffekt och strémbelastning

Byggstorlek 6

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklass C2 enligt EN 61800-3

Effekt i kW 22 30 37 45
IP55-/NEMA 12K- |Typ |MC LTP-B..| 0220-2A3-4-10 0300-2A3-4-10 0370-2A3-4-10 0450-2A3-4-10
kapsling Artikelnummer 18252087 18252117 18252141 18252176
Nétspanning U,.gnine €nligt EN 50160 [V 3 x 200 — 240 AC +10 %
Natfrekvens figning Hz 50/60 +5 %
Rekommenderad area for natkabel |mm? 35 50 95

AWG 2 1 3/0
Natsakring A 100 150 200
Nominell instrém A 92,3 112,7 153,5 183,8
Rekommenderad motoreffekt kW 22 30 37 45

HP 30 40 50 60
Utspanning U,.or V 3 x 20 - Upegning
Utstrom A 90 110 150 180
Max. utfrekvens Hz 500
Ledararea, motorkabel Cu 75C mm? 35 50 95

AWG 2 1 3/0
Max. motorkabel-  |Skarmad m 100
langd Oskérmad 150
Byggstorlek 6
Varmeforlust vid nominell uteffekt  |W 660 900 | 1110 | 1350
Min. bromsmotstand Q 6 3
Atdragningsmoment Nm/Ib.in 201177
Max. apparatplintsarea AWG -

Skruvar M10 med mutter max. 95 mm?
Bromsmotstandsanslutning M8 max. 70 mm?
Kabelsko DIN 46235

Max. styrplintsarea AWG 30-12

mm? 0,056-2,5

EURODRIVE
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1 1 Tekniska data
Uteffekt och strombelastning

Byggstorlek 7
MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklass C2 enligt EN 61800-3
Effekt i kW 55 75
IP55-/NEMA 12K-kapsling Typ |MC LTP-B.. 0550-2A3-4-10 0750-2A3-4-10
Artikelnummer 18252206 18252230
Natspanning U4, €nligt EN 50160 V 3 x 200 — 240 AC +10 %
Natfrekvens figning Hz 50/60 £5 %
Rekommenderad area for natkabel mm? 120 150
AWG 4/0 -
Natsakring A 250 315
Nominell instrém A 206,2 252,8
Rekommenderad motoreffekt kW 55 75
HP 75 100
Utspanning U,.or V 3 % 20 - Ujegning
Utstrom A 202 | 248
Max. utfrekvens Hz 500
Ledararea, motorkabel Cu 75C mm? 120 150
AWG 4/0 -
Max. motorkabellangd Skarmad m 100
Oskarmad 150
Byggstorlek 7
Varmeforlust vid nominell uteffekt W 1650 | 2250
Min. bromsmotstand Q 3
Atdragningsmoment Nm/Ib,.in 20/177
Max. apparatplintsarea AWG -
Skruvar M10 med mutter max. 95 mm?
Bromsmotstandsanslutning M8 max. 70 mm?
Kabelsko DIN 46235
Max. styrplintsarea AWG 30-12
mm? 0,056-25

21271054/SV - 01/2015
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Tekniska data 1 1
Uteffekt och strombelastning

11.3.3 Trefassystem 380 — 480 V AC

Byggstorlek 2 och 3

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklass C2 enligt EN 61800-3
Effekt i kW 0,75 1,5 2,2 4 5,5 7,5 11

IP20-/ |Typ MC 0008-5A3-4-00|0015-5A3-4-00{0022-5A3-4-00|0040-5A3-4-00|0055-5A3-4-00(0075-5A3-4-00|0110-5A3-4-00
NEMA LTP-B..

1-kaps- | Artikelnummer 18251412 18251552 18251684 18251803 18251870 18251927 18251986

IP55-/ (Typ MC 0008-5A3-4-10|0015-5A3-4-10{0022-5A3-4-10|0040-5A3-4-10|0055-5A3-4-10/0075-5A3-4-10|0110-5A3-4-10
NEMA LTP-B..

Artikelnummer 18251420 18251560 18251692 18251811 18251889 18251935 18251994

Natspanning \% 3 x380-480 AC 10 %
UIedning en“gt
EN 50160
Natfrekvens Hz 50/60 5 %
fIedning
Rekommende- |[mm? 1,5 2,5 6
rad area for nat- AWG 16 14 10
kabel
Natsakring A 10 16 (15)" 16 20 35
Nominell in- A 2,4 4,3 6,1 9,8 14,6 18,1 24,7
stréom
Rekommende- |kW 0,75 1,5 2,2 4 55 7,5 11
rad motoreffekt HP 1 2 3 5 75 10 15
Utspanning V 3 % 20 - Ujegning

motor
Utstrom A 2,2 41 5,8 9,5 14 18 24
Max. utfrekvens |Hz 500
Ledararea, mm? 1,5 2,5 6
motorkabel AWG 16 14 10
Cu 75C
Max. Skar- |m 100
motor- |mad
kabel- | ogkar- 150
langd | mad
Byggstorlek 2 3 3/4?
Varmeforlust vid |W 22 45 66 120 165 225 330
nominell uteffekt
Min. bromsmot- |Q 68 39
stand
Atdragningsmo- [Nm/ 1/9 1/9
ment Ibe.in (4/35)?
Max. apparat- [AWG 8 8/62
plintsarea mm? 10 10/16?
Max. styrplintsa-| AWG 30-12
rea mm?2 0,05-2,5

1) Rekommenderade varden fér UL-kompabilitet
2) IP20-kapsling: Byggstorlek 3/IP55-kapsling: Byggstorlek 4
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Tekniska data

Uteffekt och strombelastning

Byggstorlek 4 och 5

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklass C2 enligt EN 61800-3

Effekt i kW 15 18,5 22 30 37

IP55-/ Typ |MC LTP-B.. | 0150-5A3-4-10 | 0185-5A3-4-10 | 0220-5A3-4-10 | 0300-5A3-4-10 | 0370-5A3-4-10
Eai“ﬁﬁ ;2'(' Artikelnummer 18252044 18252079 18252095 18252125 18252168
Natspanning Uegning enligt \% 3 x 380 —480 AC £10 %
EN 50160
Natfrekvens fiogning Hz 50/60 5 %
Rekommenderad area for mm? 6 10 16 25 35
natkabel AWG 10 8 6 4 2
Natsakring A 35 50 63 80 100
Nominell instrém A 30,8 40 47,1 62,8 73,8
Rekommenderad motoreffekt |kW 15 18,5 22 30 37

HP 20 25 30 40 50
Utspanning U,q.or \ 3 % 20 - Ujegning
Utstrom A 30 39 46 61 72
Max. utfrekvens Hz 500
Ledararea, motorkabel mm? 6 10 16 25 35
Cu7sC AWG 10 8 6 4 2
Max. motor-|Skarmad m 100
kabellangd |oskarmad 150
Byggstorlek 4 5
Varmeforlust vid nominell ut- (W 450 555 660 900 1110
effekt
Min. bromsmotstand Q 22 12
Atdragningsmoment Nm/Ib.in 4/35 15/133
Max. apparatplintsarea AWG 6 2

mm? 16 35
Max. styrplintsarea AWG 30-12

mm? 0,05-2,5

176  Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAG® LTP-B
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Tekniska data

Uteffekt och strémbelastning

Byggstorlek 6
MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklass C2 enligt EN 61800-3
Effekt i kW 45 55 75 90

IP55-/ Typ |MC LTP-B.. 0450-5A3-4-10 0550-5A3-4-10 0750-5A3-4-10 0900-5A3-4-10
NEMA 12K-|Artikelnummer 18252184 18252214 18252249 18252273
kapsling
Natspanning Uegning enligt \ 3 x 380 —480 AC £10 %
EN 50160
Natfrekvens fiogning Hz 50/60 5 %
Rekommenderad area for mm? 50 70 95 120
natkabel AWG 1 2/0 3/0 4/0
Natsakring A 125 150 200 250
Nominell instrém A 92,2 112,5 153,2 183,7
Rekommenderad motoreffekt kW 45 55 75 90

HP 60 75 100 150
Utspanning U,.or \ 3 % 20 - Ujegning
Utstrom A 90 110 | 150 180
Max. utfrekvens Hz 500
Ledararea, motorkabel mm? 50 70 95 120
Cu75C AWG 1 2/0 3/0 410
Max. motor-|Skarmad m 100
kabellangd |oskarmad 150
Byggstorlek 6
Varmeforlust vid nominell ut- W 1350 1650 2250 2700
effekt
Min. bromsmotstand Q 6
Atdragningsmoment Nm/lb.in 20/177
Max. apparatplintsarea AWG -

Skruvar M10 med mutter max. 95 mm?
Bromsmotstandsanslutning M8 max. 70 mm?
Kabelsko DIN 46235

Max. styrplintsarea AWG 30-12

mm? 0,06-2,5

EURODRIVE
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Tekniska data
Uteffekt och strombelastning

Byggstorlek 7
MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklass C2 enligt EN 61800-3
Effekt i kW 110 132 160
IP55-/NEMA 12K-kapsling Typ |MC LTP-B.. 1100-5A3-4-10 1320-5A3-4-10 1600-5A3-4-10
Artikelnummer 18252303 18252311 18252346
Natspanning U,.4.nq €nligt EN 50160 V 3 x 380 —480 AC +10 %
Natfrekvens figning Hz 50/60 +5 %
Rekommenderad area for natkabel mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Natsakring A 250 315 355
Nominell instrém A 205,9 2445 307,8
Rekommenderad motoreffekt kW 110 132 160
HP 175 200 250
Utspanning U,.or V 3 % 20 - Ujegning
Utstrom A 202 240 302
Max. utfrekvens Hz 500
Ledararea, motorkabel Cu 75C mm? 120 150 185
AWG 4/0 - -
Max. motorkabellangd Skarmad m 100
Oskarmad 150
Byggstorlek 7
Varmeforiust vid nominell uteffekt W 3300 | 3960 | 4800
Min. bromsmotstand Q 6
Atdragningsmoment Nm/Ib.in 20/177
Max. apparatplintsarea AWG -
Skruvar M10 med mutter max. 95 mm?
Bromsmotstandsanslutning M8 max. 70 mm?
Kabelsko DIN 46235
Max. styrplintsarea AWG 30-12
mm? 0,056-25

178  Montage- och driftsinstruktion - MOVITRAG® LTP-B
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11.3.4 Trefassystem 500 — 600 V AC

Tekniska data
Uteffekt och strombelastning

Byggstorlek 2
MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklass 0 enligt EN 61800-3

Effekt i kW 0,75 1,5 2,2 4 5,5
IP20-/ Typ |MC LTP-B..| 0008-603-4-00 | 0015-603-4-00 | 0022-603-4-00 | 0040-603-4-00 | 0055-603-4-00
Eai“é'ﬁ ;' Artikelnummer 18251447 18251587 18251714 18410812 18410839
IP55-/ Typ |MC LTP-B..| 0008-603-4-10 | 0015-603-4-10 | 0022-603-4-10 | 0040-603-4-10 | 0055-603-4-10
I’jai“é'ﬁ ;2"' Artikelnummer 18251455 18251595 18410804 18410820 18410847
Natspanning Ujeqning enligt \% 3 x 500 - 600 AC 10 %
EN 50160
Natfrekvens fiuing Hz 50/60 +5 %
Rekommenderad area for natka- |mm? 1,5 2,5
bel AWG 16 14
Natsakring A 10/(6)" 10 16/(15)"
Nominell instrém A 2,5 3,7 4,9 7,8 10,8
Rekommenderad motoreffekt kW 0,75 1,5 2,2 4 5,5

HP 1 2 3 5 7,5
Utspanning U V 3 % 20 - Ujggning
Utstrom A 2,1 3,1 4.1 6,5 9
Max. utfrekvens Hz 500
Ledararea, motorkabel Cu 75C mm? 1,5 2,5

AWG 16 14
Max. motor-|Skarmad m 100
kabellangd |oskarmad 150
Byggstorlek 2
Varmefériust vid nominell uteffekt W 22 45 | 66 | 120 165
Min. bromsmotstand Q 68
Atdragningsmoment Nm/Ib.in 1/9
Max. apparatplintsarea AWG 8

mm? 10
Max. styrplintsarea AWG 30-12

mm? 0,05-2,5

1) Rekommenderade varden fér UL-6verensstdmmelse inom parentes
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Tekniska data

Uteffekt och strombelastning

Byggstorlek 3 och 4

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklass 0 enligt EN 61800-3

Effekt i KW 7,5 11 15 18,5 22 30
1P20-/ Typ IMC LTP-B..|0075-603-4-00|0110-603-4-00|0150-603-4-00 - - -
NEMA 1- | Artikelnummer 18410855 18410863 18410871 - - -
kapsling
IP55-/ Typ [MC LTP-B..|0075-603-4-10|0110-603-4-10|0150-603-4-10/0185-603-4-100220-603-4-10|0300-603-4-10
I’:‘ai“s"ﬁ ;2"‘ Artikelnummer 18251951 18252028 18252052 18410898 18252109 18252133

Natspanning U egning €nligt [V 3 x 500 — 600 AC +10 %
EN 50160
Natfrekvens fiogning Hz 50/60 +5 %
Rekommenderad area for  |mm? 2,5 4 6 10 14
natkabel AWG 14 12 10 8 6
Natsakring A 20 25/(30)" 35 40/(45)" 50/(60)" 63/(70)"
Nominell instrém A 14,4 20,6 26,7 34 41,2 49,5
Rekommenderad motor- kW 7,5 11 15 18,5 22 30
effekt HP 10 15 20 25 30 40
Utspanning U or V 3 % 20 - Ujegning
Utstrom A 12 17 22 28 34 43
Max. utfrekvens Hz 500
Ledararea, motorkabel mm? 2,5 4 6 10 14
Cu75C AWG 14 12 10 8 6
Max. motor-|Skarmad m 100
kabellangd |oskarmad 150
Byggstorlek 3 3/4? 4
Varmeforlust vid nominell (W 225 330 450 555 660 900
uteffekt
Min. bromsmotstand Q 39 22
Atdragningsmoment Nm/lb..in 1/9 1/9 4/35
(4/35)?

Max. apparatplintsarea AWG 8 8/62 6

mm? 10 10/16? 16
Max. styrplintsarea AWG 30-12

mm? 0,05-2,5

1) Rekommenderade varden for UL-6verensstdmmelse inom parentes
2) IP20-kapsling: Byggstorlek 3/IP55-kapsling: Byggstorlek 4

18()  Montage- och driftsinstruktion - MOVITRAG® LTP-B
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Byggstorlek 5 och 6

Tekni

ska data

Uteffekt och strombelastning

MOVITRAC® LTP-B — EMC-filterklass 0 enligt EN 61800-3

Effekt i kW 37 45 55 75 90 110
IP55-/ Typ |MC LTP-B.. |[0370-603-4-10 [0450-603-4-10|0550-603-4-10|0750-603-4-10|0900-603-4-10|1100-603-4-10
":‘ai“é'lfi’;] ;2"' Artikelnummer 18410901 18252192 | 18252222 | 18252257 | 18252281 18410928
Natspanning Uyegning €nligt [V 3 x 500 — 600 AC +10 %
EN 50160
Natfrekvens fiogning Hz 50/60 £5 %
Rekommenderad area for |mm? 25 35 50 70 95
natkabel AWG 4 2 1 2/0 3/0
Natsakring A 80 100 125/(150)" 160/(175)" 200
Nominell instrém A 62,2 75,8 90,9 108,2 127,7 158,4
Rekommenderad motor- kW 37 45 55 75 90 110
effekt HP 50 60 75 100 125 150
Utspanning U, ,qr \ 3 % 20 - Ujegning
Utstrom A 54 65 78 105 130 150
Max. utfrekvens Hz 500
Ledararea, motorkabel mm? 25 35 50 70 95
Cu75C AWG 4 2 1 2/0 3/0
Max. motor-|Skarmad m 100
kabellangd |oskzrmad 150
Byggstorlek 5 6
Varmeforlust vid nominell  |W 1110 1350 1650 2250 2700 3300
uteffekt
Min. bromsmotstand Q 22 12 6
Atdragningsmoment Nm/Ib.in 15/133 201177
Max. apparatplintsarea AWG 2 -

mm? 35 Skruvar M10 med mutter max. 95 mm?

Bromsmotstandsanslutning M8 max. 70 mm?
Kabelsko DIN 46235

Max. styrplintsarea AWG 30-12

mm? 0,056-2,5

1) Rekommenderade varden for UL-Gverensstdmmelse inom parentes
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Forsakran om overensstammelse

12 Forsakran om overensstammelse

EG-forsakran om

overensstammelse EURODRIVE
Oversittning av originaltexten 901790012
SEW EURODRIVE GmbH & Co KG " *
Ernst-Blickle-Strae 42, D-76646 Bruchsal S w8
Denna forsdkran om dverensstammelse ar utfardad pa tillverkarens eget ansvar for foljande
produkter

Frekvensomformare i serie MOVITRAC® LTP-B

i enlighet med

Lagspéanningsdirektivet 2006/95/EG

EMC-direktivet 2004/108/EG 4)
tillampade harmoniserande EN 61800-5-1:2007

standarder: EN 60204-1:2006 + A1:2009

EN 61800-3:2004 + A1:2012
EN 55011:2009 + A1:2010

4) Angivna produkter ar i enlighet med EMC-direktivet inga produkter som kan drivas sjalvstandigt.
Produkten kan bedémas ur EMC-synpunkt forst efter inbyggnad i ett totalt system. Beddmningen har
gjorts for en typisk anlaggningskonstellation, dock inte fér den separata produkten.

Bruchsal 09.03.2015

Johann Soder
Ort Datum VD teknik a) b)

a) Med fullmakt att underteckna denna férsékran i tillverkarens namn
b) Med fullmakt att sammanstalla teknisk dokumentation och har samma adress som tillverkaren

Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAC® LTP-B
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Adresslista

13 Adresslista

|Tyskland

Huvudkontor Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Fabrik Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Forsaljning D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de

Boxadress
Postfach 3023 — D-76642 Bruchsal

sew@sew-eurodrive.de

Fabrik / Industrivaxlar Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel.. +49 7251 75-0
Christian-Pahr-Str. 10 Fax +49 7251 75-2970
D-76646 Bruchsal

Fabrik Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-StralRe 1 Fax +49 7251-2970
D-76676 Graben-Neudorf
Boxadress
Postfach 1220 — D-76671 Graben-Neudorf

Ostringen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG, Werk Tel. +49 7253 9254-0

Ostringen Fax +49 7253 9254-90
Franz-Gurk-Strafle 2 oestringen@sew-eurodrive.de
D-76684 Ostringen

Service Competence  Mechanics/ SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Center Mechatronics

Ernst-Blickle-Stralle 1
D-76676 Graben-Neudorf

Fax +49 7251 75-1711
scc-mechanik@sew-eurodrive.de

Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal scc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Technology Nord SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Center Alte Ricklinger StralRe 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (Hannover) dtc-nord@sew-eurodrive.de
Ost SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (Zwickau) dtc-ost@sew-eurodrive.de
Syd SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (Muinchen) dtc-sued@sew-eurodrive.de
Vast SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (Dusseldorf) dtc-west@sew-eurodrive.de
Drive Center Berlin SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 306331131-30
Alexander-Meif3ner-Stralle 44 Fax +49 306331131-36
D-12526 Berlin dc-berlin@sew-eurodrive.de
Saarland SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6831 48946 10
Gottlieb-Daimler-Stralie 4 Fax +49 6831 48946 13
D-66773 Schwalbach Saar — Hilzweiler dc-saarland@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstrale 18 Fax +49 7348 9885-90
D-89160 Dornstadt dc-ulm@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60

Nurnbergerstral’e 118
D-97076 Wirzburg-Lengfeld

Fax +49 931 27886-66
dc-wuerzburg@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24-h-telefonberedskap

+49 800 SEWHELP
+49 800 7394357

Frankrike
Fabrik Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Forsaljning 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Service B. P. 20185 http://www.usocome.com

F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrik Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00

Zone industrielle

Technopdle Forbach Sud

B. P. 30269

F-57604 Forbach Cedex

Brumath SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 37 48 48

1 rue de Bruxelles
F-67670 Mommenheim

Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAC® LTP-B
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1 3 Adresslista

Frankrike
Montering Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Forsaljning Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Service 62 avenue de Magellan — B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 721537 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +332 4078 42 00
Parc d’activités de la forét Fax +33 240 78 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 164 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Algeriet
Forsaljning Alger REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue http://www.reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger info@reducom-dz.com
Argentina
Montering Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Forsaljning Ruta Panamericana Km 37.5, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
(B1619IEA) Centro Industrial Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Prov. de Buenos Aires sewar@sew-eurodrive.com.ar
Australien
Montering Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Forsaljning 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Service Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Bangladesh
Forsaljning Bangladesh ~ SEW-EURODRIVE INDIA PRIVATE LIMITED Tel. +88 01729 097309
345 DIT Road salesdhaka@seweurodrivebangla-
East Rampura desh.com
Dhaka-1219, Bangladesh
Belgien
Montering Bryssel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Forsaljning Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Service Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Competence Industrivaxlar SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Center Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Brasilien
Fabrik Sé&o Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3835-8000
Forsaljning Estrada Municipal José Rubim, 205 — Rodovia sew@sew.com.br
Service Santos Dumont Km 49
Indaiatuba — 13347-510 — SP
Montering Rio Claro SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 19 3522-3100
Forsaljning Rodovia Washington Luiz, Km 172 Fax +55 19 3524-6653
Service Condominio Industrial Conpark montadora.rc@sew.com.br
Caixa Postal: 327
13501-600 — Rio Claro / SP
Joinville SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 47 3027-6886

Rua Dona Francisca, 12.346 — Pirabeiraba

89239-270 — Joinville / SC

184 Montage- och driftsinstruktion — MOVITRAG® LTP-B
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Adresslista

Bulgarien
Forsaljning Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Chile
Montering Santiago de =~ SEW-EURODRIVE CHILE LTDA Tel. +56 2 2757 7000
Forsaljning Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 2757 7001
Service Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Boxadress
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Colombia
Montering Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Forsaljning Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Service Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sew@sew-eurodrive.com.co
Danmark
Montering Képenhamn  SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 95 8500
Forsaljning Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Service DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egypten
Forsaljning Kairo Copam Egypt Tel. +20 222566299
Service for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST http://www.copam-egypt.com
Heliopolis, Cairo copam@copam-egypt.com
Elfenbenskusten
Forsaljning Abidjan SEW-EURODRIVE SARL Tel. +225 21 21 81 05
Ivory Coast Fax +225 21 25 30 47
Rue des Pécheurs, Zone 3 info@sew-eurodrive.ci
26 BP 916 Abidjan 26 http://www.sew-eurodrive.ci
Estland
Forsaljning Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kila, Rae vald, Harjumaa http://www.alas-kuul.ee
veiko.soots@alas-kuul.ee
Filippinerna
Forsaljning Makati P.T. Cerna Corporation Tel. +63 2 519 6214
4137 Ponte St., Brgy. Sta. Cruz Fax +63 2 890 2802
Makati City 1205 mech_drive_sys@ptcerna.com
http://www.ptcerna.com
Finland
Montering Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Forsaljning Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Service FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Service Hollola SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Keskikankaantie 21 Fax +358 3 780-6211
FIN-15860 Hollola http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Fabrik Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montering Santasalonkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310

F1-03620 Karkkila, 03601 Karkkila

http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi

Forenade arabemiraten

Forsaljning
Service

Sharjah

Copam Middle East (FZC)

Sharjah Airport International Free Zone
P.O. Box 120709

Sharjah

Tel. +971 6 5578-488
Fax +971 6 5578-499
copam_me@eim.ae
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|Gabon

representeras av Tyskland.

|Grek|and
Forsaljning Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Indien
Huvudkontor Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200
Montering Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 3045300
Forsaljning POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Service Gujarat salesvadodara@seweurodrivein-
dia.com
Montering Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Forsaljning Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il  Fax +91 44 37188811
Service Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 21 35301400
Plant: Plot No. D236/1, salespune@seweurodriveindia.com
Chakan Industrial Area Phase- I,
Warale, Tal- Khed,
Pune-410501, Maharashtra
Indonesien
Forsaljning Jakarta PT. Cahaya Sukses Abadi Tel. +62 21 65310599
Komplek Rukan Puri Mutiara Blok A no 99, Fax +62 21 65310600
Sunter csajkt@cbn.net.id
Jakarta 14350
Jakarta PT. Agrindo Putra Lestari Tel. +62 21 2921-8899
JL.Pantai Indah Selatan, Komplek Sentra In-  Fax +62 21 2921-8988
dustri Terpadu, Pantai indah Kapuk Tahap Ill, aplindo@indosat.net.id
Blok E No. 27 http://www.aplindo.com
Jakarta 14470
Medan PT. Serumpun Indah Lestari Tel. +62 61 687 1221
JI.Pulau Solor no. 8, Kawasan Industri Medan Fax +62 61 6871429 / +62 61
Il 6871458 / +62 61 30008041
Medan 20252 sil@serumpunindah.com
serumpunindah@yahoo.com
http://www.serumpunindah.com
Surabaya PT. TRIAGRI JAYA ABADI Tel. +62 31 5990128
JI. Sukosemolo No. 63, Galaxi Bumi Permai G6 Fax +62 31 5962666
No. 11 sales@triagri.co.id
Surabaya 60111 http://www.triagri.co.id
Surabaya CV. Multi Mas Tel. +62 31 5458589
JI. Raden Saleh 43A Kav. 18 Fax +62 31 5317220
Surabaya 60174 sianhwa@sby.centrin.net.id
http://www.cvmultimas.com
Irland
Forsaljning Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Service 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate http://www.alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 info@alperton.ie
Island
Forsaljning Reykjavik Varma & Vélaverk ehf. Tel. +354 585 1070
Knarrarvogi 4 Fax +354 585)1071
1S-104 Reykjavik http://www.varmaverk.is
vov@Vvov.is
Israel
Forsaljning Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511

Ahofer Str 34B / 228
58858 Holon
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Italien

Montering Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801

Forsaljning Via Bernini,14 Fax +39 02 96 79 97 81

Service 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it

Japan

Montering Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811

Forsaljning 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814

Service Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

|Kamerun |

representeras av Tyskland.

|Kanada |
Montering Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Forsaljning 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Service Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Kazakstan
Forsaljning Almaty SEW-EURODRIVE LLP Tel. +7 (727) 238 1404
291-291A, Tole bi street Fax +7 (727) 243 2696
050031, Almaty http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
Tasjkent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Fax +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Ulan Bator SEW-EURODRIVE LLP Tel. +976-77109997
Representative office in Mongolia Fax +976-77109997
Suite 407, Tushig Centre http://www.sew-eurodrive.mn
Seoul street 23, sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14250
|Kenya |
representeras av Tanzania.
|Kina |
Fabrik Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montering No. 78, 13th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Forsaljning Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.cn
Service info@sew-eurodrive.cn
Montering Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Forsaljning 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Service Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538

10A-2, 6th Road

Shenyang Economic Technological Develop-
ment Area

Shenyang, 110141

Fax +86 24 25382580
shenyang@sew-eurodrive.cn
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Kina
Taiyuan SEW-EURODRIVE (Taiyuan) Co,. Ltd. Tel. +86-351-7117520
No.3, HuaZhang Street, Fax +86-351-7117522
TaiYuan Economic & Technical Development taiyuan@sew-eurodrive.cn
Zone
ShanXi, 030032
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Forsaljning Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Service Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Kroatien
Forsaljning Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Service Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Lettland
Forsaljning Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.ee
info@alas-kuul.com
Libanon
Forsaljning Libanon Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Forsaljning / Jordani-  Beirut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
en / Kuwait / Saudiara- Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
bien / Syrien B. P. 55-378 http://www.medrives.com
Beirut info@medrives.com
Litauen
Forsaljning Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus http://www.sew-eurodrive.lt
irmantas@irseva.lt
Luxemburg
Montering Bryssel SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Forsaljning Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Service Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Madagaskar
Forsaljning Antananarivo Ocean Trade Tel. +261 20 2330303
BP21bis. Andraharo Fax +261 20 2330330
Antananarivo oceantrabp@moov.mg
101 Madagascar
Makedonien
Forsaljning Skopje Boznos DOOEL Tel. +389 23256553
Dime Anicin 2A/7A Fax +389 23256554
1000 Skopje http://www.boznos.mk
Malaysia
Montering Johor SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Forsaljning No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Service 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my

West Malaysia
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Marocko
Forsaljning Mohammedia SEW-EURODRIVE SARL Tel. +212 523 32 27 80/81
Service 2 bis, Rue Al Jahid Fax +212 523 32 27 89
28810 Mohammedia http://www.sew-eurodrive.ma
sew@sew-eurodrive.ma
Mexiko
Montering Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Forsaljning SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Service Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Mongoliet
Teknisk byra Ulan Bator SEW-EURODRIVE LLP Tel. +976-77109997
Representative office in Mongolia Fax +976-77109997
Suite 407, Tushig Centre http://www.sew-eurodrive.mn
Seoul street 23, sew@sew-eurodrive.mn
Sukhbaatar district,
Ulaanbaatar 14250
Namibia
Forsaljning Swakopmund DB Mining & Industrial Services Tel. +264 64 462 738
Einstein Street Fax +264 64 462 734
Strauss Industrial Park anton@dbminingnam.com
Unit1
Swakopmund
Nederlanderna
Montering Rotterdam SEW-EURODRIVE B.V. Tel. +31 10 4463-700
Forsaljning Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Service NL-3044 AS Rotterdam Service: 0800-SEWHELP
Postbus 10085 http://www.sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam info@sew-eurodrive.nl
Nigeria
Forsaljning Lagos EISNL Engineering Solutions and Drives Ltd ~ Tel. +234 1 217 4332
Plot 9, Block A, Ikeja Industrial Estate (Ogba  http://www.eisnl.com
Scheme) team.sew@eisnl.com
Adeniyi Jones St. End
Off ACME Road, Ogba, Ikeja, Lagos
Norge
Montering Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Forsaljning Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Service N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Nya Zeeland
Montering Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Forsaljning P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Service 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch  SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Forsaljning Karachi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Com- Fax +92-21-454 7365
mercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Paraguay
Forsaljning Fernando de la SEW-EURODRIVE PARAGUAY S.R.L Tel. +595 991 519695

Mora

De la Victoria 112, Esquina nueva Asuncion

Departamento Central
Fernando de la Mora, Barrio Bernardino

Fax +595 21 3285539
sewpy@sew-eurodrive.com.py
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Peru
Montering Lima SEW EURODRIVE DEL PERU S.A.C. Tel. +51 1 3495280
Forsaljning Los Calderos, 120-124 Fax +51 1 3493002
Service Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima http://www.sew-eurodrive.com.pe
sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polen
Montering todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 293 00 00
Forsaljning ul. Techniczna 5 Fax +48 42 293 00 49
Service PL-92-518 t6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Service Tel. +48 42 293 0030 24-h-telefonberedskap
Fax +48 42 293 0043 Tel. +48 602 739 739 (+48 602 SEW
SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugal
Montering Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Forsaljning Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Service P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Ruménien
Forsaljning Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Service str. Brazilia nr. 36 Fax +40 21 230-7170
011783 Bucuresti sialco@sialco.ro
Ryssland
Montering St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 / +7 812 5357142
Forsaljning P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Service RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Schweiz
Montering Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Forsaljning Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Service CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Senegal
Forsaljning Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque http://www.senemeca.com
B.P. 3251, Dakar senemeca@senemeca.sn
Serbien
Forsaljning Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SRB-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapore
Montering Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Forsaljning No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Service Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakien
Forsaljning Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel.+421 2 33595 202, 217, 201
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava http://www.sew-eurodrive.sk
sew@sew-eurodrive.sk
KoSice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245

Slovenska ulica 26
SK-040 01 Kosice
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Slovenien
Forsaljning Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Service UL. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21

SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Spanien
Montering Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Forsaljning Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Service E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es

sew.spain@sew-eurodrive.es

Sri Lanka
Forsaljning Colombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887

254, Galle Raod Fax +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka

Storbritannien

Montering Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Forsaljning DeVilliers Way Fax +44 1924 893-702
Service Trident Park http://www.sew-eurodrive.co.uk
Normanton info@sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire
WF6 1GX
Drive Service Hotline / 24-h-telefonberedskap Tel. 01924 896911
Sverige
Montering Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 34 42 00
Forsaljning Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 34 42 80
Service S-55303 JOonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonkoping jonkoping@sew.se
Swaziland
Forsaljning Manzini C G Trading Co. (Pty) Ltd Tel. +268 2 518 6343
PO Box 2960 Fax +268 2 518 5033
Manzini M200 engineering@cgtrading.co.sz
Sydafrika
Montering Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 11 248-7000
Forsaljning Eurodrive House Fax +27 11 248-7289
Service Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za

Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013

Kapstaden SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 21 552-9820

Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens bgriffiths@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 31 902 3815
48 Prospecton Road Fax +27 31 902 3826
Isipingo cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Sydkorea
Montering Ansan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Forsaljning 7, Dangjaengi-ro, Fax +82 31 492-8056
Service Danwon-gu, http://www.sew-eurodrive.kr

Ansan-si, Gyeonggi-do, Zip 425-839 master.korea@sew-eurodrive.com
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Sydkorea
Pusan SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 51 832-0204
28, Noksansandan 262-ro 50beon-qgil, Fax +82 51 832-0230
Gangseo-gu,

Busan, Zip 618-820

|Taiwan (R.0.C.)

Forsaljning Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Fax +886 2 27368268
Tung Huw S. Road Telex 27 245
Taipei sewtwn@ms63.hinet.net
http://www.tingshou.com.tw
Nan Tou Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 49 255353
No. 55 Kung Yeh N. Road Fax +886 49 257878
Industrial District sewtwn@ms63.hinet.net
Nan Tou 540 http://www.tingshou.com.tw
Tanzania
Forsaljning Dar es-Salaam SEW-EURODRIVE PTY LIMITED TANZANIA Tel. +255 0 22 277 5780
Plot 52, Regent Estate Fax +255 0 22 277 5788
PO Box 106274 http://www.sew-eurodrive.co.tz
Dar Es Salaam central.mailbox@sew.co.tz
Thailand
Montering Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Forsaljning 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Service Muang sewthailand@sew-eurodrive.com

Chonburi 20000

Tjeckiska republiken

Montering Hostivice SEW-EURODRIVE CZ s.r.o0. Tel. +420 255 709 601
Forsaljning Florianova 2459 Fax +420 235 350 613
Service 253 01 Hostivice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Drive Service +420 800 739 739 (800 SEW SEW) Service
Hotline / 24-h- Tel. +420 255 709 632
telefonbered- Fax +420 235 358 218
skap servis@sew-eurodrive.cz
Tunisien
Forsaljning Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turkiet
Montering Kocaeli-Gebze SEW-EURODRIVE Hareket Tel. +90 262 9991000 04
Forsaljning Sistemleri San. Ve TIC. Ltd. Sti Fax +90 262 9991009
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office@sew-eurodrive.hu
Uruguay
Montering Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 21181-89
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Fabrik Sydostra regio- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montering nen 1295 Old Spartanburg Highway Fax Forsaljning +1 864 439-7830
Forsaljning P.O. Box 518 Fax Fabrik +1 864 439-9948
Service Lyman, S.C. 29365 Fax Montering +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
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Sydvastra re- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
gionen 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Vastra regio- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
nen 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Adresser till 6vriga serviceverkstader i USA 6versénds pa begaran.
Uzbekistan
Teknisk byra Tasjkent SEW-EURODRIVE LLP Tel. +998 71 2359411
Representative office in Uzbekistan Fax +998 71 2359412
96A, Sharaf Rashidov street, http://www.sew-eurodrive.uz
Tashkent, 100084 sew@sew-eurodrive.uz
Venezuela
Montering Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Forsaljning Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Service Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietham
Forsaljning Ho Chi Minh-  Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 8 8301026
staden Hué - Sydvietnam / Byggvara Fax +84 8 8392223
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, khanh-nguyen@namtrung.com.vn
Binh Duong Province http://www.namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Hanoi MICO LTD Tel. +84 4 39386666
Quang Tri - Nordvietnam / Alla sektorer utom  Fax +84 4 3938 6888
Byggvara nam_ph@micogroup.com.vn
8th Floor, Ocean Park Building, 01 Dao Duy  http://www.micogroup.com.vn
Anh St, Ha Noi, Viet Nam
Vitryssland
Forsaljning Minsk Foreign Enterprise Industrial Components Tel. +375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://www.sew.by
sales@sew.by
|Zambia |

representeras av Sydafrika.

|Osterrike |

Montering Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0

Forsaljning Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30

Service A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at

Kroatien Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158

Zeleni dol 10
HR 10 000 Zagreb

Fax +385 1 4613-158
kompeks@inet.hr
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Rumanien Bukarest Sialco Trading SRL
str. Brazilia nr. 36
011783 Bucuresti

Tel. +40 21 230-1328
Fax +40 21 230-7170
sialco@sialco.ro

Serbien Belgrad DIPAR d.o.0.
Ustanicka 128a
PC KoSum, IV floor
SRB-11000 Beograd

Tel. +381 11 347 3244 /
+381 11 288 0393

Fax +381 11 347 1337
office@dipar.rs

Slovenien Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o.

UL. XIV. divizije 14
SLO - 3000 Celje
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