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Q Busqueda por palabras clave

Busque palabras clave como "bateria" e "instalar" para encontrar un tema. Si utiliza Adobe
Acrobat Reader para leer este documento, pulse Ctrl+F en Windows o Command+F en Mac
para iniciar la busqueda.

{‘_") Navegacion a un tema

Ver una lista completa de temas en el indice. Haga clic en un tema para navegar hasta esa
seccion.

= Impresion de este documento

Este documento admite la impresion en alta resolucion.




Uso de este manual

Leyenda

@ Advertencia /\ Importante Q Sugerencias Referencia

Informacién

ElI DJI Matrice 100 no incluye estabilizador ni cdmara. Son necesarios los estabilizadores y cdmaras
DJI Zenmuse X3, XT o los de la serie X5 para ciertas funciones mencionadas en este manual.

Antes del vuelo

Los siguientes tutoriales y manuales se han elaborado para garantizar que pueda sacar el maximo
partido a su DJI Matrice 100.

1. Contenido del embalaje del DJI Matrice 100

2. Renuncia de responsabilidad y directrices de seguridad del DJI Matrice 100

3. Directrices de seguridad de la Bateria de Vuelo Inteligente del DJI Matrice 100
4. Manual del usuario del DJI Matrice 100

Asegurese de que tiene todos los componentes enumerados en el documento Contenido del
embalaje del DJI Matrice 100. Antes de montar el dispositivo, lea el documento Renuncia de
responsabilidad y directrices de seguridad del DJI Matrice 100. Realice el montaje con ayuda de
este manual y el videotutorial del sitio web de DJI (http://www.dji.com/product/matrice 100).

Vea los videotutoriales
Vea el videotutorial siguiente para aprender a instalar

correctamente el DJI Matrice 100:
http://www.dji.com/product/matrice 100/info#video

Descargue la aplicacion DJI GO

Asegurese de utilizar la aplicacién DJI GO™ u otras aplicaciones compatibles con la aeronave DJI
durante el vuelo. Escanee el codigo QR o visite http://m.dji.net/djigo para E E
descargar la aplicacion DJI GO. -

Para obtener la mejor experiencia posible, utilice dispositivos méviles con E
Android 4.1.2 o posterior.
Requiere iOS 8.0 o posterior.
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Advertencias

Las hélices en rotaciéon pueden producir dafios y lesiones graves. Vuele con precaucion en todo
momento.

Advertencias de montaje

1. Asegurese de que todas las demas piezas estan instaladas antes de insertar la Bateria de Vuelo
Inteligente.

2. Utilice el brazo extensor para separar el médulo GPS del bastidor central a fin de evitar
interferencias con el panel eléctrico.

3. Asegurese de que los brazos de la estructura estdn montados correctamente.

4. Se recomienda utilizar las fijaciones de 3° para asegurar los brazos de la estructura. Si utiliza
las fijaciones de 0°, asegurese de que los cuatro planos de rotacion de las hélices estén
perfectamente horizontales después del montaje.

5. NO mezcle las fijaciones de 0° y 3°. Asegurese de que las cuatro fijaciones de las ranuras
externas de los brazos del bastidor central sean las mismas.

6. NO retire ningun tornillo fijado con adhesivo.

7. Los tornillos con adhesivo azul en las roscas pueden utilizarse sin fijador de rosca la primera vez.
A continuacion, aplique una cantidad adecuada de fijador de rosca a la rosca.

Advertencias de vuelo

—_

. La aeronave no es resistente al agua. NO la vuele con lluvia o nieve.

2. Asegurese de que todas las piezas se encuentren en buen estado antes de cada vuelo. NO
vuele la aeronave con piezas desgastadas o dafiadas.

3. Asegurese de que el ventilador del controlador de vuelo esté en buen estado y funcione
correctamente antes de cada vuelo. De no ser asi, reparelo inmediatamente.

4. Asegurese de que las hélices y los motores estén instalados correctamente antes de cada
vuelo.

5. Asegurese de que todos los cables estén seguros antes de cada vuelo.

6. Mantenga una distancia segura con respecto a personas, edificios, lineas de alta tension,
arboles altos, agua y otros peligros al volar la aeronave.

7. Utilice s6lo Baterias de Vuelo Inteligente DJI TB47D/TB48D como fuente de alimentacion.

8. NO sobrecargue el sistema.

9. NO se acerque a los motores o las hélices, ni toque estos componentes, cuando estén girando,
ya que esto puede causar lesiones graves.

10. Desconecte la bateria y retire la cdmara durante el transporte para evitar dafios o lesiones.

11. Utilice sodlo piezas compatibles de DJI.

Si experimenta algun problema o tiene alguna pregunta, péngase en contacto E "'E
con su distribuidor autorizado de DJI o con el servicio de asistencia de DJI. -j
Sitio web de asistencia de DJI: E n

www.dji.com/support
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Perfil del producto

El DJI Matrice 100 es una plataforma de vuelo estable, flexible y potente. Su plataforma abierta
y su disefio sumamente personalizable hacen que sea adecuada para una amplia gama de
aplicaciones en las areas de la investigacion, la empresa y el ocio.

El bastidor central desplegable del Matrice 100 facilita el montaje de componentes y dispositivos
adicionales para lograr una mayor funcionalidad y mejores resultados. Es posible instalar un
compartimento de bateria adicional para una segunda Bateria de Vuelo Inteligente para ofrecer un
tiempo de vuelo aumentado hasta 40 minutos.

Gracias a la funcién integrada de control de API, se concede pleno control a los desarrolladores
sobre su plataforma de vuelo, lo que confiere libertad total a la hora de personalizar una solucién
aérea usando DJI SDK.

Instalacion

Comprobacion de los brazos de la estructura

1. Asegurese de que los motores estén firmemente fijados a los brazos de la estructura y puedan
girar libremente.

2. Asegurese de que el tren de aterrizaje esté firmemente fijado a los brazos de la estructura y de
que las cubiertas de la antena estén en buenas condiciones.

3. Asegurese de que todos los cables estén intactos.

4. |dentifique las marcas M1, M2, M3y M4 en los cuatro brazos del bastidor.

Motor
Marcas M1 - M4

Cubierta de la antena
Tren de aterrizaje

Cables del motor

Cable de antena

Comprobacion del bastidor central

Para comprobar el bastidor central y conectar los cables, primero quite la placa superior y el

compartimento de la bateria.

1. Quite los dos tornillos (M3x8 autorroscantes) del indicador de estado de la aeronave.
A continuacion, retire con cuidado el indicador para evitar dafiar los cables.

~./N\ Manipule con cuidado el
- cable del indicador

Indicador de estado de la aeronave

© 2017 DJI. Todos los derechos reservados 5
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2. Quite los ocho tornillos (M2.5x8) de los rieles de montaje de la placa superior del bastidor
central. A continuacion, retire los rieles de montaje y la placa superior.

3. Quite los cuatro tornillos (M2.5x5) del compartimento de la baterfa. A continuacion, extraiga el
compartimento de la bateria.

1
A —
-

i e

4. Ahora puede comprobar el bastidor central. Compruebe que los componentes tales como el
controlador de vuelo y los ESC estén intactos y que los cables estén conectados a puertos con
etiquetas de color coincidentes.

Ventilador

— Controlador de
vuelo

ESC

\nd\cador de estado de la aeronave Puerto de antena

Montaje de los brazos de la estructura

1. Identifique las marcas M1 - M4 en los brazos de la estructura y las ranuras de los brazos del
bastidor central. Monte cada brazo de la estructura en su posiciéon correspondiente del bastidor

central.
2. Las fijaciones de brazo se usan para fijar los brazos de la estructura. Se entregan tres tipos de

fijaciones con el Matrice 100. Las fijaciones curvas y las fijaciones de 3° estan preinstaladas en
las ranuras de los brazos.

Fijacion de 0° ' Fijacion de 3° '

U U 0

6 © 2017 DJI. Todos los derechc

Fijacion curva




DJI MATRICE 100 Manual del usuario

Fijacion curva: Fije en la ranura interna del brazo.

Fijacion de 0°: Fije en la ranura externa del brazo, de forma que el plano de rotacién de las hélices
sea perfectamente horizontal.

Fijacion de 3°: Fije en la ranura externa del brazo, de forma que el plano de rotacién de las hélices
tenga una inclinacién de 3°. Se recomienda utilizar las fijaciones de 3° para obtener una mejor
experiencia de vuelo.

Ranura externa del brazo

1) Afloje los cuatro tornillos M2.5x5 de la fijacién curva y de la fijaciéon de 3° en cada uno de los
brazos de la estructura.

2) Inserte cada brazo de la estructura en las ranuras externas e internas de los brazos
sucesivamente hasta que el anillo de sujecion llegue a la ranura externa del brazo.

3) Gire el brazo de la estructura hasta que la aleta del anillo de sujecién encaje perfectamente en
la ranura de la fijacion de 3°. A continuacion, apriete los cuatro tornillos para fijar la fijacion curva
y la fijacién de 3° en su lugar. Asegurese de que la flecha de la fijacion de 3° esté apuntando
hacia arriba.

A .S elige utilizar las fijaciones de 0°, quite primero las fijaciones de 3° de las ranuras
de los brazos. Asegurese de que todos los planos de rotacion de las hélices estén
perfectamente horizontales después de montar las fijaciones de 0°.

* NO mezcle las fijaciones de 0° con las fijaciones de 3°. Asegurese de que las cuatro
fijaciones en las ranuras externas de los brazos sean las mismas.

Fijacion de 3° (con marca) Fijacion de 0°
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3. Conecte los tres cables del motor de cada motor (M1 - M4) a los puertos de su ESC
correspondiente. Asegurese de hacer coincidir el color de los cables con el de los puertos.
4. Conecte el cable LED de cada brazo de la estructura al puerto de su ESC correspondiente.

Marcas M1 - M4
Puerto LED

Cable del motor
Marca de color

5. Saque el cable de antena de cada brazo de la estructura a través de la brida para cables
en la placa inferior del bastidor central y, a continuacién, conecte cada cable a su puerto de
antena correspondiente en la parte inferior del controlador de vuelo (puede necesitar algunas
herramientas para este paso). Tome nota de la disposiciéon de los puertos de antena que se
muestra a continuacion.

o/ @ ® f : -
Cable de antena W M2 M4 M3 M
= Puerto de antena
<
/i / Puertos de antena en la parte
% Brida para cables inferior del controlador de vuelo
O
Y~ )
4

6. Asegurese de que los cables del motor, el cable LED y el cable de la antena de cada brazo de
la estructura estén instalados correctamente en los puertos correspondientes.

AN - Asegurese de hacer coincidir el color de cada cable del motor con el de su puerto
correspondiente. Las conexiones incorrectas pueden hacer que el motor gire en la
direccion equivocada.

» Después de conectar los cables de antena, apriete la brida para cables para evitar que

los cables se aflojen.

7. Compruebe minuciosamente las posiciones
de los brazos de la estructura. Los brazos
de la estructura M1 y M2 forman la parte
delantera de la aeronave, mientras que los
brazos de la estructura M3 y M4 forman
su parte trasera. Vistos desde arriba, los
motores en los brazos de la estructura M1
y M3 deben girar en sentido contrario a las
agujas del reloj, mientras que los motores en
los brazos de la estructura M2 y M4 deben
girar en el sentido de las agujas del reloj.




DJI MATRICE 100 Manual del usuario

Montaje del compartimento de la bateria

Posicion de montaje estandar: debajo del bastidor central

A Si esta utilizando DJI Guidance, se recomienda montar el compartimento de la bateria en
la parte superior del bastidor central para evitar interferencias con el sistema de guiado.
Si elige montar el compartimento de la bateria debajo del bastidor central, desconecte el
cable del sensor de guiado antes de acceder a la Bateria de Vuelo Inteligente.

Q La aeronave se ha disefiado de manera que su centro de gravedad esta optimizado para
la posicién de montaje estandar del compartimento de la bateria. Sin embargo, existe la
opcioén de ajustar la posicion longitudinal del centro de gravedad mediante el montaje del
compartimiento de la bateria en diferentes posiciones a lo largo de la parte superior del
bastidor central. Consulte la seccién siguiente en Posicién de montaje opcional (P11) para
obtener mas detalles.

1. Saque el cable del indicador de estado de la aeronave, el cable CAN, el cable de sefial y el
cable de alimentacién del controlador de vuelo a través de la salida de cables de la placa
inferior del bastidor central (consulte la salida de cables correcta en la siguiente figura).

Cable de alimentacion del I, Cable de sefial del controlador
controlador de vuelo (4 pines) L devuelo (6 pines)

Cable CAN (5 pines) Cable del indicador de estado

de la aeronave (6 pines)

Salida de cables

E,A
|

B0

[ H

Indicador de estado
/ de la aeronave

2. Vuelva a montar la placa superior en el bastidor central y apriete los 16 tornillos (M2.5x5).
Oriente la placa superior de modo que la muesca quede orientada a la izquierda de la aeronave
(con la parte posterior hacia usted). A continuacién, monte los rieles de montaje y apriete los 8
tornillos (M2.5x8).

Si esta utilizando la camara y el estabilizador DJI Zenmuse X3, instale el estabilizador
antes de montar la placa superior. Consulte Montaje del estabilizador (P19) para obtener
més detalles.

© 2017 DJI. Toc
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— M2.5x8

—— M2.5x5

@ Parte posterior
de la aeronave

Muesca

3. Vuelva a montar el indicador de estado de la aeronave y apriete los dos tornillos (M3x8
autorroscantes). No apriete en exceso los tornillos para evitar dafar las roscas.

M3x8 autorroscantes

— Indicador de estado de la aeronave

4. Monte el compartimento de la bateria (con los terminales metdlicos orientados hacia la parte
posterior de la aeronave) en los rieles de montaje de la placa inferior del bastidor central.
A continuacion, apriete los cuatro tornillos (M2.5x5).

M2.5x5

Terminales metélicos

10  © 2017 DJI. Todos los derecho
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Posicion de montaje opcional: en la parte superior del bastidor central

1. Saque el cable de indicador de estado de la aeronave, el cable CAN, el cable de sefial y el
cable de alimentacién del controlador de vuelo de la salida de cables actual. Pase los cables a
través de la salida de cables de la placa superior del bastidor central.

Cable de senal del controlador
——  de vuelo (6 pines)
Cable del indicador de estado
de la aeronave (6 pines)
/

Cable de alimentacion del
controlador de vuelo (4 pines)

Cable CAN (5 pines) —

AN

" Indicador de'estado de
/ la aeronave N

Placa superior

Salida de cables

2. Vuelva a montar la placa superior en el bastidor central y apriete los 16 tornillos (M2.5x5).
Oriente la placa superior de modo que la muesca quede orientada a la izquierda de la aeronave
(con la parte posterior hacia usted). A continuacién, monte los rieles de montaje y apriete los 8
tornillos (M2.5x8).

Q Si estéa utilizando la cdmara y el estabilizador DJI Zenmuse X3, instale el estabilizador
antes de montar la placa superior. Consulte Montaje del estabilizador (P19) para obtener
méas detalles.

— M2.5x8

—— M2.5x5

@ Parte posterior
de la aeronave

Muesca

11
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3. Vuelva a montar el indicador de estado de la aeronave y apriete los dos tornillos (M3x8
autorroscantes). No apriete en exceso los tornillos para evitar dafiar las roscas.

M3x8 autorroscantes

«+— Indicador de estado de la aeronave

4. Monte el compartimento de la bateria (con los terminales metdlicos orientados hacia la parte
posterior de la aeronave) en los rieles de montaje en la placa superior del bastidor central.

5. Ajuste el centro de gravedad de la aeronave cambiando la posicién del compartimento de la
bateria a lo largo de los rieles de montaje. A continuacion, apriete los cuatro tornillos (M2.5x5).

Cable de conexion
1. Abra la tapa de la bateria quitando el tornillo del lateral del compartimento de la bateria.

12 © 2017 DJI. Todos los derechos reservados.
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2. Conecte el cable del indicador de estado de la aeronave al puerto de 6 pines.
3. Conecte el cable de alimentacion del controlador de vuelo al puerto de 4 pines.
4. Conecte el cable de sefial del controlador de vuelo al puerto de 6 pines.

5. Conecte el cable CAN de la placa inferior al puerto CANT.

VA= puerto de 6 pines con una pegatina amarilla esté reservado. NO conecte ningun cable
a este puerto.
* Saque los cables mencionados a través de la abertura situada detras de la tapa de la
bateria hacia el morro de la aeronave antes de conectarlos.

Puerto CAN1 (5 pines)

Puerto para el cable del
indicador de estado de
la aeronave (6 pines)

Puerto para el cable de
sefal del controlador de
vuelo (6 pines)

Puerto para el cable de
alimentacion del controlador
de vuelo (4 pines)

6. Saque el cable de alimentacion de la bateria a través del agujero que hay en la tapa de la
baterfa y, a continuacién, conéctelo al puerto XT60 del bastidor central.
7. Cierre la tapa de la bateria y apriete el tornillo.

—— Puerto XT60

—— Cable de alimentacion
de la bateria

© 2017 DJI. Todos los dere
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Montaje de un compartimento para baterias adicional

Se recomienda montar el compartimento de bateria adicional en el lado opuesto del bastidor
central. Puede ser necesario un cable de extensiéon para conectar el cable de alimentacion de la
bateria al bastidor central.

1. Monte el compartimento de la bateria (con los terminales metdlicos orientados hacia la parte
posterior de la aeronave) en los rieles de montaje del bastidor central. A continuacion, apriete
los cuatro tornillos (M2.5x5).

2. Conecte el cable de alimentacién de la bateria al puerto XT60 situado en el bastidor central.

A\« Siusados baterias, asegurese de que tienen niveles de potencia similares.

* Encienda siempre la bateria que esta conectada al controlador de vuelo en primer lugar;
de lo contrario, el controlador de vuelo no funcionaré correctamente.

* Si el compartimento de baterfa adicional esté vacio o si la Bateria de Vuelo Inteligente del
compartimento de bateria adicional estd apagada, desconecte el cable de alimentacion
de la bateria desde el bastidor central antes del vuelo para evitar un cortocircuito.

« Al actualizar el firmware de la bateria, introduzca la Bateria de Vuelo Inteligente en el
compartimento de la bateria que esté conectado al controlador de vuelo. Actualice el
firmware usando DJI N1 Assistant o una tarjeta MicroSD. Lea Cémo actualizar el firmware
(P63) del Apéndice para obtener mas detalles.

Montaje del puerto de expansion

Amplie el bastidor central del Matrice 100 con un puerto de expansiéon para montar médulos de
DJI, tales como el sistema de guiado u otros productos, si fuera necesario. Dependiendo de su
configuracion, el puerto de expansion puede colocarse en la parte superior o inferior del bastidor
central, y montarse en los rieles de montaje o el compartimiento de la bateria.

o * Solo un lado de la placa base del puerto de expansion es liso. Fije el equipo al lado liso
% de la placa base.
¢ Se entregan dos conjuntos de puerto de expansion con el Matrice 100. Uno de ellos
tiene marcas de fijacion y una flecha de direccién para ayudarle a montar el sistema DJI
Guidance.

1. Deslice la placa base de la bahia de expansion dentro de las ranuras de las dos placas
laterales. A continuacion, apriete los cuatro tornillos (M2.5x5).

No liso
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2. Monte el puerto de expansién en los rieles de montaje y apriete los cuatro tornillos (M2.5x5).
También puede montar el puerto de expansiéon en el compartimiento de la bateria y apretar los
cuatro tornillos (M3x5). Los dos métodos de montaje se ilustran en las siguientes figuras.

Montaje del puerto de expansion
en los rieles de montaje

Montaje del puerto de expansion
en el compartimento de la bateria

3. Una dos puertos de expansion adyacentes usando cuatro tornillos (M3x5), como se muestra a

continuacion.

Montaje del médulo GPS

1. Monte el soporte plegable del GPS en cada
lado del bastidor central mediante tornillos
M2.5x8.

2. Utilice el brazo extensor para conectar el
moédulo GPS al soporte plegable del GPS.
Asegurese de que la flecha del médulo GPS
apunta al morro de la aeronave (M1, M2).
Tenga cuidado de no pillarse los dedos al
plegar el soporte plegable del GPS para el
transporte.

© 2017 DJI. Todos los derechos reservados. 15
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3. Monte el centro CAN del médulo GPS en la placa superior o inferior del bastidor central.
4. Conecte el cable del GPS al puerto CAN del GPS del bastidor central.

Puerto CAN del GPS
(reservado)

Centro CAN

Puerto CAN del GPS

A\« Utilice el brazo extensor para separar el médulo GPS del panel eléctrico del bastidor
central a fin de evitar interferencias.
« Utilice adhesivo para instalar el brazo extensor del GPS. Asegurese de que esté firme y
estable antes de cada vuelo.

Descripcién de los puertos reservados

Hay cinco tipos de puertos en el bastidor central. Conecte sus propios dispositivos a estos puertos
de manera adecuada.

[1] Puerto XT30  [2] Puerto XT60  [3] Puerto CAN del GPS  [4] Puerto de bus CAN
[5] Puerto UART

A\ Conecte sus propios dispositivos ajustandose estrictamente a las especificaciones sobre
los puertos reservados.

Puertos XT30 y XT60

Hay tres puertos XT30 y un puerto XT60 reservados en el bastidor central. Puede alimentar sus
propios dispositivos conectandolos a estos puertos. Utilice el cable XT30-XT60 si es necesario.
Identifique los terminales positivo y negativo de cada puerto antes de conectar su dispositivo.
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Las especificaciones de estos cuatro puertos reservados son como se muestra a continuacion:
Tension de salida: 20 - 26,1V
Corriente continua maxima de salida: 10 A

/A EI TOTAL de la corriente de salida de los puertos reservados XT60 y XT30 (sin incluir el
puerto XT60 para el compartimento de bateria estandar) no debe exceder los 10 A.

Puertos CAN y UART

Hay un puerto CAN del GPS, dos puertos de bus CAN (5 pines) y dos puertos UART (6 pines)
reservados en el bastidor central. Puede conectar sus propios dispositivos a estos puertos si es
necesario.

Los diagramas de los pines del puerto de bus CAN y el puerto UART se muestran a continuacion:

Puerto de bus CAN (con un punto blanco ademéas del pin 1):

Puerto UART (con un punto blanco ademas del pin 1):

(11 21 [3] [4] [5] [6]
]

(1
100001 B

j t [4] CANL
L J [5] CANH
i °

/N Utilice unicamente el cable UART proporcionado para conectar su dispositivo al puerto
UART, ya que otros cables pueden causar dafios producidos por la alta tensién al
controlador de vuelo o a su dispositivo. DJI no acepta ninguna responsabilidad por dafios
o lesiones derivados del uso de cables de terceros.
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Fijacion de las hélices

Seguridad de las hélices

1.

6.
7

8.
9.

Fije las hélices a los motores correctos, como se indica en este manual. Hay indicadores de
giro tanto en los motores como en las hélices para ayudarle a determinar el sentido de rotacion.
Mantenga una actitud cuidadosa al conectar o desconectar las hélices.

. Las hélices y las placas de montaje pueden mostrar signos de desgaste después de un uso

continuo. Inspeccione los ganchos del interior de la tuerca de las hélices y de la placa de
montaje, y sustituya las hélices o la placa de montaje si fuera necesario. Si tiene dificultades
para identificar signos de desgaste, lea el paso 3 de la seccién de instalacién para obtener mas
detalles.

Gancho Placa de montaje

. Asegurese de que la placa de montaje y el resorte de fijacion estén firmemente conectados al

motor antes de cada vuelo.

. Asegurese de que todas las hélices se encuentren en buen estado antes de cada vuelo. NO

utilice hélices desgastadas, astilladas o rotas.

. Las hélices nunca deben usarse después de que se haya producido un accidente o una

colision. Si se produce tal suceso, sustituya las hélices antes de volar de nuevo.
Para evitar lesiones, manténgase lejos de las hélices y los motores cuando estén girando.

. Las hélices, los resortes de fijacion y las placas de montaje tienen una duracion aproximada de

200 vuelos. Reviselas regularmente para determinar si necesitan sustituirse.
Utilice solo hélices DJI originales para experimentar un vuelo mejor y mas seguro.
Maneje las hélices con cuidado.

10. Siga siempre los procedimientos de almacenamiento indicados para evitar dafos en las hélices.

Instalacién

1.

2.

18

Fije las hélices con un punto blanco en la placa de montaje con un punto blanco, y fije las
hélices sin punto en la placa de montaje sin punto.

‘_ q@_

Punto blanco Sin punto

Punto blanco Sin punto

Alinee el gancho (A) con el resorte de fijacion (B). Mientras presiona la hélice en la placa de
montaje, gire la hélice en el sentido de bloqueo &Y hasta que esté fijada.
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3. Asegurese de que ha seguido los pasos anteriores para instalar las hélices en sus
correspondientes placas de montaje de forma segura. Para garantizar que las hélices se hayan
fijado correctamente, mantenga el motor en su lugar con una mano y utilice la otra mano para
girar la hélice en la direccién de desblogueo, sin presionar hacia abajo. Si la hélice se puede
extraer de esta manera, la hélice y la placa de montaje pueden estar desgastadas y tienen que
sustituirse.

Presione hacia abajo con firmeza las hélices y girelas en la direccién de desbloqueo %) para
separarlas del motor.

Montaje del estabilizador (opcional)

/A El controlador de vuelo Matrice 100 y N1 sélo es compatible con el estabilizador y la
camara DJI Zenmuse X3, la serie X5 y la XT. Otros sistemas de estabilizador requeriran
una configuracion personalizada.

Los procedimientos siguientes se aplican a la DJI Zenmuse X3 y XT. Para obtener mas detalles
sobre el montaje de la serie Zenmuse X5, consulte la guia de instalacion del kit de instalacion del
estabilizador DJI M100 de la serie Zenmuse X5.

(http://www.dji.com/product/matrice 100/info#downloads)

Montaje de la abrazadera del estabilizador y conexion de los cables

1. Quite los dos tornillos (M3x8 autorroscantes) del indicador de estado de la aeronave y luego
retire el indicador suavemente para evitar dafiar los cables.

[} =

/\ Manipule con cuidado el
cable del indicador

Indicador de estado de la aeronave
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2. Retire los 16 tornillos (M2.5x5) de la placa superior del bastidor central y los ocho tornillos
(M2.5x8) de los rieles de montaje. A continuacion, retire los rieles de montaje y la placa superior.

M2.5x8

3. Conecte un extremo del cable del estabilizador de 10 pines y del cable del estabilizador de 8
pines al controlador de vuelo.

I,

= @Af

Controlador de vuelo

Y

Puerto de 10 pines

il
n

= Puerto de 8 pines
> ) .

4. Coloque los otros extremos de los cables del estabilizador cerca del morro de la aeronave.
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5. Vuelva a montar la placa superior del bastidor central y apriete los 16 tornillos (M2.5x5). Oriente
la placa superior de modo que la muesca quede orientada a la izquierda de la aeronave (con
la parte posterior hacia usted). A continuacion, coloque los rieles de montaje y apriete los 8
tornillos (M2.5x8).

6. Vuelva a montar el indicador de estado de la aeronave y apriete los dos tornillos (M3x8
autorroscantes). No apriete en exceso los tornillos para evitar dafiar las roscas.

7. Fije la abrazadera del estabilizador bajo la placa de montaje del estabilizador. A continuacion,
apriete los cuatro tornillos Phillips.

Tornillos Phillips 4% %

Placa de montaje del
estabilizador

Abrazadera del
estabilizador

8. Conecte los otros extremos del cable del estabilizador de 10 pines y del cable del estabilizador
de 8 pines a los puertos correspondientes en el abrazadera del estabilizador.

Puerto de 8 pines

Puerto de 10 pines

Abrazadera del estabilizador

9. Monte la placa de montaje del estabilizador y los amortiguadores en el bastidor central.

AN Los amortiguadores pueden deteriorarse con el tiempo. Asegurese de que todos
los amortiguadores se encuentren en buen estado antes de cada vuelo. NO utilice
amortiguadores desgastados o rotos.
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El montaje del soporte de apertura rapida del estabilizador y la camara DJI Zenmuse X3 le permite
conectar y desconectar la cdmara con facilidad. Siga las instrucciones que se indican a continuacion:

Montaje del estabilizador y la camara:

1. Retire la cubierta del estabilizador.

2. Gire el bloqueo del estabilizador a la posicién de desbloqueo. Inserte el estabilizador alineando
las marcas blancas del estabilizador y del bloqueo del estabilizador.

3. Vuelva a girar la abrazadera del estabilizador a la posicion de bloqueo. Asegurese de que el
estabilizador esta fijado de forma segura.

g'——— Cubierta del

estabilizador

Bloqueo del
estabilizador
---Lugar de montaje

---Conector del
estabilizador

AN Asegurese de que la tarjeta MicroSD esté insertada en la cdmara.

Desmontaje del estabilizador y la camara:

Sostenga la parte superior del estabilizador y gire el bloqueo del estabilizador a la posicion de
desbloqueo para extraer el estabilizador.
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Uso de la Bateria de Vuelo Inteligente DJI

Introduccién

La Bateria de Vuelo Inteligente DJI tiene una capacidad de 4500 mAh, una tensioén de 22,2 V y una
funcién de carga-descarga inteligente integrada. Sélo se puede cargar con un cargador adecuado
aprobado por DJI.

AN \

Bateria de Vuelo Inteligente

Cargador

A\ La Bateria de Vuelo Inteligente debe estar completamente cargada antes de usarla por
primera vez. Consulte Carga de la Bateria de Vuelo Inteligente (P26) para obtener mas
informacion.

Funciones de la Bateria de Vuelo Inteligente DJI

N —

1

1

1

1

. Pantalla de nivel de bateria: los LED muestran el nivel actual de la bateria.

. Pantalla de vida de la bateria: los LED muestran la vida actual de la bateria.

. Funcién de descarga automatica: para evitar que se sulfate la bateria, ésta se descarga
automaticamente por debajo del 65 % de la carga total cuando se deja inactiva durante mas
de 10 dias (al pulsar el botén de encendido, la bateria abandona el estado de inactividad).
La bateria tarda unos 2 dias en descargarse del 100 % al 65 %, y es normal notar un calor
moderado procedente de la bateria durante el proceso de descarga. Los umbrales de descarga
se pueden definir en la aplicacion DJI GO.

. Carga equilibrada: equilibra automéaticamente la tensiéon de cada celda de la bateria durante la carga.

. Proteccién contra sobrecarga: la carga se detiene automaticamente cuando la bateria esta
completamente cargada.

. Deteccion de temperatura: la baterfa sélo se carga cuando la temperatura esté entre 0 °C (32 °F)
y 40 °C (104 °F).

. Proteccion contra sobretension: la bateria deja de cargarse cuando se supera la corriente
maxima de 10 A.

. Proteccioén contra exceso de descarga: la bateria deja de descargarse cuando la tension de la
baterfa alcanza los 18 V, para evitar dafios por exceso de descarga.

. Proteccion contra cortocircuitos: corta automaticamente el suministro eléctrico al detectarse un
cortocircuito.

0. Deteccién de dafios de las celdas de la bateria: la aplicaciéon DJI GO muestra un mensaje de

advertencia si se detectan dafios en una celda de la baterfa.

1. Registro de la bateria: muestra las ultimas 32 entradas de informacion de la baterfa, incluidos

los mensajes de advertencia.

2. Modo suspendido: la bateria entra en modo suspendido después de 10 minutos de inactividad

para ahorrar energia.

3. Comunicacion: la tension, la capacidad, la corriente y demas informacion relevante relacionada

con la baterfa se envia al controlador de vuelo.

/N Lealarenuncia de responsabilidad y las directrices de seguridad, asi como las directrices
de seguridad de la Bateria de Vuelo Inteligente antes de utilizar el dispositivo. Los usuarios
asumen la responsabilidad completa de todas las operaciones y el uso.
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Uso de la bateria

Instalacion de la bateria
Inserte la Bateria de Vuelo Inteligente en el compartimento de la bateria como se muestra a continuacion.

1 ==

\_ %

A\ No inserte nunca la Bateria de Vuelo Inteligente en el compartimento de la bateria, ni la
extraiga de este, cuando el Matrice 100 esté encendido.

Encendido y apagado de la bateria

Botdén de encendido (LED incorporado)

LED 3
LED 1

Encendido: pulse el botdn de encendido una vez; a continuacion, vuelva a pulsarlo y manténgalo
asi durante 2 segundos para encender. El LED de encendido cambiara a color rojo y los
indicadores del nivel de bateria mostraran el nivel actual de la baterfa.

Apagado: pulse el botén de encendido una vez; a continuacion, vuelva a pulsarlo y manténgalo asi
durante 2 segundos para apagar.

Aviso de temperatura baja:

1. No se recomienda utilizar la Bateria de Vuelo Inteligente cuando la temperatura interna es
inferior a -10 °C. A una temperatura de entre -10 °C y 5 °C, la Bateria de Vuelo Inteligente debe
alcanzar un voltaje de 4,2 V, pero se recomienda aplicar el adhesivo de aislamiento de la bateria
para evitar un descenso rapido de la temperatura.

2. En ambientes frios (es decir, con temperaturas del aire inferiores a 5 °C), se reduce el
rendimiento de la Bateria de Vuelo Inteligente. Asegurese de que la Bateria de Vuelo Inteligente
estd completamente cargada y de que alcanza un voltaje de 4,35 V antes de despegar.
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3. En ambientes muy frios (por ejemplo, con una temperatura del aire de -20 °C y una temperatura
interna de la bateria de 5 °C), la temperatura interna de la Bateria de Vuelo Inteligente
bajara rapidamente incluso después del precalentamiento y su rendimiento se reducira
considerablemente. No es recomendable volar en estas condiciones.

4. Si la aplicacion DJI GO muestra la advertencia de nivel de bateria bajo, interrumpa el vuelo y
aterrice la aeronave inmediatamente. Cuando se activa esta advertencia, sigue siendo posible
controlar el movimiento de la aeronave.

5. Para obtener un rendimiento éptimo, mantenga la temperatura interna de la Bateria de Vuelo
Inteligente por encima de 20 °C cuando esté en uso.

AN . Asegurese de que la temperatura de la Bateria de Vuelo Inteligente supere los 5 °C antes
de despegar.

« Para calentar la Bateria de Vuelo Inteligente, enciéndala dentro del compartimento de
la bateria durante aproximadamente 1-2 minutos antes del despegue. Comience el
vuelo desplazando la aeronave a baja altura durante aproximadamente 1 minuto para
garantizar que la temperatura de la bateria es estable.

Comprobacion del nivel de bateria

El indicador de nivel de bateria muestra cuanta carga queda en la bateria. Cuando la bateria esté
apagada, pulse una vez el botén de encendido. El indicador de nivel de bateria se encendera para
mostrar el nivel actual de la baterfa. Consulte la tabla que se muestra a continuacién para obtener
més detalles.

El indicador de nivel de bateria muestra el nivel de bateria durante la carga y la descarga.
Sus LED pueden presentar el siguiente comportamiento.
[ : LED encendido. [} : LED intermitente.
[ : LED apagado.

Indicador de nivel de bateria

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Nivel de bateria
0 0 I 0 87,5 %~100 %
0 0 0 I 75 %~87,5 %
0 0 0 0 62,5 %~75 %
0 0 {F 0 50 %~62,5 %
0 0 0 0 37,5 %~50 %
0 I 0 I 25 %~37,5 %
0 I I I 12,5 %~25 %
I 0 0 0 0%~12,5%
I I I I =0%

Comprobacion de la vida util de la bateria

La vida util de la baterfa indica el niumero de ciclos que la bateria se puede cargar y descargar
antes de que sea necesario sustituirla. Cuando la bateria esté apagada, mantenga pulsado el
botén de encendido durante 5 segundos para comprobar la vida de la baterfa. Los LED de nivel de
bateria se encienden o parpadean como se describe a continuacion durante 2 segundos:
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Vida de la bateria

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Vida de la bateria
0 0 0 0 90 %~100 %
0 0 0 ] 80 %~90 %
0 0 0 0 70 %~80 %
I 0 1k 0 60 %~70 %
0 0 0 0 50 %~60 %
0 I 0 0 40 %~50 %
0 I I I 30 %~40 %
I I I 0 20 %~30 %
0 0 0 I Inferior al 20 %

/\ Cuando la vida de la bateria alcanza el 0 %, ya no se puede seguir utilizando.

Para obtener méas informacién acerca de la bateria, inicie la aplicacion DJI GO y vaya a la
pestafia Battery.

Carga de la Bateria de Vuelo Inteligente

1. Conecte el cargador de la bateria a una fuente de alimentaciéon adecuada (100-240 V y
50/60 Hz).

2. Abra la tapa protectora y conecte la Bateria de Vuelo Inteligente al cargador. Si el nivel de la
bateria esta por encima del 95 %, encienda la bateria antes de cargarla.

3. El indicador de nivel de bateria también mostrara el nivel de la bateria durante la carga.

4. La Bateria de Vuelo Inteligente esta completamente cargada cuando todos los indicadores del nivel
de bateria estan apagados. Desconecte la Bateria de Vuelo Inteligente del cargador de la bateria.

AN . NO cargue la Bateria de Vuelo Inteligente y el control remoto (modelo: A14-100P1A) al
mismo tiempo para evitar sobrecargar el cargador de la bateria.
« Enfrie al aire la Bateria de Vuelo Inteligente después de cada vuelo. Deje que se enfrie
hasta temperatura ambiente antes de cargarla.
« Elintervalo de temperatura de carga es de 0 a 40 °C. El sistema de gestiéon de la bateria
detiene la carga de la bateria cuando la temperatura de la celda de bateria se encuentra
fuera del intervalo.

= s =tT
Toma de corriente

E;n:

Bateria de Vuelo Inteligente Cargador
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Indicador de nivel de bateria durante la carga

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Nivel de bateria
l: 0 I I 0%~25%
I I 0 0 25 %~50 %
I El [ i 50 %~75 %
1k 1k i - 75 %~100 %
0 0 0 0 Carga completa

Indicadores LED de proteccion de carga

La tabla siguiente describe los mecanismos de proteccién de la bateria y los patrones de LED
correspondientes.

Indicador de nivel de bateria durante la carga

LED
1

0

LED | LED | LED

2 3 4 Patrén de los indicadores Elemento de proteccion de la bateria

™ EILED 2
i 0 0 parpadea dos

Se ha detectado sobrecorriente
veces por segundo

I 0 0 El LED 2 parpadea tres

Se ha detectado cortocircuito
veces por segundo

0 I g |E!LED 3 parpadea dos Se ha detectado sobrecarga
veces por segundo
0 { 0 El LED 3 parpadea tres Se ha detectado sobretension en el
’ veces por segundo cargador

0 0 { El LED 4 parpadea dos Temperatura de carga demasiado
| veces por segundo baja (<0 °C)

0 0 { El LED 4 parpadea tres Temperatura de carga demasiado
“ | veces por segundo alta (>40 °C)

Después de resolver los problemas de proteccion anteriores, presione el botéon de encendido para
desactivar el indicador de nivel de bateria. Desenchufe la Bateria de Vuelo Inteligente del cargador de la
baterfa y vuelva a enchufarla para reanudar la carga. Tenga en cuenta que no es necesario desenchufar
y volver a enchufar el cargador de la bateria si se produce un error de temperatura ambiente; el cargador
de la baterfa reanudara la carga cuando la temperatura esté dentro del intervalo normal.

/N DJI NO asume ninguna responsabilidad por los dafios producidos por cargadores de

bateria de otros fabricantes.

£

Calibraciéon de la capacidad de la bateria:

Para calibrar de forma eficaz la capacidad de la Bateria de Vuelo Inteligente, se
recomienda cargar y descargar completamente la bateria cada 10 ciclos de carga y
descarga. Elija uno de los siguientes métodos para descargar la bateria. Tras descargar la
bateria, carguela completamente para finalizar la calibracion.

Lenta: coloque la baterfa en el compartimento de la bateria del Matrice 100 y enciéndala.
Déjela encendida hasta que quede menos del 5 % de carga de la bateria o hasta que ya
no se pueda encender. Compruebe el nivel de carga de la bateria en la aplicacién DJI GO.
Répida: vuele el Matrice 100 en el exterior hasta que quede menos del 5 % de carga
restante en la bateria o hasta que la bateria ya no se pueda encender.
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Uso del control remoto

Perfil del control remoto

El control remoto integra transmisién de video y control de la aeronave en un solo sistema.
El sistema combinado funciona a 2,4 GHz con un alcance maximo de transmisién de sefial de
5 km. El dispositivo cuenta con diversos botones estandar y personalizables que permiten a los
usuarios acceder rapidamente a determinadas funciones de la aeronave, como hacer y visualizar
fotografias y videos, asi como controlar el movimiento del estabilizador. Esté alimentado por una
bateria 25 recargable.

« Version de conformidad: el control remoto cumple los requisitos de las normas CE y FCC.
« Modo de funcionamiento: el control se puede ajustar en el modo 1, modo 2 0 un modo
personalizado en la aplicacion DJI GO.
« Modo 1: la palanca derecha funciona como acelerador.
« Modo 2: la palanca izquierda funciona como acelerador.

/N NO controle mas de 3 aeronaves en la misma zona (superficie equivalente a un campo de
futbol) para evitar interferencias de transmision.

Preparacion del control remoto

Montaje del soporte para dispositivo movil:

1. Despliegue el soporte para dispositivo mévil @. Quite el tornillo con el destornillador plano que
se entrega con el Matrice 100 @.

2. Conecte el soporte para dispositivo mévil en el control remoto y apriete el tornillo de bloqueo.
3. Alinee el orificio del soporte para dispositivo mévil con el asa de metal del control remoto.
Inserte el tornillo y apriételo.

Blogueo de tornillo
Orificio de
montaje

Asa de metal
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Incline el soporte para dispositivo movil a la posicion deseada y, a continuacion, ajuste la
antena como se muestra. Siga las instrucciones a continuacién para conectar su dispositivo

movil al control remoto:

1. Pulse el botdn lateral del soporte para dispositivo moévil para liberar la abrazadera.
2. Cologue su dispositivo moévil en el interior de la abrazadera y ajustela para asegurarlo.
3. Conecte el dispositivo mévil al control remoto con un cable USB.

W

S0 AW

o U1

[1] Antenas

Transmiten el control de la aeronave y las
sefales de video.

[2] Soporte para dispositivo movil
Lugar de montaje del dispositivo movil.

[3] Palanca de control
Controla el movimiento de la aeronave.
[4] Boton de regreso al punto de
origen (RTH)
Mantenga pulsado este botén para
iniciar el regreso al punto de origen
(RTH).
[5] LED de RTH
LED circular que rodea el boton RTH y
que muestra el estado de RTH.
[6] LED de nivel de bateria
Muestran el nivel actual de carga de la
baterfa.
[7]1 LED de estado
Indica si el control remoto esté
vinculado a la aeronave.
[8] Boton de encendido

Se utiliza para encender y apagar el
control remoto.
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[156][16][17](18]

[0l
[10]

[9] Selector de configuracién de la camara

Gire el selector para ajustar la configuracion
de la camara. Sélo funciona cuando el control
remoto esta conectado a un dispositivo movil
que ejecute la aplicacion DJI GO.

[10] Botén de reproduccion

Reproduce las imagenes o los videos
capturados.

[11] Botén del obturador

Pulselo para tomar una foto. Si estd en modo
de rafaga, se tomard el numero de fotos
predefinido con una sola pulsacion.

[19]

[22] [20]

[21]
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[12] Interruptor de modo de vuelo
Permite alternar entre el modo P
(Posicionamiento), el modo A (Attitude)
y el modo F (Funcioén).

[13] Boton de grabacion de video
Pulse para comenzar a grabar video.
Vuelva a pulsar para detener la
grabacion.

[14] Selector del estabilizador
Controla la inclinacion del estabilizador.

[15] Puerto Micro USB
Reservado para uso futuro.

[16] Puerto Mini HDMI

Conecte un monitor compatible con HD
a este puerto para obtener una vista
previa de video HD en tiempo real de
lo que la camara capta.

[17] Puerto de bus CAN

Reservado para uso futuro.

[18] Puerto USB

Conecte aqui su dispositivo movil
para acceder a todos los controles y
funciones de la aplicacion DJI GO.

[19] Médulo GPS
Se utiliza para determinar la ubicacion
del control remoto.

[20] Boto6n posterior izquierdo C1
Botén personalizable a través de la
aplicacion DJI GO.

[21] Puerto de alimentacion

Se conecta a una fuente de
alimentacion para cargar la bateria
interna del control remoto.

[22] Boto6n posterior derecho C2

Boton personalizable a través de la
aplicacion DJI GO.
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Funcionamiento del control remoto

Encendido y apagado del control remoto

El control remoto del Matrice 100 est& alimentado por una bateria 2S recargable con una
capacidad de 6000 mAh. El nivel de la bateria se indica mediante los LED de nivel de bateria en el
panel frontal. Lleve a cabo los pasos siguientes para encender o apagar el control remoto:

1. Pulse una vez el botén de encendido. Los LED de nivel de bateria mostraran el nivel actual de la
baterfa.

2. Vuelva a pulsar y mantenga pulsado para encender el control remoto.

3. El control remoto emitira un pitido al encenderse. El LED de estado parpadeara en verde
rapidamente, lo que indica que el control remoto se esta vinculado a la aeronave, y luego se
pondra de color verde cuando la vinculacion esté completa.

4. Pulse dos veces y mantenga pulsado el botén de encendido para apagar el control remoto.

Carga del control remoto
Cargue el control remoto a través del cargador suministrado.

=== —a=t==l)

Toma de alimentacion

Cargador
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Control de la camara

Grabe videos o realice fotos y ajuste la configuracion de la camara mediante el boton del
obturador, el selector de configuraciéon de la cdmara, el botdén de reproduccion y el botén de
grabacion de video del control remoto.

[1] Selector de configuracién de la camara

Gire el selector para ajustar rapidamente funciones de la camara, como ISO y velocidad de
obturacion, sin soltar el control remoto. En el modo de reproduccion, el selector puede utilizarse
para revisar las imagenes o videos.

[2] Botén de reproduccion
Pulselo para ver las imagenes y los videos capturados.

[3] Botén del obturador

Pulselo para tomar una foto. Si se activa el modo de rafaga, se tomaran varias fotos con una
sola pulsacion.

[4] Botdn de grabacion
Pulselo una vez para iniciar la grabacion de video y vuelva a pulsarlo para detener la grabacion.

Control de la aeronave

En esta seccion se explica como utilizar las diversas funciones del control remoto. El modo 2
(palanca del acelerador a la izquierda) es el predeterminado.
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Control remoto Aeronave (@ indica la direccion

(modo 2) del morro) AL

Al mover la palanca izquierda hacia
arriba y abajo, cambia la elevacion de
la aeronave. Empuijela hacia arriba para
ascender y hacia abajo para descender.
Utilice esta palanca para despegar
cuando los motores giren a ralenti.
La aeronave se mantendra en vuelo
estacionario si se suelta la palanca
izquierda.

Al mover la palanca izquierda hacia la
izquierda o derecha, cambia el rumbo
de la aeronave. Empuje la palanca
hacia la izquierda para que la aeronave
se mueva hacia la izquierda, y hacia la
derecha para que la aeronave se mueva
hacia la derecha.

Al mover la palanca derecha hacia
arriba o hacia abajo, la aeronave
cabecea hacia adelante o hacia atrés.
Empujela hacia arriba para volar hacia
delante y hacia abajo para volar hacia
atras.

Empuje méas la palanca derecha para
un mayor angulo de cabeceo (max. 35°)
y mayor rapidez en el vuelo.

Al mover la palanca derecha hacia
la izquierda o hacia la derecha, la
aeronave alabea a izquierda o derecha.
Empuijela hacia la izquierda para volar a
la izquierda y a la derecha para volar a
la derecha.

Empuje mas la palanca derecha para
un mayor angulo de inclinacién (max.
35°) y mayor rapidez en el vuelo.

Gire el selector del estabilizador a la
derecha para inclinar la camara hacia
arriba y a la izquierda para inclinar la
cémara hacia abajo.

/\ Empuije siempre las palancas de control con suavidad para evitar un movimiento imprevisto
de la aeronave.
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Interruptor de modo de vuelo

Accione el interruptor para seleccionar el modo de
vuelo deseado.
Puede elegir entre modo P, modo A y modo F.

PD
Imagen Modo de vuelo
P @ Modo P A >
Al Modo A
F @ Modo F

Fe>

Modo P (Posicionamiento): el modo P funciona mejor con sefial GPS intensa. Hay varios estados en
modo P que el Matrice 100 selecciona automaticamente dependiendo de la intensidad de la sefial
GPS:
P-GPS: el GPS esta disponible. La aeronave utiliza el GPS para el posicionamiento.
P-ATTI: el GPS no esté disponible. La aeronave sélo utiliza el barémetro para mantener la
altitud.
P-OPTI: el GPS no esta disponible. La aeronave utiliza el sistema de guiado DJI Guidance*
para el posicionamiento.

Si tiene el sistema DJI Guidance” instalado en la aeronave, asegurese de activar el modo de
deteccion de obstaculos en el asistente de DJI Guidance y en la aplicaciéon DJI GO (Acceda
a Camera View > 38 > Guidance). La funcién de deteccion de obstaculos estara activa en los
estados P-GPS y P-OPTI.

*Lea el Manual del usuario de DJI Guidance detenidamente antes de utilizar el sistema DJI
Guidance.

Modo A (Attitude): el GPS no se utiliza para el posicionamiento. La aeronave sélo utiliza el
barémetro para mantener la altitud. Mientras reciba una sefial GPS, la aeronave regresara
automaticamente al punto de origen si la sefal del control remoto se pierde y el punto de origen se
ha registrado correctamente.

Modo F (Funcién): El control de orientacion inteligente (I0C), el control de API y otras funciones
son compatibles con este modo. Consulte la seccién I0OC (P62) del Apéndice y la pagina de
informacion basica en Uso de PC Assistant (P48) para obtener mas informacion.

El interruptor de modo de vuelo esté bloqueado en el modo P de forma predeterminada.
Para posibilitar otros modos de vuelo, vaya a la aplicacion
DJI GO > Camera View > 38 > Advanced Settings >
Enable Multiple Flight Mode.

—

Botén RTH

Mantenga pulsado este botén para iniciar el procedimiento
de regreso al punto de origen (RTH). EI LED que rodea H
el botén RTH parpadeara en blanco para indicar que
la aeronave estéd entrando en modo RTH. La aeronave 9
regresara al ultimo punto de origen registrado. Pulse este ® @& @
botdn de nuevo para cancelar el procedimiento de RTH y

recuperar el control de la aeronave. oo
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Conexion del dispositivo movil

Incline el soporte para dispositivo mévil hasta la posicion deseada y, a continuacion, pulse el botén
en el lateral para liberar la abrazadera. Coloque su dispositivo mévil en el interior de la abrazadera
y ajustela para asegurarlo. A continuacion, conecte el dispositivo moévil al control remoto con un
cable USB.

Intervalo de transmisién éptimo

La transmision de sefial entre la aeronave y el control remoto funciona mejor cuando la aeronave
esta dentro del rango de transmisién 6ptimo. Despliegue las antenas del control remoto para
aumentar el rango de transmision. Lo ideal es que la superficie plana de la antena esté orientada
hacia la aeronave. Si la sefial es débil, acerque la aeronave a usted.

Intervalo de transmision 6ptimo

Intensa Débil

Modo de control dual

El modo de control dual permite conectar mas de un control remoto a la misma aeronave. Al
utilizar la camara y el estabilizador DJI Zenmuse X3 en el modo de control dual, el control remoto
maestro controla el movimiento de la aeronave, mientras que el control remoto esclavo controla
el movimiento del estabilizador y de la camara. Si hay varios controles remotos esclavos (como
maximo 6) conectados a la aeronave, sélo el control remoto esclavo conectado en primer lugar
controlara el estabilizador. Los demas controles remotos esclavos pueden visualizar el video en
directo procedente de la aeronave y ajustar los parametros de la camara, pero no podran controlar
el estabilizador.
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Sefial de control de la
cémara y el estabilizador

/\ Utilice el dial del estabilizador del control remoto para inclinar la camara en el modo de un
solo control remoto. Sin embargo, no se puede girar la cAmara.

Configuracion del modo de control dual

De forma predeterminada, el modo de dual estd desactivado. Los usuarios deben activar esta
funcion en el control remoto maestro mediante la aplicacion DJI GO. Siga estos pasos para realizar
la configuracion:

Control remoto maestro:
1. Conecte el control remoto a su dispositivo mévil y abra la aplicaciéon DJI GO.
2. Vaya a la opcion Camera View y toque g* il para acceder a la ventana de configuracién del

control remoto.
3. Seleccione Master en la seccion Set RC Status para configurar el control remoto como maestro.
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RC Settings ~

[ RC Control Settings

)

Master and Slave

Set RC Status

(o N o |

RC Name

T12254

Connection Password 1234

Slave RC List

4. Introduzca en Connection Password la contrasefia de conexién del control remoto esclavo.

Control remoto esclavo:

1. Seleccione Slave en la seccién Set RC Status para configurar el control remoto como esclavo.

RC Settings X

[ RC Control Settings

)

Master and Slave

Set RC Status

RC Name S88642

Request Control

Search for Master Controller

Master RC List
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2. Toque Search for Master Controller para registrar el control remoto maestro.

RC Settings ~

[ RC Control Settings >]

Master and Slave

Set RC Status OFF Slave

Request Control

Search for Master Controller

Master RC List

v T12254

3. Seleccione el nombre del control remoto en la lista Master RC List e introduzca en Connection
Password la contrasefia de conexién para conectarse al control remoto maestro deseado.

v 112254 Connection Password

/\ Si el control remoto esta ajustado como esclavo, no puede vincularse con la aeronave ni
controlar el movimiento de esta. Ajuste el control remoto como maestro en la aplicacion DJI
GO si desea vincular el control remoto con la aeronave.

LED de estado del control remoto

El LED de estado indica el estado de conexién entre el control remoto y la aeronave. El LED de
RTH indica el estado de regreso al punto de origen de la aeronave. Vea la tabla siguiente para
obtener més detalles sobre estos indicadores.

= o ' &FHF
LED de RTH

LED de estado oooo0
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Indicador LED de estado Alarma Estado del control remoto
e El control remoto esta configurado como maestro,
R — Rojo fijo J' campanas .
pero no esté conectado a la aeronave.
. El control remoto esta configurado como maestro y
G- — Verde fijo J' campanas A
esté conectado a la aeronave.
P’ — Morado fijo D-D- El control remoto esta configurado como esclavo,
pero no esta conectado a la aeronave.
. El control remoto esta configurado como esclavo y
B- — Azul fijo D-D-J .
esta conectado a la aeronave.
RJeenes Parpadeo lento en rojo  D-D-D--+- Error del control remoto.
REGE ARV ----e Parpadeos
alternativos en rojo y Ninguno La transmision HD se interrumpe.
verde/rojo y amarillo
LED de RTH Sonido Estado de la aeronave
W’ — Blanco fijo J$ campanas Prqcedlmlento de regreso al punto de origen
activado.
o Parpadeo en blanco D... Enviando a la aeronave del comando de regreso
al punto de origen.
W .-« Parpadeo en blanco DD - - Regreso al punto de origen en curso.

A Cuando el nivel de la bateria es demasiado bajo, el LED de estado del control remoto
parpadeara en rojo y emitira un sonido de alerta.

Vinculacion del control remoto

El control remoto esta vinculado a la aeronave de forma predeterminada. La vinculaciéon sélo es

necesaria cuando se utiliza un nuevo control remoto por primera vez. Realice los pasos siguientes

para vincular un nuevo control remoto:

1. Encienda el control remoto y conéctelo con el dispositivo movil.

2. Encienda la Bateria de Vuelo Inteligente.

3. Abra la aplicacion DJI GO. Vaya a la aplicacién DJI GO > Camera View > @ Il > RC Control
Settings > Linking RC.

< RC Control Settings X

RC Calibration >

Stick Mode >

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled.
Do not change unless familiar with your new mode.

C1 [ Gimbal Pitch/Yaw ] Cc2 [ Reset gimbal yaw

You can customize the C1 and C2 buttons on the back
of the remote controller.
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4. El LED de estado del control remoto parpadeara en azul y emitird un pitido para indicar que el
control remoto esta listo para vincularse.

< RC Control Settings

RC Calibration

>

Stick Mode >
Searching for aircraft frequency,

Default stick mode is Mode 4 timeout in 54 seconds ircraft is controlled

Do not change unless famili
Press the linking button on the aircraft
to link this remote controller

Cc1 Gimbal Pitcl bal yaw

Cancel
rt;%w

You can customize the C1 and C2 buttons on the back
of the remote controller.

Linking RC

5. Pulse el botédn rojo de vinculacion junto al controlador de vuelo (que se muestra en la figura)

para comenzar la vinculacion. El LED de estado del control remoto se iluminara en verde fijo si
la vinculacion se realiza con éxito.

/\ « Siel control remoto est4 ajustado como esclavo, no puede vincularse con la aeronave ni

controlar el movimiento de esta. Ajuste el control remoto como maestro en la aplicacion
DJI GO si desea vincular el control remoto con la aeronave.

« El control remoto se desconectara de la aeronave vinculada si se intenta vincular otro
control remoto a la misma aeronave.

Conformidad normativa del control remoto

El control remoto cumple los requisitos de las normas CE y FCC.
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Regreso al punto de origen (RTH) y punto de origen dinamico

Regreso al punto de origen (RTH)

La funcién de regreso al punto de origen (RTH) hace que la aeronave vuelva al dltimo punto de
origen registrado. Hay tres eventos que activan el procedimiento RTH: RTH inteligente, RTH por
bateria baja y RTH de seguridad.

GPS Descripcion

El punto de origen es la ubicacién en la que la aeronave despega
cuando la sefial GPS es fuerte. Puede ver la intensidad de la sefial GPS
Punto de » mediante el icono de GPS ( &l ). Si esta utilizando la opcién de punto

origen ol de origen dinamico, el punto de origen se actualizara a su posicion
actual a medida que se desplace, siempre que el indicador de estado
de la aeronave parpadee en color verde.

RTH inteligente

Utilice el botén RTH del control remoto (consulte Botén RTH en P34 para obtener mas informacién)
o toque el botén RTH de la aplicacién DJI GO cuando el GPS esté disponible para activar el
RTH inteligente. Con el RTH inteligente, puede controlar la orientacién de la aeronave para evitar
colisiones mientras regresa al punto de origen. Mantenga pulsado el botén Smart RTH una vez
para iniciar el procedimiento RTH y vuelva a pulsarlo para salir del RTH inteligente y recuperar el
control de la aeronave.

RTH por bateria baja

El RTH por bateria baja se activa cuando el nivel de la Bateria de Vuelo Inteligente de DJI baja
hasta un punto que pueda afectar al regreso seguro de la aeronave. Los usuarios deben hacer
regresar la aeronave o hacerla aterrizar inmediatamente cuando aparezcan estas advertencias.
La aplicacion DJI GO indicara a los usuarios que hagan regresar la aeronave al punto de origen
cuando se active el aviso de bateria baja. La aeronave regresard automaticamente al punto de
origen si no se realiza ninguna accién después de 10 segundos. El usuario puede cancelar el
procedimiento RTH pulsando una vez el botén RTH. Los umbrales para estas advertencias se
determinan automaticamente en funcién de la altitud actual de la aeronave y de su distancia al
punto de origen.

La aeronave aterrizara automaticamente (no se puede cancelar) si el nivel actual de la bateria sélo
llega para que la aeronave aterrice desde su posicion actual. Los usuarios pueden utilizar el control
remoto para controlar la orientacién de la aeronave durante el proceso de aterrizaje.

La figura siguiente describe el comportamiento del indicador de nivel de bateria durante las
diferentes etapas de los acontecimientos.

Advertencia de baterfa critica (rojo) Nivel de baterfa suficiente (verde)
Advertencia de baterfa baja Tiempo de vuelo restante

e

El nivel de carga
requiere regresar al
punto de origen

Indicador de nivel de bateria
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Nivel de

. Descripcion
bateria escripelo
Bateria baja El nivel de bateria
Advertencia es bajo. Aterrice la
aeronave.
Advertencia . aeronaye
de muy baia debe aterrizar
v oal inmediatamente.
Tiempo de vuelo
Tiempo de restante aproximado

en funcion del nivel
actual de la baterfa.

vuelo restante

IEEE6ET G Instrucciones de
estadodela Aplicacion DJI GO
vuelo
aeronave
Toque Go-Home para que
q paraq Haga regresar
la aeronave regrese al
- . . la aeronave
El indicador punto de origen y aterrice .
o y aterricela lo
de estadode  automaticamente, o Cancel .
antes posible;
la aeronave para reanudar el vuelo normal. . .
. R a continuacion,
parpadea Si no se realiza ninguna
- . detenga los
lentamente en  accion, la aeronave regresara motores
ROJO. automaticamente al punto de Y
) o . reemplace la
origen y aterrizaré después de .
bateria.
10 segundos.
El indicador La aeronave
deestadode Lapantalla de la aplicacion empezara a
la aeronave DJI GO parpadeara en rojo descender
parpadea y la aeronave comenzara a e iniciara
rdpidamente descender. automaticamente
en ROJO. el aterrizaje.
N/D N/D N/D

£

« Cuando se activa el aviso de nivel de bateria muy bajo y la aeronave esta descendiendo

para aterrizar de forma automatica, puede pulsar la palanca del acelerador hacia arriba
para que la aeronave vuele en modo estacionario y conducirla a un lugar mas apropiado

para el aterrizaje.

« Las zonas de color y los marcadores en el indicador de nivel de bateria reflejan el tiempo
de vuelo restante estimado y se ajustan automaticamente, de acuerdo con el estado

actual de la aeronave.

RTH de seguridad (Failsafe RTH)

El RTH de seguridad se activa automaticamente si la sefial del control remoto (incluida la sefial
de transmisién de video) se pierde durante mas de 3 segundos, siempre que se haya registrado
correctamente el punto de origen y que la brdjula funcione con normalidad. El operador puede
interrumpir el procedimiento de regreso al punto de origen y recuperar el control de la aeronave si
vuelve a recibirse la sefial del control remoto.

llustracion del mecanismo de seguridad

1 Registrar punto de origen (HP)

= oy

2 Confirmar punto de origen

) ‘Fﬁ’ Sl

= .

3 Pérdida de sefial del control remoto|

: T

g ®

Parpadeo en verde

Parpadeo en verde

Parpadeo rapido en amarillo

4 Pérdida de sefial durante 3 s

x T

s -

5 Go Home (se puede ajustar 20 m)

P <=20m

Altura sobre

6 Aterrizaje tras vuelo estacionario 15°s

= 3

Parpadeo rapido en amarillo

Parpadeo rapido en amarillo

Parpadeo rapido en amarillo
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/N« La aeronave desciende automaticamente y aterriza si se activa el RTH mientras se vuela

a un radio de menos de 20 metros (65 pies) del punto de origen.

* La aeronave no puede evitar los obstaculos durante el RTH de seguridad, por lo que
es importante definir una altitud de seguridad razonable antes de cada vuelo. Vaya a
la aplicacion DJI GO > Camera View > 3 > Advanced Settings > Failsafe Mode > Set
Return-to-Home Altitude.

* La aeronave dejara de ascender y regresara inmediatamente al punto de origen si mueve
la palanca del acelerador durante el RTH de seguridad.

Punto de origen dinamico

El punto de origen dinamico es Util en situaciones en las que el operador esta en movimiento y
requiere un punto de origen que sea diferente al punto de despegue. Existen dos opciones de
punto de origen dinamico:

1. Establecer las coordenadas actuales de la aeronave como punto de origen.

2. Establecer las coordenadas actuales del control remoto como punto de origen.

A Asegurese de que el espacio por encima del médulo GPS (mostrado previamente) no esté
obstruido al usar el punto de origen dinamico.

Siga estas instrucciones para usar el punto de origen dindmico:

1. Conecte su dispositivo moévil al control remoto y vaya a la aplicacién DJI GO > Camera View.

2. Toque @ > ﬁw para establecer las coordenadas actuales del control remoto como punto de
origen; toque @ > A\¢ para establecer las coordenadas actuales de la aeronave como punto de
origen.

3. El indicador de estado de la aeronave parpadeara en verde para indicar que el nuevo punto de
origen se ha establecido correctamente.
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Aplicacion DJI GO

Utilice esta aplicacion para controlar el estabilizador, la camara y otras funciones de su sistema
de vuelo. La aplicacion también incluye las secciones Director, Store y User Center que permiten
configurar la aeronave y compartir contenidos con otros usuarios. Para lograr una experiencia
optima de usuario, se recomienda utilizar una tableta.

/A Cuando se conecta a la aeronave por primera vez, asegurese de que su dispositivo moévil esté
conectado a Internet y siga las instrucciones para configurar los ajustes basicos de su aeronave.

iPad a3 80%

N oy @

Connect your Aircraft

MATRICE 100

Use AEB shoot to get more dynanic image

Enter Camera View

5
O
®
Do

Equipment

En la pagina Equipment, puede entrar en la vista de camara, visitar la Academia o ver los registros
de vuelos.

Vista de la camara
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[1] Modo de vuelo
3 el texto situado junto a este icono indica el modo de vuelo actual.
Toque este icono para configurar los ajustes del MC (control principal), cambiar los limites de
vuelo y establecer los valores de ganancia.

Q Cuando se utiliza la aplicacion DJI GO por primera vez, la aeronave estd en modo
principiante. En este modo, la altitud de vuelo y la distancia de vuelo es de 30 m. Toque
3 para salir del modo de principiante.

[2] Intensidad de sefial GPS
% il : muestra la intensidad de la sefial GPS actual. Las barras verdes indican la intensidad

de GPS adecuada.

13

Configuracion del IOC
A CL: muestra los ajustes del IOC cuando la aeronave entra en modo F. Toque este icono
para ver el menu del I0C y seleccione el modo del IOC deseado.

[4] Estado del sistema

saletofly(GPS) : indica el estado actual del sistema de la aeronave y la intensidad de la sefial GPS.

Indicador de nivel de bateria

——o o . describe el nivel de la bateria de la aeronave de acuerdo con su estado inmediato.
Las zonas en color representan las diferentes etapas de nivel de carga de la bateria. Cuando el
nivel de la bateria caiga por debajo de una etapa determinada, el sistema pedira al usuario que
tome las medidas adecuadas.

[5

[6] Sefial del control remoto
&" il : indica la intensidad de la sefal del control remoto.

[7

Intensidad de sefal de transmisiéon de video HD

o il : indica la intensidad de la sefial de la transmisién de video HD entre la agronave vy el
control remoto.

[8] Nivel de bateria

Bl 51%: muestra el nivel actual de carga de la bateria.
Toque este icono para ver el menu de informacién de la bateria, donde se pueden establecer
umbrales de advertencia de la bateria y consultar el registro de bateria.

9

Configuracion general

-= : Toque este icono para ver la configuracion general, donde puede configurar los
pardmetros de vuelo, restablecer la configuracion de la cdmara, activar la funcién de revision
rapida, ajustar el valor de rotacion del estabilizador y activar la visualizacion de la trayectoria de
vuelo.

[10] Barra de funcionamiento de la camara

Configuracion del obturador y de grabacién
I : Toque este icono para introducir diversos ajustes de la camara, como el modo de color,
el tamafio de video y el tamafio de imagen.

Obturador

@ : toque este botdn para realizar una Unica foto. Mantenga pulsado este botén para cambiar
entre los modos de disparo unico, disparo triple y disparo a intervalos.
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M

2]

3]

[14]
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Grabacion
. téquelo una vez para iniciar la grabacién de video y vuelva a tocarlo para detener la
grabacion. También puede pulsar el boton de grabacion de video en el control remoto.

Reproduccion
[»]: toque este icono para reproducir fotos y videos una vez capturados.

Ce.lmera Settings

-*--: Toque este icono para ajustar los valores de ISO, velocidad de obturacién y exposicion

et
de la camara.
Minimapa

Muestra la ruta del vuelo actual. Toque el minimapa para cambiar entre la vista de camaray la
vista del mapa.

Telemetria de vuelo

H: 39M D: 210M i‘

\ \553 /s (252 ws 232m

Posicion de vuelo y funcién de radar:

La posicién de vuelo de la aeronave se indica mediante el icono de diana.

(1) La flecha roja indica la direccion en la que se desplaza la aeronave.

(2) Larelacion entre el &rea gris y el area azul representa el cabeceo de la aeronave.
(3) El nivel horizontal del drea gris indica el angulo de alabeo de la aeronave.

Parametros de vuelo:

Altitud: distancia vertical desde el punto de origen.
Distancia: distancia horizontal desde el punto de origen.
Velocidad vertical: velocidad de movimiento en vertical.
Velocidad horizontal: velocidad de movimiento en horizontal.

Distancia de la aeronave:
Distancia horizontal entre la aeronave y el operador.

Configuracion del punto de origen
: Toque este icono para actualizar el punto de origen. Puede establecer la ubicacion de

despegue de la aeronave, la posicion actual del control remoto o la posiciéon actual de la
aeronave como punto de inicio.
Regreso al punto de origen (RTH)

@‘; : Toque este icono para iniciar el procedimiento RTH que traeré la aeronave de vuelta al
dltimo punto de origen.
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[15] Modo de funcionamiento del estabilizador
Consulte el apartado Camara y estabilizador DJI Zenmuse X3 en el Apéndice (P71) para
obtener més informacion.

[16] Despegue/aterrizaje automaticos

é /¥ : Téquelo para iniciar el despegue o el aterrizaje automatico.

[17] Transmisién en directo
@ . Este icono indica que la secuencia de video actual se esta transmitiendo en directo por
YouTube. Asegurese de que el servicio de datos moviles esté disponible en el dispositivo
movil.

[18] Atras
A : Toque este botdn para volver al menu principal.

Library

Director es un editor de video inteligente integrado en aplicacion DJI GO. Después de grabar
varias secuencias de video y descargarlos en su dispositivo movil, elija la opcion Director en la
pantalla de inicio. A continuacioén, puede seleccionar una plantilla y un nimero determinado de
secuencias que se combinan automaticamente para crear un corto que se puede compartir de
inmediato.

Explorar

Descubra nuestros ultimos eventos, productos destacados y creaciones Skypixel que marcan
tendencia, en la pagina Explorar.

Me

Si ya tiene una cuenta DJI podra participar en los debates del foro, obtener créditos en la tienda de
DJl'y compartir su obra con la comunidad.



Uso de PC Assistant

1. Vaya a la pagina del producto Matrice 100 y descargue lo siguiente:
a) Paquete DJI Assistant 2
b) Controlador DJI WIN (si utiliza Windows 7 u 8)
http://www.dji.com/product/matrice 100/info#downloads
2. Extraiga el paquete DJI Assistant 2 en el directorio deseado. No es necesario realizar ninguna
instalacion.
3. Instale el controlador DJI WIN si es necesario.

AN DJI Assistant 2 es compatible con Windows 7 (o posterior) o Mac OS X 10.9 (o posterior).

4. Inicie DJI Assistant 2.
5. Conecte el Matrice 100 a un PC mediante un cable Micro USB. Encienda el control remoto y la
aeronave. No desconecte el cable hasta que la configuracion haya finalizado.

6. Elija "M100" en |a lista de dispositivos conectados e inicie sesion con su cuenta DJI.

Configuracién basica

Rellene las coordenadas del médulo GPS respecto al centro geométrico (GC) de la aeronave. El
GC de la aeronave se puede considerar aproximadamente como la interseccién de lineas que
unen motores opuestos, en el mismo nivel que el plano de rotacién de las hélices. Tenga en cuenta
las direcciones negativas y positivas de los ejes X, Y, Z que se ilustran en la aplicacion. Deje las
coordenadas IMU como los valores predeterminados.
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(o}

/N« Unas coordenadas imprecisas o una polaridad del eje incorrecta pueden provocar
vibraciones en la aeronave durante el vuelo. Si esto ocurre, vuelva a comprobar los
parametros de configuracion.

« La etiqueta del médulo GPS debe estar orientada hacia arriba y la flecha debe apuntar
hacia la parte delantera de la aeronave.

« Asegurese de actualizar la configuracion si cambia las posiciones de montaje de los
componentes de la aeronave.

Simulador

El simulador crea un entorno virtual en 3D a partir de los datos de vuelo transmitidos al PC a través

de la interfaz WebSocket.

SDK
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Si estéa utilizando el SDK DJI, seleccione "Enable API Control" para permitir que el sistema de
control de vuelo se comunique con dispositivos externos, como un ordenador de a bordo.
El dispositivo externo podré controlar la aeronave solo si el interruptor de modo de vuelo del
control remoto se coloca en modo F. Para obtener mas informacién sobre la configuracion de los
pardmetros de la API, consulte los documentos y manuales de la pagina del SDK DJI en el sitio
web del desarrollador de DJI (https://developer.dji.com).

/N < El control de API y la funcién del I0C no se pueden utilizar al mismo tiempo. Si desea
utilizar el control de API, desactive la funcién del IOC en primer lugar.
« La opcion Enable API Control se desactiva automéaticamente después de las
actualizaciones del firmware. Vuelva a activar esta opcion si es necesario.

Actualizacién de firmware

Seleccione la version del firmware de la lista de firmware y haga clic en "Upgrade”.

Después de leer el aviso emergente, haga clic en "Start Upgrade". El texto "Upgrade Successfull"
se mostrard cuando se complete la actualizacién. Si la actualizacién falla, vuelva a intentarlo o
pongase en contacto con la asistencia técnica de DJI.

Actualice el firmware de la Bateria de Vuelo Inteligente adicional como sigue:

a. Retire la bateria actualizada de la aeronave.

b. Inserte la bateria adicional, apagada, en el compartimento de la bateria conectado al controlador
de vuelo.

c. Encienda las Baterias de Vuelo Inteligente. Haga clic en el boton Upgrade para actualizar el
firmware.

Actualice el firmware del control remoto a través de la aplicacion DJI GO. Consulte Cémo actualizar
el firmware (P63) para obtener méas detalles.

A\« El control remoto puede desvincularse de la aeronave después de la actualizacion del
firmware. Vuelva a vincular el control remoto a la aeronave si es necesario.
« Es normal que la aeronave haga sonidos o que sus LED parpadeen durante la
actualizacion del firmware.
« Si est4 utilizando la camara vy el estabilizador DJI Zenmuse X3 o X5 o el codificador
de video N1 de DJI, actualice todo el firmware usando el paquete de actualizaciéon de
firmware. Consulte Cémo actualizar el firmware (P63) para obtener més detalles.
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Uso del SDK

El Matrice 100 es compatible con DJI Mobile APl'y Onboard API. Los usuarios pueden utilizar estas
APl para desarrollar sus propias aplicaciones para supervisar y controlar su aeronave. Visite la
pagina sobre el SDK DJI en el sitio web para desarrolladores de DJI (https://developer.dji.com)
para obtener informacién sobre el uso de estas API.

Vuelo

Una vez finalizada la preparacion previa al vuelo, se recomienda utilizar el simulador de vuelo
para aprender a volar de forma segura. Asegurese de que todos los vuelos se llevan a cabo en un
espacio abierto.

Entorno de vuelo

1. No utilice la aeronave en condiciones climaticas adversas como lluvia, nieve, niebla ni con una
velocidad del viento superior a 10 m/s.

2. Vuele solo en espacios abiertos. Los edificios altos y las grandes estructuras metdlicas pueden
afectar a la precision de la brdjula y bloquear la sefial GPS.

3. Evite volar cerca de obstaculos, multitudes, lineas de alta tension, arboles y masas de agua.

4. Evite volar en zonas con altos niveles de electromagnetismo, incluidas estaciones base de
telefonia mavil y torres de transmision de radio.

5. El rendimiento de la aeronave y de la bateria depende de factores del entorno, como la
densidad del aire y la temperatura. Tenga mucho cuidado cuando vuele por encima de 4500 m
(14 700 pies) sobre el nivel del mar, ya que las prestaciones de la aeronave y la bateria pueden
verse reducidas.

6. El Matrice 100 no puede funcionar en modo P en las regiones polares.

Limites de vuelo y zonas de exclusion aérea

Es posible ajustar los limites de altura y distancia del vuelo.

Los operadores de vehiculos aéreos no tripulados (UAV) deben cumplir con las normativas de
organizaciones como la OACI (Organizacion de Aviacion Civil Internacional), la FAA (Administracion
federal de aviacion de EE. UU.) y sus propias autoridades de aviacion locales. Por motivos de
seguridad, los limites de vuelo estan activos de forma predeterminada para ayudar a los usuarios a
utilizar este producto de forma segura y legal.

Cuando se emplea el modo P, los limites de altura y de distancia, asi como las zonas de exclusion
aérea funcionan conjuntamente para supervisar el vuelo. En el modo A, sélo el limite de altura
impide que la aeronave ascienda por encima de 120 metros.

Limites de altura y radio maximos
Los usuarios pueden cambiar los limites de altura y radio méaximos en la aplicaciéon DJI GO. Una

vez realizada la configuracion, el Matrice 100 volara en un cilindro restringido determinado por
estos ajustes. En las siguientes tablas se muestran los detalles de estos limites.

Altura méaxima Radio maximo

u Punto de origen
N Altura de la aeronave al encenderla
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Sefal GPS intensa @ ------ Parpadeo en verde

Limites de vuelo Aplicacién DJI GO Indicador de estado de la aeronave

La altitud de vuelo debe

Altlur_a estar por debajo de la \{Va_rnlng: iteigjt Ninguno.
maxima ; limit reached.

altura preseleccionada.
Radio La distancia de vuelo Warning: Distance Parpadea en rojo rapidamente

o debe estar dentro del L cuando la aeronave alcanza el

maximo . ) limit reached. o ; .

radio max. limite de radio maximo. ® -«
Senfal GPS débil ® ------ Parpadeo en amarillo

Limites de vuelo Aplicacion DJI GO Indicador de estado de la aeronave

Altura La altura de vuelo esta Warning: Height NinGuno
maxima  limitada a menos de 120 m. limit reached. guno.
Radio g jimite
maximo

A « Si vuela fuera de los limites, podréa controlar el Matrice 100, pero no volar mas alla.
« Si el Matrice 100 pierde la sefial GPS y vuela fuera del radio méximo pero recupera la
sefial GPS posteriormente, regresard automaticamente hasta colocarse dentro del campo
de alcance.

Zonas de exclusion aérea

Todas las zonas de exclusién aérea se indican en el sitio web oficial de DJI en http://flysafe.dji.
com/no-fly. Las zonas de exclusion aérea se dividen en aeropuertos y zonas restringidas. Los
aeropuertos incluyen los principales aeropuertos y campos de vuelo en los que las aeronaves
tripuladas operan a baja altitud. Las zonas restringidas incluyen fronteras entre paises o zonas
especiales. Los detalles de las zonas de exclusion aérea se explican a continuacion.

Aeropuertos (requiere GPS):

Aeropuertos

«— 1 mi”a4"4* R1 — . 1”»

320 pies| ¢ R2 | Zonade exclusionaérea  Zona de aliud restringida Zona de advertencia

1. Las zonas de exclusion aérea de aeropuertos constan de una zona de exclusion aérea y una
zona de altitud restringida. Cada tipo de zona abarca un radio de un tamafio concreto.

2. La zona de exclusiéon aérea abarca R1 millas alrededor del aeropuerto (dependiendo de su
forma y tamanfo) dentro de las cuales esta prohibido despegar y volar.
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. Desde R1 a R1+1 millas alrededor del aeropuerto, la altitud de vuelo se limita a 15 grados

de inclinacion, a partir de 20 metros (66 pies) del Iimite del aeropuerto hacia el exterior. La
altitud de vuelo esta limitada a 500 metros (1640 pies) a R1+1 millas.

. Cuando la aeronave se encuentra a una distancia inferior a 100 metros (320 pies) de una

zona de exclusion aérea, aparecera un mensaje de advertencia en la aplicacion DJI GO.

Zonas restringidas (requiere GPS):

N —

| «——Zonas restringidas—>

4100 m %RAD‘ .

Zona de exclusion aérea  Zona de advertencia Zona libre

. Las zonas restringidas no tienen una zona de altitud restringida.
. R millas alrededor de la zona restringida (segun el reglamento) hay una zona de exclusion aérea

dentro de la cual esté prohibido despegar y volar.

. En el perimetro de la zona restringida se establece una zona de alerta. Cuando la aeronave se

encuentra a una distancia inferior a 100 m (0,062 millas) de una zona de exclusién aérea (dentro
de la zona de alerta), aparecera un mensaje de advertencia en la aplicacion DJI GO.
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Sefial GPS intensa G -+ Parpadeo en verde
7 - Advertencia de la aplicacion DJI Indicador de
ona Restricciones GO estado de la
aeronave
Los motores no arrancan Warning: You are "? ano fly
' zone. Takeoff prohibited.
Zona _d,e Si la aeronave pierde la sefial
exc!usmn GPS'y entra en la zona de Warning: You are in a no fly
aerea acceso restringido, pero zone. Automatic landing has
posteriormente recupera la begun. (Si la aeronave esta
sefial GPS, la aeronave entraréa | dentro de R1)
en Descenso semiautomatico y
aterrizara por si sola. ‘
(R eeeen
Sila aeronave pierde la Warning: You are in a restricted | Parpadeo en
sefial GPS y entra en el drea zone. Descending to a safe rojo
Zona de restringida pero posteriormente | altitude. (Si la aeronave esta
altitud recupera la sefial GPS, dentro de R2 pero fuera de R1)
restringida | descendera a una altitud Warning: You are in a restricted
segura y volara de forma zone. Max flight height restricted
estacionaria 15 pies por debajo | between 20 and 120 m. Fly
del limite de altitud segura. Cautiously.
Zona de

advertencia

No hay restricciones de vuelo.

Warning: You are approaching a
Restricted Area. Fly cautiously.

Zona libre

No hay restricciones de vuelo.

Ninguno.

Ninguno.

Descenso semiautomatico: todos los comandos de las palancas estan disponibles,

excepto la palanca de aceleracion, durante el proceso de descenso y aterrizaje. Los
motores se detendran automaticamente después de aterrizar.

« Al volar en zonas de exclusion aérea, el indicador de estado de la aeronave parpadeara

en rojo rapidamente y continuara durante 3 segundos; después, cambiara para indicar
el estado de vuelo actual y continuaréa durante 5 segundos, momento en el que volvera a
parpadear rapidamente en rojo.
« Por razones de seguridad, NO vuele cerca de aeropuertos, carreteras, estaciones de
ferrocarril, lineas de ferrocarril, centros urbanos u otras zonas con tréafico. Asegurese de
no perder de vista la aeronave en ningln momento.

Lista de comprobacion previa al vuelo

1. El control remoto, la Bateria de Vuelo Inteligente y el dispositivo moévil estan completamente

cargados.

2. Las hélices estan correcta y frmemente montadas.

AW
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. Los motores arrancan correctamente y funcionan con normalidad.
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Indicador de estado de vuelo

El Matrice 100 viene con LED delanteros, traseros y un indicador de estado de la aeronave. Las
posiciones de estos LED se muestran en la imagen siguiente:

ndicadores LED delanteros LED posteriores

Los LED delanteros y traseros muestran la orientaciéon de la aeronave. El LED delantero es de color
rojo y el LED trasero es de color verde. El indicador de estado de la aeronave indican el estado del
control de vuelo. Consulte la tabla siguiente para obtener méas informacion sobre el indicador de
estado de la aeronave.

Descripcién del indicador de estado de la aeronave

Normal

RHG 1Y) -...-- Parpadeo en rojo, verde y Encendido y autocomprobacién
amarillo alternativamente

AGHY .- Parpadeo en verde y Aeronave en calentamiento
amarillo alternativamente

G ------ Parpadeo lento en verde Safe to Fly (modo P con GPS)
Y ------ Parpadeo lento en amarillo Safe to Fly (sin GPS)

G x 2 parpadeos en verde de dos en dos

: B ------ Parpadeo lento en azul
(alterna con el patrén Safe to Fly)

Advertencia

- Y ------ Parpadeo répido en amarillo

: R £ 000000 Parpadeo lento en rojo

E R S Parpadeo rapido en rojo

E R ------- Parpadeo alternativo en rojo
R —— Rojo fijo

R (Y - Parpadeo en rojo y

amarillo alternativamente

E (P Parpadeo lento en morado

Safe to Fly (modo P con el sistema DJI Guidance
pero sin GPS)

El modo de deteccién de obstaculos del sistema
DJI Guidance esta activado.

Pérdida de sefal del control remoto
Aviso de bateria baja

Aviso de bateria muy baja

Error de IMU

Error critico
Es necesario calibrar la brajula

Error de sensor de guiado. Aterrice la aeronave y
recalibre los sensores de guiado.
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Calibracion de la brajula

IMPORTANTE: Asegurese de calibrar siempre la brdjula para cada nueva ubicacion de vuelo. La
brujula es un instrumento muy sensible que requiere la calibracion periddica para garantizar un
6ptimo rendimiento en vuelo. Los datos andémalos de la brujula debido a una falta de calibracién
puede llevar a un mal rendimiento en vuelo, o incluso a fallos.

@ -« NO calibre la brdjula si existen posibilidades de que se produzcan fuertes interferencias

magnéticas, como en canteras de magnetita, estructuras de aparcamientos y refuerzos
subterraneos de acero.

« NO transporte objetos ferromagnéticos, como llaves, durante la calibracion.

« NO realice la calibracién junto a grandes objetos metalicos.

« NO realice la calibracién en interiores.

Procedimientos de calibracion

Elija un espacio abierto para llevar a cabo los siguientes procedimientos.

1.

4.

Asegurese de que la brujula esté calibrada. Si no ha calibrado la brdjula como parte de los
preparativos previos al vuelo, o si se ha trasladado a una nueva ubicacién desde la ultima
calibracion, toque la barra de estado del sistema en la aplicacién, seleccione Calibrate y siga
las instrucciones en pantalla para realizar una calibracién paso a paso de la aeronave.

. Sostenga la aeronave en posicion horizontal y girela 360 grados alrededor del eje central. El

indicador de estado de la aeronave mostrara luz verde fija.

. Sostenga la aeronave en posicién vertical con el morro apuntando hacia abajo y girela

360 grados alrededor del eje central.

Vuelva a calibrar la brujula si el indicador de estado de la aeronave se queda fijo en rojo.

/N\ Si el indicador de estado de la aeronave parpadea en rojo y amarillo de forma alternativa

después de la calibracién de la brujula, mueva la aeronave a una ubicacién diferente para
llevar a cabo la calibracion.

Q Calibre la brujula después de iniciar la aplicacion DJI GO si se le pide hacerlo.
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Cuando realizar la recalibracion

1. Si los datos de la brujula son anémalos y el indicador de estado de la aeronave parpadea
alternativamente en rojo y amarillo.
. Al volar en una nueva ubicacién o en una ubicacion distinta a la del ultimo vuelo.
3. Se ha cambiado la estructura mecéanica del Matrice 100, es decir, la posicién de montaje del
moédulo GPS ha variado.
4. Se produce una deriva grave en el vuelo, es decir, el Matrice 100 tiene dificultad para volar en
linea recta.

N

Despegue y aterrizaje automaticos

Despegue automético

Utilice el despegue automatico para despegar la aeronave automaticamente si el indicador de estado de
la aeronave parpadea en verde. Realice los pasos siguientes para utilizar el despegue automatico:

1. Inicie la aplicacion DJI GO y acceda a la opciéon Camera View.

2. Asegurese de que la aeronave esté en modo P.

3. Realice los pasos de la lista de comprobacién previa a vuelo.

4. Toque A y deslice Confirm para despegar.

5. La aeronave despegard y volara de forma estacionaria 1,2 metros por encima del suelo.

Aterrizaje automatico

Utilice el aterrizaje automatico para aterrizar la aeronave automaticamente si el indicador de estado de la

aeronave parpadea en verde. Realice los pasos siguientes para utilizar el aterrizaje automatico:

1. Asegurese de que la aeronave esté en modo P.

2. Compruebe que el area de aterrizaje esté despejada antes de tocar & para hacer aterrizar la
aeronave.

3. La aeronave iniciard automaticamente el aterrizaje.

Arranque y parada de los motores
El comando de combinaciéon de palancas (CSC, Combination Stick Command) que se muestra

a continuacion se utiliza para iniciar o detener los motores. Asegurese de ejecutar el CSC en un
movimiento continuo.

7 TN AN

(= m) O bien } i
2T E R

Arranque de los motores

Ejecute el comando CSC. Los motores comenzaréan a velocidad de ralenti, y la nave permanecera
en el sitio.

Parada de motores

Los motores se pueden parar de dos formas.

Método 1: cuando el Matrice 100 haya aterrizado, mueva la palanca del acelerador hacia abajo
y ejecute el comando CSC para detener los motores. Suelte las dos palancas una vez que se
detengan los motores.

Método 2: cuando la aeronave haya aterrizado, empuje el acelerador hacia abajo y sosténgalo. Los
motores se pararan después de 3 segundos.

2017 DJI. Todos los derechos reservados 57



DJI MATRICE 100 Manual del usuario

@

TN TN zat N Z—\

® O bien )) 5 y
o K 4 p-

A NO ejecute el comando CSC cuando la aeronave esté en pleno vuelo.

P

rueba de vuelo

Procedimientos de despegue y aterrizaje

1.

Cologue la aeronave en un terreno abierto y llano, con el indicador de nivel de bateria orientado
hacia usted.

. Encienda el controlador remoto, el dispositivo moévil y, a continuacion, la Bateria de Vuelo

Inteligente.

. Inicie la aplicacion DJI GO y acceda a la pagina “Camera View”.
. Espere hasta que el indicador de estado de la aeronave parpadee en verde. Esto significa que

el punto de origen esta registrado y que se puede volar con seguridad. Si parpadea en amarillo,
el punto de origen no se ha registrado y no debe despegar.

. Empuje lentamente la palanca del acelerador hacia arriba para despegar o use la funcién de

despegue automatico.

. Para aterrizar, vuele en modo estacionario sobre una superficie plana y empuje el acelerador

despacio hacia abajo para descender.

. Después de aterrizar, ejecute el comando CSC o empuje la palanca del acelerador hacia abajo

durante 3 segundos hasta que los motores se paren.

. Apague la Bateria de Vuelo Inteligente y después el control remoto.

/\ -« Sielindicador de estado de la aeronave parpadea rapidamente en amarillo durante el

vuelo, la aeronave ha pasado a modo de seguridad.

« Elindicador de estado de la aeronave parpadea lentamente en rojo para indicar un aviso
de bateria baja, y parpadea rapidamente en rojo para indicar un aviso de nivel de bateria
muy baja durante el vuelo.
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Apéndice

Especificaciones del producto

Estructura

Distancia entre ejes diagonal

Peso (con bateria TB47D)

Peso (con bateria TB48D)

Peso méaximo en el despegue

Accesorios opcionales

Peso del puerto de expansion

Peso del compartimiento de la bateria

Peso de la camara y el estabilizador Zenmuse X3
Rendimiento

Precision de vuelo estacionario (modo P con GPS)
Velocidad angular méaxima

Angulo de cabeceo maximo

Velocidad de ascenso maxima

Velocidad de descenso maxima

Resistencia maxima al viento

Velocidad maxima

Tiempo de vuelo estacionario (con bateria TB47D)

Tiempo de vuelo estacionario (con bateria TB48D)

Tiempo de vuelo estacionario (con dos baterias TB47D)
Tiempo de vuelo estacionario (con dos baterias TB48D)

Tiempo de vuelo estacionario (con bateria TB47D y

Zenmuse X3)

Tiempo de vuelo estacionario (con bateria TB48D y

Zenmuse X3)

650 mm
2355 g
24319
3600 g

459
160 g
247 g

Vertical: +0,5 m, horizontal: 2,5 m
Cabeceo: 300°/s, guifiada: 150°/s
35°

5m/s

4m/s

10 m/s

22 m/s (modo ATTI, sin carga Util, sin viento)
17 m/s (modo GPS, sin carga util, sin viento)

Sin carga: 22 min, 500 g de carga util:
17 min;
1 kg de carga: 13 min

Sin carga: 28 min, 500 g de carga util: 20 min;
1 kg de carga: 16 min

Sin carga: 33 min

Sin carga: 40 min

Sin carga: 19 min

Sin carga: 23 min

* El tiempo de vuelo estacionario se basa en un vuelo a 10 m sobre el nivel del mar en un lugar sin

viento y un aterrizaje con un 10 % de nivel de bateria.
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Sistema de propulsion

Modelo de motor

Modelo de hélice

Modelo ESC

Sistema de control de vuelo
Modelo

Otro

Temperatura de funcionamiento
Control remoto

Nombre

Frecuencia de funcionamiento

Distancia de transmision max.
(sin obstéaculos, libre de interferencia)

PIRE

Salida de video

Fuente de alimentacion
Cargador

Capacidad de dos usuarios
Soporte para dispositivo mévil
Potencia de salida

Temperatura de funcionamiento
Temperatura de almacenamiento

Temperatura de carga
Bateria

Anchura méx. de la tableta
Cargador

Modelo

Salida de tension
Potencia nominal
Bateria (estandar)
Nombre

Modelo

Capacidad

60 © 2017 DJI. Todos los derechc

DJI 3510
DJI 1345s
DJI E SERIES 620D

N1

-10a40°C

C1

De 5,725 a 5,825 GHz
De 922,7 MHz a 927,7 MHz (Japén)
De 2,400 a 2,483 GHz (Lightbridge)

Conformidad con FCC: 5 km (3,1 millas)
Conformidad con CE: 3,5 km (2,1 millas)

10 dBm a 900 M
13dBmab58G
20dBma24G

USB, mini HDMI

Baterfa integrada

Cargador homologado por DJI

Control maestro y esclavo

Compatible con smartphones y tablets
9w

-10a40°C

<3 meses: -20 a 45 °C
>3 meses: 22 a 28 °C

0a40°C
6000 mAh LiPo 2S
170 mm

A14-100P1A
26,3V
100 W

Baterfa de Vuelo Inteligente
TB47D
4500 mAh
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Voltaje
Tipo
Energia
Peso neto

Temperatura de funcionamiento
Temperatura de almacenamiento

Temperatura de carga
Potencia de carga max.
Bateria (opcional)
Nombre

Modelo

Capacidad

Voltaje

Tipo

Energia

Peso neto

Temperatura de funcionamiento
Temperatura de almacenamiento

Temperatura de carga

Potencia de carga max.

222V

Bateria de alta tension LiPo 6S
99,9 Wh

600 g

-10a40°C

<3 meses: -20 a 45 °C
>3 meses: 22 a 28 °C

0a40°C
180 W

Bateria de Vuelo Inteligente
TB48D

5700 mAh

228V

LiPo 6S

129,96 Wh

676 g

-10a40°C

<3 meses: -20 a 45 °C
>3 meses: 22 a 28 °C

0a40°C
180 W

Descripcién del indicador de estado de la aeronave

Normal

. R G 8 Y ------ Parpadeo en rojo, verde y
amarillo alternativamente

1@ENYF oooooo Parpadeo en verde y
amarillo alternativamente

G ------ Parpadeo lento en verde

: Y ------ Parpadeo lento en amarillo

G x2 parpadeos en verde de dos en dos

: B ------ Parpadeo lento en azul
(alterna con el patrén Safe to Fly)

Advertencia

EUASIRI Parpadeo rapido en amarillo

: R Foooooo Parpadeo lento en rojo

Encendido y autocomprobacion

Aeronave en calentamiento

Safe to Fly (modo P con GPS)
Safe to Fly (sin GPS)

Safe to Fly (modo P con el sistema de guiado DJI

Guidance pero sin GPS)

El modo de deteccién de obstaculos del sistema

DJI Guidance estéa activado.

Pérdida de sefial del control remoto

Aviso de bateria baja
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R Parpadeo rapido en rojo Aviso de bateria baja critica
(R Parpadeo alternativo en rojo Error de IMU

R Rojo fijo Error critico

(R Y) - Parpadeo en rojo y

s - Es necesario calibrar la brajula
amarillo alternativamente
Error de sensor de guiado. Aterrice la aeronave y

AP Parpadeo lento en morado . )
' recalibre los sensores de guiado.

Control de orientacion inteligente (I0C)

El IOC permite a los usuarios bloquear la orientaciéon de la aeronave de distintas maneras. Tiene
tres modos de funcionamiento que puede seleccionar en la aplicaciéon DJI GO. El I0C funciona
solo en el modo F y el usuario debe cambiar el interruptor de modo de vuelo a la posicién del modo
F para activar el IOC. Los tres modos de funcionamiento son:

Bloguea la direccion actual del morro como direccion de avance de la aeronave.

oL La aeronave se moveréd en las direcciones bloqueadas independientemente de su
orientacion (dngulo de guifiada). Toque Reset IOC para restablecer el bloqueo de
rumbo.

HL* Registre un punto de origen, y mueva la palanca hacia arriba y hacia abajo para

controlar la distancia entre la aeronave y el punto de origen.

POI* Registre un punto de interés (POI). El morro de la aeronave siempre apunta hacia el
POI.

Q *Las funciones de bloqueo de origen (HL) y punto de interés (POIl) estaran disponibles
proximamente.

Requisitos del I0C
Utilice el IOC bajo las siguientes condiciones:

Intensidad de sefal

Modos de IOC GPS activado Limites de distancia de vuelo

GPS
Rumbo fijo ) _
(Course Lock) No Ninguno Ninguno
Referencia Fija s " Aeronave . siom Punto de oricen
(Home Lock) il 210m g
POI Si il Aeronave &m-50m, PO)|

Activacion de I0C

Inicie la aplicacién DJI GO > Camera View > 3 > Advanced Settings > Toggle I0C. En el control
remoto, cambie el interruptor de modo de vuelo al modo F para utilizar el IOC.
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Q El modo F admite el control IOC, API y otras funciones de control (el IOC tiene la maxima
prioridad). Desactive el IOC antes de utilizar otras funciones.

Como actualizar el firmware

Actualizacion del firmware de la bateria y de la aeronave
Si esta utilizando la camara y el estabilizador DJI Zenmuse X3 o X5:

Paso 1: compruebe el nivel de carga de la bateria y el almacenamiento de la tarjeta MicroSD
- Asegurese de que la Bateria de Vuelo Inteligente tiene al menos un 50 % de carga.
- Asegurese de que la tarjeta MicroSD tiene 100 MB de espacio libre.

Paso 2: prepare el paquete de actualizacion del firmware

1. Descargue el paguete de actualizacion del firmware desde el sitio web oficial de DJI.
(http://www.dji.com/product/matrice100/info#downloads)

2. Extraiga todos los archivos en el directorio raiz de la tarjeta MicroSD.

3. Con la aeronave apagada, inserte su tarjeta MicroSD en la camara.

Paso 3: ejecute la actualizacion

1. Con el control remoto apagado, encienda la aeronave. La actualizacion del firmware comenzara
automaticamente.

2. Espere unos 25 minutos hasta que se complete la actualizacion. La aeronave emitird un pitido
'D-D-D-D" al actualizar, y un pitido "D—DD" cuando se complete la actualizacion.

3. Confirme el resultado de la actualizacién abriendo el archivo ".ixt" generado en el directorio raiz
de la tarjeta MicroSD. Vera el texto "result: successful" o "result: failed".

Paso 4: actualice cualquier bateria adicional

1. Retire la bateria actualizada de la aeronave.

2. Inserte la bateria adicional, apagada, en el compartimento de la bateria conectado al
controlador de vuelo.

3. Encienda la baterfa para comenzar.

Si NO esta utilizando la camara y el estabilizador DJI Zenmuse X3 o X5:

Método 1: use DJI Assistant 2
Conecte la aeronave a DJI Assistant 2 para actualizar el firmware. Para obtener méas informacion,
consulte Uso de PC Assistant (P50) en el manual del usuario del DJI Matrice 100.

Método 2: use el codificador de video N1 de DJI

Descargue el paquete de actualizacion de firmware. Para conocer mas detalles, consulte el Manual
del usuario del codificador de video N1.

(http://www.dji.com/product/matrice 100/info#downloads)
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/N\ - Quite las hélices antes de actualizar el firmware para evitar lesiones.

« NO arranque los motores ni los toque al actualizar.

« El control remoto puede desvincularse de la aeronave después de la actualizacion del
firmware. Vuelva a vincularlo si es necesario.

« Es normal que la aeronave haga sonidos o que los LED parpadeen para indicar el
estado de la actualizacion.

« La tarjeta MicroSD debe contener un sélo paquete de actualizacion de firmware.

« Los dispositivos de almacenamiento deben estar formateados con el sistema de
archivos FAT32 o exFAT.

Actualizacién del firmware del control remoto

La barra de estado del sistema en la aplicacion DJI GO (centro de la parte superior de la vista de
camara) parpadeara varias veces si hay disponible una actualizacion del firmware.

Paso 1: compruebe sus dispositivos

Compruebe lo siguiente:

- El control remoto tiene al menos un 50 % de carga.
- El dispositivo movil estd conectado a Internet.

- El dispositivo movil tiene 30 MB de espacio libre.

Paso 2: ejecute la actualizacion
1. Inicie la aplicaciéon DJI GO y toque "Camera View > System Status Bar > Overall Status".
2. Toque "Download Firmware" para descargar el paquete y actualizar el firmware.

Si la actualizacion del firmware falla, compruebe la conexion entre el control remoto y el dispositivo
movil y, a continuacion, inténtelo de nuevo. Contacte con la asistencia técnica de DJI si el problema
persiste.

(http://www.dji.com/support)

/N\ * NO ejecute actualizaciones de firmware cuando la aeronave esté en el aire.
* El control remoto puede desvincularse de la aeronave después de la actualizacion del
firmware. Vuelva a vincularlo si es necesario.
» Asegurese de que su conexion a Internet sea estable antes de descargar el paquete.

64 © 2017 DJI. Todos los derechos reservados



DJI MATRICE 100 Manual del usuario

Dimensiones de los componentes

Use las dimensiones que aparecen a continuaciéon para ayudarle a personalizar su plataforma
Matrice 100 (todas las unidades estan en mm).

Aeronave

701
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Control remoto
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Rieles de montaje
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Placa de montaje del estabilizador

=T

37

|

Compartimento de la bateria 0

106

Q ]

Estabilizador y camara DJI Zenmuse X3

Céamara
Perfil de la camara

La camara con estabilizador X3 puede grabar video de 4K 4096x2160p a 24 fps, asfi como capturar
imagenes de 12 megapixeles. Incorpora un sensor de imagen Sony EXMOR CMOS de 1/2,3".
Permite utilizar la vista previa de la perspectiva de la cdmara en la aplicacién DJI GO antes de
tomar iméagenes y videos. Ofrece opciones adicionales para hacer fotos en modo rafaga o en modo
temporizador, y exportar los videos en formato MOV o MP4.

Ranura para tarjeta MicroSD de la camara

Para almacenar sus fotos y videos, inserte la tarjeta microSD
en la ranura para tarjeta microSD del estabilizador antes
de encender el Matrice 100. La camara admite una tarjeta
microSD de hasta 64 GB. Se recomienda una tarjeta microSD
del tipo UHS-1 debido a su velocidad de lectura y escritura,
que permite almacenar archivos de video de alta resolucion.

© NO extraiga la tarjeta MicroSD del estabilizador
mientras esté encendido.
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Puerto de datos de la camara

Encienda el Matrice 100 y, a continuacién, conecte un cable USB al puerto de datos de la camara
para descargar fotos o videos de la cdmara al ordenador.

/A Encienda la aeronave antes de descargar los archivos.

Funcionamiento de la camara

Utilice el botén del obturador y el de grabacion del control remoto para captar imagenes o videos
a través de la aplicacion DJI GO. Si desea mas informacién sobre cémo utilizar estos botones,
consulte Control de la camara (P32).

Filtro ND

Conecte un filtro ND en la parte delantera de la cdmara para reducir la sobrexposicion y el efecto
"gelatina".

Estabilizador
Descripcion del estabilizador

El estabilizador en 3 ejes proporciona una plataforma estable para la camara, lo que le permite
capturar imagenes y video estabilizados. El estabilizador permite inclinar la cdmara hasta 120
grados y girarla 320 grados.
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En la configuracion predeterminada, gire el dial del estabilizador del control remoto para inclinar
la camara. Tenga en cuenta que no puede inclinar y girar la camara simultdneamente en el modo
de un solo control remoto. Active el modo maestro y esclavo en la aplicacion DJI GO, y ajuste un
segundo control remoto en esclavo si desea inclinar y girar la cdmara al mismo tiempo.

Configuracion del dial del estabilizador

Siga las instrucciones que se indican a continuacion para utilizar el dial del estabilizador para
inclinar/girar la camara:

1. Encienda la aeronave y el control remoto.

2. Vaya a la aplicacion DJI GO > Camera View > toque @ ,il| > RC Control Settings.

3. Ajuste el botéon personalizable C1 o C2 como Gimbal Pitch/Yaw (Cabeceo/guifiada del

estabilizador).

RC Calibration >

Stick Mode >

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled,
Do not change unless familiar with your new mode.

c1(__ GimbalPitch’Yaw ] C2 [ Resetgimbal yaw

You can customize the C1 and C2 buttons on the back
of the remote controller.

Linking RC

Presione el botén C1 o C2 para alternar entre el modo de cabeceo (pitch) y el modo de guifiada
(yaw). Utilice el dial del estabilizador para controlar el movimiento de inclinacién/giro de la camara.

Uso de la aplicacion DJI GO para controlar el estabilizador

Siga los pasos que se indican a continuacion para utilizar la aplicacion DJI GO para controlar el
movimiento de cabeceo/guifiada del estabilizador:

1. Vaya a la aplicaciéon DJI GO > Camera View.

2. Mantenga pulsada la pantalla hasta que aparezca un circulo azul.

3. Mueva el dedo para controlar el movimiento de cabeceo/guifiada del estabilizador.

A ‘2)@ P-GPS ‘ ® ol FacL ‘ Safe to Fly (GPS) ‘ &l ‘ il ‘5517, ‘ =
[1229]

@

SN

539 o 210

G G

N
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Modos de funcionamiento del estabilizador

Puede cambiar entre los tres modos de funcionamiento en la opcion Camera View, en la aplicacion
DJI GO. Tenga en cuenta que el dispositivo mévil debe estar conectado al control remoto para que
los cambios surtan efecto. Consulte la tabla siguiente para obtener detalles:

Cabeceo Guifada

La orientacion del estabilizador esta alineada con el morro de
la aeronave. Un solo usuario puede controlar el movimiento de
inclinacién del estabilizador, pero se necesita un segundo operador
para controlar el movimiento de guifiada mediante un control
remoto adicional.

\ Modo de
¥ seguimiento

Modo en El estabilizador se sincronizara con el movimiento de la aeronave

é primera para proporcionar una experiencia de vuelo en vista de primera
persona (FPV)  persona.

El movimiento del estabilizador es independiente de la orientacion
de la aeronave. Un solo usuario puede controlar el movimiento de

% Modo libre inclinacion del estabilizador, pero se necesita un segundo usuario
para controlar el movimiento de guifiada mediante un control
remoto adicional.

Vuelva a alinear el angulo de guifiada del estabilizador con el de la
aeronave. El angulo de inclinacién permanece constante durante el
proceso de nueva alineacion.

i, Nueva
A4J alineacion

« Puede producirse un error en el motor del estabilizador si este se coloca en un suelo
irregular, debido al impacto con objetos del suelo. Asegurese de despegar desde un

AN terreno plano y abierto para proteger el estabilizador de impactos.

« El vuelo con niebla densa o dentro de nubes puede humedecer el estabilizador, lo que
podria generar un fallo temporal. El estabilizador se recuperarad cuando se seque.
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Especificaciones

Estabilizador

Modelo

Potencia de salida (camara conectada)
Corriente de funcionamiento
Vibracion angular

Montaje

Intervalo controlable

Rango mecanico

Velocidad controlable
Camara

Nombre

Modelo

Pixeles totales

Pixeles efectivos

Tamafo de imagen méaximo
ISO

Obturador

FOV (campo de visién)

CMOS

Objetivo

Modos de fotografia fija

Modos de grabacién de video

Tasa de bits de aimacenamiento de video

Formatos de archivo admitidos

Tarjetas SD admitidas

Temperatura de funcionamiento

Zenmuse X3

Estatica: 9 W; en movimiento: 11 W
Estatica: 750 mA; en movimiento: 900 mA
+0,03°

Desmontable

Cabeceo: De -90° a +30°; guifiada: +320°
Cabeceo: De -125° a +45°; guifiada: +330°
Cabeceo: 120°/s, guifiada: 180°/s

X3

FC350

12,76 M

124 M

4000 x 3000

100-3200 (video) 100-1600 (fotos)
De 8 s a 1/8000 s

94°

Sony Exmor de 1/2,3"

20 mm (equivalente a formato de 35 mm) /2,8

9 elementos en 9 grupos
Antidistorsion

Disparo simple

Modo réfaga: 3/5/7 fotogramas

Exposicién automatica en horquillado (AEB): 3/5 fotogramas

a+0,7 EV
Foto con temporizador

UHD (4K): 4096x2160p 24/25, 3840x2160p 24/25/30

FHD: 1920x1080p 24/25/30/48/50/60
HD: 1280x720p 24/25/30/48/50/60

60 Mbps

FAT32/exFAT
Imagen: JPEG, DNG
Video: MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

MicroSD

Capacidad méaxima: 64 GB; se necesita clasificacion clase

10 0 UHS-1
-10a40°C
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Codificador de video N1 de DJI

El codificador de video N1 esté destinado para su uso con el controlador de vuelo del Matrice 100
y N1 de DJI, para el que ofrece capacidad de transmision de sefial de video y de actualizacion de
firmware si no emplea estabilizador y la cdmara DJI Zenmuse X3 como dispositivo de grabacion.

El puerto AV o HDMI del codificador recibe entrada de video de una camara ajena a DJI para
generar una transmisién en video HD en tiempo real en la aplicacion DJI GO. Ademas, los usuarios
podran utilizar el puerto Micro USB del codificador para actualizar el firmware de varios médulos
del Matrice 100.

Consulte el Manual del usuario del codificador de video N1 para obtener detalles.
(http://www.dji.com/product/matrice 100/info#downloads)

Advertencia sobre el montaje del sistema de guiado DJI Guidance

1. Si monta los sensores de guiado directamente debajo del compartimento de la bateria,
desconecte el cable de la parte trasera que esta orientado hacia el sensor de guiado antes de
acceder a la Baterfa de Vuelo Inteligente.

2. Si monta los sensores de guiado laterales por encima del bastidor central, asegurese de que
se monten al menos 8 cm sobre el bastidor central (mediante el apilamiento de tres bahias
de expansion o de un compartimento de bateria con dos bahias de expansién), de modo que
las hélices no los obstruyan. Asegurese de montar el sensor de guiado orientado hacia abajo
debajo de la aeronave. Por ultimo, monte el soporte del GPS en la parte superior de la bahia de
expansion utilizando dos tornillos M3x8.

3. Si esté utilizando la cdmara y el estabilizador DJI Zenmuse X3 y el sistema de guiado DJI
Guidance juntos, asegurese de montar los sensores de guiado laterales por encima del bastidor
central; de lo contrario, no podra montar el sensor de guiado orientado hacia delante.
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Informacion de conformidad

Mensaje de advertencia de FCC

Any Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance
could void the user’s authority to operate the equipment.

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two
conditions: (1) This device may not cause harmful interference, and (2) this device must accept any
interference received, including interference that may cause undesired operation.

FCC Radiation Exposure Statement:

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment.
This equipment should be installed and operated with minimum distance 20cm between the radiator &
your body. This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or
transmitter.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital

device, pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable

protection against harmful interference in a residential installation. This equipment generates

uses and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with

the instructions, may cause harmful interference to radio communications. However, there is no

guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause

harmful interference to radio or television reception, which can be determined by turning the

equipment off and on, the user is encouraged to try to correct the interference by one or more of the

following measures:

» Reorient or relocate the receiving antenna.

« Increase the separation between the equipment and receiver.

« Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is
connected.

+ Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

Advertencia de IC RSS

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard (s). Operation is subject
to the following two conditions: (1) this device may not cause interference, and (2) this device must
accept any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux appareils radio

exempts de licence.

L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) I'appareil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) I'utilisateur de I'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage
est susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

IC Radiation Exposure Statement:

This equipment complies with IC RF radiation exposure limits set forth for an uncontrolled
environment. This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other
antenna or transmitter.

This equipment should be installed and operated with minimum distance 20cm between the radiator
& your body.
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Any Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance

could void the user’s authority to operate the equipment.

Mensaje de advertencia de KCC
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Administrative Regulations on Low Power Radio Waves Radiated Devices warning:

Article 12

Without permission granted by the NCC, any company, enterprise, or user is not allowed to change
frequency, enhance transmitting power or alter original characteristic as well as performance to an

approved low power radio-frequency devices.

Article 14

The low power radio-frequency devices shall not influence aircraft security and interfere legal
communications; If found, the user shall cease operating immediately until no interference is

achieved.
The said legal communications means radio communications
Telecommunications Act.

is operated in compliance with the

The low power radio-frequency devices must be susceptible with the interference from legal

communications or ISM radio wave radiated devices.

75



Contenidos sujetos a cambios.

Descargue la ultima versién en
http://www.dji.com/product/matrice100

Si desea realizar alguna consulta acerca de este documento,
contacte con DJI enviando un mensaje a DocSupport@dji.com.

© 2017 DJI. Todos los derechos reservados.
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